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64 Ankerbohreinheit,

@ Eine Grundplatte (15) ist an einer Ladeschiirze (8)

einer Streckenvortriebsmaschine (1) befestigt. Ein
Vierkantrohr (18) ist an der Grundplatte {15) um eine Hoch-
achse (19) drehbar gelagert und mittels eines Zylinders
(20) schwenkbar. Ein weiteres Vierkantrohr (23) ist im Rohr
(18) teleskopierbar. Ein am oberen Ende des Rohres (23)
befestigter Trager (25) kann mit dem Rohr (23) durch einen
weiteren Zylinder (24} in Richtung der Achse (19) angeho-
ben werden. Am Trager (25) ist um eine zur Achse (19)
senkrechte Achse (26) ein Arm (27) mittels eines dritten
Zylinders (28) schwenkbar. Am Arm (27) ist eine Platte (34)
um eine zur Achse (26) und zur Bohrachse (42) senkrechte
Achse (33) durch einen weiteren Zylinder (35) schwenkbar.
Die Platte (34) trégt eine teleskopierbare Bohrvorrichtung
(39) mit zwel weiteren Zylindern zum Verschieben einer
Lafette relativ zur Platte (34) und einer Bohrmaschine (43)
relativ zur Lafette langs der Bohrachse (42). Durch diese
Ausbildung kann bei kompakter Bauweise und geringem
Platzbedarf die Einheit (10) sowohl| zum Setzen von First-
ankern als auch zum Setzen von Stossankern nahe der
Orisbrust eingesetzt werden. Durch die doppelte Tele-
skopwirkung kénnen auch bei starker Anderung der Strek-

kenhdhe lange Anker gesetzt werden. T T T T T
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Beschreibung

Die vorliegende Erfindung betrifft eine an einer
Streckenvortrisbsmaschine zu befestigende An-
kerbohreinheit,

Beim Streckenvoririeb im Untertagebau, z.B. im
Kohlebergbau, werden Voririebsmaschinen einge-
setzt, Um die Firste zu sichem, werden Gebirgsan-
ker gesetzt. Diese Sicherung solite méglichst nahe
der Orisbrust des Vortriebs erfolgen. Es ist daher
bekannt, Ankerbohreinheifen direkt an der Vor-
triebsmaschine zu montieren.

Eine solche Ankerbohreinheit ist in der DE-PS
3 108 877 beschrieben. Auf einem an der Vortriebs-
maschine schwenkbar oder iangsbeweglich gelager-
ten Joch sind mehrere Bohrgerite in Umfangstich-
tung verschiebbar. Dadurch konnen die Anker
sehr nahe der Ortsbrust gesetzt werden. Aller-
dings kann bei dieser Ausbildung das Streckenpro-
fil kaum verandert werden, weil die Bohrgerite ei-
nen relativ geringen Hub haben und das Joch eine
Mindesthohe der Strecke bedingt, die erheblich
grosser ist als sie fiir die Voririebsmaschine erfor-
derlich wére. Dies ist insbesondere beim Abbau von
Erz oder Kohle nachteilig, weil die Streckenhdhe
nicht der Flozdicke angepasst werden kann und da-
her entweder viel taubes Gestein mitabgebaut wer-
den muss oder die vorhandene Flozdicke nicht aus-
geniiizt werden kann. Die Bewegung der Bohrgera-
te zur Seite ist durch die Abbaumaschine begrenzt.
Wenn auch die vertikalen Seitenwiéinde, d.h. der
Stoss durch Anker gesichert werden muss, wird da-
her beim Vorschlag geméss DE-PS 3 108 877 ein se-
parater Schiitten mit einem zweiten Joch nachgezo-
gen, auf welchem weitere Bohrgerite verschiebbar
sind. Auf diesem zweiten Joch kann dann das je-
weils dusserste Bohrgerét tiefer nach unten gefah-
ren und damit auch der Stoss gesichert werden. Al-
lerdings erfolgt diese Sicherung des Stosses weit
entfernt von der Ortsbrust.

Aus der DE-PS 3 334 975 ist eine weitere an ei-
ner Streckenvoririebsmaschine befestigte Anker-
bohreinheit bekannt. Mit dieser Einheit kdnnen al-
Jerdings nur jewsils zwei Anker links und rechts der
Voririebsmaschine senkrecht in die Firste gesetzt
werden.

Aus der DE-PS 3 428 358 ist eine Ankerbohrein-
heit bekannt, die an einem Schramaggregat
schwenkbar angebracht ist. Auch hier kénnen nur
Anker in die Firste gesetzt werden, Wahrend des
Ankersetzens ruht der Schramvorgang.

In der DE-OS 3 523 035 ist eine weitere
Streckenvoririebsmaschine mit angebauten Anker-
bohreinheiten beschrieben. Auch hier wird nur die
Firste verankert.

In der DE-OS 3 634 502 ist eine Ankerbohrein-
heit beschrieben, die teleskopisch ausgebildet ist
und daher eine bessere Anpassung an die Floz-
dicke ermdglicht als die zuvor beschriebene Anker-
bohreinheiten, Die Einheit nach DE-OS 3 634 502
ist um eine horizontale Achse etwas schwenkbar
und ermdglicht daher, mit der gleichen Einheit meh-
rere Anker in der Firste nebeneinander zu setzen.

Der vorliegende Erfindung liegt die Aufgabe zu-
grunde, eine Ankerbohreinheit derart auszubilden,
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dass Anker nahe an der Orisbrust auch im Stoss
gesetzt werden kdnnen. Diese Aufgabe wird durch
die Merkmalskombination gemass Anspruch 1 ge-
I6st.

Nachfolgend wird ein Ausfithrungsbeispiel der
Erfindung anhand der Zeichnung erlautert.

Darin zeigt:

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Schrammaschine
mit einer erfindungsgeméssen Ankerbohreinheit,

Fig. 2 eine Draufsicht auf die Maschine nach
Fig. 1,

Fig. 3 eine Seitenansicht der Ankerbohreinheit in
vergréssertem Massstab,

Fig. 4 eine Ansicht der Bohreinheit in Richtung A
in Fig. 3,

Fig. 5 und Fig. 6 die Ansicht nach Fig. 4 in ande-
ren Betriebszustinden. '

In Fig. 1 und 2 ist eine Schrimmaschine 1 schema-
tisch in einer Vortriebsstrecke 2 mit einer Firste 3,
zwei seitlichen Stdssen 4 und einer Orisbrust 5 dar-
gestelit. Die Maschine 1 wird schrittweise vorge-
riickt und tragt nach jedem Schritt mit einem Schram-
werkzeug 6 das Material, z.B. Kohle, von der Orts-
brust 5 ab. Das abgebaute Material wird mit zwei
Krebsen 7 auf einer Ladeschiirze 8 gegen ein zen-
trales Forderband 9 geschoben und nach hinten ab-
transportiert. Am hinteren Ende der Ladeschiirze 8
ist an dieser beidseits der Maschine 1 je eine erfin-
dungsgemésse Ankerbohreinheit 10 zum Seizen
von Felsankern sowohl in die Firste 8 als auch in
den Stoss 4 befestigt. Diese Ankerbohreinheit 10
ist in den Fig. 3 bis 6 detaillierter dargestellt.

Fig. 3 zeigt die Seitenansicht der Ankerbohrein-
heit 10 entsprechend Fig. 1 in vergréssertem Mass-
stab. Eine Grundplatte 15 ist an der leicht zur Verti-
kalen geneigten hinteren Stirnseite 16 der Lade-
schiirze 8 festgeschraubt. Mit der Grundplatie 15
ist eine Blichse 17 verschweisst. In der Biichse 17
ist ein Vierkantrohr 18 um eine sich in Héhenrich-
tung erstreckende Achse 19 drehbar, aber axial un-
verschiebbar gelagert. Das Rohr 18 kann um die
Achse 19 durch ein Hydraulikzylinderaggregat 20
um etwas mehr als 90° aus der in Fig. 3 und 4 darge-
stellten Grundstellung in die Stellung geméss Fig. 5
und 6 und etwas darlber hinaus verschwenkt wer-
den.

Im Rohr 18 ist ein weiteres Vierkanirohr 23 Jangs
der Achse 19 verschiebbar gelagert. Durch die
Vierkant-Form sind die Rohre 18, 23 drehfest mitein-
ander verbunden. Ein zweites Zylinderaggregat 24
(Fig. 5) steuert den Hub des Rohres 23, Am oberen
Ende des Rohres 23 ist ein Trager 25 fesige-
schweisst. Um eine Achse 26 senkrecht zur Achse
19 ist am Trager 25 ein Arm 27 schwenkbar ange-
bracht. Der Arm 27 kann relativ zum Tréger 25 mit-
tels eines dritten Zylinderaggregates 28 ver-
schwenkt werden.

Im Arm 27 ist ein Zapfen 32 um eine zur Achse 26
und zur Langserstreckung des Arms 27 senkrechte
Achse 33 drehbar gelagert. Der Zapfen 32 ist an ei-
ner Platte 34 festgeschweisst. Die Platte 34 ist um
die Achse 33 relativ zum Arm 27 mittels eines weite-
ren Zylinderaggregates 35 aus der in Fig. 4 dar-
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gestellten Grundstellung in beiden Richtungen
schwenkbar. Auf die Plaite 34 ist eine in Fig. 3 bis 6
nur schematisch dargesielite Bohrvorrichtung 39
festgeschraubt. Die Vorrichtung 39 ist vorzugswei-
se entsprechend der DE-OS 3 634 502 aufgebaut:
Mit der Platte 34 ist ein Trager 40 (Fig. 3) ver-
schraubt. Auf dem Trager 40 ist eine Lafette 41 pa-
rallel zu einer Bohrachse 42 durch nicht dargestell-
te Fiihrungselemente verschiebbar gefiithrt. Auf
der Lafefte 41 ist eine Bohrmaschine 43 langs der
Bohrachse 42 verschiebbar. Die Lafette 41 trégt
am vorderen Ende eine Bohrstangenfiihrung 44.
Mit dem Trager 40 ist die Kolbenstange 45 (Fig. 3)
eines weiteren, parallel zur Bohrachse 42 angeord-
neten Zylinderaggregates 46 starr verbunden. Der
Zylinder 47 des Aggregates 46 ist starr mit der La-
fette 41 verbunden und bildet die durchgehende Kol-
benstange eines weiteren, koaxialen Zylinderaggre-
gates 48. Am Zylinder 49 des Aggregates 48 ist ein
in der Lafette 41 paraliel zur Bohrachse 42 ver-
schiebbar gelagerter Schlitten 50 starr befestigt.
Der Schiitten 50 tragt eine Umlenkrolle 51. Die Rolle
51 wird durch ein Seil 52 umschlungen. Das eine Seil-
ende ist an der Bohrmaschine 43, das andere am
Trager 40 befestigt. Die gleiche Anordnung zur
Ubersetzung des Hubes des Schlittens 50 auf den
Hub der Bohrmaschine 43 ist auch fiir den Riickzug
der Bohrmaschine 43 vorgesehen (nicht darge-
stellf). Die Bohrvorrichtung 39 ist also parallel zur
Bohrachse 42 teleskopierbar.

Im Betrieb arbeitet die beschriebene Ankerbohr-
einheit 10 wie folgt: In der Grundstellung gemass
Fig. 1 bis 4 Uberragt die Bohrstangenfithrung 44 die
Abbaumaschine 1 in der Hohe nicht, so dass die
Streckenhdhe nur durch die Hohe der Maschine 1
nach unten beschrénkt ist. Durch Ausfahren des
Aggregates 46 und/oder des Aggregates 24 kann
die Bohrstangenfihrung 44 auch bei grosser
Streckenhthe bis an die Firste 3 herangefahren
werden. Dadurch konnen firotz variierender
Streckenhdhe tiefe Locher gebohrt und lange An-
ker gesetzt werden. Durch Verschwenken der Vor-
richtung 39 mittels des Aggregates 35 kdnnen die
Anker in einem breiten Bereich der Firste 3 quer
zur Vortriebstichtung gesetzt werden. Wenn auch
eine Variation in Voririebstichtung erforderlich ist,
z.B. wenn ein Verzugsblech schief zur Voririebs-
richtung gesetzt werden muss, wird das Aggregat
28 betatigt.

Wenn Anker im Stoss 4 gesetzt werden sollen,
wird der Arm 27 mittels des Aggregates 28 in eine
annahernd horizontale Lage geschwenkt, der Tra-
ger 25 mittels des Aggregates 24 hochgefahren
und hierauf mittels des Aggregates 20 um 90° ge-
dreht. Nun konnen in gleicher Weise wie die Firstan-
ker auch die Stossanker gesetzt werden. Durch
Neigen des Arms 27 mittels des Aggregates 28 und
allenfalls Einfahren des Aggregates 24 (Fig. 6)
kann praktisch die ganze Hohe des Stosses 4 be-
strichen werden trotz des wegen der engen Einbau-
verhiltnisse begrenzien Schwenkwinkels des Arms
27. Wenn das Bohrloch in Voririebsrichtung weiter
vorn oder hinten gebohrt werden soll, so wird dazu
das Aggregat 35 und/oder das Aggregat 20 betatigt.

Die beschriebene Bohreinheit ist sehr kompakt
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aufgebaut, so dass sie an der Abbaumaschine 1 nur
wenig Raum beansprucht und vor allem den durch
die Maschine 1 gegebenen minimalen Streckenquer-
schnitt nicht erhoht. Dadurch ist ein wirtschaftli-
cher Einsatz der Maschine 1 méglich, weil bei gerin-
ger Fldzdicke nicht zusétzlich taubes Gestein abge-
baut werden muss. Andererseits kdnnen mit
derselben Einheit 10 wegen der doppelten Teleskop-
wirkung auch grosse Streckenhdhen Uberbriickt
und dabei lange Anker gesetzt werden. Weil mit der
gleichen Einheit 10 auch Anker im Stoss gesetzt
werden kénnen, kann die Einheit 10 optimal ausgela-
stet werden, und ein separates Ankersetzgerat hin-
ter der Abbaumaschine 1 sowie die dafiir erforderli-
che Bedienungsperson ist Uberflissig. Ausserdem
erfolgt die Ankerung des Stosses kurz hinter der
Orisbrust 5, was die Sicherheit wesentlich erhdht.

Bei gut verstrebter Maschine 1 kann die Anke-
rung bereits wahrend des Frasvorgangs begonnen
werden. Im andern Fall wird mit dem Ankern zuge-
wartet, bis der Frasvorgang beendet ist. Wahrend
des Aufladens und des Abiransportes des abgefra-
sten Materials verbleibt geniigend Zeit, um mit der
erfindungsgeméssen Bohreinheit sowohl in der
Firste als auch im Stoss mehrere Ankerldcher zu
bohren und Anker zu setzen.

Falls es die Platzverhéltnisse zulassen, kann an-
stelle der Bohrvorrichtung 39 eine automatische
Ankerbohr- und -setzvorrichtung geméss DE-OS
3735 388 auf der Platte 34 montiert werden. Damit
kann der Ankersetzvorgang weiter erleichtert wer-
den.

Patentanspriiche

1. Ankerbohreinheit flir eine Sireckenvortriebs-
maschine (1), umfassend eine an der Maschine (1)
zu befestigende Grundplatie (15), eine Lafette (41),
eine auf der Lafette (41) l&ngs einer Bohrachse (42)
verschiebbare Bohrmaschine (43), einen ersten
Motor (48) zum Verschieben der Bohrmaschine
(43) auf der Lafeite (41) langs der Bohrachse (42)
sowie einen Schwenkmechanismus zum Verschwen-
ken der Lafette (41) relativ zur Grundplatte (15), da-
durch gekennzeichnet, dass der Schwenkmechanis-
mus derart ausgebildet ist, dass mit der gleichen An-
kerbohreinheit sowohi in der Firste annahernd
vertikale, als auch im Stoss anndhernd horizontale
Bohrlécher gebohrt werden kénnen.

2. Bohreinheit nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schwenkmechanismus einen ge-
geniiber der Grundplatte (15) um eine Hochachse
(19) drehbaren und in Hohenrichtung verschiebba-
ren ersten Tréger (25) und einen am ersten Trager
(25) um eine zweite Achse (26) quer zur Hochachse
(19) schwenkbar angelenkten zweiten Trager (40)
umfasst, auf welchem die Lafette (41) montiert ist,
sowie einen zweiten Motor (20) zum Schwenken des
ersten Tragers (25) relativ zur Grundplatte (15) um
die Hochachse (19), einen dritten Motor (24) zum
Verschieben des ersten Tragers (25) relativ zur
Grundplatte (15) in Hohenrichtung, und einen vier-
ten Motor (28) zum Schwenken des zweiten Trégers
(40) relativ zum ersten Trager (25) um die zweite
Achse (26).
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3. Bohreinheit nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der zweite Trager (40) auf ei-
nem um die zweite Achse (26) schwenkbaren und
mittels des vierfen Motors (28) betétigbaren Arm
(27) um eine quer zur zweiten Achse (26) und zur
Bohrachse (42) angeordnete dritte Achse (33)
schwenkbar gelagert ist und durch einen fiinften
Motor (35) relativ zum Arm (27) verschwenkbar ist.

4, Bohreinheit nach Anspruch 2 oder 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die Lafette (41) zusétzlich re-
lativ zum zweiten Tréger (40) parallel zur Bohrach-
se (42) verschiebbar ist, und ein sechster Motor
(46) vorhanden ist zum Verschieben der Lafette
(41) relativ zum zweiten Trager (40).

5, Bohreinheit nach einem der Anspriiche 2 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens einige
der Motoren (20, 24, 28, 35, 46, 48) Hydraulikzylin-
deraggregate sind.

6. Bohreinheit nach einem der Anspriiche 2 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Trager
(25) am freien Ende eines ersten Mehrkantrohres
(23) angebracht ist, und dass das erste Mehrkant-
rohr (23} in einem zweiten Mehrkantrohr (18) tele-
skopisch verschiehbar ist, welches an der Grund-
platte (16) um die Hochachse (19) drehbar gelagert
ist.
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Fig. 5
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