siminemoa| POPIS VYN ALEZU

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(61)

(23) Vystavni priorita :
(22) Prihlaseno 04 04 78
(21) PV 2173-78

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejngno 31 07 79

A OBIEVY (45) Vydano 01 4 82

197 039

(11 (B1)

(51) Int. CI’ B 23 K 37/00
B30B 15/28

(75)
Autor vynalezu BOSEK OTAKAR ing., PRAHA

(54) Zarizeni pro kompenzaci deformace stojanu ve tvaru C u dielektrického svéfeciho lisu

Za¥izeni pro kompenzaci deformace stoja~
nu ve tvaru C u dielektrického své¥ectho
lisu.

Vynélez se tyké dielektrickych list a Pe-~
%1 problém kowpenzace deformace gtojenu
ve tvaru C.

U dielektrickgch svéFecich lisil se stoje-
nem ve tvaru C, kde na dolnim nebo hor-
nim rameni stojanu je upraveno vedeni
hydraulického vélce se skupinou napstové
elektrody nebo s p¥fitla¥nou deskou Je
problém kompenzovéni deformace stojenu
Peden tak, Ze pfitla¥nd deska a/nebo
deska nap&fové elektrody je na strané
prilehlé k svislé ¥4sti stojanu podeple-
na ne jmén¥ jednim pruznym &lenem.

ReZent je objasn&no na obr.l.
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Predmstem vyndlezu je zaPfizenf pro kompenzaci deformace stojsnu ve tvaru C

u dielektrického svdrectiho lisu.

Dielektrické vysokofrekvenéni svéreci lisy, jejichZ stojan mé tvar pismene C,
majf tu vliastnost, Ze plsobenim lisovaci sfly se stojan lisu nesywmetricky deformuje.

To je d%sledek toho, %e lisovaci sfla, kterd k sob¥ stlauje ob& desky lisu, mezi ktery-
mi se odehrdvé svéfeci operace, to jJe nap&fovou elektrodu a p¥{tladnou desku, plsobi
excentricky vi&i svislé &4sti stojanu. Tim jsou jak svisléd Cést stojanu, tak ob& vodorov-
né &4sti naméhény na ohyb a stojan se pon&kud rozeviré. Tim se poruSuje rovnob&Znost obou
desek lisu, protoZe jedna z nich je spojena s horni vodorovnou fé&sti stojanu, druhé

s dolnfi vodorovnou &d4sti. Aby nebyla narudena svéPeci operace, kompenzuje se obvykle po-
rufen{ rovnob&¥nosti desek tim, %e se v klidové poloze lisu desky nestavi s ur&itou po-
Zdtednd odchylkdu od rovnob&Znosti, kterd p¥i plisobeni lisovaci sily nésledkem deformace
stojanu zmizf. Tento zpisob kompenzace umoZnuje dobry technologicky vysledek. Vzhleden

k tomu, %e deformace rému lisu je um&rné lisovaci sfle, Jje t¥eba potdtedni odchylku od
rovnob&¥nosti desek volit v zévislosti na této sile. Proto je theba pFi zméns lisovaci
sfly po¥dte¥nf vzéjemnou polohu desek znovu sefizovat. To se jevi jako zévaZind nevyhoda.

Tuto nevyhodu odstranuje podstatnou iérou zabizeni pro kompenzaci deformace
stojanu ve tvafu ¢ u dielektrického svédectho lisu, ktery md na dolnim nebo hornim rameni
stojenu upraveno vedenf hydraulického vdlce se skupinou nap&fové elektrody nebo s piftlad-
nou deskou, jeho% podstata spolivd v tpm,-ig‘pfitlaéné deska & nebo deska nap&fové elek-
trody je na strend pfilehlé k svislé ¥ésti stojanu podepfena nejméné jednim pruZnym &le-
nem.

Vyhoda zaffzenf podle vyndlezu spo&ivéd v tom, Ze podepfenim p¥itlalné desky
a/nebo desky nap&fové elektrody nejmén& jednim pruZnym &lenem na stren&, prilehlé ke
svislé %dsti stojanu, deformaci pruZfnych &lend pri plsoben{ lisovac{ sfly kompenzuje
deformaci stojanu lisu. V disledku toho zlstévé pFi{tladné deska rovnob&ind s nap&¥ovou
elektrodou p¥i v3edh velikostech lisovac{ sily.

Pr{klad provedeni zaifzeni podle vyndlezu pro kompenzaci deformace lisu ve tva-
ru C u dielektrického svédectho lisu, je zndzorn&n schematicky na pripojenych vykresech,
kde na obr.l je schematicky bokorys lisu s vyznalenym podepfenim pfitlalné desky u lisu

s vedenim hydraulického vdlce v dolnim rameni stojanu,,

na obr. 2 je schematicky bokorys lisu s vyzna¥enym podepfenim desky nap&lové elektro-
dy u lisu s vedenim hydraulického védlce v dolnim rameni stojanu,

na obr. 3 je schematicky bokorys s vyznafenym podepienim desky nap&tové elektrody
u lisu s vedenim hydraulického védlce v hornim remeni stojanu,

na obr. 4 je ez prufnym &lenem.

PruZny &len §, ktery podle vyndlezu ve vhodném podtu podpird pritlafnou desku 4
a/nebo desku 16 napstové elektrody § na strand piilehlé k svislé ¥dsti stojenu 1, sestévé
z dolnf kruhové desky 11 (obr. 4) & hornf kruhové desky 12, stfed®nych navzéjem pomoci
stredicfho krouZku 13. Dolni kruhové deska 11 Jje nd vné j8{ plode opat¥ena vystupkem, na
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ktery dosedé kulovéd hlavice sefizovaciho Sroubu J a hornf kruhové deska 12 je na vngjii

strané opatPena mezikruiZim, vytvofenym vystupkem kolem st¥ediciho Zepu 14.

Jedna z vice moZnych variant provedeni zafizeni’pbdle vynélezu je znézornéna
na obr. 1, kde md dielektricky svéd¥ec{ lis v dolnim rameni stojanu 1l ve tvaru C upraveno
vedeni pro hadraulicky védlec, jehoZ viko je tvo¥eno pFi&nikem 2 ve tvaru obdélnikové
desky. V rozich p¥ffnfiku 2 jsou umistdny serizovaeci Zrouby 3, které umoznuji se¥izeni
rovnob&nosti pritladné desky 4 s nap&fovou elektrodou 5 lisu. Mezi p¥ftianou deskou 4
a nap&fovou elektrodou 5 je umfstdn svéfecf stdl 6, na kterém spolivéd svéieci pripravek 7.
Své¥ec! atdl § je bud sou¥dstf{ karuselu nebo piesuvného stolu. Na strand prilehlé ke sto-
janu ) lisu je mezi sefizovaci Srouby 3 a pFftlanou deskou 4 vloéén ne jméné jeden s vyho-
dou dva pru¥né &leny 8, zatfmco na opa¥né stran& jsou mezi sefizovaci 3rouby 3 a pfftlaZ-
nou deskou 4 vloZeny stejn& vysoké tuhé distan®ni vloZky 9. Stabilita desky 4 je zajis-
t&na pFituZnymi Sroudby 10. )

Jiné moZné provedeni podle vyndlezu spolivéd v tom, %e pruZné &leny 8 a distanéni
vlo¥ky 9 jsou vloZeny mezi desku 16 napEtové elektrody 5 a horn{ rameno stojanu 1,
(obr. 2), zatimeo pfitla¥né desks 4 se opfrd p¥fmo o sefizovac{ Brouby 3 zadroubované
do p¥f&nfku 2, pri¥em? hydraulicky vdlec zistdvd v dolnfim rameni stojanu 1, jak je to
nagnadeno v obr,. 1.

Na podstaté vynélezu se nic neméni, jestliﬁe‘né dielektricky svéfeci lis Jjinou
koncepci. Napf. mdZe hydraulicky védlec bft umistdn v hornim rameni stojanu 1 (obr. 3) a
skupina nap&fové elektrody, sestdvajfci z nap&fové elektrody 5, izoldtord 15, desky 16
napétové elektrody 5 @ krytu 17 miZe byt zavddena na pPf&nfku 2y tvorficim viko obrécen¥
umist&ného hydraulického vélce, pomoci pfituZnych éroqbﬁ 10 a vzepfena proti pridniku 2
sefizovacimi 3rouby 3, pruifnymi &leny 8 a distan®nimi vloZkami 9. V tom pfipadé jé pri-
tladnd deska 4 pevn® spojena 8 dolnim remenem stojanu 1 lisu.

Funkce zatizeni podle vyndlezu spolivéd v tom, Ze deformaci dolnf kruhové deé-
ky 11 i horn{ kruhové desky 12 pruZného &lenu 8 dochézf ke kompenzaci deformace stoja-
nu 1 dielektrického svéd¥eciho lisu se stojenem )} ve tvaru C. Velikost této deformace

byvé zpravidla ndkolik desetin milimetru.
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PREDMET VYNALEGZU

Zar{zeni pro kompenzaci deformace stojanu ve tveru C u dielektrického svéreci-
ho 1isu, ktery mé na dolnim rameni nebo hornim raemeni stojanu upraveno vedeni hydraul:llc-
Xxého vélce se skupinou nap&fové elektrody nebo s ptitlaénou deskou, vyznadujici se tim,
Je pr{tla¥nd deska (4) a /nebo deska (16) napttové elektrody (5) je na stran& prilehlé
k svislé ¥&sti stojanu (1) podep¥ena nejménd jednim pruinym &lenem (8).

4 vykresy
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