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本发明的遥控电磁蓄能脱手短节属于石油

作业设备技术领域，包括上连接本体、弹簧爪锁

销体、下连接本体、环形活塞压块和活塞连接缸

体；上连接本体铆接有弹簧爪锁销体，下部安装

有下连接本体，活塞连接缸体外壁与下连接本体

的内壁形成一个的环形腔体，其内部安装有蓄能

器壳体和阀体，阀体内设有阀芯、归位弹簧、电磁

铁和锂电池组，阀芯与阀孔相配合，在阀孔的上

设有第一流道和第二流道。该装置通过遥控器控

制电磁铁充电吸合带动阀芯在阀体内行走使第

一流道与第二流道连通，高压气体或液体进入流

道中推动环形活塞压块向外运动，使弹簧爪锁销

体的爪向内挤压收缩并带出销体，使得马达与钻

头脱开。
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1.遥控电磁蓄能脱手短节，是由液压弹簧爪销开启锁紧装置和遥控电磁蓄能装置组

成，其特征在于液压弹簧爪销开启锁紧装置包括上连接本体（1）、铆钉（2）、弹簧爪锁销体

（3）、下连接本体（4）、环形活塞压块（5）、锁定流道螺母（8）和活塞连接缸体（9）；所述上连接

本体（1）的内壁台肩处通过铆钉（2）铆接有弹簧爪锁销体（3），其下部直口上安装有下连接

本体（4），弹簧爪锁销体（3）的弹簧爪置于下连接本体（4）的上口内、且下连接本体（4）的上

口被弹簧爪锁销体（3）背部的销体（29）锁紧固定，在下连接本体（4）的下部的台肩上座有活

塞连接缸体（9），所述活塞连接缸体（9）内壁沟槽处装有与其过盈配合的遥控接收模块

（10）、外壁与下连接本体（4）的内壁形成一个的环形腔体；在环形腔体内部由下至上依次安

装有蓄能器壳体（19）和阀体（12），锁定流道螺母（8）压紧阀体（12）并与下连接本体（4）的内

壁螺纹紧固，在锁定流道螺母（8）上的环隙内填充有环形活塞压块（5）与其紧密配合，弹簧

爪锁销体（3）的下端均置于环形活塞压块（5）的上口；遥控电磁蓄能装置包括遥控接收模块

（10）、阀体（12）、蓄能器壳体（19）和蓄能胶囊（20）；所述的阀体（12）内设有阀芯（13）、归位

弹簧（15）、电磁铁（16）和锂电池组（17），锂电池组（17）的下端与蓄能器壳体（19）的上端相

抵，锂电池组（17）的上端与电磁铁（16）的下端相抵，电磁铁（16）的上端与归位弹簧（15）相

连，归位弹簧（15）的上端连接了阀芯（13），阀芯（13）与阀孔相配合；在阀孔的上下两端分别

设有与其连通、贯穿阀体（12）的流道Ⅰ与流道Ⅱ，在锁定流道螺母（8）内设有纵向贯穿的流

道Ⅲ、蓄能器壳体（19）内设有流道Ⅳ，流道Ⅱ和流道Ⅳ连通形成第二流道（27），流道Ⅰ和流

道Ⅲ连通形成第一流道（26）。

2.如权利要求1所述的遥控电磁蓄能脱手短节，其特征在于蓄能器壳体（19）内部安装

有蓄能胶囊（20），蓄能胶囊（20）的进口处插入到蓄能器壳体（19）的流道Ⅳ接口处、并与蓄

能器壳体（19）过盈配合。

3.如权利要求1所述的遥控电磁蓄能脱手短节，其特征是在该装置的外部设有与遥控

接收模块（10）遥控配合的遥控器（28），所述遥控器（28）包括遥控器壳体（21）和其内部的遥

控模块（23），所述遥控器壳体（21）的面板上安装有按钮（22），遥控模块（23）上连接有输出

连接信号线（24），输出连接信号线（24）的输出端与信号发射天线（25）连接，信号发射天线

（25）与遥控接收模块（10）通讯连接。

4.如权利要求1所述的遥控电磁蓄能脱手短节，其特征在于环形活塞压块（5）内壁的沟

槽内安装有密封圈Ⅰ（6）、外壁的沟槽内安装有密封圈Ⅱ（7），使环形活塞压块（5）与活塞连

接缸体（9）和下连接本体（4）构成密封结构。

5.如权利要求1所述的遥控电磁蓄能脱手短节，其特征在于阀体（12）的沟槽内安装有

密封圈Ⅲ（11），使阀体（12）与锁定流道螺母（8）连接的第一流道（26）处于密封状态。

6.如权利要求1所述的遥控电磁蓄能脱手短节，其特征在于蓄能器壳体（19）的开口内

壁上设有密封圈Ⅴ（18），实现蓄能器壳体（19）与第二流道（27）的接口密封。
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遥控电磁蓄能脱手短节

技术领域

[0001] 本发明属于石油作业设备技术领域，特别涉及遥控电磁蓄能脱手短节。

背景技术

[0002] 在石油钻采过程中，有时需要临时改变钻进方向，水平或小半径的改变方向都需

要在钻头上方安装马达进行驱动，这种马达通常是螺杆形式的，内部安装有定子及转子。当

马达驱动钻头工作遇到卡钻问题时，常规的解决卡钻脱开设备都需要投球或其它形状的开

启工具才能实现脱开，但是马达芯部没有能够贯穿的内孔，且常规脱手装置都是装在马达

上部，所以常规的脱开设备不仅钻头取不出来，连带的驱动马达也几乎取不出来，这时就需

要一种不用物理开启的方式的脱手工具来取出马达，因此发明了遥控电磁蓄能脱手短节。

发明内容

[0003] 针对现有技术的不足，本发明提供了遥控电磁蓄能脱手短节。

[0004] 本发明的遥控电磁蓄能脱手短节，是由液压弹簧爪销开启锁紧装置和遥控电磁蓄

能装置组成，液压弹簧爪销开启锁紧装置包括上连接本体、铆钉、弹簧爪锁销体、下连接本

体、环形活塞压块、锁定流道螺母和活塞连接缸体；所述上连接本体的内壁台肩处通过铆钉

铆接有弹簧爪锁销体，其下部直口上安装有下连接本体，弹簧爪锁销体的弹簧爪置于下连

接本体的上口内、且下连接本体的上口被弹簧爪锁销体背部的销体锁紧固定，在下连接本

体的下部的台肩上座有活塞连接缸体，所述活塞连接缸体内壁沟槽处装有与其过盈配合的

遥控接收模块、外壁与下连接本体的内壁形成一个的环形腔体；在环形腔体内部由下至上

依次安装有蓄能器壳体和阀体，锁定流道螺母压紧阀体并与下连接本体的内壁螺纹紧固，

在锁定流道螺母上的环隙内填充有环形活塞压块与其紧密配合，弹簧爪锁销体的下端均置

于环形活塞压块的上口；遥控电磁蓄能装置包括遥控接收模块、阀体、蓄能器壳体和蓄能胶

囊；所述的阀体内设有阀芯、归位弹簧、电磁铁和锂电池组，锂电池组的下端与蓄能器壳体

的上端相抵，锂电池组的上端与电磁铁的下端相抵，电磁铁的上端与归位弹簧相连，归位弹

簧的上端连接了阀芯，阀芯与阀孔相配合；在阀孔的上下两端分别设有与其连通、贯穿阀体

的流道Ⅰ与流道Ⅱ，在锁定流道螺母内设有纵向贯穿的流道Ⅲ、蓄能器壳体内设有流道Ⅳ，

流道Ⅱ和流道Ⅳ连通形成第二流道，流道Ⅰ和流道Ⅲ连通形成第一流道。

[0005] 作为本发明的进一步改进，蓄能器壳体内部安装有蓄能胶囊，蓄能胶囊的进口处

插入到蓄能器壳体的流道Ⅳ接口处、并与蓄能器壳体过盈配合。

[0006] 作为本发明的进一步改进，该装置的外部设有与遥控接收模块遥控配合的遥控

器，所述遥控器包括遥控器壳体和其内部的遥控模块，所述遥控器壳体的面板上安装有按

钮，遥控模块上连接有输出连接信号线，输出连接信号线的输出端与信号发射天线连接，信

号发射天线与遥控接收模块通讯连接。

[0007] 作为本发明的进一步改进，环形活塞压块内壁的沟槽内安装有密封圈Ⅰ、外壁的沟

槽内安装有密封圈Ⅱ，使环形活塞压块与活塞连接缸体和下连接本体构成密封结构。
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[0008] 作为本发明的进一步改进，阀体的沟槽内安装有密封圈Ⅲ，使阀体与锁定流道螺

母连接的第一流道处于密封状态。

[0009] 作为本发明的进一步改进，蓄能器壳体的开口内壁上设有密封圈Ⅴ，实现蓄能器

壳体与第二流道的接口密封。

[0010] 本发明的遥控电磁蓄能脱手短节，结构合理，通过遥控器控制遥控接收模块开启

锂电池组与电磁铁连接供电，电磁铁充电吸合带动阀芯使得阀芯在阀体内行走到最大极限

位置，进而使第一流道与第二流道连通，蓄能胶囊内的高压气体或液体进入第一流道和第

二流道中，进而推动环形活塞压块向外运动，环形活塞压块向外运动的过程中，其上端面的

斜面进入到弹簧爪锁销体内使弹簧爪锁销体的爪向内挤压收缩并带动出入锁紧在下连接

本体孔内的销体向内拔出，从而将上连接本体与下连接本体的连接脱开，使得马达可以与

钻头脱开，进而将钻杆连带马达一并取出，该种结构不仅可以将马达取出对其进行反复使

用，还节省了一定的经济损失。

附图说明

[0011] 图1为本发明的结构示意图；

图2为本发明图1中A部放大图；

图3为本发明遥控器结构示意图。

具体实施方式

[0012] 本发明的遥控电磁蓄能脱手短节，是由液压弹簧爪销开启锁紧装置和遥控电磁蓄

能装置组成，液压弹簧爪销开启锁紧装置包括上连接本体1、铆钉2、弹簧爪锁销体3、下连接

本体4、环形活塞压块5、锁定流道螺母8和活塞连接缸体9；所述上连接本体1的内壁台肩处

通过铆钉2铆接有弹簧爪锁销体3，其下部直口上安装有下连接本体4，弹簧爪锁销体3的弹

簧爪置于下连接本体4的上口内、且下连接本体4的上口被弹簧爪锁销体3背部的销体29锁

紧固定，在下连接本体4的下部的台肩上座有活塞连接缸体9，所述活塞连接缸体9内壁沟槽

处装有与其过盈配合的遥控接收模块10，缝隙涂抹密封胶，所述活塞连接缸体9的外壁与下

连接本体4的内壁形成一个的环形腔体。

[0013] 在环形腔体内部由下至上依次安装有蓄能器壳体19和阀体12，锁定流道螺母8压

紧阀体12并与下连接本体4的内壁螺纹紧固，在锁定流道螺母8上的环隙内填充有环形活塞

压块5与其紧密配合，弹簧爪锁销体3的下端均置于环形活塞压块5的上口，所述环形活塞压

块5内壁的沟槽内安装有密封圈Ⅰ6、外壁的沟槽内安装有密封圈Ⅱ7，使环形活塞压块5与活

塞连接缸体9和下连接本体4构成密封结构；所述遥控电磁蓄能装置包括遥控接收模块10、

阀体12、蓄能器壳体19和蓄能胶囊20，其中蓄能胶囊20安装在蓄能器壳体19内部；所述阀体

12内设有阀芯13、归位弹簧15、电磁铁16和锂电池组17，锂电池组17具有存储电能的作用，

锂电池组17的下端与蓄能器壳体19的上端相抵，锂电池组17的上端与电磁铁16的下端相

抵，电磁铁16的上端与归位弹簧15相连，归位弹簧15的上端连接了阀芯13，当装置不通电时

归位弹簧15推动阀芯13使其处于常闭状态，所述阀芯13从阀体12内侧插入在安装的腔体

内，阀芯13与阀孔相配合，在阀孔的上端设有出口、下端设有入口，在阀芯13的外径沟槽内

安装有两道密封环Ⅻ14，当阀芯13置于阀孔内将通道关闭时，两道密封环Ⅻ14位于阀芯13
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下方入口的两侧，实现阀芯13与阀体12的密封；所述阀孔的出口和入口上分别设有与其连

通、贯穿阀体12的流道Ⅰ与流道Ⅱ，在锁定流道螺母8内设有纵向贯穿的流道Ⅲ、蓄能器壳体

19内设有流道Ⅳ，流道Ⅱ和流道Ⅳ连通形成第二流道27，流道Ⅰ和流道Ⅲ连通形成第一流道

26；所述阀体12的沟槽内安装有密封圈Ⅲ11，使流道Ⅰ和流道Ⅲ连通形成第一流道26处于密

封状态；在蓄能器壳体19的开口内壁上设有密封圈Ⅴ18，实现流道Ⅱ和流道Ⅳ连通形成第

二流道27密封。

[0014] 如图3所示；本装置的外部设有与遥控接收模块10遥控配合的遥控器28，所述遥控

器28包括遥控器壳体21和其内部的遥控模块23，所述遥控器壳体21的面板上安装有按钮

22，遥控模块23上连接有输出连接信号线24，输出连接信号线24的输出端与信号发射天线

25连接，信号发射天线25与遥控接收模块10通讯连接，其中遥控接收模块10的接收部分使

用超外差或超再生的接收方式。

[0015] 本装置的使用原理是：先给遥控器28通电，将信号发射天线25放到放到工具内遥

控接收模块10附近，按动按钮22开启，遥控模块23通过连接的信号线24的信号发射天线25

输出开启信号，信号传输到安装在活塞连接缸体9内的处于锂电池组17供电状态的遥控接

收模块10。遥控接收模块10开启锂电池组17与电磁铁16连接供电，电磁铁16充电吸合带动

阀芯13向外运动克服归位弹簧15弹力，阀芯13在阀体12内行走到最大极限位置，使第一流

道26与第二流道27连通，由于蓄能胶囊20的进口处插入到蓄能器壳体19的流道Ⅳ接口处、

并与蓄能器壳体19过盈配合，所以蓄能胶囊20内的高压气体或高压液体进入到流道Ⅱ和流

道Ⅳ连通形成第二流道27中，在进入到第一流道26中，进而推动环形活塞压块5向外运动，

环形活塞压块5向外运动的过程中，其上端面的斜面进入到弹簧爪锁销体3内使弹簧爪锁销

体3的爪向内挤压收缩并带动出入锁紧在下连接本体4孔内的销体29向内拔出，从而将上连

接本体1与下连接本体4的连接脱开脱手动作完成。

[0016] 以上所述的蓄能胶囊20内的高压气体或高压液体均是推动环形活塞压块5向外运

动的驱动方式，其中高压气体是直接利用空气可压缩性直接压缩充入到蓄能装置内，其流

经第一流道26和第二流道27的是气体；高压液体是先将压缩气体充入到蓄能胶囊20内，再

充入液体使胶囊内气体压缩，其流经第一流道26和第二流道27的是液体。此外销体29可使

用抓销形式或使用楔块模式，抓销模式是推动抓收缩带动销体29移动从销孔内脱开。楔块

模式是活塞推动锥形头，使楔形块向外涨紧，压到外壳的沟槽内。
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