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(54) Zpasob brzdéni synchronniho elektromotoru

Refeni se tyk4 brzdéni synchronniho
elektromotoru stejnosmérnym tepavym prou-
dem. Re$i se jim problém pfi brzdé&ni,
p¥i kterém se stédvéd, Ze elektromotor nevy-
padne ze synchronismu. Ndsledkem toho miZe
dojit k jejich poSkozeni, p¥ipadn& ke zni-
geni proudovym namdhdnim jejich vinuti.
Podstata Ffefeni spolivd v tom, Ze st¥ida-
vy napdjeci proud synchronniho elektromoto-
ru se prerusi a v okamZiku, kdy zpomalu-
jici se rotor pootoli o vice neZ C4ast otdl&-
kYI
danou vztahem An = i , se p¥ipoji stejno-

4

smérny tepavy brzdici proud. P¥itom p = po-
et pdlovych dvojic synchronniho elektro-
motoru. Zpisob brzdé&ni lze pouZft u stroju
vypoletni{ a z&znamové techniky, jako
nap¥fklad kazetov§ch diskovych paméti a
v8ude tam, kde je zapot¥eb{ zastavit syn-
chronni elektromotor v krétkém Casovém
rozmezi.

245578

w200




245578 2
Vyndlez se tyk& zplUsobu brzd&ni synchronniho elektromotoru stejnosmérnym tepavym

prouden.

P¥i poZ¥adavku definovaného zastaveni synchronniho elektromotoru je nutné tento zabrzdit.
To se provddi soudasnym pferuSenim st¥fdavého napdjeciho proudu a pfipojenim stejnosmér-
ného tepavého brzdiciho proudu.

vzhledem ke konstrukci a technologii vyroby nemaji syrchronni elektromotory naprosto
stejné parametry. Mimo to vlastnosti rlznych dynamickych pohonnych soustav jsou rovnéi
rtzné. Z toho divodu se stdvéd, %e pt¥i brzd&ni nevypadnou ze synchronismu. Je proto nutné
zastavit elektromotory zdsahem obgluhy, jinak miZe dojit k jejich poskozeni, p¥ipadné
ke znifeni proudovym naméhdnim jejich vinuti.

Uvedené nevyhody odstrahuje zpisob brzd&ni synchronniho elektromotoru podle vyndlezu,
jeho? podstatou je, Ze st¥idavy napdjeci proud se pferu3f{ a v okamZiku, kdy zpomalujici
se rotor se pootodi o vice ne? C4st ot&lky, danou vztahem An = %p' se p¥ipoji stejno-
smérny tepavy brzdici proud.

v¢hodon zp@sobu brzdéni synchronniho elektromotoru podle vyndlezu je jeho jednoduchost,

zvy$eni spolehlivosti pohonnych soustav, jako# i sniZeni nebezpel{ jeho pofkozeni.

M&-1i byt synchronn{ elektromotor zabrzd&n, pFeru¥i se nejprve st¥idavy napéjeci
proud. Rotor synchronniho elektromotoru se za&ne zpomalovat. Zpomalovadni rotoru zdvisi
na hmotnosti rotoru a na vlastnostech celé dynamické pohonné soustavy. KdyZ rotor doséhne
polohy, které by doséhl st¥fdavym napadjecim proudem trvajicim vice neZ &tvrt periody, p¥ipoji
se k elektromotoru stejnosm&rny tepavy brzdici proud. U dvojpélového synchronniho elektro-
motoru tento okamfik nastane, kdy¥ rotor po pferuseni sti¥idavého napédjeciho proudu pfekroci
&tvrt otddky. U &ty¥pdlového synchronniho elektromotoru tento okamZik nastane, kdyZ rotor
ptekrod{ osminu oté&&ky. Obecnd plati, Ze stejnosmérny tepavy brzdici proud se pripoji
v okam?iku, kdy zpomalujici se rotor se pootodi o vice neZ &&st otdlky, danou vztahem
A n= %p’ kde p = podet pblovych dvojic elektromotoru. Tim je zarudeno, Ze synchronni elektro-
notor nemife byt strien do synchronnich otd&ek a %e nastane spolehlivé a definované jeho
zabrzdéni.

vyndlezu lze pou¥it u stroji vypoletni a zdznamové techniky, jako napfiklad kazetovych
disketovych pamé&t{ a vSude tam, kde je zapotfebi zastavit synchronni elektromotor v krdtkém

Sasovém rozmezi.
PREDMET VYNALEZU

Zplisob brzddnf synchronniho elektromotoru stejnosmérnym tepavym brzdicim proudem,
vyznaleny tim, ¥e st¥idavy napdjeci proud se prerudi a v okamZiku, kdy zpomalujici se
rotor se pootodi o vice neZ &A&st otdfky, danou vztahem An = %p' gse p¥ipoji stejnosmérny

tepavy brzdici proud, kde p = polet pdlovych dvojic synchronniho elektromotoru.
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