19 DANMARK
a2 FREMLAGGELSESSKRIFT 1164017 B

Patentdirektoratet
TAASTRUP
(21) Patentansegning nr.: 4568/87 {51) Int.C1.5 A 22 B 5/00
A 22 B 5/20

(22) indleveringsdag: 01 sep 1987
{41) Alm. tilgeengelig: 03 mar 1988
{44) Fremlagt: 04 maj 1992

{86) International ansegning nr,: -

(30) Prioritet; 02 sep 1986 NL 8602219

{71) Anseger: *Nederlandse Centrale Organisatie voor Toegepast Natuurwetenschappelijk Onderzoek; Juliana van Stolberglaan 148;
2596 CL DEN HAAG, NL

(72) Opfinder: Rudolf Johannes Gerardus Antonius van der *Hoorn; NL, Marcelles Bonefatius Maria *Douwes; NL

(74) Fuldmeegtig: Firmaet Chas. Hude
(84) Apparat til opskeering af kedkroppen péa et slagtedyr

(56) Fremdragne publikationer

US pat. nr. 4087886
NL pat. nr. 175582 -

{87) Sammendrag: 4 5 6 8 - 8 7

Apparat til gennemskaring af pubis (41) pd en kedkrop (40)
til et slagtedyr, som hanger pd en slagtebejle, med et posi-
tioneringselement (88) omgivet af et roterende cylinderformet
ferste skareelement (82), et andet skazreelement (70) og en
feler (74) til lokalisering af pubis-stillingen, og som er
samlet i en funktionel enhed (23), hvor bevagelsen af posi-
tioneringselementet (88) sker uafhangigt af bevagelsen af

de andre elementer.
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Opfindelsen angar et apparat til gennemskaring af pubis pa en
kegdkrop fra et slagtedyr, iser et slagtesvin, der er ophangt
ved benene fra en slagtebsjle og omfattende et positionerings-
element, som kan bevages i dets langderetning, og et farste
skzreelement med en cirkulart bevagelig endeskarekant, der er
placeret koncentrisk omkring positioneringselementet, og et
andet skareelement af bladtypen, hvor disse tre elementer er
kombineret til ‘en funktionel enhed, som kan bevages i dens

lengderetning.

I NL-A-7510362 er beskrevet et apparat beregnet til brug ved
losskaring af rectum og til at udfere et snit gennem huden i
retning mod brystet pa kedkroppen fra en hene. Den roterende
cirkulere skazrekniv, som omslutter det penneformede positione-
ringsorgan, der skal anbringes i anus, og et skareblad til
gennemskaring af huden er kombineret i en funktionel enhed.
Dette kendte apparat frembringer det indsnit, gennem hvilket

indvoldene i et senere trin bliver udtaget.

Formédlet med opfindelsen er at anvise et apparat til gennem-
skearing af pubis p&d et slagtedyr, isar et slagtesvin, der er
ophangt ved benene fra en slagtebsjle. Denne spaltning af ked-
kroppen er en vanskelig operation. Rectum skal skares vak og
pubis skal spaltes, men det m& forhindres, at ekskrementer,
der stadig befinder sig i rectum, under denne operation kan
undslippe og forurene kodkroppen. Det m& ogsd sikres, at pubis
ikke bliver spaltet p& et vilkarligt sted, men i bruskvavet i
midten for at forhindre, at knivaggen splintres og sloves.

Dette formdl bliver opndet ved, at den funktionelle enhed har
en fgler, der er stift forbundet med det andet skareelement i
kendt afstand fra dette, og hvor positioneringselementet bli-
ver baret af en stang og dets bevagelse kan styres uafhangigt

af bevagelserne for de andre elementer i den funktionelle en-

hed.

Trekkene ifelge opfindelsen resulterer i den fordel, at kod-

kroppen kun behgver at blive positioneret én gang, og eftersom
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rectum er aflukket under operationen, er der ingen fare for,
at ekskrementer skal undslippe og derved forurene kedkroppen.
Ved hjalp af vakuum, der bliver tilfegrt under opskaringen,
bliver rectum trukket op o9 strakt, hvorfor der optrader min-
dre skader. Fastholdelsen af rygsejlen ved hjalp af dornen og
fzleren opnéaet ifelge opfindelsen sikrer, at snittet altid vil
blive foretaget pa det korrekte sted, dvs. gennem det let gen-
nemskarne brusk, hvilket forgger spalteknivens levetid. Appa-
ratet optager mindre plads end de to bearbejdningsstationer,
som krazves i det kendte apparat, og arbejdet kan udferes pa

kortere tid.

Fortrinsvis er skarebladet, som kan bevages hen imod og bort
fra kedkroppen uafhangigt af positioneringse1ementet, et rote-
rende drevet cirkulert skareblad, som er omsluttet af kilefor-
mede lokaliseringskamme, der tilspidser ind imod bladet, og
kan bevages uafhangigt deraf og udger folere, og fortrinsvis

er positioneringse]ementet kugleformet.

Apparatet omfatter fortrinsvis to trykorganer, der hver er ba-
ret af en vippearm, som &r hangslet til enheden og f jederbela-
stet i retningen hen imod det forste skareelement. Dette trak
sikrer, at rectum altid er korrekt placeret i forhold til det

fgrste skareelement.

Det er fordelagtigt, nar apparatet omfatter en presliste neden
under det forste skareelement baret af et gliderelement, SOmM
er styret i enheden med henblik pa bevagelse hen imod og bort
fra kodkroppen parallelt med bevagelsen af det forste skare-
element. Dette trak sikrer, at kedkroppens hale altid befinder

sig uden for banen for det forste skareelement.

1 en foretrukken udfereisesform er frontsiden af det forste
skareelement tat omsluttet af en beskyttelsesmanchet, som kan
peveges i fallesskab med dette hen imod og bort fra kodkrop-
pen, og hvor der er tilvejebragt midler til1 frembringelse af
vakuum bag ved positioneringse1ementet og rundt om stangen,

som barer positioneringse1ementet.
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Undertiden foretrakkes det, at den funktionelle enhed, der
barer positioneringselementet og de to skareelementer, er an-
bragt pa en s&dan made, at den kan bevages i langderetningen
pa enden af et aflangt bareorgan, som ved dets anden ende
biliver baret p& en sadan made, at det kan dreje om en vandret
akse og i vinkelstillingen kan forskydes i et lodret plan, me-
dens en stettekonsol er tilvejebragt under det og har sin ene
ende monteret saledes, at den kan dreje omkring den vandrette
akse og ogs& kan indstilles 1 vinkelstillingen, medens den

anden ende omslutter kedkroppen.

Opfindelsen beskrives narmere under henvisning til tegningen,

hvor

fig. 1 perspektivisk viser et anlag, hvori opfindelsen er an-

vendt,
fig. 2 skematisk anlagget set fra siden,

fig. 3 funktionsenheden set fra siden med dens forskellige

dele og
fig. 4 funktionsenheden set fra enden.

Anlzgget, der i fig. 1 i sin helhed er betegnet med henvis-
ningstallet 10, er beregnet til at blive anbragt ved siden af
et transportspor 12, langs hvilket slagtedyrene bliver til-
fort, hvert hazngende fra en s1égtesz1e 14, som er i og for
sig kendt. Anlagget bestar af en ramme, som har lodrette stol-
per 15 og vandrette forbindelsesstaznger 16, og som kan omslut-

te transportsporet 12.

Anbragt bevageligt mellem de vandrette stanger 16a, 16b er en
hjalperamme 17, der omfatter langsgidende staznger 18a, 18b og
de forbindende tvarstanger 20a, 20b. Denne hjzlperamme 17 ba-
rer vippende omkring en vandret aksel 22 et cylinderformet ba-

reorgan 24, med drivenheder (ikke vist) for de forskellige or-
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ganer og elementer, der skal beskrives i det fslgende, og har
ved den anden ende drejende omkring den vandrette aksel 26 en
lodret cylinderformet enhed 28, som ved topenden 28a ved hjalp
af forbindelsesstangen 30 og den hydrauliske cylinder 32 er
forbundet med hjzlperammen. Vinkelstillingen for enheden 28
kan indstilles i det lodrette plan ved hjalp af denne cylinder
32. Pa dens bundside barer denne enhed 28 en skareindretning
34, som kun er vist skematisk, og som er beregnet til at ud-
fore et snit fra det sékaldte indstikningshul gennem brystet
og bugen; dette apparat er ikke genstand for narverende opfin-

delse og vil derfor ikke blive beskrevet yderligere her.

Som navnt ovenfor hanger den kgdkrop 40, der skal bearbejdes,
fra den sadvan1§ge slagtebsjle 14 drevet af transportsporet,
og ved hjelp af et passende bareorgan 42 pbliver hjazlperammen
17 fort med af dette transportspor over en del af sporet for
kedkroppen 40 i dennes bevegelsesretning. Under denne beva-
gelse bliver de forskellige operationer pa kedkroppen, som vil
blive beskrevet nedenfor, udfert. Nar disse er blevet fuld-
endt, og skareelementerne er fri af kodkroppen 40, bliver
hjelperammen 17 fort tilbage til begyndelsesstillingen vist pa
venstre side af fig. 1 ved hjalp af drivkaden 44, der bliver
drevet af drivmotoren 46. I en praktisk udfgreisesform varer

hele denne bearbejdningstid ca. 12 sekunder.

Nervarende beskrivelse angar isar de elementer, der kraves til
at udfere snittet gennem pubis 41 og larene og enden; disse
elementer er placeret som éen fanktionel enhed 23 ved enden af
pzareenheden 24. Disse elementer udferer kun roterende bevagel-
ser og forskydninger i langderetningen af enheden 24; de ngd-
vendige drivelementer for dem er ikke vist i detaljer, efter-
som de er tilstrazkkeligt kendt i forvejen. I praksis vil de
forskellige bevagelser blive sat i gang og afsluttet ved hjalp
af passende fglere, som for forenklingens skyld ikke vil blive

diskuteret her.

Som navnt kan enheden 24 dreje omkring den vandrette aksel 22;

vinkelstillingen i det lodrette plan er her fastlagt ved hjalp
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af en hydraulisk cylinder 48, som er indpasset mellem dreje-
punktet 50 og akselen 52, som er hangselforbundet med enheden
24. En passende understogtning for kedkroppen 40 i sideretnin-
gen ma vare sikret, nar skareoperationen bliver udfert; i den
viste udferelsesform er dette sikret ved hjalp af en stotte-
konsol 56 med en gaffelformet ende 58, hvis anden ende 60 ogsa
kan dreje omkring den vandrette aksel 22. Dennes stilling i
det lodrette plan bestemmer stillingen af kedkroppen 40, som
bliver holdt tilbage ved bagbensenden af stottekonsollen 62,
sa at kedkroppen er fastholdt savel i lodret som i vandret

retning.

Hovedet 24a af bareorganet 24 bazrer de elementer, der er sam-
let i den ovenfor navnte funktionelle enhed 23, som ifslge op-
findelsen bliver benyttet til gennemskaring af larene og en-

den.,
Disse dele er (se fig. 3) folgende:

- en cirkuler skarekniv 70, som er indpasset i et hus 72, der
indeholder drivmotoren for denne kniv, og ved hjelp af styr 73
bliver styret saledes, at den bevager sig frem og tilbage i
retning af pilen 75 i hovedet 24a under styring af passende

drivorganer (ikke vist);

- en foler 74 bestiende af to kileformede dele T74a, 74b, som
er anbragt saledes, at de er symmetriske i forhold til kniven,
og som ved hjalp af styr 76a, 76b bliver styret i hovedet 24a
og kan drives frem og tilbage af passende drivorganer (ikke

vist) i retning af pilen 78; og

- en cylinderformet beskyttelsesmanchet 80, der er fastgjort
til hovedet 24a, i hvilken en cylinderformet skarekniv 82 bli-
ver fgrt roterbart, og koncentrisk deri en barestang 86, som
kan bevages frem og tilbage i retning af pilen 84, og som ved

sin ende har en positioneringskugle 88.
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Manchetten 80 barer to arme 25a, 25b, som drejer omkring aksen
27. De respektive frie ender af disse arme barer hver en kile-

formet trykrulle 29a, 29b.

En trykfjeder 31 mellem brostykket 33, der forbinder armene
25a, 25b og hovedet 35 af en tap 37, der er forbundet med en
understgtning 39, som pa sin side er fastgjort til manchetten

80, presser rullerne 28a, 29b opad i retning af pilen 41.

Endvidere findes der en kurveformet presliste 43 ved bunden af
en U-formet bue med arme 45a og 45b, som hver er forbundet med
en styrestang, af hvilke den ene er vist og betegnet med hen-
visningstallet 47a. Ved hjalp af passende midler - ikke vist -
kan styrestangerne skubbes ind i den stilling, der er vist i
fig. 3, hvilket er den stilling, de indtager ved starten af
operationen; derefter kan styrestangerne frit bevage sig bag-

ud. De bliver styret i passende lejer, der ikke er vist.

Endelig er en 1ille hjalpekniv 49, der kan rotere omkring en
aksel 51, anbragt mellem felerdelen T4a og skarekniven 70, og
en passende fjeder, der ijkke er vist, presser kniven nedad i

retning af pilen 53.

Mellemrummet indvendigt i den cylinderformede skerekniv 82
rundt om barestangen 86 er ved hjeip af den skematisk viste
kanal 90 forbundet med en undertrykskilde 92, der ogsa er vist

skematisk.
Hele apparatet virker som falger:

Med udgang i begyndelsesstillingen vist med fuldt optrukne 1li-
nier i fig. 3 - hvilket ogsa er den stilling, der er vist i
fig. 2 - bliver farst af alt ved ekspansion af stangen 86 po-
sitioneringskuglen 88 anbragt i anus 100 p& kodkroppen 40 i
den stilling, der er vist ved de punkterede linier 88a. Hoved~-
et 24a folger pneumatisk styret denne bevagelse under fasthol-

delse af en specifik afstand, indtil den cylinderformede ska-
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rekniv 82, den cirkelformede skarekniv 70 og fesleren 74 til
sidst har ndet den stilling, der er vist ved de punkterede 1i-
nier 82a, 70a henholdsvis T4a. Allerede i begyndelsesstillin-
gen bliver kniven 82 drevet roterende med et vakuum opbygget i
mellemrummet inde i kniven, og den bortskarer saledes rectum
102 ved denne bevagelse. Trykrulierne 2%a, 29b presser imod
ryggen pa kedkroppen 40 og skubber saledes enden af rectum 102
opad, nar denne ikke er parallel med ryggen, og sikrer sdledes
en bedre positionering i forhold til den roterende kniv 82.
Preslisten 43 er ogsd bevaeget fremad og skubber halen 103 sik-
kert uden for banen for kniven 82. Under denne operation bii-
ver kniven 70 ogsd roteret og dgennemskazrer lirene og enden
104; feleren 74 bliver ogsd presset fremad, og de kileformede
forkanter T4a, 74b udspiler pubis. Den cylinderformede kniv 82
bliver stoppet, og samtidigt bliver fegleren 74 bevaget fremad
under et indstilleligt tryk med henblik p& en sidema&ssig cen-
trering af pubis 41, hvorefter huset 72 bliver bevaget fremad
sammen med den cirkelformede kniv 70, indtil pubis 41 er helt
gennemskaret ved den bruskagtige forbindelsesdel 41a mellem de
to pubisben, Den fjederbelastede hjalpekniv 49 bevager sig,
nar den ikke lengere er fastholdt af manchetten 80, rundt om
akselen 51 og sikrer med dens fremadvendende skazrekant, at en
pubis, som er placeret relativt tet ved ryggen pad kedkroppen,
bliver sikkert og helt gennemskaret. De forskellige dele ven-
der sa tilbage til udgangsstillingen, hvor vakuumet er fjer-

net.

Patentkrav.

-t - e . v

1. Apparat til gennemskearing af pubis (41) pad en kedkrop (40)
fra et slagtedyr, isar et slagtesvin, der er ophangt ved bene-
ne fra en slagtebejle (14), og omfattende et positionerings-
element (88), som kan bevages i dets langderetning, og et feor-
ste skareelement (82) med en cirkulert bevagelig endeskare-
kant, der er placeret Kkoncentrisk omkring positioneringsele-

mentet (88), og et andet skareelement (70) af bladtypen, hvor
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disse tre elementer (88, 82, 70) er kombineret til en funktio-
nel enhed (23), som kan bevages i dens langderetning, k e n -
detegnet ved, at den funktionelle enhed (23) har en
fgler (74), der er stift forbundet med det andet skareelement
(70) i kendt afstand fra dette, og hvor positioneringselemen-
tet (88) bliver baret af en stang (86) og dets bevagelse kan
styres uafhangigt af bevagelserne for de andre elementer (82,

70) i den funktionelle enhed (23).

2. Apparat ifelge krav 1, k e n detegnet ved, at ska-
rebladet (70), som, uafhangigt af positioneringselementet (88)
kan bevages hen imod og bort fra kodkroppen (40), er et roter-
bart drevet cirkulart skereb?ad,.som er omsluttet af kilefor-
mede lokaliseringskamme (74a, T4b), der tilspidser 1ind imod
bladet (70) og kan bevages uafhangigt deraf og udger fgleren
(74).

3. Apparat ifslge krav 1 eller 2, kendetegnet ved,

at positioneringselementet (88) er kugleformet.

4. Apparat ifelge et eller flere af kravene 1-3, k e n d e -
tegnet ved, at det omfatter to trykorganer (29a, 29b),
der hver er baret af en vippearm (25a, 25b), der er hangslet
ti1 enheden (23) og fjederbelastet i retningen hen imod det

forste skareelement (82).

5. Apparat ifglge et eller flere af kravene 1-4, k e nd e -
tegnet ved, at det omfatter en presliste (43}, der er
placeret neden under det forste skazreelement (82) og er baret
af et gliderelement (47a), som er styret i enheden (23) med
henblik pa bevagelse hen imod og bort fra kgdkroppen (40) pa-

rallelt med bevagelsen af det forste skareelement (82).

6. Apparat ifglge et eller flere af kravene 1-5, k e nd e -
tegnet ved, at det omfatter et hjalpeskareblad (49) pa-
rallelt med og tezt ved det roterende skareblad (70), og som er
anbragt fjederlastet og vipbart omkring en akse vinkelret pa

planet for dette skareblad (70).
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7. Apparat ifelge et eller flere af kravene 1-6, k e n d e -
tegnet ved, at frontsiden af det forste skareelement
(82) er tat omsluttet af en beskyttelsesmanchet (80), som kan
bevages i fallesskab med dette hen imod og bort fra kedkroppen
(40), og hvor der er tilvejebragt midler (92) til frembringel-
se af vakuum bag ved positioneringselementet (88) og rundt om

stangen (86), som barer positioneringselementet (88).

8. Apparat ifolge et eller flere af kravene 1-7, k en d e -
tegnet ved, at den funktionelle enhed (23), der bearer
positioneringselementet (88) og de to skazreelementer (82, 70),
er anbragt p& en sddan made, at den kan bevages i langderet-
ningen pa enden af et aflangt bareorgan (24), som ved dets
anden ende bliver baret p& en sadan méade, at det kan dreje om
en vandret akse (22) og i vinkelstillingen kan forskydes i et
lodret pian, medens en stgttekonsol (56) er tilvejebragt under
det og har sin ene ende monteret sadan, at den kan dreje omkr-
ing den vandrette akse (22) og ogsa kan dindstilles i vinkel-

stillingen, medens den anden ende (58) omslutter kedkroppen

(40).
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