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(54) Hydraulicky rozvod se spoleénym zdrojem tlakové kapaliny pro posuv
pohyblivych tramcii stejnokroké pece

Vynalez se tyka hydraulického rozvodu se
spoleénym zdrojem tlakové kapaliny pro po-
suv pohyblivych trdmcti stejnokroké pece
a feSi ekonomicky vyhodné uspoiddani hyd-
raulického systému pro hydraulicky posuv
dvou pohyblivych tramcet stejnokroké pece.

V soulasné dobé jsou pohyblivé tramce
stejnokroké pece ovladany hydraulickymi
primoc¢arymi hydromotory, které jsou sou-
¢asti hydraulického obvodu umozZiiujiciho
chod pistu piimocarych hydromotora vpted
a vzad v plesnych ¢asovych navaznostech.
Hydraulicky rozvod pro ovladéni pohybli-
vych trdmct je FeSen tak, Ze pfimoéary hyd-
romotor posuvu prvniho pohyblivého tramce
stejnokroké pece je soudasti hydraulického
obvodu se samostatnym zdrojem tlakové ka-
paliny a ptimodary hydromotor posuvu dru-
hého pohyblivého tramce je soucésti hydra-
ulického obvodu se samostatnym zdrojem
tlakové kapaliny, piifemZ pohyb a rychlost
obou pfimocarych hydromotordi jsou sladény
tak, aby bylo zajiSténo plynulé neseni vsazky
pohyblivymi tramei ve stejnokroké peci. Kaz-
dy ze zdroju tlakové kapaliny je tvoren regu-
laénim hydrogeneratorem, ktery je spojkou
spojen s hiidelem pohdnéctho elektromotoru
a tento je dimenzovadn pro maximdlni para-
metry hydraulického obvodu posuvu jednoho
pohyblivého trdmce. Nevyhodou je to, Ze ten-
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to hydraulicky rozvod je pomérné velmi na-
rony na instalovany piikon, protoZe oba
hydraulické obvody posuvu pohyblivych
trdmed jsou napéjeny samostatnymi zdroji
tlakové kapaliny.

Uvedeny nedostatek odstrafiuje hydraulic-
ky rozvod se spoleénym zdrojem tlakové ka-
paliny pro posuv pohyblivych trdmcti stejno-
kroké pece, tvoieny pohdnécim elektromoto-
rem spojenym vystupnim hiidelem s regu-
laénim hydrogenerdtorem podle vynalezu.
Podstatou vynalezu je to, %e pohanéci elek-
tromotor je svym druhym vystupnim hiide-
lem spojen s hfidelem levoto&ivého regulaé-
niho hydrogeneratoru. Svou prvni cestou je
levotodivy a pravoto¢ivy regulaéni hydroge-
nerator podle vynélezu propojen skrze sviij
vyplachovy a pojistny blok s druhym prosto-
rem svého primocéarého hydromotoru posuvu
prvniho a druhého pohyblivého tramce
a svou druhou cestou jsou oba regulaéni hyd-
rogeneratory propojeny skrze svilj vyplacho-
vy a pojistny blok s prvnim prostorem svého
primoc€arého hydromotoru posuvu prvniho
a druhého pohyblivého tramce.

Vyhody hydraulického rozvodu podle vy-
nalezu spocivaji v tom, Ze vzhledem k posunu
pribéhu rychlosti, zrychleni a sil na pistni-
cich primocarych hydromotortt posuvu dvou
pohyblivych tramcill je dosaZeno pokryti vza-



jemng posunutych ¥pitkovych vykond jed-
nim pohénécim elektromotorem. Tim se do-
cili uspora instalovaného piikonu vice neZ
z poloviny a stejnych funkei posuvovych pii-
modarych hydromotord je dosaZeno s polo-
viénim mnoZstvim elektrickych pohdnécich
motort, co% znamen4 sniZeni investi¢nich na-
kladt.

Piikladné usporadani hydraulického rozvo-
du se spoleénym zdrojem tlakové kapaliny
pro posuv dvou pohyblivych trameii je sche-
maticky znédzornéno na vykresu 1.

Hydraulicky rozvod podle vynalezu je
sestaven z pohanéciho elektromotoru 1, jehoz
pribézny hiidel je jednim koncem spojen
pies prvni spojku 2 s h¥idelem pravotoéivého
regulaéniho hydrogeneratoru 4 a svym dru-
hym koncem pires druhou spojku 3 s hride-
lem levotodivého regulaéniho hydrogenerato-
ru 5. Pravotodivy regulaéni hydrogenerator
4 je svou druhou cestou 6 napojen pies svij
vyplachovy a pojistny blok 7 k prvnimu pro-
storu I pfimodarého hydromotoru 8 posuvu
prvniho pohyblivého trdmce a svou prvni
cestou 9 je napojen pies tentyz vyplachovy
a pojistny blok 7 k druhému prostoru II svého
piimogarého hydromotoru 8 posuvu prvniho
pohyblivého tramce. Levotodivy regulaéni

hydrogenerator 5 je svou druhou cestou 10
napojen pies sviij vyplachovy a pojistny blok
11 k prvnimu prostoru III svého piimotarého
hydromotoru 12 a svou prvni cestou 13 je na-
pojen pres tentyZ vyplachovy a pojistny blok
11 k druhému prostoru IV svého primocarého
hydromotoru 12 posuvu druhého pohyblive-
ho tramce. .

V pribéhu pracovniho cyklu neseni vsazky
pohyblivymi tramci pohani pohdnéci elektro-
motor 1 oba regulaéni hydrogeneratory 4 a §,
které zajistuji spravnou ¢asovou navaznost
chodu ptimoéarych hydromotoru 8, 12, tj. je-
jich urychlovéni, rovnomérny chod a brzdéni
pti chodu vpfed i vzad. Maximalni hydraulic-
ké vykony obou posuvovych hydraulickych
systéma jsou vzdjemné Casové posunuty, to
znamend, e pohénéci elektromotor 1 pracuje
v prerusovaném zatiZeni a je dimenzovén pro
ekvivalentni zatiZeni s ohledem na otepleni.

Hydraulicky rozvod podle vynélezu lze vy-
uzit pro ovladéni posuvu pohyblivych tram-
ct vSech stejnokrokych peci. Déle je mozno
aplikovat toto YeSeni v hydraulickych systé-
mech, které zabezpetuji prabéh dvou shod-
nych ¢&asové posunutych funkei obecného
strojniho zatizeni.

PREDMET VYNALEZU

Hydraulicky rozvod se spoleénym zdrojem
tlakové kapaliny pro posuv pohyblivych
tramc(l stejnokroké pece, tvofeny pohénécim
elektromotorem spojenym vystupnim hiide-
lem s regulaénim hydrogeneratorem, vyzna-
¢eny tim, %e pohénéci elektromotor (1) je
svym druhym vystupnim hiidelem spojen
s hiidelem levotoéivého regulaéniho hydro-
generatoru (5), a svou prvni cestou (9, 13) je
levotodivy a pravotodivy regulaéni hydroge-

nerator (4, 5) propojen skrze svij vyplachovy
a pojistny blok (7, 11) s druhym prostorem
(I1, IV) svého primocarého hydromotoru (8,
12) posuvu prvniho a druhého pohyblivého
tramce a svou druhou cestou (6, 10) jsou oba
regulaéni hydrogenerdtory (4, 5) propojeny
skrze sviij vyplachovy a pojistny blok (7, 11)
s prvnim prostorem (I, III) svého pfimocaré-
ho hydromotoru (8, 12) posuvu prvniho a dru-
hého pohyblivého tramece.

1 Vykres_
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