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(54) Zariadenie pre meranie tahu a zahbehévanie leteckych pridoevych motorov
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Utelom rieenia je zjednoduSenie a spre-
snenie merania a zabezpefenie optimdlnych
podmienok merania. Uvedeného tcelu sa do-
siahne tym, Ze ststava tvorend dynamome-
trickou ploSinou, skaGSanym motorom a
vstupnym ustrojenstvom s pojazdom méa ta-
Zisko pred prednymi pruZnymi zdvesmi pre
zavesenie dynamometrickej plodiny, pricom
tato je spojenda v prednej Casti jednak s
ciachovacim zariadenim a prostrednictvom
tiahla so zariadenim pre vyvolanie predpé-
tia.
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Vynédlez sa tyka zariadenia pre meranie
tahu a zabehdvanie leteckych pradovych
motorov v priestore sktSobného boxu,
vhodného pre motory do velkosti tahu
50 KN s umiestnenim regula&nych prvkov
v spodnej dasti motora.

Velkost tahu leteckého pruidového moto-
ra je jednou z jeho najcharakteristickej$ich
veli¢in, uréujicich jeho vlastnosti a vhod-
nost, pripadne rozsah jeho pouZitia. Preto
u kaZdého motora je nutné merat tito ve-
li€inu pri rozliénych reZimoch préace moto-
ra. Na tento tifel sa pouZivaji r6zne kon-
Strukcie skuSobnych tahovych stojanov,
ktoré slauZia na upevnenie motora v priesto-
re skiiSobného boxu a umoZituji jeho pracu
pri stdfasnom merani tahu motora a ostat-
nych poZadovanych veli¢in.

Zname druhy skuSobnych tahovych sto-
janov st rieSené so spodnym uloZenim pruz-
nych elementov, umoZiiujicich pohyb dyna-
mometrickej ploSiny a tym aj meranie vel-
kosti tahu motora podla vyndlezu ZSSR
‘AQ &. 1002 856, so zavesenym motorom pod
dynamometrickou ploSinou, pripadne s mo-
torom umiestnenym medzi pruZnymi ele-
mentami.

Nevyhodou konStrukcii so spodnym uloZe-

nim pruZnych elementov je obtiaZna mani-.

pulédcia pri vystrojovani motora a zly pri-
stup k ovladacim a regulatnym prvkom,
umiestnenym v spodnej €asti motora. Zna-
ma je tieZ konStrukcia zavesenia dynamo-
metrickej ploSiny prostrednictvom ojnic po-
dla patentu GB &. 2096 776. Nevyhodou to-
hoto rieSenia je, %e sa zvySuje nepresnost
merania vplyvom pasivnych odporov trenia
v apoch.

Nevyhodou vSetkych tychto systémov je,
7Ze taZisko sustavy motor-dynamometricka
ploSina je umiestnené medzi pruZnymi zé-
vesmi a v priebehu zvySovania tahu motora
dochddza k zmene charakteru namdhania
zdvesov z0 vzperu, prip. z tlaku na tah, o
spdsobuje zlom na ciachovacej krivke ski-
Sobného stojanu, &im sa zvySuje nepresnost
merania. U v&&Siny typov skuSobnych sto-
janov je motor vystrojovany priamo v prie-
store boxu po upevneni na skiSobny tahovy
stojan, ¢im sa predlZuje doba, potrebnd Xk
odsktSaniu motora a zhiZuje priechodnost
boxu. TaktieZ niektoré typy stojanov ne-
umoZiiujd optimdlne umiestnenie skiSaného
motora v boxe z hladiska pridenia vzduchu
v boxe a okoll motora.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zariadenie
pre meranie tahu a zabehdvanie leteckych
pradovych motorov, ktoré méd na podstav-
coch, upevnen§ich na kotevnom roste, upev-
neny rdm, na Kktorom je prostrednictvom
z&dvesov zavesena dynamometrickd iploSina,
ktora je v zadnej tasti spojend s rdmom cez
meracie zariadenie tahu a opatrend nosnik-
mi s upinami, pre upevnenie vystrojného
ramu podla vyndlezu, ktorého podstata spo-
¢iva v tom, Ze vystrojny rdm je opatreny
stistavou rychlospojov pre pripojenie ener-
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gii a meracich retazcov so skidSanym mo-
torom, ku ktorému je pomocou upinatov
pripevnené vstupné tstrojenstvo, posuvne
uloZené na pojazde tak, Ze taZisko ststavy
tvorenej dynamometrickou plo$inou, sku3a-
nym motorom, vstupnym ustrojenstvom s
pojazdom je umiestnené pred prednymi
pruZnymi zdavesmi.

Medzi skGSanym motorom a dynamome-
trickou ploSinou je volny priestor jpre ma-
nipuldciu. Pred vstupnym ustrojenstvom je
umiestneny saci k6§, ktory je uloZeny na
nosnej konstrukcii spojenej s podstavcom,
upevnenym na kotevnom ro$te. Dynamome-
trickd plo$ina je spojend v prednej dZasti
jednak s ciachovacim zariadenim a pro-
strednictvom tiahla so zariadenim pre vy-
volanie predpétia.

Vyhody zariadenia podla vyndlezu spoci-
vaji v tom, Ze vysunutim taZiska ststavy
dynamometrickad plo§ina—motor—vstupné
dstrojenstvo pred predné pruZné zdvesy ne-
dochéadza pri ciachovani k zlomu na cia-
chovacej charakteristike, zdvesy pri zvy3o-
vani tahu si zachovdvaji rovnaky spdsob
namdhania, upevnenie motora v dostatotnej
vy8§ke umoZiiuje pristup k ovladacim ele-
mentom, umiestnenyim na spodnej €asti mo-
tora. - . . .

Spbsob upeviiovania motora spolu s vy-
strojnym rdmom skracuje podstatne &as po-
bytu motora v boxe tym, Ze umoZiluje vy-
strojovanie skiSaného motora mimo prie-
stor skiiobného boxu a jednoduché a rgch-
le pripojenie vystrojeného motora s ramom
na privody energii a pripojenie meracich
retazcov pomocou rychlospojov.

Dalsou vyhodou z usporiadania konStruk-
cie je oddeleny saci k6§ vstupného ustro-
jenstva od pohyblivej Casti skiSobného sto-
janu a tym vyltfenie jeho vplyvu na velkost
chyby meranej velifiny. RieSenie konStruk-
cie dalej umoZiiuje odlahfovanie zariadenia
pre meranie tahu v tej faze skuSok, kedy
nie je toto potrebné, aretdciou dynamome-
trickej ploSiny prostrednictvom hydraulic-
kého systému ciachovania v ose meracieho
zariadenia tahu.

Sposob rieSenia konStrukcie dalej umoZ-
iiuje umiestnenie skifaného motora v opti-
mélnej vyike mad podlahou boxu z hladiska
pridenia vzduchu v prievoze boxu a obte-
kanie motora.

Priklad prevedenia zariadenia podla vy-
nalezu je zndzorneny na vykresoch, kde ob-
razok 1 znédzoriiuje bofny jpohlad, pritom
pevny ram a spodnd fast dynamometrickej
ploSiny sti zndzornené v reze a stojan pre
uchytenie sacieho koSa nie je zndzorneny
a obr. 3 znizoriiuje rez pevnym ramom V
priestore uchytenia pruZnych zdvesov dy-
namometrickej ploSiny.

Zariadenie pozostdva z pevnych podstav-
cov 1, upevnenych na kotevirom roSte 2, na
ktorych je pripevneny pevny rém 3, ku kto-
rému je na pruznych zdvesoch 4 pripevnend
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dynamometrickd ploSina 5, na ktorej je na
nosnikoch 6 upevneny pomocou upinaov 7
vystrojny rdm 8, opatreny ststavou rychlo-
‘spojov 20 pre pripojenie energii a meracich
retazcov so skdSanym motoromm 9, ku kto-
rému je pomocou upinatov 10 pripevneneé
vstupné dstrojenstvo 11 odsuvné po pojazde
12, Saci k6§ 13 oddeleny od vstupného u-
strojenstva 11 je pripevneny na konStrukcii
14, spojenej s podstavcom 135, ktory je ukot-
veny v kotevnom roste 2.

Dynamometrickd ploSina 5 je spojend v
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zadnej <asti jpodla smeru tahu motora s
pevnym rdamom 3 cez meracie zariadenie
tahu 16 a v prednej ¢asti so zariadenim pre
ciachovanie 17, ktoré zdroveti sliZi na od-
lahfovanie meracieho zariadenia tahu 16 v
priebehu skuSky, sucasne je v prednej asti
pevného rdmu 3 umiestnené zariadenie 18
pre vyvodenie predpétia za uCelom vyme-
dzenia voli dynamometrickej ploSiny 5 spo-
jené s dynamometrickou ploSinou 5 tiahlom
19. Umiestnenie pracovnej ploSiny 21 je vy-
znatené bodkodiarkovane.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre meranie tahu a zabehédva-
nie leteckych prudovych motorov, zostava-
jice z podstavcoch, upevnenych na kotev-
nom ro$te, na ktorych je upevneny ram, na
ktorom je prostrednictvom pruZnych zéave-
sov zavesend dynamometricka ploSina, kto-
r4d je v zadnej Casti spojend s rdmom cez
meracie zariadenie tahu a opatrena nosnik-
mi, s upinatmi pre upevnenie vystrojného
ramu vyzna¢ené tym, Ze vystrojny ram (8)
je opatreny stuistavou rychlospojov (20) pre
pripojenie energii a meracich retazcov so
skiSanym motorom (9), ku ktorému je po-
mocou upinadov (10) pripevnené vstupné
Gstrojenstvo (11), posuvne uloZené na po-
jazde (12) tak, Ze taZisko ststavy tvorenej

dynamometrickou ploSinou (5), sk@GSanym
motorom (9], vstupnym ustrojenstvom (11)
s pojazdom (12) je umiestnené pred pred-
nymi pruZnymi zdvesmi (4), priCom medzi
skiSanym motorom (9) a dynamometrickou
ploSinou (5) je volny priestor pre manipu-
laciu a pred vstupnym ustrojenstvom (11)
je umiestneny saci k65 (13}, ktory je ulo-
Zeny mna nosnej konStrukcii (14) spojenej s
podstavcom (15), upevnenym na kotevnom
roSte (2) a dynamometrickd ploSina (5) je
spojend v prednej &asti jednak s ciachova-
cim zariadenim (17) a prostrednictvom
tiahla (19) so zariadenim pre vyvolanie
predpétia (18).

3 listy vykresit
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