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(54) Zatizeni pro polohovdni polovodilovych kotoudld

. Vyndlez se tykd za¥izeni pro polohovéni

~ polovodidovyeh kotoudh s t&tivou na jejich
obvodu ve smiru souradnice / . Zabizen{
sestdvéd z otodného stolu k uloZeni a oté-
geni polovodidového kotoude a z kluzného

posuvného Ustroji se dvéma fotoprvky,

které slou¥i k prerusovdni otodného pohy-
bu stolu., Jako kluzné posuvné Ustrojdi '
_ jeou podle vyndlezu uspoidddny vodici sa-
né radidlné posuvné vzhledem ke stolu a
opat¥enéd na své Selni sirand soumdrné u-
spofddanymi sensory mezi nimi% je uprave=-
no volné kolelko, které se odvaluje po ob-
vodu polovodidového kotoude uvddé&ného do
pohybu spolu se stolem., Jakmile p¥ijde
koledko do styku s t8tivou polovodidového
kotoude, zasdhne plocha kotoude prvni
asensor, ktery tuto skutelnost signalizuje
¥idiei jednotce. P¥i dalsim odvalovdni ° !
koledka po t38tivé zasdhne plocha kotoude

i druhy sensor, ktery odevzdd $idici jed-
notce signdl k zastaveni pohybu,
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Vynélez se tykd za¥izeni pro pclohovdni polovodidovych kotoudl s tEtivou na jejich
obvodu ve smdru soufadnice f, sestdvajici z otddivého stolu pro objekt k uklddéni a otdde-
ni polovodidového kotoude, jemuZ je za udelem snimdni obvodu polovodidového kotoule & ori-
entadni polohy t8tivy pFiFazeno kluzné posouvaci ustroji se dvdma fotoprvky, uspoiddanymi
v uréité vzddlenosti, jako prostiedky pro pFeruSovdni otodndho pohybu, Za¥izeni ge u¥ivd.
zejména u polohovacich a osv3tlovacich dstrojf.

V soudasné dobd je zndm automaticky systém pro privddsni a p¥edbd¥nou orientaci, u
n¥ho¥ se polovoldifovy kotoud dostdva progtfednictvim vzduchové doprévni drdhy do rotujici-
ho kulatého vzduchového loZiska. Na okraji tohoio vzduchového lo%iska jsou uspobdddny avé
optické snimaci hlavy tak, Ze Ghel, ktery mczi sebou sviraii, dinf 30°, Jakmile projde zé-
ez nebo segmentovy lsek polovodidového kotoude okolo prvniho optického snimade, je kon-
stantni otA8ivy pohyb nahrazen pohyber vibradnim, Timto zplsobem se polovodidovy kotoud
otd81i po krocich ddle, dokud neni uveden v ¢innost druhy snimad a tim zcela zastaven oté-
divy pohyb. Na tomto mist® je polovodidovy kotéué hrub3 predb’¥nd orientovdn ve smdru sou-
Yadnice & miZe byt pod mikroskopem ruéné nastaven na po¥adovand jemné vybizeni,

Vibradnim vyfizovdnim polovodilového kotoude po krocich na vzduchovém lo¥isku je do-
saZfeno pouze hruté piesnostl pfedb&iné orientace, nedostatedns pro ndsledné jemnd vybize-
ni, Kromé toho vykazuje princip vzduchového loZiska tu nevyhodu, %e jeho funkce zdvisi
smérodatné na velikosti pohybového kotoude, tak¥e p¥i rdznych primérech kotoudld je t8% za-
potiebs prestavby celé vzduchové dopravni drdhy a vzduchového loZiska. Tento funkéni nrine
clp vykazuje kroms toho té% 1clétivné znadnou citlivost proti nerovnomdrnostem na obvodu
kotoude.,

Ddle je ji% zndmo, rudné poklddat polovodiduvé kotoule, opatiené segmentovim dsekem,
na t#ibodovou podloZku tak, aby byly jak vystfeaovény, tak 1 vyfizovdny ve smiru souiadni-
ce f . PPitom joou kotoule zachycovény pinsetou nebo prisavkou a zavdddny do podklédacfho
ﬁstfoji.-Na zdkladé s tim svojeného dotyku pnovrchu polovodidového kotoude nelze zcela za-
brinii poSkozeni naneseného fotolaku, resp. ji% existujficich struktur konstrukdénich prvkd,

Ugelém vyndlezu je proto provadét vyPizovdni polovodiéovjcb kotoudl tak pFfesnd, aby
bylo bez zdsahu obsluhujici osoby a bez dotyku vovrchu kotouéevmoéné prirazeni polovodido~
vého kotoude fotomasce v zdchytné oblasti specidlniho mikroskopu nebo svdtelnd elektrické-
ho autoﬁatického zabizeni pro jemné nolohovini,

Ukolem vyndlezu je navrhnout zabizeni pro polohovini polovodidovych kotoulld, odebira-
nych v libovolné poloze ze zdsobniku, ve smdru souFadnice Yy ; které by zarulovalo reprodu-
kovatelné vyrizeni kotoude, ve znaéné mi¥e neovlivnéné nepravidelnostmi na obvodu kotoucle
a universdlnd pouZitelné pro rizné priméry kotoudl.

Podle vyndlezn je tento dkol vyPelen v podstatd tim, Ze jako kluzné posouvaci dstro-

.ji isou uspofdddny vodici sané rédiélné posuvné vzhledem ke stolu pro objekt, na jejichi
delni strané jsou soumérnd uspofédgny dva sensory a uprostfed volné kolelko pro odvalovd-
ni po cuvodu polovodidového kotoude uvdddného do otddivého pohybu se stolem pro objekt.

Za¥izeni nodle vynilezu umo¥nuje rychlé a pPesné vyrizovdni polovodidovych kotcudd.

Zvl1astni vfhoda zafizeri podle vyndlezu spolivd v tom, %e kotoude mohou byt strojnd odebi-



riny ze zdsobniku a vyfizovény, aniZ by dodlo k dotyku s jejich povrchem, VyPizovdni se
provddi o tak vysokou piresnosti, Ze je moZné bezprostfedns ndpojit svételnd elektrické au-
‘tomatické zaiizeni pro jemné polohovén{. PHi zvolenf piim8iené velikosti vzdjemnd vzddle-

nosti snimadd neni vysledek vyfizeni qvlivﬁovén ani v8t3{mi nepravidelnostmi na obvodu
kotoude. Radidlni pohyblivost koledka vzhledem ke kotouli umo¥nuje vybizovéni kotoﬁéﬁ‘rﬁz-
néhe primérw bez jakékoliv prestavby.

Vyndlez je v ndsledujficim textu bliée‘vysvétlen na pfikladu provedeni zafizeni, Na
pPiloZeném vykresu zndzornuje obr, la, 1lb, lc za¥izeni podle vyndlezu p¥i rlznyeh Ghlech
natodeni kotoude resp. fdzich vyfizovdni, obr. 2 bokorys zafizeni podle obr. 1,

Na obr. la, 1b, lc jsou jako kluzné posouvaci dstrojf zndzorndny vodiei sané 1, ra-
did1n¥ posuvné vzhledem k otodnému stolu 8 pro objekt' s upnutym polovodidovym kotoudem 2.
Vodici san& i jsou opat¥eny ve svém st¥edu na Selni gtrang phivrdcené k polovodidovému
kotoudi 2 volnym koledkem 3, které se odvaluje po obvodu polovodidového kotoude 2, jenz
mife byt uveden do otodného pohybu spolu se stolem 8 pro objekt. Po obou strandch dotyko-
vého bodu P volného kolelka 3 na obvodu polovodidového kotoude 2 jsou se vzdjemnym odstu-
pem uspoidddny dva sensory 4a, 4h, & to t8snd u okraje Zelni stranj vodicich sani ;..Na
obr. la, 1lb, lc je zndzorndno odvalovdni volného koleka 3 po zakiivené Sdsti obvodu polo-
vvodiéovéhovkotouée 2. Vzdjemnd vzddlenost sensord 4a a 4b a jejich vzddlenost od bodu od-
valovdni, jako% i jejich radidlni pFestaveni ve smiru ke stfedu.polovodiéového kotoute 2
byly zvoleny tak, aby se senzory 4a a 4b nachdzely mimo polovodidovy kotoud 2. Pri odvalo-
véni koledka 3 po t3tivé S polovodidového kotoule 2 se pak nejprve sensor 4b vno¥{ do plo-

2, jak je patrno z obr. lb, a signalizuje tuto skutelnost ne-

chy polovodidového kotoude
zndzorndné »idici jednotce hnaciho Ustrojl 7. Sensor 4g se i nadile nachdz{ mimo Bbvod pé-
lovodidového kotoude 2. P¥i daldim odvalovdni volného kolelka 2 po t3tivd S se pak t€tiva
S dostévd do polohy, v ni%Z i sensor 4a se vno¥{ do plochy polovodidového kotoule 2 a ode-
vzdd pFisludny signdl, Tato poloha je patrnd z obr. lc. Ridie{ jednotka po pPijeti tohoto
druhého signdlu zastavi hnaci dstroji I stolu 8 pro objekt a fixuje- Je pomoci nezndznrné-
né spojky, $im? dodlo k vyiizeni polovodidoviho kotoude 2. Aby bylo moZno zsrudit co nej-

2 a zabridnit moZnému dobdhu stolu 8 pro objekt,

piresn&jsi zastaveni polovodiového kotoule
 1ze jiﬁ p?i signalizaci prvniho sensoru ip}zmenéif rychlost otddeni hnaciho dstroji 1.

Obr, 2 zndzornuje bokorys zafizenibpodle vyndlezu, Sensory ig a 4b jsou zde zndzorné-
ny jako svitelné zdvory se zdroji 3 sv8tla a fotodetektory 6. Vnoreni sensord do plochy
polovodidového kotoude 2 zde znamend prerufeni svételného paprsku polovodidovym kotoulem
2, Jako sensory 4a a 4b mohou byt oviem pouZity i mechanické snimade nebo jiné vhodné

elektricki nebo elektromechanickd zaiizeni,

pXEpufr VYNALEZU / |
Zar{zeni pro polohovdni polovodidovych kotoudll & t&8tivou na jeiich obvodu vé sméru
souradnice ? » sestdvaiici z ot48ivého stolu pro-objekt k ukldddni a otd3eni polovodito-
vého kotoude, jemui je za &éeiem‘sniméni obvodu polovodidového kotoude a orientaéni polo-

hy t3tivy pFirazeno kluzné posouvaci ustroji se dvima fotoprvky, vepobddanymi v urdité



vzddlenosti, jako prostfedky pro pFeruSovdni otofného pohybu, vyznadené tim, ¥e jako kluz-
né posouvaci dstroji jsou uspo¥dddny vodici sand (1) radidlné vosuvnd vzhledem ke stolu
(8) pro objekt, na jejich¥ Selni stran¥ jsou soumdrnd uspoPdddny dva sensory (4a, 4b),

jako¥ i uprosthed volné koledko (3) pro odvalovdni po obvodu polovodidového kotoude (2),
uvddéného do otddivého nohybu se stolem (8) pro objekt.
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