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(57) Abrégée/Abstract:
La présente invention concerne un dispositif (2,20) de deplacement dans un plan P d'un plateau (3) parallelement a lu-méme, ce
dernier comportant au moins deux bords (31,32) opposes paralleles entre eux, remargquable en ce gu'il comporte au moins : - deux
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(57) Abrege(suite)/Abstract(continued):

bras (21,22) paralleles entre eux et mobiles dans un plan parallele audit plan P, I'un (21) desdits deux bras (21,22) etant
directement mis en mouvement par un premier actionneur (23,203), l'autre (22) etant entrainé en mouvement par le précédent
grace a un organe de liaison (24), - un organe d'entrainement (25) monté pivotant a ['extremite libre de chacun desdits deux bras
(21,22), autour d'un axe (251) perpendiculaire audit plan P et mis en mouvement par un deuxieme actionneur (26), chaque organe
d'entrainement (25) coopérant avec un organe d'actionnement (33) dispose le long d'un des bords (31,32) du plateau (3).
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(54) Title : WATERIET CUTTING MACHINE COMPRISING A DEVICE FOR MOVING A PLATE IN A PLANE

(54) Titre : MACHINE DE DECOUPE PAR JET D'EAU COMPRENANT UN DISPOSITIF DE DEPLACEMENT D'UN PLA -
TEAU DANS UN PLAN

(57) Abstract : The present invention relates to a device (2, 20) for moving

Fig. 2

a plate (3) in a plane P parallel to same, said plate comprising at least two

opposite edges (31, 32) parallel to one another. Said device 1s characterized
in that 1t comprises at least: - two arms (21, 22) parallel to one another and

movable in a plane parallel to said plane P, one (21) of said arms (21, 22)
being directly moved by a first actuator (23, 203), the other arm (22) being
driven by said first arm via a connection member (24), - a drive member
(25) mounted on the free end of each of said two arms (21, 22) such as to be
pivotable about an axis (251) perpendicular to said plane P and moved by a
second actuator (26), each drive member (25) engaging with an actuation
member (33) arranged along one of the edges (31, 32) of the plate (3).

(57) Abrége : La presente mmvention concerne un dispositit (2,20) de dépla-
cement dans un plan P d'un plateau (3) parallelement a lui-méme, ce dernier
comportant au moins deux bords (31,32) opposes paralléles entre eux, re-
marquable en ce qu'll comporte au moins :
entre eux et mobiles dans un plan parallele audit plan P, I'un (21) desdits
deux bras (21,22) étant directement mis en mouvement par un premier ac-
tionneur (23,203), l'autre (22) etant entrainé en mouvement par le precédent
grace a un organe de liaison (24), - un organe d'entrainement (25) monte pi-
votant a l'extrémité libre de chacun desdits deux bras (21,22), autour d'un
axe (251) perpendiculaire audit plan P et mis en mouvement par un
deuxieme actionneur (26), chaque organe d'entrainement (25) coopérant

- deux bras (21,22) paralleles

avec un organe d'actionnement (33) disposé le long d'un des bords (31,32)
du plateau (3).
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DECOUP:

PAR JET D'EAU COMPRENANT UN
DEPLACEM!

MENT D'UN PLATEAU DANS UN PLAN

L]

L]

Domalne technigue

La présente 1nvention concerne une machine de découpe

par Jjet d'eau simple, eéconomligue, compacte comprenant un

dispositif de déplacement d'un plateau dans un plan,

particullerement destinee a la découpe de prodults

gr—

alimentaires. L'invention concerne également le dispositif

pour déplacer un plateau dans un plan.

Technigque antérileure

Dans le domaine de la découpe de prodults
alimentaires, on connalt bien des machines de découpe par
jet d'eau constituées d'un bati sur lequel sont montés un

plateau de chargement recevant les prodults alimentailres a

découper et un chariot se déplacant 1longitudinalement et
transversalement sur le bati au-dessus dudit plateau ; ce
chariot est actionnée par des moteurs electrigues ou

analogues et porte une téte de coupe constituée par une

buse. Lors de la découpe, des projections de fines
particules d'eau et de produits alimentaires sont projetées
dans 1l'air et viennent se loger dans 1les glissieres du

plateau de chargement, sur les rails du chariot et sur les

y—

~1cl1le et

moteurs €électriques ; ce gul rend le nettoyage dai

nuit considérablement a 1l'hyvgiene des découpes. En effet,

ces dispositifs de découpe a jet d'eau, bilen gue nettoyeées

tres fréeguemment, sont le siege de foyers de molsissure et

de bactéries.

Par aillleurs, les 1mpacts de jets d'eau sous pression

et en mouvement contre la surface des prodults alimentaires
provogquent un nuage de gouttelettes d'eau au niveau de 1la

zone de coupe. Ce nuage ne permet pas de voilir les coupes

difficiles et donc de vérifier si 1lesdites coupes sont

failtes convenablement. De plus, ce nuage augmente
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1"humidité au niveau de la surface des prodults

alimentaires a découper, rendant ce type de machines

difficilement applicable aux prodults alimentailires, gul ne

doivent pas étre moulllées, tels que, par exemple, des

prodults de patisserie, du chocolat, des pizzas, etc.
Ce type de machines de découpe a téte de coupe mobile

necessitent impérativement d'avoilr, d'une part, un

gr— gr—

dispositif d'aspiration pour limiter 1l'e

et du nuage de

gouttelettes d'eau et, d'autre part, des tubulures non

rigides donc plus compliliguées et colteuses a mettre en

[*]

euvre. n effet, les tubulures, gqui amenent 1l'eau sous

pression depuils la pompe jusqgu'a la Dbuse, doivent
accompagner au molns un des mouvements du chariot mobile

portant ladite téte de découpe.

Afin de remédier a ces 1nconvénients, on a déja
imaginé des machines de découpe a jet d'eau comprenant une
téte de deécoupe 1mmobilile et un plateau mobile se déplacant
sous ladilite téte de découpe: c'est le cas, par exemple, du
brevet WO 2004/096507 décrivant une machine de découpe par

gr—

jet d'eau de produits alimentalres comprenant un dispositif

permettant de déplacer un produit alimentaire sur une table

gr—
p—

de coupe ou analogue. Ce dispositif comprend une téte de

coupe, constituée par une buse, 1nstallée sur un support

fixe solidalire d'un Dbati et une couronne disposée sSo0US

cette téte de coupe et apte a supporter 1l'objet a couper.

/—

Ladite couronne coulisse entre des éeléments de guidage

paralleles de sorte a pouvolr pilivoter et se déplacer dans
la direction longiltudinale sur lesdilits éléments de guidage,
ladite couronne étant munilie sur sa peériphérie d'un bord
cranté apte a coopérer avec des moyens d'actionnement
crantés disposeées le 1long desdilits éléments de guidage

permettant la réalilisation des mouvements associes de

rotation et de de translation de ladite couronne.

gr—

Toutefois, ce type de dispositif présente
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"1icile a mettre en cuvre et de ne

l1'inconvénient d'étre di

pas éetre compatible avec 1les machines de découpe buses
multiples car la couronne ne se déplace pas parallelement a

elle-méme selon deux axes X et Y.

Exposé de l1l’invention

Le but de la présente 1invention est donc de pallier

les 1nconvénients précedemment cités et de proposer une

alternative aux machines de découpe par jJet d'eau connues

comprenant une téte de coupe composee d'au molns une buse

y—

et d'un dispositif pour déplacer un plateau, portant 1le

prodult a découper, parallelement a lui-méme selon deux
axes X et Y ; cette alternative permettant de limiter 1la

géneération d'un nuage de gouttelettes d'eau, d'utiliser des

tubulures haute pression rigides tout en étant compatible

avec une configuration a buses multiples.

Conformément au premiler objet de 1’invention, 11 est

g—

donc propose un dispositif de déplacement dans un plan P

d'un plateau parallelement a luli-méme, ledit plateau

comportant au moins deux bords opposés paralleles entre

gr—

eux, ledit dispositif étant remargquable en ce qgu'il

comporte au molns
— deux bras paralleles entre eux et mobilles dans un
plan parallele audit plan P, 1l'un des deux bras étant nommé

"maltre" et directement mil1s en mouvement par un premier

actionneur, l'autre alors nommé "esclave" étant entrainé en

mouvement par le bras "malitre" grace a un organe de liaison
reliant entre eux lesdits bras "maltre" et "esclave", ledit
organe de liaison étant articulé a chacune de  ses
extrémités aux bras "maltre" et "esclave" autour d'axes
perpendiculaires audit plan P,

— un organe d’entralinement monté pivotant a 1'une des

Ve 1 Ve

extrémites de chacun desdits bras, autour d'un axe

perpendiculalre audit plan P et mis en mouvement par un
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deuxlieme actionneur, l'organe d’entralnement associlieée au
bras "maltre" coopérant avec un organe d'actionnement
disposé le long d'un bord du plateau et 1'organe
d’entralinement associé au bras "esclave" coopérant avec un
organe d'actionnement disposée le long de 1l'autre bord du

prlateau.

gr—
h—

Selon un mode de réalisation préféré, chacun des deux

~ ~

bras est pivotant a son extrémite opposée a 1'organe

d'entralnement autour respectivement d'un axe
perpendiculaire audit plan P, le premier actionneur etant
alors avantageusement un motoréducteur €électriqgue.

Selon une variante de réalisation, chacun des deux

~ ~

bras est coullssant a son extrémité opposée a 1l'organe

d'entralnement selon une direction D perpendiculalre aux
deux Dbords du plateau, le premier actionneur étant alors

avantageusement un actionneur linéaire.

De manlere avantageuse, l'organe de liailison comporte
un actionneur linéalre permettant un rattrapage de Jjeu
permanent entre les bras "maltre" et "esclave" et donc
entre les organes d'actionnement du plateau et les organes

d’entralinement.

Ledl1t actionneur linéaire est de preéeférence un veérin

du type pneumatigque simple effet.

Selon un mode de réalisation preéeféré, les organes

d'actionnement du plateau sont des crémaillleres et chaqgue

organe d’entralnement cooperant avec 1 'organe

d'actionnement associée est un pignon crante.

Les bras "maltre" et "esclave" sont de préférence des
tubes creux.
Chagque deuxieme actionneur est un motoréducteur

e¢lectrique alimenté par un cable cheminant a l1l'intérieur de

1'un des bras "maitre" ou "esclave" associé.

La preésente 1nvention a également pour objet une

machine de découpe par Jet d'eau comportant au moilns un
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munie d'au molns une buse

et une

solidaire dudit bati, table de découpe

disposée sous la buse. Cette machine de découpe est

y—

dispositif de

remarquable en ce qgu'elle comporte un

déplacement dans un plan P d'un plateau parallelement a
lui—-méme selon l1l'invention et solidaire dudit bati, et en

ledit

ce que la table de découpe définit plan P de

déplacement du plateau.

Chague buse est de préférence alimentée en eau sous
pression par une tubulure rigide.

machine de  découpe

De manliere avantageuse, la
comporte un bac de récupération d'eau de coupe disposé sous

la table de découpe avantageusement a l'aplomb de la buse

et muni a son extrémité inférieure d'une évacuation, et un
groupe de pompage haute pression dispose sous la table de
découpe et connecté a l'extrémité libre de la tubulure.

comporte de

machine de découpe

En outre, la

Ve

préférence un capot articulé au bati permettant d'avoilir une

fluide et

zone de travall completement fermée et étanche au

au bruit, ledit capot étant au moins en partie réalisé dans

un matérilau transparent.

Description sommalre des figures

D'autres avantages et caractéristiques ressortiront
mieux de la description gquil va suivre, d'un exemple
particulier de réalisation, donné a titre d'exemple non

gr—

limitataif,

d'une machiline de découpe par jet d'eau conforme

Ve

a 1l'invention, en référence aux dessins annexées  sur
lesquels

- la figure 1 est une vue en perspective partielle
d'une machine de découpe par Jet d'eau conforme a

gr—

l'invention comprenant un dispositif

de déplacement d'un

lul—méme selon deux

plateau parallelement a axes

perpendilculailres,
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— la filgure 2 est une représentation schématigque du

gr—

dispositlif de deéeplacement d'un plateau représenté sur 1la

figure 1,

- la figure 3 est une représentation schématigue

y—

d'une variliante de réalisation du dispositif de déplacement

d'un plateau selon 1'linvention.

Meilleure maniere de réaliser 1l’invention techniqgue

v

n réeférence aux figures 1 et 2, la machine de

=]

découpe 1 par Jjet d'eau conforme a l’invention comprenant

y—

un dispositif 2 de déplacement d'un plateau 3 parallelement

a lui-méme selon deux axes perpendiculaires X et Y, qgul va

gr—
p—

étre décrite a titre d'exemple non limitatif, est

particulierement destinee a la découpe de prodults

alimentaires tels que, par exemple, des gateaux.

De plus dans ce gul sult, la machine de découpe 1, et

gr—

plus particulilerement le dispositif 2 de déplacement, sera

décrit dans une position pour lagquelle 1le plateau 3 se

déplace dans un plan P sensiblement horizontal. Il wva de

gr—

sol qgque la machine de découpe 1 ou 1le dispositif 2 de

déplacement pourra étre utilisé dans une toute autre

poslition sans sortir du cadre de la présente i1nvention.

De méme, dans ce gul sult, on va décrire une machine

de découpe 1 utilisant de 1l'eau comme flulde de coupe.

Toutefols, 11 va de sol gque la machine de découpe 1 selon

pr— —
p—

ulide de

l'invention pourra utiliser un tout autre type de
coupe sans sortir du cadre de la présente invention.

La machine de découpe 1 comporte au moins un bati 4

de forme globalement parallélépipéedique, une téte de
découpe 5 munie d'au molns une buse 6 1mmobile solidailre
dudit bati 4 alimentée en eau sSous pression par une

tubulure 7 rigide, et une table de découpe 8 globalement

horizontale, disposée sous la buse 6, munie d'au moins un

orifice en son centre pour permettre 1le passage du Jjet
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d'eau de coupe et apte a recevolr le plateau 3.

Toutefoilis, on comprend bien gue, pour des ralsons

evidentes d'adaptation de la position de la buse 6 en

fonction de 1l'épaisseur de 1'objet a découper disposé sur
le plateau 3, ladite buse 6 pourra étre mobile selon une
direction Z perpendiliculaire audit plan P et deux axes
perpendiculalres X et Y sans sortir du cadre de la présente

invention.

Le terme "immobile" désigne dans ce gqul sult le fait
que la buse 6 de la machine de découpe 1 selon l'invention
est 1mmobille selon au moins lesdites deux axes
perpendiculalires X et Y.

Par ailleurs, 1la machine de découpe 1 comporte de

préeférence

- un bac de récupération d'eau de @ coupe, non

représente sur les figures, disposé sous la table de

découpe 8 avantageusement a l'aplomb de la buse 6 et muni a

son extrémite inférieure d'une evacuation qul est

eventuellement connectée a un systeme d'aspliration non

représenté sur les figures, et

— un groupe de pompage haute pression, non repreésenteé

sur les figures, disposé sous la table de découpe 8 et
connecté a l'extrémité libre de la tubulure 7.
La machine de découpe 1 comporte en outre le

g—

dispositif 2 de déplacement du plateau 3 parallelement a

lui—-méme selon deux axes perpendiliculalres X et Y, 1ledit

plateau 3, gul est apte a recevolr le prodult a découper,
ayant au moins deux bords 31,32 opposées paralleles entre
eux, eétant au molns en partie ajoure, et se déplacant en
appul sur un plan P de déplacement déterminé par la table

de coupe 8 grace a des plots, non représentés sur les

figures, fixés a chacun de ses angles.

On entend 1C1 par "déplacement du plateau 3

parallelement a lui-méme" un déplacement gul ne comporte
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aucune rotation du plateau 3.

gr—

Ledit dispositif 2 de déplacement du plateau 3 muni

d'un organe d'actionnement 33 le long de chacun de ses
bords 31,32, comporte au molns

— deux bras 21,22 paralleles entre eux, chacun
d'entre eux étant montés pivotant a 1l'une de leurs
extrémités sur le Dbati 4, autour respectivement d'un
axe 211,221 sensiblement vertical et perpendiculailire audit

N

plan P, 1'un 21 des deux bras 21,22 étant nomme "maltre" et

directement mis en mouvement par un premier actionneur 23,
1'autre 22 alors Nnomme "esclave™" etant entraliné en
mouvement par le bras "maltre" 21 grace a un organe de
lialson 24 reliant entre eux les Dbras "maltre" 21 et
"esclave" 22,

— un organe d’entralnement 25 monté pivotant a
l'extrémité libre de chacun desdits bras 21,22, autour d'un
axe 251 sensiblement vertical et perpendiculaire audit
plan P de déplacement et milis en mouvement par un deuxilieme
actionneur 26, 1l'organe d’entralnement 25 assoclé au bras
"mailtre" 21 coopérant avec un organe d'actionnement 33
disposé le long du bord 31 du plateau 3 et 1'organe
d’entralnement 25 assoclé au bras "esclave" 22 coopérant
avec un organe d'actionnement 33 disposée le long de 1l'autre
bord 32 du plateau 3.

Pour des raisons de reésistance meéecanigque et de

légerete, les bras "maitre" 2: et "esclave" 27 sont

avantageusement des tubes creux.
Le premler actionneur 23 est avantageusement un
motoréducteur ¢électrigque a arbre creux ©permettant de

recevolr l'une des extrémités du bras "maltre"™ 21 et un

fonctionnement réversible pour falre pivoter avec preécision

ce dernier dans un sens ou dans 1l'autre autour de 1l'axe 23.

Ce type de motoréducteur présente en outre 1'avantage

d'étre tres compact.
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Selon un mode de réalisation preéeféré, les organes

d'actionnement 33 du plateau 3 disposés le 1long de ses

bords 31, 37 sont des crémailléeres et chaqgue organe
d’entralinement 25 coopérant avec l'organe d'actionnement 33

assoclié est un plgnon crante.

L'Homme du métier n'aura aucune di

"1iculté pour

déterminer 1la forme et le pas des dents adaptés pour

garantir un déplacement précis du plateau 3 lors de la

rotation des organes d'actionnement 33.
Chague deuxieme actionneur 26 est avantageusement un

motoréducteur electrique alimenté par un cable, non

représenté sur les figures, cheminant a l'intérieur de 1'un

des bras "maltre" 21 ou "esclave" 22 associé afin de ne pas

gr—

créer des zones de rétention difficiles a nettoyer et aptes

a retenir de fines particules de prodults projetées lors de
l'impact du jJet d'eau de coupe et pouvant engendrer un
développement microbien non désirable.

L'organe de liaison 24 est articulé a chacune de ses
extrémités aux bras "maltre" 21 et "esclave" 272

respectivement autour d'axes 241 sensilblement verticaux et

perpendiculaires audit plan P. En outre, 1'organe de
liaison 24 comporte un actionneur linéalre 242 permettant
un rattrapage de jeu permanent entre les bras "malitre" 21
et "esclave" 22 et donc entre les organes d'actionnement 33
du plateau 3 les organes d’entralnement 25.

— 7 r

gl re

erence a la figure 2, ledit actionneur

linéalre 242 est de préférence un veéerin du type pneumatigque

gr—

simple effet et comporte un ressort de rappel 243 exercant

y—

un effort tendant a ramener la tige 244 dans la position

"rentrée", qul correspond a la position dans laquelle 1la
tige 244 est presque entierement contenue dans le corps 245

du vérin 242.

Cette configuration permet, d'une part, de rattraper

de facon continue le jeu entre les organes
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d'actionnement 33 du plateau 3 les organes
d’entralnement 25, lorsque 1le vérin 242 est alimente et,
d'autre part, de sortir le plateau 3, par exemple pour le
nettoyer, en eécartant les bras "maltre" 21 et "esclave" 22,

lorsque le vérin 242 n'est plus alimenté.

En outre, le ressort de rappel 243 du vérin 242, qui
malntient ce dernier en position "rentrée", permet de

conserver la position du plateau et d’éviter les chocs lors

de la remise en pression dudit verin 242.

Par ailleurs, les bras "maltre" 21 et "esclave" 22 et

les organes d’entralnement 25 sont tels qgque 1la projection

dans un plan horizontal de leur axe 211,221,251 de

gr—
p—

pivotement  respectif forment les qguatre angles d'un

parallélogramme déeformable SOuUs l'action du premlier

actionneur 23.

gr—

Le dispositif 2 de déplacement du plateau 3 comprend

en outre une unité de commande, non représentée sur les

figures, pour pilloter 1le premier actionneur 23 et les

deuxiemes actionneurs 26 afin de réaliser le déplacement du

plateau 3 selon les axes X et Y.

gr—

On comprend bien qgque le dispositif 2 de déplacement

du plateau 3 permet de réaliser une machine de découpe 1

par Jjet d'eau compacte et particulierement facile a

gp—

nettoyer. En effet, la configuration dudit dispositif 2 de

g—

déplacement du plateau 3 offre la possibilité, d'une part,

de confiner les premiler et deuxiemes actionneurs 23,26 et
l'organe de liaison 24 dans des Dboiltiers sensiblement
etanches ou 1solés de la zone de découpe et, d'autre part,
de ne laisser aucun cable d'alimentation apparent dans
ladite zone.

Par ailleurs, on comprend bien qgque, dans la mesure ou

le plateau 3 se déplace parallelement a lui—-méme selon deux

axes X et Y, le dispositif Z de déplacement est

parfaltement compatible avec une machine de découpe 1
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comportant une pluralité de buses 6 fixes.

p— |

nfin, en référence a 1la figure 1, la machine de

=]

découpe 1 comporte avantageusement un capot 9 articulée au

bati 4 permettant d'avolir une zone de travailil completement

fermée et étanche au fluilide et au bruit, 1ledit capot 9

etant de préférence au molns en partie réalisé dans un

matériau transparent afin de POUVOlr surveilller le

processus de deéecoupe.

Description d’autres modes de réalisation

Selon une premiere variante de réealisation

y—

représentée a la figure 3, le dispositif 20 de déplacement

du plateau 3 muni d'un organe d'actionnement 33 le long de

chacun de ses bords 31,32, est semblable au dispositif 2 de
déplacement décrit preéecédemment et comporte au molins

— deux bras 21,22 paralleles entre eux, 1l'un 21 des
deux bras 21,22 étant nommé "maltre" et directement mis en
mouvement par un premier actionneur 203, l'autre 22 alors
nommeé "esclave" étant entraliné en mouvement par le Dbras
"maitre"™ 21 grace a un organe de liaison 24 reliant entre
euxX les bras "maltre" 21 et "esclave" 22,

— un organe d’entrainement 25 monté pilvotant a
l'extrémité libre de chacun desdits bras 21,22, autour d'un
axe 251 sensiliblement vertical et perpendiculailire audit

plan P de déplacement et milis en mouvement par un deuxileme

actionneur 26, l'organe d’entralnement 25 assoclé au bras
"maltre" 21 coopérant avec un organe d'actionnement 33
disposée le long du bord 31 du plateau 3 et 1'organe
d’entralnement 25 assoclé au bras "esclave" 22 coopéerant
avec un organe d'actionnement 33 disposée le long de 1l'autre
bord 32 du plateau 3.

gr—

Toutefoilis, le dispositif 20 de déplacement di

“ere en

ce dqgue chacun des deux Dbras 21,22 est coulissant a son

extrémité opposée a l'organe d'entralinement (25) selon une
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direction D perpendiculaire aux deux |Dbords (31, 32) du
plateau (3), ledit premier actionneur 203 eétant alors un

actionneur 1linéailre apte a déplacer le bras "malitre" 21

selon ladite direction D.

Possibilité d’application i1ndustrielle

On comprend bien gque 1la machine de découpe 1 selon

l'invention peut étre utilisée pour deécouper un tout autre

cype de produilts gque les prodults alimentailires. De méme, 11

gr—

est bien évident qgque 1le dispositif 2 de déplacement du

plateau 3 conforme a l'invention peut étre adapté a un tout
autre type de découpe tel gue, par exemple, la découpe au
laser.

p— |

nfin, 11 va de so1 qgque les exemples de machine de

=]

gr—

découpe 1 et de dispositif 2 de déplacement du plateau 3

conformes a l'invention qgquil viennent d'étre décrits ne sont

que des 11lustrations particulieres, en aucun cas

limitatives de 1l'invention.
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REVENDICATIONS
1 — Dispositif (2,20) de déplacement dans un plan P
d'un plateau (3) parallelement a lui—-méme, ledit

plateau (3) comportant au moins deux bords (31,32) opposes

g—

paralleles entre eux, led1it dispositif (2) etant

caractérisé en ce gu'il comporte au moins

— deux bras (21,22) paralleles entre eux et mobilles

dans un plan parallele audit plan P, 1l'un (21) desdits deux
bras (21,22) étant nommé "maltre" et directement mi1is en
mouvement par un premier actionneur (23,203), 1l'autre (22)
alors nomme "esclave" éetant entralinée en mouvement par le
bras "maltre"™ (21) grace a un organe de liaison (24)
reliant entre eux lesdits bras "malitre" (21) et
"esclave" (22), ledit organe de liailson (24) étant articule
a chacune de ses extrémités aux bras "maltre" (21) et
"esclave" (22) autour d'axes (241) perpendiculaires audit
plan P,

— un organe d’entrainement (25) monté pivotant a

1'une des extrémités de chacun desdits bras (21,22), autour

d'un axe (251) perpendiculaire audit plan P et mis en
mouvement par un deuxieme actionneur (26), 1'organe
d’entralnement (25) associée au bras "maltre" (21) coopéerant
avec un organe d'actionnement (33) disposée le long du

bord (31) du plateau (3) et 1l'organe d’entralnement (25)
assoclée au bras "esclave" (22) coopérant avec un organe

d'actionnement (33) disposée le long de 1l'autre bord (32) du

plateau (3).

gr—

2 — Dispositif (2) de déplacement selon la

revendication 1 caractérisé en ce que chacun des deux
bras (21,22) est pivotant a son extrémité opposée a
l'organe d'entralnement (25) autour respectivement d'un

axe (211,221) perpendiculaire audit plan P.



10

15

20

25

30

CA 02973051 2017-07-05

WO 2016/116675 PCT/FR2015/053749

14

gr—

3 — Dispositift (2) de déplacement selon la

revendication 2, caractérisé en ce que le premier

actionneur (23) est un motoréducteur electriqgue.

g—

4 — Dispositif (20) de déplacement selon la

revendication 1 caractérisé en ce que chacun des deux

bras (21,22) est coulissant a son extrémité opposée a

1'organe d'entralnement (25) selon une direction D

perpendiculaire aux deux bords (31,32) du plateau (3).

gr—

5 — Dispositift (20) de déplacement selon la

revendication 4, caractérisé en ce que le premier

actionneur (203) est un actionneur linéaire.

gr—

6 — Dispositif (2, 20) de deéplacement selon 1 'une

quelcongue des revendications 1 a 5 caractérisé en ce gue
1'organe de liaison (24) comporte un actionneur
linéalre (242) permettant un rattrapage de jeu permanent
entre les Dbras "maltre" (21) et T"esclave" (22) et donc
entre les organes d'actionnement (33) du plateau (3) et les

organes d’entralnement (25).

7 — Dispositift (2,20) de déplacement selon la
revendication 6, caractérisé en ce que 1l'actionneur
linéalre (242) est un vérin du type pneumatligue simple
effet.

8 — Dispositif (2,20) de déplacement selon 1'une

quelcongue des revendications 1 a 7, caractérisé en ce gue
les organes d'actionnement (33) du plateau (3) sont des

crémallleres et en ce gue chagque organe d’entralnement (25)

coopérant avec 1l'organe d'actionnement (33) associé est un

v

plgnon crantée.
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gr—

9 — Dispositift (2,20) de déplacement selon 1 "une

quelcongue des revendications 1 a 8 caractérisé en ce gue
les Dbras "maltre" (21) et "esclave" (22) sont des tubes

g—

10 — Dispositift (2,20) de déplacement selon la

revendication 9, caractérisé en ce qgue chague deuxiéeme

actionneur (26) est un motoréducteur eélectrigque alimenté

par un cable cheminant a 1'intérieur de 1'un des Dbras

"maitre" (21) ou "esclave" (22) associé.

11 - Machine de découpe (1) par Jjet d'eau comportant
au molns un bati (4), une téte de découpe (5) munie d'au
moilns une buse (6) i1mmobile solidaire dudit bati (4), et
une table de découpe (8) disposée sous la buse (06),

gr—

caractérisée en ce qu'elle comporte un dispositif (2,20) de

déplacement d'un plateau (3) dans un plan P parallelement a

lui—-méme selon 1'une guelcongue des revendications 1 a 10

solidaire dudit bati (4) et en ce qgque la table de
découpe (8) définit led1it plan P de déplacement du
plateau (3).

12 — Machine de découpe (1) par jJet d'eau selon 1la

revendication 11, caractérisée en ce qgue chagque buse (6)
est alimentée en eau sous pression par une tubulure (7)

rigide.

13 — Machine de découpe (1) par jet d'eau selon 1'une
quelcongue des revendications 11 ou 12, caractérisée en ce
qu'elle comporte un bac de récupéeration d'eau de coupe

disposée sous la table de découpe (8) avantageusement a

l'aplomb de la buse (6) et muni a son extrémité inférieure

d'une évacuation, et un groupe de pompage haute pression

disposé sous la table de découpe (8) et connecté a
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l'extrémité libre de la tubulure (7).

14 — Machine de découpe (1) par jet d'eau selon 1'une

quelcongue des revendications 11 a 13, caractérisée en ce

qu'elle comporte un capot (9) articulé au bati (4)

permettant d'avoir une zone de travailil completement fermée

et étanche au fluide et au bruit.

15 — Machine de découpe (1) par jJet d'eau selon 1la
revendication 14, caractérisée en ce que le capot 9 est au

molns en partie reéalisé dans un matériau transparent.
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