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Za¥izepi pro navijeni konickfch nebo
variokonickych civek

Zatizeni pro navijeni konickych nebo
variokonickych civek s pouzitim pfenosové-
ho prvku odvalujiciho se pod plistovou
plochou civky na rotujjcim podp&rném prv-
ku a ktery se pod pldstovou plochou civky
dhlové piestavuie do sm&ru lUseku prize
vedouciho do rozvadéle pPize k ndbéhovému
bodu p¥ize na c¢ivku synchronnd s rozvadé-
dem prize, PPidemZ za uUfelem snadného
thlového pPfetodeni pYenosového prvku v
krajnich uvratich je rotujici podpdrny
prvek opatfen aktivnimi zonami s alespon
dvéma ruznymi undfecimi povrchy, pridemZ
pPechod mezi undSecimi povrchy je upraven
v blizkosti prislusného dela civky ve
vzddlenosti mendi neZ je polovina Si¥kv
rotujiciho prenosového prvku.
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Vyndlez se tyka zafizeni pro navijeni konickych nebo vario-
konickych civek, zvl14sté na textilnich strojich s konstantni
privddéci rychlosti navijené prize.

P¥i navijeni konickych nebo variokdnickych civek na textil=-
nich strojich s konstantni privédéci rychlosti navijené prize
musi zndmé systémy realizujici toto navijeni reagovat na ménici
se prdmér civky, jestliZe se mad zachovat konstantni napéti navi-
jené prfize. Na strojich jsou proto instalovany r&zné kompenzétory,
mechanické s vykyvujicimi kladkami, pruZinové nebo vzduchové,
které Vyrovnévaji rozdily navijeci a prfivadéci rychlosti prize,
pridem2 kompenzdtory jsou obvykle kombinovény s Upravou hladkého
hnaciho valce pro civku, kterd pozlstavd z vytvoreni uzkého pasma
tzv., zvy3enédho tfeciho styku na tomto vadlci v jeho stredu, napf.
ryhovéanim, adheznim potahem, prouzky a podobné.

Uvedené prostiredky nezajistuji v3ak dokonalou stavbu néavinu
civky, jsou relativn& znaé&né sloZité, ndrocné na udrZibu a sefizeni
a prijatelné jen pro Gzky sortiment konickych civek. Vedle toho
pasmo zvy$eného tfeciho styku, vytvofené na hladkém hnacim valci,
vytva#i v ndvinu neZadouci vytladené stopy.

Dal$i znémd zari{izeni jsou zamé&rena na takové usporddani
pohonu civky, tak aby tato byla pohénéna v misté, kde na ni nabi-
had navijenad prize, ponévadZ pak odpadéd zdvislost napéti prize
na ménicim se pramé&ru civky a nejsou tudiZ nutné zminéné kompen-
zatory.
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Jedno ze znédmych zarizeni tohoto druhu zahrnuje feminek,
ktery je opdsdn okolo hladkého hnaciho vélce a je napinany kladkou
v roviné kolmé k ose tohoto hladkého hnaciho vdlce. Hladky
hnaci valec nezplsobuje bezprostifedn& pohon civky, je pro ni jen
podpérnym prvkem, zatim co zmin&ny ¥eminek jiZ bezprostifednd vy=-
volava pohon civky svym tiecim stykem s prisludnou &&sti plasté
civky, priemZz styk feminku s plochou pladté& civky je v misté
nédb&hu prize na civku. Za tim G&elem je Feminek axidln& presouvan
napinaci kladkou spole&n& s rozvadé&em pFize, k jehoZ drzdku je
napinaci kladka pripevné&na. Vysledkem je vratny axidlni pohyb
opasané Casti reminku po podp&rném prostfedku, p¥i kterém se
véak reminek znain& deformuje, takZe neni dodrZena nutné podminka
souladu obvodové rychlosti feminku vzhledem k p#ivadé&ci rychlosti
prize a rovnéZ neni zachovdna vzdjemnsd shodnd obvodova rychlost
vdech tri téles, tj. civky, Feminku a podpérného prvku pravé
v oblsti nab&hového bodu pfize na civku. Krom& toho je zarizeni
nevyhodné zvlast v tom, 2e relativni presouvéani Feminku po $ifce
civky zplsobuje porusovéni ndvinu prize a Feminek m& malou %i~
votnost,

Uvedené nevyhody této soustavy pro navijeni kénickych nebo
variokonickych civek jsou v zdsadé odstran&ny t&innou Upravou
zafizeni, podle které se rotujici pfenosovy prvek ve formé
prstence nebo *eminku pod plochou plédst& civky Ghlové piestavuje
na podpérném rotaénim prvku do sméru Useku prfize vedouciho od
rozvadéle prize k ndb&hovému bodu pfize na civku, synchronné
8 rozvadéfem prize, prilemZ za tim Uéelem je pienosovy rotaédni
rotatni prvek na podpérném rotaénim prvku v podstaté volné zavé=
gen a letmo veden ve vedeni spojeném s rozvad&&em prize.

Oinek tohoto zdokonaleni zafizeni pro navijeni prfize je
pfedev8im v tom, Ze pfize nabihajici na nabé&hovy bod na civce
je rotujicim pfenosovym prvkem p¥esné& kladena, nejsou po$kozové-
ny okolni jiZ navinuté oviny prfize na civce a co je rozhodujici,
2e v misté styku, shodném s mistem navijeni pfize u nab&hového
bodu, méd rotujici p*enosovy prvek a podp&rny prvek shodnou rych-
lost, prilemZ tato rychlost vyjédiend vektorové je kolmd k ose
rotace podpérného prvku p¥i vSech réznob&Znych polohéch, které
zaujima rotujici prfenosovy prvek, takZe v mist& okamZitého styku
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rotujiciho pfenosového prvku s povrchem plédté civky je relativni

klid. To vytvari zakladni predpoklady pro navijeni konickych nebo

variokdnickych civek.

I prfes uvedené nesporné vyhody se pfi praktickém vyuZivani
takového zarizeni objevuji zdvady, promitajici se do Zivotnosti
prenosového rotaléniho prvku., Jevi se, %e jednou z pFilin sniZuji-
cich Zivotnost pfenosového rotaéniho prvku je jeho urdité lepeni
k hladkému povrchu prvniho rotainiho podpérného prvku. Pokud druhy
pfenosovy rotaéni prvek za rotace 3ikmo prfebihd na hladkém po-
vrchu prvniho podpérného rotacéniho prvku je uvedené lepeni témé&f
nedkodné. Jakmile v8ak druhy prenosovy rota&ni prvek dospé&je do
oblasti, kde mad byt provedena zm&na jeho Ghlového vychyleni na
prvnim podpérném rotadnim prvku, potom zmfn&né lepeni je na pre-
kazku snadného dhlového pretodeni druhého prenosového rotaéniho
prvku na souvislém hladkém povrchu prvniho podpé&rného rotacniho
prvku, zvlasté, kdyZ je pod pritlakem bud prizdné dutinky nebo

v

plochy pléasté navijené civky.

Dédle je znamo zdokonalené zafizeni pro navijeni konickych nebo
variokonickych civek, u n&hoZ prvni podpé&rny rotaéni prvek je
v oblasti zmé&ny (hlového vychyleni druhého pFenosového rotaé&niho
prvku opatfen pasmem s jinym koeficientem tifeni neZ md jeho jinak
hladky povrch. .

Nevyhodou tohoto redeni je to, Ze ani zmé&na koeficientu trfe=
ni v celé oblasti zmény Uhlového vychyleni pFenosového rota&niho
prvku nebrani vyse uvedenému lepeni a pretaleni prenosového ro-
taéniho prvku usnadnuje jen &aste&né,

Nevyhody vSech znamych fedeni jsou sniZeny nebo zcela odstra-
nény zarizenim, u kterého v mistech krajnich Gvrati rotujiciho
pFenosového prvku jsou na rotujicim podp&rném prvku vytvofreny
aktivni undseci zdny s alespon dvéma r&znymi und$ecimi povrchy,
priemz pfechod mezi témito undsecimi povrchy je podle vyndlezu
upraven v blizkosti prislusSného cela civky ve vzdalenosti mendi

v 2

nez je polovina $ifky rotujiciho prenosového prvku,

vyhoda vynalezu je v tom, Ze v aktivni z6n& je vytvéren pfi=-
davny ota&ivy moment, ktery podporuje (hlové pretaceni prenosového
rotaéniho prvku v dvratich do opaé&ného sméru.,
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Dalsi d&inky a vyhody #eseni podle vyndlezu jsou patrny z

ndsledujiciho popisu a z obrazké&, kde na obr.l je vyznaleno uspo-
tadani rotujiciho pfenosového prvku volné zavéSeného na podpérném
prvku pro navijenou civku a aktivnich zon, na obr.2 je vyznaden
detail aktivni zony u mendiho &ela civky, a na obr.3 detail
aktivni zény u v&t3iho &ela civky.

Zatizeni sestava ze znamého rotujiciho podpé&rného prvku 1
vytvoreného jako rotaéni té&leso, napt. ve tvaru hladkého hnaciho
vadlce, kterym se civka 2 podélné zespodu podpird proti plode je=-
‘jiho plasté, pridemz tento rotujici podpérny prvek 1 nezpisobuje
bezprostifedné& pohon civky 2, Pohon civky 2 bezprosttedné vyvolava
a2 dal$i druhy rotujici pfenosovy prvek 3 ve tvaru prstence nebo
reminku, ktery je na rotujicim podp&rném prvku 1 volné zavésSen
a uvadén do rotace trenim o povrch podp&rného rotujiciho prvku 1
pod pritlakem civky 2. Rotujici pfenosovy prvek 3, ktery md vét8i
vnit#ni obvod nez je vné&j$i obvod rotujiciho podp&rného prvku 1,
je stranové ovladan vedenim 4 vytvoreném na drzédku 5 rozvadé&cCe 6
prize 7. Drzak 5 je spojen s tydi 10 centralné ovladanou neznazor=-
nénym mechanizmem.

vétsi vnit¥ni obvod rotujiciho pFenosového prvku 3 nez je
vnéjsi obvod, resp. primér rotujiciho podp&rného prvku 1l dovoluje,
aby rotujici pfenosovy prvek 3 byl na zminéném rotujicim podpé&rném
prvku 1 Ghlové pfestavitelny a to alespon do sméru Gseku 8 prize
7, ktery vede od rozvadéle 6 ptize 7 k ndbéhovému bodu 2 prize 7
na civku 2, prilemZz styk obou téles, t.j. rotujiciho podpé&rného
prvku 1 a rotujiciho pfenosového prvku 3 v oblasti n&b&hového
bodu 9 pfize 7 je prakticky primkovy. Pfimkovy styk je i u plasté
civky 2 s rotujicim prfenosovym prvkem 3, priCemZ tato teoretickd
p¥imka je rovnob&Znd s podélnou osou rotujiciho podpérnéhp prvku 1.

PFi navijeni konické nebo variokdnické civky 2 se periodicky
pohybuje podél rotujiciho podpérného prvku 1 rozvadéc 6 prize 7,
ktery v krajnich dvratich prostfednictvim vedeni 4 Ghlové vychylu-
je volné zavé&seny rotujici pfenosovy prvek 3 do sméru Gseku 8
pfize 7 probihajiciho od rozvadége 6§ k nab&hovému bodu 9 piize 7
na civku 2, Potom co byl v krajni Gvrati vedenim 4 rotujici pfe=-
nosovy prvek 3 uhlové prfestaven, zachovédvéd si rotujici pFenosovy
prvek 3 své Sikmé nastaveni na rotujicim pédpérném prvku 1 po
celou dobu svého prfebihani k druhému &elu civky 2, kde zmé&nou
smyslu pohybu rozvaééée 6 je rotujici pfenosovy prvek 3 prostied-
‘nictvim vedeni 4 Ghlové piestaven pod plochou plasté civky 2 do
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druhého sméru, tak jak se soulasné m&ni smér useku 8 prize 7
k néb&hoveému bodu 9 na civce 2.

Usek 8 ptize 7 se tedy soustavné pfivadi k nabdhovému bodu 9
na civku 2 po povrchu rotujiciho pfenosového prvku 3, ktery v této
oblasti civky 2 zajistuje jeji prfisludnou obvodovou rychlost,
shodnou s rychlosti privédéni prize 7, coZ je nezbytnd podminka
pro tvorbu kvalitniho kdénického nebo variokdnického navinu
civky 2.

Jak bylo popsdno vySe, musi se roujici pfenosovy prvek 3
v krajnich dvratich vedenim 4 Ghlové prestavovat na rotujicim
podpérném prvku 1 a to vidy v urcité pfedem stanovené oblasti na
jeho hladkém povrchu 1ll. JelikoZ je rotujici pfenosovy prvek 3
pod pritlakem bud prazdné dutinky a predpé&ti civkového ramu nebo
pod plaStovou plochou navijené civky 2, je jeho dhlové pfestavo-
vani ve zminéné oblasti znadné& stiZeno.

Prestavovani rotujiciho prenosového prvku 3 je u zarfizeni
podle vyndlezu ulehleno tim, Ze v mistech krajnich dvrati rotuji=-
ciho prenosového prvku 3 jsou rotujicim podpé&rném prvku 1l vytvo=-
feny aktivni unddeci zdny, které jsou vytvoreny alespon dvéma
riznymi unddecimi povrchy 11,12 a 11,13. Jeden z unaSecich povrchd
presahuje mimo plochu plasdté navijené civky 2. Prfechod mezi té&mito
undsecimi povrchy 11,12 u vétdiho Cela 22 civky 2 a prfechod mezi
‘unddecimi povrchy 11,13 u menSiho Cela civky 2 jsou upraveny v
blizkosti pfisludného Cela 21,22 civky 2 ve vzdélenosti men$i neZ
je polovina 8ifky rotujiciho prfenosového prvku 3.

U prikladného provedeni je u men$iho Cela 21 civky 2 aktivni
zona tvofena hladkym unasecim povrchem 1l rotujiciho podpérného
prvku 1, na ktery navazuje unaSeci povrch 13 s mensi unddeci schop-
nosti, pri¢emz pfechod mezi t&mito undSecimi povrchy 11,13 je pod
navijenou civkou 2 ve vzdalenosti men3i neZ je polovina 3iFfky ro=-
tujiciho prfenosového prvku 3 od mendiho ¢ela 21 civky 2. Uné&Seci
povrch 13 s men$i unddeci schopnosti mG2e byt tvofen napi. povrchem
s menSim koeficientem tfeni, neZ mé jinak hladky unéSeci povrch 11
rotujiciho podpérného prvku 1. Dale miZe byt tvofen voln& oto&nou

neznazornénou valcovou plochou, nebo povrchem o men$im prémé&ru a pod.

UndSeci povrch 13 s men$i unddeci schopnosti pfesahuje mensi &elo
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delo 21 civky 2 alespon o polovinu 3ifky rotujiciho prenosového
prvku 3.

U v8t3iho Zela 22 civky 2 je aktivni Zona tvofena rovnéz
hladkym unaSecim povrchem 11 rotujiciho podp&rného ¢lenu 3,
na ktery navazuje uné$eci povrch 12 se zvySenou unadeci schop-
nosti,prifemZ prechod mezi té&mito unddecimi povrchy 11, 12 je
ve vzdédlenosti mendi neZ polovina 8ifky rotujiciho pfenosového
prvku 3 od vé&tdiho &ela 22 civka 2. UndSeci povrch 12 se zvySenou
uniddeci schopnosti m@Ze byt tvofen naprfiklad povrchem se zvyse-
nym koeficientem teni neZ hladky unddeci povrch 11, volné otol-
nou valcovou plochou nebo povrchem o vét3im préméru a pod.

Aktivni unédeci zdny v krajnich dvratich rotujiciho prenosové-
ho prvku 3 napoméhaji pfestavovéni rotujiciho pfenosového prvku
3 vytvarenim pridavného otalivého momentu na rameni a, ktery
vznikd rozdilem undSecich schopnosti undsecich povrchd aktivni
zony., Napfiklad pfi pFechodu rotujiciho prenosového prvku 3
smérem k men$imu &elu 21 civky 2 md vzhledem k konstantnim otac=-
kédm rotujiciho podpé&rného prvku 1 pfenosovy prvek 3 snahu civku 2
urychlovat, civka tedy plsobi silou proti sméru pohybu vtahovani
prenosového prvku 3. KdyZ jeho pfedni cast nab&hne na undaseci
plochu 13 se zmengenou unéSeci schopnosti dochdzi na jeho pfedni
tasti k prokluzu na rotujicim podpérném prvku 1, p#idemz zadni
tdst je neustdle undSena unddecim povrchem 11, &¢im* dochdzi vzhle=-
dem k rozdilu unasecich sil k natééeni rotujiciho pFenosového
prvku 3,

vzhledem k tomu, Ze rychlostni poméry mezi civkou 2 a rotu-
jicim podpé&rnym prvkem 1 pfi pfechodu k v&tSimu felu 22 civky 2
jsou opainé, je proto vyhodné upravit unaseci povrchy na rotuji-
cim podpé&rném &lenu 1 v opaéném poradi.
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Zatizeni pro navijeni ko@:h.kych nebo variokénickych civek,
zejména na textilnich strojich s konstantni dodavkou navijené
prize, obsahujici alespon jeden rotujici podpé&rny prvek s |
hladkym povrchem, ktery po celé $ifce zespodu podepird navijenou
civku, a druhy rotujici prenosovy prvek, voln& v uzaviené smylce
obklopujici rotujici podpérny prvek, pridemZz rotujici prenosovy
prvek slouZ2i k prenosu otéddivého pohybu z rotujiciho podpérného
prvku na navijenou civku a na rotujicim podpérném prvku se axialné
prtemistuje v Ghlovém vychyleni odpovidajiciw pméru prize vedené v
Useku z rozvadé&le pfize k ndb&hovému bodu pfize na civku a v krajnich
dvratich rozvadéle ptize, s nim% je letmo spojen, se na rotujicim
podp&rném prvku pod plastovou plochou navijenéd civky (hlové presta-
vuje souhlasné se zménou smyslu pohybu rozvadéle pifize, pridems ’
rotujici podpérny prvek je v oblasti zmény Ghlového prestavovani
rotujiciho prenosového prvku opatrfen pasmem s jinym koeficientem tie=-
ni ne? mad jeho jinak hladky povrch a které obsahuje alespon dva '
rézné unddeci povrchy, vyznadené tim, Ze prechod mezi undsecimi
povrchy (11, 12) je upraven u pfisludného Cela civky (2) ve vzda-
lenosti mendi neZ je polovina 8ifky rotujiciho prfenosového prvku (3).

1 vykres
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