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Dispositif connecteur pour relier a articulation un balai d’essuie-glace a un bras d’essuie-glace.

@ Un connecteur pour relier a articulation un balai
essuie-glace (1) a un bras d’essuie-glace (3) comporte
un connecteur (2) présentant deux éléments (4,5), un élé-
ment de fixation (4) apte a étre rapporté sur le balai
d’essuie-glace (1) et un élément de liaison a articulation (5)
permettant de relier le connecteur (2) avec I'extrémité libre
(12) du bras d’'essuie-glace (3).

Selon 'invention I’élément d’articulation (5) comporte une
piéce d’articulation (11) mobile en rotation et apte a étre re-
liee a I'extrémité (12) du bras d’essuie-glace.

3




10

15

20

25

30

35

2653082

La présente invention se rapporte & un dispositif
de connnecteur pour relier a articulation un balai
d’essuie-glace a un bras d’essuie-glace.

Un tel dispositif, notamment celui décrit dans le
brevet US-A-3 179 969 délivré le 27 avril 1965, se
compose de deux éléments, un des éléments servant a la
fixation du connecteur sur le balai, et 1l’autre élément
consistant en une liaison a articulation par laquelle
1’extrémité libre du bras d’essuie-glace est apte a étre
articulée par rapport au balai de maniére a otbtenir un
débattement en rotation entre ledit balai et ledit bras.

Ce dispositif présente 1l/inconvénient non
négligeable d’utiliser un bras d’essuie-glace relié a
articulation avec le connecteur pour chaque type de
véhicules sur lequel il est utilisé.

En effet, en fonction de la courbure de la
surface que le balai d’essuie-glace est apte a essuyer,
tel qu’un pare-brise, il est nécessaire de disposer d’un
bras d’essuie-glace muni d’un certain vrillage et d’un
certain apiquage.

Le vrillage du bras est une opération qui
consiste & tordre le corps dudit bras dans une direction
longitudinale de maniére a obtenir un certain décalage
angulaire de l’extrémité libre du bras par rapport au
reste de son corps entrainé en rotation alternative par
liaison & l’autre de ses extrémités avec un axe
d’entrainement.

Ce vrillage, outre le fait qu’il offre une
surface de moindre résistance aux flux d’air venant le
frapper et améliore ainsi la qualité d’essuyage, permet
de conserver un angle constant entre la lame d’essuie-
glace que porte le balal et le pare-brise, lorsque le
balai est relié au bras, et cela tout au long du
déplacement dudit balai sur la surface a essuyer.

L’apiquage est une déviation de 1l’extrémité libre
du bras d’essuie-glace qui consiste en un déport
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orthogonal a la direction générale du corps du bras de
maniére a obtenir un décalage entre les plans passant par
le corps et l’extrémité libre.

Cet apiquage permet de disposer le corps du bras
sensiblement dans le méme plan que celui du balai de
facon & rendre l’ensemble bras-balai esthétique tout en
offrant une résistance minimum aux flux d’air venant
frapper ledit ensemble.

Comme précédemment mentionné, il est donc
nécessaire de disposer, pour chaque courbure de pare-
brise équipant une série de véhicules, de bras
spécifiques comportant chacun un vrillage et un apiquage
appropriés.

Il est donc nécessaire de disposer de plusieurs
outils d’élaboration pour un méme produit ; ce qui ne
peut que grever le prix de revient et compliquer 1la
gestion de ce produit.

La présente invention permet de rémédier aux
inconvénients mentionnés ci-dessus et propose un
connecteur pour relier un bras d’essuie-glace a un balai
d’essuie-glace dans lequel l’apiquage et le vrillage ne
sont pas portés par le bras, ce qui permet d’utiliser un
seul et unique bras pour tous les véhicules.

Selon l’invention, le dispositif connecteur pour
relier & articulation un balai d’essuie-glace a un bras
d’essuie-glace et comportant un élément de fixation sur
le balai d’essuie~glace et un élément de liaison a
articulation avec le bras d’essuie-glace est caractérisé

s

en ce que l’élément de liaison a articulation comporte
une piéce d’articulation mobile en rotation apte a étre
reliée & l’extrémité libre du bras d’essuie-glace.
Grice & cette disposition le vrillage et
l’apiquage sont portés par le connecteur et plus
particuliérement par la piéce mobile en rotation apte a

étre reliée au bras d’essuie-glace.
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Les autres caractéristiques et avantages de
1’invention ressortiront de la description qui va suivre
en se référant aux dessins annexés dans lesquels : ‘

- la figure 1 est une vue d’ensemble du
connecteur selon l/’invention reliant le balai d’essuie-
glace et le bras d’essuie-glace ;

- la figure 2 est une vue en coupe partielle
selon la ligne A de la figure 1 ;

- la figure 3 est une vue en coupe partielle
selon la ligne B de la figure 1 ;

- la figure 4 est une vue en coupe partielle
selon la ligne C de la figure 1 ;

- la figure 5 montre une variante de réalisation
de la figure 4.

En se référant a la figure 1, un balai d’essuie-

-

glace 1 est apte & étre relié a articulation par un
connecteur 2 a un bras d’essuie-glace 3.

Le connecteur 2 présente deux éléments, un
élément de fixation 4 et un élément de liaison a
articulation 5, qui sont ici de forme monobloc.

L’élément de fixation 4 est apte & étre porté par
le balai d’essuie-glace 1 constitué généralement d’une
monture porteuse 6 d’une lame d’essuie-glace (non
représentée), ladite monture porteuse se composant d’un
étrier principal 7 et d’au moins un systéme de palonnier
(non représenté) intercalé entre ladite lame et ledit
étrier principal.

C’est dans une ouverture 8, essentiellement
rectangulaire, prévue sur l/’étrier 7, généralement, sur
le dos 9 de la forme en U inversé que présente ledit
étrier, que 1’élément de fixation 4 est apte a y étre
rapporté et a y étre fixé par tous moyens appropriés.

L’élément de liaison a articulation 5 relie le
bras d’essuie-glace 3 avec le connecteur 2 et de ce fait

avec le balai 1 et présente une articulation a rotation
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10 permettant d’obtenir la possibilité d’un débattement
en rotation limité du balai par rapport au bras.

Dans l’exemple représenté a la figure 1,
1’élément de liaison 5 est disposé parallélement et a
cété de 1’élément de fixation 4 de maniére & obtenir une
disposition dans lagquelle le bras d’essuie-glace 3 est
disposé a cété du balai d’essuie~glace 1.

Dans cette disposition l’ensemble ainsi formé
n’offre que peu de résistance aux flux d’air venant le
frapper.

Comme mieux visible dans la figure 1, 1’élément
de liaison a articulation 5 porte une piéce
d’articulation 11 ici en forme de tige pleine, de
préférence moulée en matiére synthétique, ladite piéce
étant montée mobile & rotation limitée sur l’articulation
10 par une de ses extrémités et reliée a 1l’autre de ses
extrémités avec l’extrémité libre 12 du bras d’essuie-
glace 3.

A titre d’exemple et en se référant en plus a la
figure 2, 1’élément de liaison a articulation 5 présente
une forme générale en U & deux ailes 13 paralléles entre
elles venant rejoindre orthogonalement 1’dme 14 dudit U.

Une tige 15, généralement de forme cylindrique,
traverse orthogonalement les ailes 13 et 1l’intérieur du
U, en étant immobilisée sur les ailes, de maniére a
former l’axe d’articulation a rotation 10.

La piéce d’articulation 11, apte a coopérer a
articulation a rotation avec la tige 15, comporte & 1l’une
de ses extrémités un alésage 16, muni ici d’un palier de
frottement 17 venant entourer la tige 15.

De plus, la piéce d’articulation 11 est apte a
coopérer a glissement avec les faces internes des ailes
13 du U que présente 1’élément de liaison 5 en étant
limitée en rotation par la paroi interne de 1’&me 14

dudit U.
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Sans sortir du cadre de 1l’invention, tout autre
moyen d’articulation a rotation peut étre utilisé
notamment celui décrit dans la demande de brevet francais
N° 89 04 985 déposée le 14 avril 1989 par la
Demanderesse.

Cette piéce d’articulation 11 est apte a étre
reliée par l’autre de ses extrémités a l’extrémité libre
12 du bras 3 qui, comme représenté a titre d’exemple sur
les figures 3 et 4, présente au moins au niveau de sa
coopération avec la piéce 11 en section un profil creux
18, ici de générale de U inversé & flancs 19 paralléles
entre eux venant rejoindre orthogonalement la base 20
dudit U.

La piéce d’articulation 11 est apte a étre reliée
au bras 3 par introduction de son extrémité libre opposée
4 celle liée a articulation avec 1’élément de liaison 5 &
1’intérieur de l’extrémité en U dudit bras, cette piéce
d’articulation ayant de ce fait une forme complémentaire
a la forme intérieure de l’extrémité en U dudit bras.

La piéce d’articulation 11 présente des moyens de
positionnement midles consistant en au moins une saillie
21, ici deux, s’érigeant au voisinage de son extrémité
libre sensiblement orthogonalement par rapport aux faces
de la piéce d’articulation en contact avec les parois
internes des flancs 19 du U.

Ces saillies 21 sont aptes & coopérer par
emboitement complémentaire avec des moyens de
positionnement femelles formés par des évidements 22
prévus a partir de l’extrémité libre des flancs 19 du U.

A titre d’exemple et en se référant a la figure
1, les saillies 21 ont une forme sensiblement
correspondante a celle d’un trapéze dont la grande base
est confondue avec la face de la piéce d’articulation 11
opposée a celle en contact avec la face interne de la
base 20 et les évidements 22 ont une forme complémentaire

en creux, c’est-a-dire une forme trapézoidale dont la



10

15

20

25

30

35

2653082

grande base est confondue avec l’extrémité libre des
flancs 19 du U.

En pratique, la portion de l’extrémité libre de
la piéce d’articulation 11 coopérant avec 1l’extrémité 12
du bras 12 présente une section réduite en dimension au
niveau de cette coopération de fagon a obtenir une
continuité de surfaces entre les flancs 19 et base 20 de
l’extrémité du bras et les faces correspondantes de la
piéce d’articulation 11.

Ainsi, aprés montage, les saillies 21 ne
débordent pas par rapport aux flancs 19 de l’extrémité
12, ce qui améliore l’esthétique de 1l’ensemble.

L’extrémité libre 12 du bras 3 est de plus fixée
sur la piéce intercalaire 11 par des moyens
d’/immobilisation, qui, comme représenté dans l’exemple de
la figure 4, consistent en une immobilisation par
coincement grice a une piéce en forme de coin 23.

Cette piéce en forme de coin est portée d’une
part par les flancs 19 de 1l’extrémité 12 et d’autre part
par la piéce d’articulation 11.

Pour ce faire, les flancs 19 comportent des
ouvertures de forme circulaire 24,25, l’ouverture 24
ayant une forme correspondante a la partie du coin 23,
ici la plus grande, coopérant avec cette ouverture et
l’ouverture 25 correspondant a la partie la plus petite
du coin venant coopérer avec ladite ouverture.

La piéce interclaire 11 présente également une
ouverture 26 dans le prolongement axial des ouvertures
24,25 et de forme identique a la partie de la piéce en
coin 23 venant coopérer avec cette ouverture.

De préférence, les moyens d’immobilisation sont
prévus entre les moyens de positionnement de maniére a ce
que lors du mongage de l’extrémité libre de la piéce 11
sur l’extrémité 12, lesdites ouvertures 24,25 et 26
correspondent entre elles.
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Ainsi avant montage sur le bras, le dispositif
connecteur 2 porte la piéce d’articulation 11 articulée
en rotation par l’une de ses extrémités sur 1’élément de
liaison 5 et dont 1l/’autre extrémité libre, comportant les
saillies 21 et l’ouverture 26, est apte a étre relié au
bras'3.

Grice a cette piéce, il n’est plus nécessaire de
prévoir une multiplicité de bras en fonction de la
courbure de la surface & essuyer, il suffit lors du
moulage de cette piéce de luli donner le vrillage et
1’apiquage nécessaires.

Pour réaliser cette liaison 1l’extrémité libre de
la piéce 12 est présentée en vis-a-vis de l’ouverture du
profil en U que présente l’extrémité libre 12 et par un
mouvement conjoint de 1l/un vers l’autre, les évidements
22 que porte l’extrémité 12 sont amenés en coopération
avec les saillies 21 que présente la piéce d’articulation
11.

En pratique, il est prévu que les dimensions de
la portion de la piéce d’articulation apte a coopérer
avec l’évidement central du U, soit légérement supérieure
a la dimension intérieure du U de maniére a obtenir un
assemblage par friction entre 1l’extrémité 12 et la piéce
d’articulation 11.

Aprés ce positionnement, les ouvertures 24,25 et
26 correspondent entre elles et le coin 23 est amené en
coopération avec ces ouvertures de maniére & immobiliser
de ce fait la piéce d’articulation 11 par rapport au
profil en creux 18.

En pratique, il est prévu que le coincement de la
piéce en coin 23 dans les ouvertures 24,25 et 26 est
effectué de maniére & ce que les extrémités de cette
piéce en coin 23 affleurent les parois externes des
flancs 19.

Dans la variante de la figure 5, 1’immobilisation
entre le profil en creux 18 l’extrémité 12 du bras 3 et
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la piéce d’articulation 11 est assurée par deux piéces,
ici cylindriques 27 ou pions sensiblement identiques.

Pour ce faire, les flancs 19 portent chacun une
ouverture cylindrique 28 de diamétre légérement inférieur
a celui du pion 27 et en étant disposés en vis-a-vis 1l’un
de 1l’autre et la piéce 11 porte également une ouverture
cylindrique 29 sensiblement de méme diamétre que les
ouvertures 28 en étant en correspondance avec celles-ci.

Pour réaliser l/immobilisation de l’extrémité 12
avec l’extrémité libre de la piéce 11 et aprés avoir
réalisé l’assemblage entre ces deux extrémités de maniére
& obtenir une correspondance entre les ouvertures 28 et
29, les pions 27 sont introduits chacun dans une
ouverture 28 de maniére a obtenir une configuration
visible & la figure 5.

Une fois cette opération terminée, les pions 27
sont reliés 1l’un a l’autre par leurs extrémités internes
30 par tous moyens appropriés tels que soudage par ultra-
sons, leurs extrémités externes affleurant les parois
externes des flancs 19.

De plus, il peut étre envisagé de relier les
pions 27 dans l’ouverture 29 également par soudage par
ultra-sons.

La présente invention n’est pas limitée aux
exemples de réalisation décrits ci-dessus mais englobe
toutes variantes.
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REVENDICATTONS

1) Dispositif de connecteur pour relier a
articulation un balai d’essuie-glace (1) a un bras
d’essuie~-glace (3) et comportant un élément de fixation
(4) sur le balai d’essuie-glace (2) et un élément de
liaison a articulation (5) avec le bras d’essuie-glace
(3), caractérisé en ce que l’élément de liaison a
articulation (5) comporte une piéce d’articulation (11)
mobile en rotation apte & étre reliée a l’extrémité libre
(12) du bras d’essuie-glace (3).

2) Dispositif connecteur selon la revendication
1, caractérisé en ce que la piéce d’articulation (11) est
reliée a 1l’extrémité (12) du bras (3) présentant une
section en profil creux (18).

3) Dispositif connecteur selon 1l’une des
revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que le profil
creux (18) est un profil en U inversé.

4) Dispositif connecteur selon 1l’une des
revendications précédentes, caractérisé en ce des moyens
de positionnement & coopération midles/femelles sont
portés par la piéce d’articulation (11) et 1l’extrémité
(12) du bras (3).

5) Dispositif connecteur selon la revendication
4, caractérisé en ce que les moyens de positionnement
miles sont formés par des saillies (21) coopérant avec
des évidements (22) formant les moyens de positionnement
femelles.

6) Dispositif connecteur suivant 1l/une des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
l’extrémité (12) du bras (3) et la piéce d’articulation
(11) sont immobilisées 1l’une avec l’autre par au moins
une piéce d’immobilisation (23,27) traversant & la fois

l’extrémité (12) et la piéce d’articulation (11).
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7) Dispositif connecteur selon la revendication
6, caractérisé en ce que la piéce d’immobilisation (23)
est en forme de coin.

8) Dispositif connecteur selon la revendication
6, caractérisé en ce que la piéce d’immobilisation est
formée par deux piéces (27) identiques dans le
prolongement l’/une de l’autre.

9) Dispositif connecteur selon la revendication
8, caractérisé en ce que les deux piéces (27) sont
reliées 1’une a l’autre.

10) Dispositif connecteur selon la revendication
8 ou 9, caractérisé en cé que les deux piéces (27) sont
reliées a la piéce d’articulation (11).
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