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(54)   고  상 우  

(57)  약

본  필  수직 향  하 , 실링 에 고압(200kg/㎠ 상)  열압착  여하  고

 우  할 수 는 고  상 우  에 한 것 , 상  , 전 에  압착

 고 에 제1 가 착  상  프 에 움직 지 않도  고정  제1실링 과, 전 에 상

제1실링 과 정합 는 압착  고 에 제2 가 착   라 움직  수 는 가동블 에

제1 압쿠  매개  착  제2실링 과, 양단에 단   단 가 고 단 는 상  가동블  

에 지 결합 고 단 에는 원  공동  어 하  제2 동  전 과 결합 는 링 , 전 에 상

링  단  원  공동내에  전하는 편심  마 어 편심  매 전할 마다 상  링  전후진시킴

 상  제2실링  제1실링 과 폐 는 지 전진하 다 후퇴하게 하는 제1 동  포함하여

한  특징  다.

  도 - 도3a
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특허청  

청 항 1 

내 물  저 하는 , 에 저  내 물  포 단  하는 액 , 액 에  

내 물  우  개 에 하는 과, 2겹  필  상  개 가 는 우  상  1차 열접합한 후 상

 개  통해  상   내 물  고  상  개  2차  열접합하여  우  하는

, 상  에   우  스트링  하  우  단  연  견 하는 우  견

러 , 우  스트링  개별 우  절단하여 리하는 커 리 가 상  순차적  프

에 는 상 우  에 어 ,

상  는, 전 에  압착  고 에 제1 가 착  상  프 에 움직 지 않

도  고정  제1실링 , 전 에 상  제1실링 과 정합 는 압착  고 에 제2 가 착

 라 움직  수 는 가동블 에 제1 압쿠  매개  착  제2실링 , 양단에 단   단 가

고 단 는 상  가동블  에 지 결합 고 단 에는 원  공동  어 하  제2 동  

전 과 결합 는 링 , 전 에 상  링  단  원  공동내에  전하는 편심  마 어 편심  매

전할 마다 상  링  전후진시킴  상  제2실링  제1실링 과 폐 는 지 전진하 다

후퇴하게 하는 제1 동  고,

상   상  제1실링  하 에는, 전 에  압착   제1냉각  상  프 에

움직 지 않도  고정 고, 상  제2실링  하 에는, 전 에 상  제1냉각 과 정합 는 압착  

 제2냉각  상  가동블 에 제2 압쿠  매개  착 어, 상  제1실링 과 제2실링  폐

  상  제1냉각 과 제2냉각 도 동시에 폐 는 것  특징  하는 고  상 우  .

청 항 2 

삭제

청 항 3 

제 1 항에 어 ,

상  커 리 는, 상  우  스트링  에 상  우  스트링  진행 향과 나란  수직 향  

어 고정  톰슨 고정 , 상  우  스트링  단  우  리해 낼 수 는 톰슨 날  상

톰슨 고정  향  향하도   합 , 상  합  전 에 착 고 에는 고정블 에 삽 어 슬

라 하는 슬라 드핀  마  톰슨 가동 , 양단에 단   단 가 고 단 는 상  톰슨

가동  에 지 결합 고 단 에는 원  공동  어 하  제2 동  전 과 결합 는 링 , 

전 에 상  링  단  원  공동내에  전하는 편심  마 어 편심  매 전할 마다 상  링

 전후진시킴  상  합 에  톰슨 날  톰슨 고정 과 접하는 지 전진하 다 후퇴하게

하는 제2 동  는 것  특징  하는 고  상 우  .

  

 술  야

본  상 우  에 한 것 ,  상 하게는 필  수직 향  하 , 실링 에[0001]

고압(200kg/㎠ 상)  열압착  여하  고  우  할 수 는 고  상 우  에

한 것 다.

  [0002]

 경  술

, 탁제 약 , 액체 식  등  1  사 량 또는 1  복 량   우 에 포 하는 경우가 빈 하[0003]
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다. 우  는 포  필  수평 향  하  , 내 물 전, 커  등  하는 수평  우

 , 포  필  수직 향  하  , 내 물 전,  등  하는 수직  우  

가 다. 본   가운  수직  우  에 한 것 다.

수직  우    가 한  특허 제10-0867602   개시 어 다. 한  특허 제10-0867602[0004]

 본체(10)  상단에 는 시트 공  안내 에 해 제 1 시트  제 2 시트가 근접한 상태에  

마주보게 우   공 고, 본체에 우   제 1 아암  좌우  슬라  운동  할 수 게

착 고, 상  본체에 제 2 아암  좌우  슬라  운동  할 수 게 착 , 상  제 1 아암  단에 제

1 실링  착 고, 상  제 2 아암  단에 제 2 실링  착 어, 제 1 실링 과 제 2 실링

 마주보게 고, 상  제 1 실링 에 1차 실링  2차 실링 가 고, 제 2 실링 에

1차 실링  2차 실링 가 제 1 실링  제 1  제 2 실링 에 게 고, 상  본체

에 내 물 주  주  도립 상태  착 어, 상  주  제 1 시트  제 2 시트 사 에 

고, 주  단  1차  우  상  개  에 게 고, 상  우   하

에 는 우    스트리 가 정   프  가짐 , 상 우 가 

스트리 에 해 정  상  시트에  리 는 것  특징  하는 상 우  제조  개시하고 

다. 

상  특허 제10-0867602  , 실링  개폐 , 본체에 내  동  동  트  통해 [0005]

리  전달 고, 리에 착  편심  어링  슬라  동  라 에 착 어, 상  편심  어링에 

해 슬라 가 가 드  라 전후진 운동  하게 , 상  슬라  양단에 제 1 링  제 2 링

에 연결 고, 제 1 실링  착  제 1 아암과 제 2 실링  착  제 2 아암 그리고 상  제 1

아암  동시  한 제 1 링  제 2 아암  동시  한 제 2 링 가 상  슬라  심

 좌우 게 는 실링  개폐  개시하고 다.

그러나,  같  상 우  제조  실링 개폐 는 다 과 같  단점  어 그 개  다. [0006]

무엇보다도 특허 제10-0867602  에 개시  실링  개폐 에 하 , 실링  폐압  게[0007]

하거나 폐 도  빠 게 할 수 없다는 단점  다. 특허 제10-0867602  에 개시  실링  개폐 

는 리에 착  편심  어링  슬라  동하고, 슬라 에 결합  다단  링 가 실링  착

 아암  고, 아암  다시 실링  개폐하는 조  문에, 동   게 하거나 동

 전 도  게하 , 계  진동  심하고, 편심  어링, 다단 링  또는 실링  압착  

쉽다. 라 , 고  우  실링에 필 한 압  200kg/㎠ 상  폐압  제공할 수 없고 폐주  빠

게 할 수 없는 것 다.

또한, 특허 제10-0867602  에 개시  실링  개폐 는 동  전  실링  폐 압[0008]

지 전 는 과정에  리, 편심  어링, 동  라  는 슬라 , 제1링 , 제2링 , 제1아

암, 제2아암 등  거 게 므 , 각  정 도  게 하지 않  실링  정합 게 하  어  문

에 가공  어 고, 고  많  생하는 단점  다. 

 내

해결하 는 과제

본  상술한 종래 수직  우   문제점  해결하고  안  것 , 본  해결하고  하[0009]

는 제1과제는 단순한 동  동  전달  조에 하여 실링  폐  압  고  폐 주 (

주 )  단 시킬 수 는 고  상 우   제공하는  다. 
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본  해결하고  하는 제2과제는 동  실링 간  동  전달 조  단순 하여 가공  고,[0010]

하 생가능  한 고  상 우   제공하는  다. 

과제  해결 수단

상술한 본  과제는, 우  , 내 물  저 하는 , 에 저  내 물  포 단  [0011]

하는 액 , 액 에   내 물  우  개 에 하는 과, 2겹  필  상  개

가 는 우  상  1차 열접합한 후 상  개  통해 상   내 물  고 상  개

2차 열접합하여 우  하는 , 상  에   우  스트링  하  우  단

 연  견 하는 우  견 러 , 우  스트링  개별 우  절단하여 리하는 커 리

 상  순차적  프 에 하여 하 , 상  , 전 에  압착  

고 에 제1 가 착  상  프 에 움직 지 않도  고정  제1실링 과, 전 에 상  제1실링

과 정합 는 압착  고 에 제2 가 착   라 움직  수 는 가동블 에 제1 압

쿠  매개  착  제2실링 과, 양단에 단   단 가 고 단 는 상  가동블  에 

지 결합 고 단 에는 원  공동  어 하  제2 동  전 과 결합 는 링 , 전 에 상  링

 단  원  공동내에  전하는 편심  마 어 편심  매 전할 마다 상  링  전후진시킴

 상  제2실링  제1실링 과 폐 는 지 전진하 다 후퇴하게 하는 제1 동  포함하여

함  해결 다. 

 과

상술한  갖는 본 에 하 , 제1 동  동   전 에 비  편심 과 링 에 하여 직[0012]

운동  변 고, 직 운동  변  동  가동블   압쿠  통해 제1실링 에 직접 가하게 

므 , 제1 동  동  전달 조가 매우 단순 고, 제1 동   압  제1실링 에 직접 가한 후

압쿠 에 하여 가해진 압  시   수 므 , 제1실링 과 제2실링 간  폐 압  

고  폐 주 (  주 )  단 시  우   고  할 수 는 과가 는 것 다. 또한, 제1

동  실링 간  동  전달 조가 단순  하여 우   가공  개 고, 하 생가

능  어드는 과도 다.

도  간단한 

도 1  본 에  고  우   도 ,  제1실링   제2실링  열 는[0013]

( 개) 상태  도시한  절단 정 도 다.

도 2는 본 에  고  우   도 ,  제1실링   제2실링  닫 는

( 폐) 상태  도시한  절단 정 도 다.

도 3a는 도 1에 도시  고  우  에 ,  제1실링   제2실링  열 는( 개) 상

태  도시한  도 다.

도 3b는 도 2에 도시  고  우  에 ,  제1실링   제2실링  닫 는( 폐) 상

태  도시한  도 다.

도 4a는 도 1에 도시  고  우  에 , 커 리  톰슨  가동  후진한 상태  도시한 

도 다.

도 4b는 도 2에 도시  고  우  에 , 커 리  톰슨  가동  전진한 상태  도시한 

도 다. 

도 5a 내지 도 5e는 본 에   제1실링   제2실링 에 한 필   단계별

도시한 단 도 다.  
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도 6  본 에   제1냉각   제2냉각 에 한 냉각  도시한 단 도 다. 

 실시하  한 체적  내

하,  첨 한  도  참조하여  본  에   고  상  우   체적  실시   상[0014]

한다.

도 1  도 2에 도시   같 , 본 에  고  상 우  는 내 물  저 하  공 하는[0015]

(1) , (1)  하 에는 상  (1)에 저  내 물  우  포 단  정량씩 핑(pumping)하여

(3)에 하는 액 (2) ,  액 (2)에   내 물  우  개 에 하는 (3)

포함한다. 상  (3)  하단  (100)  실링  상 지 연 다. 또한, 본 에  고  

상 우  는 우  할 필  2겹  첩하여 하  진행시 는 필 (7)  포함한

다. 필 (7)에   2겹  필 (4a, 4b)  (100)에  열압착에 하여 우  

 상  (3)  통해 내 물  전 다. 상  (3) 하 에 마  (100)는 2겹  필 (4a, 4b)

 상  개 가 는 우  상  1차 열접합한 후 상  개  통해 상  (3)  내 물  

고 상  개  2차 열접합하여 우  복적  한다(도 5a 내지 도 5e 참조). 후술하는  같 ,

본 에  고  우  에 는 과 전  루어진 후  라 냉각  루어진다. 상

 (100) 하 에는 상  (100)에   우  스트링( 우 가 복적  어 연

적  연결  열(列)) 하  우  단  연  견 하는 우  견 러(6)가 마 다. 상  견

러(6)는 우  1개   1피 (도 5a 내지 도 5e  P1, P2, P3) 단  하여 우  스트링  끌어 내린

후,  (100)에  ,  전   냉각  공정  루어지는  동안  시  하다  (100)에

, 전  냉각 공정  끝나  다시 우  스트링  끌어내린다. 러한 에 하여 피  단  ,

전  냉각 공정  복 다. 견 러(6) 하 에는 우  스트링(8)  개별 우  절단하여 리

하는 커 리 (200)가 마 다. 도 1  도 2에 도시   같 ,  같  들  단  프 (5)

에 상  순차적   고정 어 상 우   룬다. 

도 3a는 상  (100)  제1실링 (103a)  제2실링 (103b)  열 는( 개) 상태  도시한 [0016]

도 고, 도 3b는 (100)  제1실링  (103a)  제2실링 (103b)  닫 는( 폐) 상태  도시

한  도 다. 본  특징  도 3a  도 3b에  나타나 다. 

도 3a  도 3b에 도시   같 , 본  특징  상  (100)가, 전 에  압착 (104[0017]

a)  고 에 제1 (102)가 착  고정블럭(119)에 하여 상  프 (5)에 움직 지 않도  고

정  제1실링 (103a)과, 전 에 상  제1실링 (103a)과 정합 는 압착 (104b)  고 에 제2

(105)가 착  (127)  라 움직  수 는 가동블 (107)에 제1 압쿠 (108)  매개  착  제2

실링 (103b)과, 양단에 단 (119b)  단 (119a)가 고 단 (119b)는 상  가동블 (107) 

에 지 결합 고 단 (119a)에는 원  공동(117)  어 하  제2 동 (114)  전 (115)과 결합

는 링 (118) , 전 (115)에 상  링 (118) 단  원  공동(117)내에  전하는 편심 (116)  마

어 편심 (116)  매 전할 마다 상  링 (118)  전후진시킴  링 (118)에 결합  상  제2실링

(103b)  제1실링 (103a)과 폐 는 지 전진하 다 후퇴하게 하는 제1 동 (114)  비한  

다. 

, 본  특징 , 상  우    함에 어 , 고압 고   가능하게 하  [0018]

하여,  라 압착 (104a)   제1실링 (103a)  제1실링 (103a) 에 착  제1

(102)  제1고정블 (101)에 착하여 프 에 고정하고, 제1실링 (103a)  압착 (104a)과 정합 는 압착

(104b)   제2실링 (103b)  제2실링 (103b) 에 착  제2 (105)  압쿠 (108)  

간에 개 시  가동블 (107)에 착하고, 상  가동블 (107) 에는 링 (118)  전가능하게 (112) 결

합 는 지(111)  마 하고, 상  지(111)에는 상  링 (118)  단 (119b)  동 가능하게 결합하고,

상  링 (118)  단 (119a)에는 원  공동(117)  하여 제1 동 (114)  전 (115)  삽 하고,
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상  제1 동 (114)  상  전 (115)에는 상  링 (118) 단 (119a)  상  공동(117) 내에  전하

 링 (118)  전후진 시 는 편심 (116)  착한  는 것 다. 

상  프 (5)에는 상  제1 (102) 에  제1고정블 (101)과 상  제1고정블 (101)  상[0019]

제1 동 (114)  격  제2고정블 (113)  착 다. 도 3a에 도시   같  제2고정블 (113)

다  할 수 다. 상  제1고정블 (101)과 제2고정블 (113)   프 (5)에 고정 다. 상  제1

동 (114)도 프 (5)에 착 다. 상  제1고정블 (101)과 제2고정블 (113)  (127)에 하여 

연결 다. 도 3a에 도시   같 , 상  (127)   상   하 에 1개씩 는 것  람

직하다. 상  (127)에는 상  가동블 (107)  수평 향  직 운동할 수 게 다. 상가 가동블

(107)  상  (127)  삽 는 지점에는  가 드 시(110)  통 하여 가 드 시(110)가 

 라 미끄러지게 하는 것  람직하다. 상  가동블 (107)에는 압쿠 (108)  착 다. 상  압쿠

(108) 는 압조절  가능한 압실린  사 할 수 다. 상  압쿠 (108)  당업 가 필 에 라 에

어쿠  체할 수 다. 에어쿠 는 공 압 조절  가능한 에어실린  사 할 수 다. 상  압쿠

(108)  (109)에는 제2 (105)가 착 다. 상  제2 (105)  에는 상  가동블 (107)  통하

여 미끄러지는 슬라 드핀(106)  착하여, 상  압쿠 (108)  (109)  수 할  제2 (105)  제2실

링 (103b)  후진  가 드하게 한다. 상  링 (118) 단 (119a)에  공동(117)  지 , 상  제1

동  전 (115)에 착  편심 (116)  지 , 상  링 (118)   또는 상  압쿠 (108)  

 등  조절하여 상  링 (118)가 상  편심 (116)에 하여 전  제2실링 (103b)  동하  전

에 상  제1실링 (103a)  압착 (104a)과 상  제2실링 (103b)  압착 (104b)   접하도  한

다. , 편심 (116)   제1실링 (103a)  전하  수평   직전에 미 상  제1실링

(103a)  압착 (104a)과 상  제2실링 (103b)  압착 (104b)   접하도  하는 것 다. 게

함 , 상  제1실링 (103a)  압착 (104a)과 상  제2실링 (103b)  압착 (104b)  접 한 후에 

정 시간 상  압쿠 (108)에 하여  가압  제2실링 (103b)에 가해지는 것 다. 또한, 게 함

, 제1 동 (114)   게 하고, 전 도  빠 게 하여도, 제1실링 (103a)  압착 (104a)

과 상  제2실링 (103b)  압착 (104b)  상 없  들 사 에  필 (4a, 4b)   열압착( )

는 것 다. 

(100)에 하여  우   열압착 어 므 , 그  내 , 냉각[0020]

수 어 쭈 쭈  주  생 다. 러한 주 상  지하  해 는  직후 열전도  좋   냉각

  라 압착하여 주어, 냉각과 함께  평탄 도  하여야 한다. 

 하여, 상  (100)  상  제1실링 (103a) 하 에는, 전 에  압착 (121a)(도 6[0021]

참조)   제1냉각 (120a)  상  제1고정블럭(101)에 착 어 상  프 (5)에 움직 지 않도  고

정 다. 또한, 상  제2실링  (103b)하 에는, 전 에 상  제1냉각 (120a)  압착 (121a)과 정합

는 압착 (121b)   제2냉각 (120b)  상  가동블 (107)에 제2 압쿠 (125)  매개  착 다.

도 3a에 도시   같 , 상  가동블 (107)에 상  냉각 (120a, 120b)  압쿠  지지 (124)  

하고,  압쿠  지지 (124)에 압쿠 (125)  할 수 다. 냉각 (120a, 120b)에는 가 필

없는 , 냉각 (120a, 120b)  압착 (121a, 121b)과 실링 (103a, 103b)  압착 (104a, 104b)  상하

향에  하여야 하  문 다. 상  제2냉각 (120b) 에는 제2냉각 취 (122)  착하고, 

제2냉각 취 (126) 에는 상  압쿠  지지 (124)  통하여 미끄러지는 슬라 드핀(123)   

비하여, 상  제2 압쿠 (125)  압 할 경우, 상  제2냉각 (120b)  후진  안내하게 하는 것  람직하

다. 러한 에 하여 상  제2실링 (103b)과 상  제2냉각 (120b)  항상 연동 므 , 상  제1실링

(103a)과 제2실링 (103b)  폐   상  제1냉각 (120a)과 제2냉각 (120b)도 동시에 폐 다.

상  제1냉각 (120a)  압착 (121a)과 상  제2냉각 (120b)  압착 (121a)도, 실링 에  같 , 상[0022]

 링 (118)가 상  편심 (116)에 하여 전  냉각 (120a, 120b)  동하  전에  접하도

한다. 게 함 , 상  제1냉각 (120a)  압착 (121a)과 상  제2냉각 (120b)  압착 (121
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b)  접 한 후에 정 시간 상  압쿠 (108)에 하여  가압  제2냉각 (120b)에 가해지고, 

과정에   냉각  평탄 가 루어지는 것 다.

게 고, 냉각  평탄 어  우 는 도 5a 내지 도 5e에 도시   같  연 적  연결[0023]

 우  스트링(8)   룬다. 도 4a  도 4b에 도시  커 리 (200)는 우  스트링(8)

 단  우  개별적  리하는 다. 

도 4a  도 4b에 도시   같 , 상  커 리 (200)는, 상  우  스트링(8)  에 상  우[0024]

스트링(8)  진행 향과 나란  수직 향  어 고정  톰슨 고정 (203)과,  상  우  스트링

(8)  단  우  리해 낼 수 는 톰슨 날(205)  상  톰슨 고정 (203) 향  향하도  

 합 (204)과, 상  합 (204)  전 에 착 고 에는 가 드블 (208)에 삽 어 미끄러지는 슬라

드핀(207)  마  톰슨 가동 (206)과, 양단에 단 (211b)  단 (211a)가 고 단 (211b)는

상  톰슨 가동 (206) 에 지 결합 고 단 (211a)에는 원  공동(212)  어 제2 동  

전 (214)과 결합 는 링 (211)  포함한다. 제2 동 (215)  전 (214)에는 상  링  단 (211a)

원  공동(212)내에  전하는 편심 (213)  마 어 편심 (213)  매 전할 마다 상  링 (211)  전후

진시킴  상  합 (204)에  톰슨 날(205)  톰슨 고정 (203)과 접하는 지 전진하 다

후퇴하게 한다. 톰슨 날(205)  전진할 마다 우 가 1개씩 절단 다. 상  제1 동 (114)  상  제2

동 (215)  전주  상  견 러(6)  동  주 는 고, 도 5a 내지 도 5e에 도시   같 ,

상  견 러(6)는 매주 마다 우  스트링(8)  1 피 (P1, P2, P3)만 씩 끌어내린다. 

도 4a에도 도시   같 , 상  톰슨 고정 (203)과 가 드블 (208)  들 상하에  수평 향  [0025]

 지지 (201, 202)에 하여 고정하고 상  지지 (201, 202) 가운  하  지지 (202)에는 하  진행

하는 컬럼(223a, 223b))  양 에 마 하고  과 결합  수 는 어링(227)  심 에 마 한다. 상  상

하  지지 (201, 202) 사 에는 상  제2 동 (215)  고정할 수 는 고정 (228)  착하고 여 에

제2 동 (2150  고정한다.  상  하  지지 (202)  아래에는  수직 향  고  상  하  지지

(202)에 마  컬럼(223a, 223b)  삽 어 슬라 할 수 는 양  다리(221a, 221b)  다리 상단  수평

향  연결하는 빔(222)   포 (220)  비한다. 상  포 (220)  빔(222)에는 트(225)

하고, 상  트(225)에는 스 (224)  결합한다. 스 (224) 단   간  나사  하지

않고 상  하  지지 (202)  어링(227)에 결합한다. 상  스  하 (224)에는 핸들(226)  마 다.

러한 에 하여, 상  핸들(226)  돌림 , 상  하  지지 (202)  상하 향  움직  수 고,

라 , 제2 동 (215),  링 (211),  톰슨 가동 (206)   톰슨 고정 (203)   상하 향

조절할 수 게 다. 게 함 , 우  스트링(8)  절단 과 톰슨 날(205)   정 하고 빠 게

시킬 수 다. 

상  빔(222)  톰슨 에는 수직 향  림 지 (219)  하고 그 전 에는 착 (218)  착[0026]

(217)  한다. 차 (217)는 직 복운동 (216)에 하여 전후진하  착 (218)  우

 리해 내도  한다. 

 

1  :                              2 : 액[0027]

3 :                               4a, 4b : 필

5 : 프                             6 : 견 러

7 : 필                       8 : 우  스트링

100 :                         101 : 제1고정블
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102 : 제1                          103a : 제1실링

제103b : 제2                       104a, 104b  : 돌

105 : 제2                          106 : 슬라 드핀  

107 : 가동블                         108 : 압쿠  

109 : 쿠                           110 : 가 드 시

111 : 지                            112 : 지

113 : 제2고정블                      114 : 제1 동       

115 : 전                           116 : 편심

117 : 공동                            118 : 링     

119a : 단                          119b : 단       

120a : 제1냉각                     120b : 제2냉각

121a, 121b: 돌                     122 : 제2냉각 취      

123 : 슬라 드핀                      124 : 압쿠  지지

125 : 압쿠                         126 : 압쿠      

127 :                             200 : 커 리   

201, 202 : 지지                      203 : 톰슨 고정

204 : 합                             205 : 톰슨 날   

206 : 톰슨 가동                   207 : 슬라 드핀  

208 : 가 드블                       209 : 지   

210 : 핀                              211 : 링

211a : 단                          211b : 단    

213 : 편심                           214 : 전

215 : 제2 동                      216 : 직 복운동    

217 : 착                       218 : 착   

219 : 림 지                      220 : 포

221a, 221b : 다리                     222 : 빔

223a, 223b : 컬럼                     224 : 스

225 : 트                            226: 핸들  

227 : 어링                           

등록특허 10-1209560

- 8 -



도

도 1

등록특허 10-1209560

- 9 -



도 2
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도 3a

도 3b
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도 4a

도 4b
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도 5a

도 5b

도 5c
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도 5d

도 5e
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도 6
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