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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

10.

Sustav (100, 200a, 200b, 200c, 400, 500a, 500b, 500c, 700, 700a, 700b, 800, 800*) za upravljanje zrakom za vozilo,
sustav upravljanja zrakom koji sadrzi:
prvi pneumatski uredaj (510a, 510b, 510c, 710a, 710b, 810) koji ima prvi ventil (16, 50, 300, 300a, 300b, 300c,
600a, 600b, 850) za niveliranje, konfiguriran za nezavisno podeSavanje visine ili pritiska prve strane vozila (1);
drugi pneumatski uredaj (520a, 520b, 520c, 720a, 720b, 820) koji ima drugi ventil (17, 300a, 300b, 300c, 600a,
600b, 850) za niveliranje, konfiguriran za nezavisno podeSavanje visine ili pritiska druge strane vozila (1); i
vod (38, 250a, 250b, 250c, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) poprecnog protoka koji povezuje prvi ventil (16, 50,
300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje s drugim ventilom (17, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b,
850) za niveliranje;
gdje su prvi i drugi ventili za niveliranje konfigurirani da uspostave pneumatsku komunikaciju izmedu prvog i
drugog pneumatskog uredaja kada prvi ventil (16, 50, 300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje ne
podesava nezavisno visinu ili pritisak na prvoj strani vozila (1) a drugi ventil (17, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b,
850) za niveliranje ne pode§ava nezavisno visinu ili pritisak druge strane vozila (1),
naznacen time, da
i prvi i drugi ventili za niveliranje svaki ukljucuju tijelo kudista i kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) koji
je okretno povezan s osovinom koja se pruza kroz tijelo kuéista, a kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) je
konfiguriran da se okrede iz neutralnog poloZaja u jedan ili viSe karakteristiénih polozaja.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 1, gdje su prvi i drugi ventili za niveliranje konfigurirani
da uspostave pneumatsku komunikaciju izmedu prvog i drugog pneumatskog uredaja kada je kontrolni krak (16a,
17a, 70, 340, 305, 610) ventila i prvog i drugog nivoa postavljen u neutralni poloZaj, a prvi i drugi ventili za
niveliranje su konfigurirani da sprijece pneumatsku komunikaciju izmedu prvog 1 drugog pneumatskog uredaja kada
je kontrolni krak jednog od prvog i drugog ventila za niveliranje postavljen na jedan ili vise karakteristi¢nih poloZaja.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 1 ili 2, gdje i prvi i drugi ventil za niveliranje svaki ukljuc¢uje
senzor kontrolnog kraka konfiguriran da detektira poloZaj kontrolnog kraka (16a, 17a, 70, 340, 305, 610).
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 3, koji nadalje sadrZi kontrolnu jedinicu (260, 650a, 650b,
650c, 740a, 740b) u elektronskoj komunikaciji sa svakim senzorom kontrolnog kraka, gdje je svaki senzor
kontrolnog kraka konfiguriran da prenosi poloZaj kontrolnog kraka (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) kao unos o poloZaju
kontrolnog kraka kontrolnoj jedinici, a kontrolna jedinica (260, 650a, 650b, 650c, 740a, 740b) je konfigurirana da
odredi visinu vozila u odnosu na osovinu na prvoj i drugoj strani vozila (1) na osnovi unosa o poloZaju kontrolnog
kraka.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 1 do 4, gdje prvi pneumatski uredaj (510a,
510b, 510c, 710a, 710b, 810) obuhvaca prvi set zracnih opruga postavljenih na prvoj strani vozila (1), prvi rezervoar
(32) za opskrbu, prvi niz zra¢nih vodova koji pneumatski povezuju prvi set zra¢nih opruga s prvim ventilom (16, 50,
300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje, i prvi vod za opskrbu koji pneumatski povezuje prvi ventil
(16, 50, 300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje s prvim rezervoarom (32) za opskrbu; a
drugi pneumatski uredaj (520a, 520b, 520c, 720a, 720b, 820) sadrZzi drugi set zra¢nih opruga postavljenih na drugoj
strani vozila (1), drugi rezervoar (33) za opskrbu, drugi niz zranih vodova koji pneumatski povezuju drugi set
zra¢nih opruga s drugim ventilom (17, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, §50) za niveliranje, i drugi vod za opskrbu koji
pneumatski povezuje drugi ventil (17, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje s drugim rezervoarom (33)
za opskrbu.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 5, gdje su prvi set zra¢nih vodova i drugi set zraénih vodova
u sustini istog promjera i duZine, a prvi vod za opskrbu i drugi vod za opskrbu su u suStini istog promjera i duZine.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 1 do 6, gdje su prvi i drugi ventili za niveliranje
svaki rotacijski ventil koji sadrZi tijelo kucista i rotacijski disk (350, 450) konfigurirane da se rotiraju unutar tijela
ku¢ista da mijenjaju komunikaciju izmedu prvog i drugog pneumatskog uredaja.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva od 1 do 7, gdje i prvi i drugi ventil za
niveliranje svaki ukljucuje ku¢iste razvodnika, element ventila smjesten u otvor kuéista razvodnika i elektronski
aktuator (620), gdje je element ventila konfiguriran da se pomice u otvoru kucéista razvodnika na jedan ili vise
poloZaja ukljucujuéi najmanje neutralni polozaj za uspostavljanje pneumatske komunikacije izmedu prvog 1 drugog
pneumatskog uredaja i poziciju za dovod zraka u odgovarajuéi pneumatski uredaj iz rezervoara (210a, 210b, 505D,
505¢, 510b, 520b, 704a, 704b, 804) za dovod zraka, i ispusni poloZaj za uklanjanje zraka iz odgovarajuéeg
pneumatskog uredaja u atmosferu, a elektronski aktuator (620) je konfiguriran da pokrene kretanje elementa ventila
izmedu jednog ili vise poloZaja.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 8, gdje je element ventila izabran iz grupe koja se sastoji
od klipa, rotacijskog diska (350, 450) i gljivastog dijela i/ili gdje je elektronski aktuator (620) izabran iz grupe koju
¢ine solenoid, servomotor i koraéni motor.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 1 do 9, koji nadalje sadrZi kontrolni modul u
elektri¢noj komunikaciji s elektronskim aktuatorom (620) svakog ventila za niveliranje, gdje je kontrolni modul
konfiguriran da prenese naredbu svakom elektronskom aktuatoru (620) da pokrene kretanje elementa ventila izmedu
neutralnog, dovodnog i ispu$nog poloZaja.
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Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 1 do 10, koji nadalje sadrZi jedan ili viSe
senzora (630) za niveliranje, gdje je svaki senzor (630) za niveliranje konfiguriran da detektira visinu vozila u odnosu
na osovinu duZ poloZaja vozila (1) i prenosi detektiranu visinu vozila kontrolnom modulu kao unos za niveliranje
vozila, a kontrolni modul je konfiguriran da odredi visinu vozila u odnosu na osovinu na prvoj i drugoj strani vozila
(1) na osnovu unosa za niveliranje vozila.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva od 1 do 11, gdje prvi pneumatski uredaj (510a,
510b, 510c, 710a, 710b, 810) sadrZi jednu ili viSe zra¢nih opruga (205a, 205b, 205¢, 530a, 530b, 530c, 730a, 730b,
830), a drugi pneumatski uredaj (520a, 520b, 520c, 720a, 720b, 820) sadrzi jednu ili viSe zraénih opruga (205a, 205b,
205c¢, 530a, 530b, 530c, 730a, 730b, 830); i

gdje su prvi ventil (16, 50, 300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje i drugi ventil (17, 300a, 300b,

300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje svaki elektronski pokretani ventil postavljen u komoru odgovarajuce zraéne

opruge ili

gdje i prvi i drugi ventili za niveliranje obuhvacaju razvodnik cilindri¢nog oblika, element ventila koji se nalazi

u razvodniku i u kliznom zahvatu s unutra$njom povrS§inom razvodnika, i elektronski aktuator (620) koji je

operativno povezan s elementom ventila;

gdje razvodnik sadrZi veéi broj otvora rasporedenih duz bo¢ne povrSine razvodnika, a elektronski aktuator (620)

je konfiguriran da aktivira element ventila da klizi duZ uzduZne osi razvodnika da kontrolira izlaganje veceg

broja otvora tako da je odgovarajuéi ventil za niveliranje konfiguriran da selektivno: (i) dovodi zrak u

odgovarajuéi pneumatski uredaj, (ii) uklanja zrak iz odgovaraju¢eg pneumatskog uredaja ili (iii) uspostavlja

popre¢ni protok izmedu prvog i drugog pneumatskog uredaja.
Ventil za niveliranje koji sadrZi:

gornje kudiste (320) postavljeno na donje kuéiste (330, 430) da formira tijelo ventila, gdje tijelo ventila definira

komoru koja se pruza izmedu gornjeg kucista (320) i donjeg kucista (330, 430);

donje kuciste (330, 430) koje sadrZi veci broj prikljucaka (334a-¢, 434a-¢, 640) koji komuniciraju s komorom,

gdje vedi broj priklju¢aka (334a-e, 434a-e, 640) ukljucuje prikljucak (61, 334a, 434a) za opskrbu, ispusni

prikljudak (62, 334b, 434b) 1 jedan ili vise opruznih prikljucaka (334c, 334d);

kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) koji ima prvi kraj pri¢vri¢en za osovinu koja se proteZe kroz gornju

povrsinu gornjeg kucista (320), gdje je kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) konfiguriran da se rotira oko

tijela ventila kao odgovor na ekstenziju ili komprimiranje ovjesa vozila;

rotacijski disk (350, 450) postavljen u komori tijela ventila i povezan s kontrolnim krakom (16a, 17a, 70, 340,

305, 610) osovinom koja se proteze kroz gornje kuciste, gdje je rotacijski disk (350, 450) konfiguriran da se

rotira oko osovine unutar komore tijela ventila;

naznacen time, da

vedi broj prikljucaka, takoder, ukljucuje prikljucak (64, 334e, 434¢, 743a, 743b) za poprecni protok i

rotacijski disk (350, 450) je konfiguriran da uspostavi komunikaciju izmedu jednog ili viSe otvora za opruge i

prikljucka (64, 334e, 434¢, 743a, 743b) za poprecni protok, a da ne uspostavlja komunikaciju izmedu jednog ili

vi§e opruznih prikljucaka (334c, 334d) i prikljucka (61, 334a, 434a) za opskrbu, niti jednog ili viSe opruznih

prikljuc¢aka (334c¢, 334d) i ispusnog prikljucka (62, 334b, 434b).
Ventil za niveliranje prema patentnom zahtjevu 13, gdje donje kuciste (330, 430) sadrZi prikljucak za izbacivanje,
gdje je prikljudak (64, 334e, 434¢, 743a, 743b) za poprecni protok postavljen na prvoj strani donjeg kuéista (330,
430), a prikljucak za izbacivanje je postavljen na drugoj strani donjeg kucista (330, 430) suprotno od prve strane i/ili
pri ¢emu kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) inducira rotacijski disk (350, 450) da se rotira izmedu vise
kutnih poloZaja da bi se promijenila komunikacija izmedu priklju¢ka (61, 334a, 434a) za opskrbu, ispusnog
prikljudka (62, 334b, 434b), jednog ili vise opruznih prikljucaka (334¢c, 334d) i prikljucka (64, 334e, 434e, 743a,
743b) za popreéni protok, gdje veéi broj kutnih poloZaja ukljucuje (i) neutralni poloZaj, u kojem jedan ili vise
opruznih prikljuc¢aka (334c, 334d) pneumatski komuniciraju s prikljuckom (64, 334e, 434e, 743a, 743b) za poprecni
protok, a ni prikljucak za opskrbu ni ispusni prikljucak (62, 334b, 434b) pneumatski ne komuniciraju s jednim ili
vi$e opruznih prikljucaka (334c, 334d), (ii) polozaj napajanja, u kojem jedan ili viSe opruznih prikljucaka (334c,
334d), pneumatski komuniciraju s priklju¢kom (61, 334a, 434a) za opskrbu, a ni ispusni prikljucak (62, 334b, 434b)
ni prikljucak (64, 334e, 434e, 743a, 743b) za poprecni protok pneumatski ne komuniciraju s jednim ili vise opruznih
prikljucaka (334c¢, 334d) i (iii) ispusni polozaj, u kojem jedan ili vise opruznih prikljucaka (334c, 334d) pneumatski
komuniciraju s ispus$nim priklju¢kom (62, 334b, 434b), ani prikljucak (61, 334a, 434a) za opskrbu ni prikljucak (64,
334e, 434e, 743a, 743b) za popreéni protok pneumatski ne komuniciraju s jednim ili vise opruZnih prikljucaka (334c,
3344d).
Ventil za niveliranje prema patentnom zahtjevu 13 ili 14, gdje donje kuciste (330, 430) sadrzi prvu povr$inu koja se
spaja s donjom povrsinom gornjeg kucista (320), gdje prva povrsina definira dovodni otvor koji direktno komunicira
s prikljuckom (61, 334a, 434a) za opskrbu; ispusni otvor koji direktno komunicira s ispusnim prikljuckom (62, 334b,
434b); Supljinu rezervoara koja direktno komunicira s jednim ili vi§e opruznih prikljuc¢aka (334c¢, 334d).
Ventil za niveliranje prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 13 do 15, gdje rotacijski disk (350, 450) sadrZi centralni
otvor (352, 452) za prihvat osovine, ve¢i broj proreza (354, 454) duguljastog oblika i prorez (355, 455) za popre¢ni
protok, gdje su veéi broj proreza (354, 454) duguljastog oblika i1 prorez (355, 455) za poprecni protok rasporedeni
oko centralnog otvora (352, 452) s mrtvim pojasom definiranim izmedu i duz periferije rotacijskog diska (350, 450).
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17. Ventil za niveliranje prema patentnom zahtjevu 16, gdje je svaki prorez duguljastog oblika konfiguriran tako da

barem djelomi¢no prekriva Supljinu rezervoara donjeg kuéista (330, 430), a prorez (355, 455) za poprecni protok je
konfiguriran da prekriva otvor za popre¢ni protok donjeg kucista (330, 430) kada je rotacijski disk (350, 450)
postavljen u neutralni polozaj, ili gdje su prorezi (354, 454) duguljastog oblika simetri¢no rasporedeni od centralne
osi koja se pruza duZ stranice rotacijskog diska (350, 450), a prorez (354, 454) za popre¢ni protok prekriva centralnu

18. Postupak za kontrolu stabilnosti vozila (1) koji obuhvaca:

19.

20.

21.

omogucavanje sustava (100, 200a, 200b, 200c, 400, 500a, 500b, 500c, 700, 700a, 700b, 800, 800’) za upravljanje
zrakom koji obuhvaca:
prvi pneumatski uredaj (510a, 510b, 510c, 710a, 710b, 810) koji ima prvi ventil (16, 50, 300, 300a, 300b,
300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje konfiguriran da nezavisno podeSava visinu ili pritisak prve strane vozila
(1)
drugi pneumatski uredaj (520a, 520b, 520c, 720a, 720b, 820) koji ima drugi ventil (17, 300a, 300b, 300c,
600a, 600b, 850) za niveliranje konfiguriran da nezavisno podeSava visinu ili pritisak druge strane vozila (1);
i
vod (38, 250a, 250b, 250¢, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popreénog protoka koji povezuje prvi ventil (16, 50,
300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje s drugim ventilom (17, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b,
850) za niveliranje;
uspostavljanje, pomodéu prvog i drugog ventila za niveliranje, pneumatske komunikacije izmedu prvog i drugog
pneumatskog uredaja kada prvi ventil (16, 50, 300, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za niveliranje ne podesava
nezavisno visinu ili pritisak prve strane vozila (1) i drugi ventil (17, 300a, 300b, 300c, 600a, 600b, 850) za
niveliranje ne podeSava nezavisno visinu ili pritisak druge strane vozila (1), i
gdje i prvi i drugi ventil za niveliranje svaki ukljuc¢uje kuciste i kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) koji
je okretno povezan s osovinom koja se proteZe kroz kudiste, a kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) je
konfiguriran da se okreée iz neutralnog poloZaja u jedan ili vi§e karakteristi¢nih polozaja.

Postupak prema patentnom zahtjevu 18, koji nadalje obuhvaca:

uspostavljanje, pomoc¢u prvog i drugog ventila za niveliranje, pneumatske komunikacije izmedu prvog i drugog
pneumatskog uredaja kad je kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) ventila i prvog i drugog nivoa postavljen
u neutralni polozaj, i

sprecavanje, pomocu prvog i drugog ventila za niveliranje, pneumatske komunikacije izmedu prvog i drugog
pneumatskog uredaja kada je kontrolni krak (16a, 17a, 70, 340, 305, 610) jednog od prvog i drugog ventila za
niveliranje postavljen u jedan ili vie karakteristi¢nih poloZaja.

Postupak prema patentnom zahtjevu 18, koji dalje obuhvaca omogucéavanje sustava za upravljanje zrakom prema
bilo kojem od patentnih zahtjeva 5 ili 6 ili ventila za niveliranje prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 13-17.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnim zahtjevima 4 i 5, gdje kontrolna jedinica (260, 650a, 650b, 650c,
740a, 740b) povezana sa Zzranom oprugom sustava za upravljanje zrakom obuhvaca:

kuciste konfigurirano da se montira na gornju plo¢u zracne opruge, gdje kuciste sadrzi komoru ventila;

ventil postavljen u komori ventila, gdje je ventil konfiguriran da se prebacuje izmedu viSe nacina rada
ukljucujuéi: (i) aktivni nacin rada u kojem ventil nezavisno podesava visinu odgovarajuce zracne opruge, i (ii)
neutralni na¢in rada u kojem ventil uspostavlja pneumatsku komunikaciju izmedu odgovarajuée zraéne opruge i
voda (38, 250a, 250b, 250c, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popre¢nog protoka koji je povezan s drugom zraénom
oprugom sustava za upravljanje zrakom kada ventil nije u aktivhom nadinu rada;

jedan ili viSe senzora konfiguriranih da prate najmanje jedno stanje zrane opruge i generiraju mjerni signal koji
ukazuje na najmanje jedno stanje zracne opruge;

komunikacijsko sucelje konfigurirano da prenosi i prima signale s podacima do i od druge kontrolne jedinice
povezane s drugom zra¢nom oprugom sustava za upravljanje zrakom; i

modul za obradu operativno povezan s ventilom, jednim ili vi$e senzora i komunikacijskim suceljem;

gdje je modul za obradu konfiguriran da: (i) prima mjerne signale od jednog ili vie senzora i signale s podacima
s komunikacijskog sucelja, i (ii) aktivira ventil za prebacivanje izmedu aktivnog na¢ina rada i neutralnog nacina
rada na osnovi primljenih mjernih signala od jednog ili vi§e senzora i signala s podacima sa komunikacijskog
sucelja.

22. Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 21, gdje kuciste sadrzi:

dovodni prikljudak (741a, 741b) konfiguriran da prima protok zraka iz izvora zraka,

odvodni prikljudak (742a, 742b) konfiguriran da ispusta zrak u atmosferu,

prikljudak (64, 334e, 434e, 743a, 743b) za poprecni protok konfiguriran da se poveZe na vod (38, 250a, 250b,
250¢, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popreénog protoka koji je povezan na drugu zraénu oprugu sustava ovjesa i
prikljucak (744a, 744b) za isporuku konfiguriran da dovodi ili ispusta zrak u i iz komore zra¢ne opruge,

gdje je komora ventila povezana s dovodnim priklju¢kom, odvodnim prikljuckom i priklju¢kom za isporuku
pomocu veéeg broja propusta.

23. Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 21 ili 22, gdje jedan ili viSe senzora sadrZe senzor visine

koji je konfiguriran da prati visinu zracne opruge i generira signal koji prikazuje visinu zra¢ne opruge.
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Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 23, gdje je senzor visine ultrazvuéni senzor, infracrveni
senzor, senzor elektromagnetnih valova ili potenciometar.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 21 do 22, gdje je modul za obradu konfiguriran
da uzme u obzir razliku izmedu visine opruge njegove povezane zracne opruge i druge visine opruge druge zracne
opruge kada odreduje da li da pokrene ventil izmedu aktivnog na¢ina rada i neutralnog nacina rada.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 21 do 25, gdje su komora ventila, ventil i
modul za obradu montirani ispod gornje ploce i smjesteni u komori zraéne opruge
ifili
gdje su komora ventila, ventil i modul za obradu montirani iznad gornje plode i postavljeni izvan komore zra¢ne
opruge
ifili
gdje ventil sadrZi razvodnik cilindri¢nog oblika, element ventila koji je postavljen u razvodniku i u kliznom je
zahvatu s unutraSnjom povrS§inom razvodnika, i elektronski aktuator (620) koji je operativho povezan s
elementom ventila i modulom za obradu;
gdje razvodnik sadrZi veéi broj otvora rasporedenih duz bo¢ne povrSine razvodnika, a elektronski aktuator (620)
je konfiguriran da aktivira element ventila da klizi duZ uzduZne osi razvodnika da kontrolira izlaganje veceg
broja otvora tako da ventil prelazi izmedu aktivnog nacina rada i neutralnog nadéina rada.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 1, gdje sustav za upravljanje zrakom sadrZi:
prvi pneumatski uredaj (510a, 510b, 510c, 710a, 710b, 810) koji ima jednu ili viSe zraénih opruga postavljenih
na prvoj strani vozila (1);
drugi pneumatski uredaj (520a, 520b, 520c, 720a, 720b, 820) koji ima jednu ili vi$e zraénih opruga postavljenih
na drugoj strani vozila (1); i
jedan ili viSe vodova poprecnog protoka, gdje se svaki vod (38, 250a, 250b, 250c, 550a, 550b, 760a, 760b, §60)
popre¢nog protoka pruza od zracne opruge povezane s prvim pneumatskim uredajem do zraéne opruge povezane
s drugim pneumatskim uredajem;
gdje svaka zracna opruga sadrZi kontrolnu jedinicu, a svaka kontrolna jedinica sadrZi:
ku¢iste konfigurirano da se montira na gornju plo¢u povezane zracne opruge, gdje kuciste sadrzi komoru
ventila;
ventil postavljen u komoru ventila, gdje je ventil konfiguriran da se prebacuje izmedu viSe nadina rada
ukljucujuéi: (i) aktivni naéin rada u kojem ventil nezavisno podesava visinu odgovarajuce zracne opruge i (ii)
neutralni nacin rada u kojem ventil uspostavlja pneumatsku komunikaciju izmedu odgovaraju¢e zraéne
opruge i odgovarajuéeg voda (38, 250a, 250b, 250c, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popreénog protoka kada
ventil nije u aktivnom nac¢inu rada;
jedan ili viSe senzora konfiguriranih da prate najmanje jedno stanje povezane zrane opruge i generiraju
mjerni signal koji ukazuje na najmanje jedno stanje odgovarajuée zrane opruge;
komunikacijsko sucelje konfigurirano da direktno prenosi i prima signale s podacima do i od drugih
kontrolnih jedinica povezanih s drugim zraénim oprugama sustava ovjesa; i
modul za obradu operativno povezan s ventilom, jednim ili viSe senzora i komunikacijskim suceljem;
gdje je modul za obradu konfiguriran da: (i) prima mjerne signale od jednog ili viSe senzora i signale s
podacima s komunikacijskog sucelja, i (ii) aktivira ventil za prebacivanje izmedu aktivnog nacina rada i
neutralnog nacina rada na osnovi primljenih mjernih signala od jednog ili vi§e senzora i signala s podacima
sa komunikacijskog sudelja.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 27 koji sadrZi sustavski kontroler (770, 840, 840’) u
elektronskoj komunikaciji s komunikacijskim suceljem svake kontrolne jedinice sustava za upravljanje zrakom, i
gdje je sustavski kontroler (770, 840, 840’) konfiguriran da: (i) prima mjerne signale od svake kontrolne jedinice
sustava za upravljanje zrakom, (ii) odredi Zeljeni zapreminski protok za uklanjanje ili dovod zraka u i iz komore
svake zra¢ne opruge sustava za upravljanje zrakom na osnovi primljenih signala mjerenja i (iii) prenosi naredbe
svakoj jedinici sustava za upravljanje zrakom tako da svaka kontrolna jedinica pokre¢e svoj povezani ventil izmedu
aktivnog nac¢ina rada i neutralnog nacina rada.
Sustav za upravljanje zrakom prema patentnom zahtjevu 27 ili 28, gdje kuciste sadrzi:
dovodni prikljuc¢ak (741a, 741b) konfiguriran da prima protok zraka iz izvora zraka,
odvodni prikljucak (742a, 742b) konfiguriran da ispusta zrak u atmosferu,
prikljudak (64, 334e, 434e, 743a, 743b) za poprecni protok konfiguriran da se poveZe na vod (38, 250a, 250b,
250c, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popreénog protoka povezan s drugom zra¢nom oprugom sustava za
upravljanje zrakom i
prikljudak (744a, 744b) za isporuku konfiguriran da dovodi ili ispusta zrak u i iz komore zra¢ne opruge,
gdje je komora ventila povezana s dovodnim priklju¢kom, odvodnim prikljuckom i priklju¢kom za isporuku
pomocu veéeg broja propusta.
Sustav za upravljanje zrakom prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 27 do 29, gdje su komora ventila, ventil i
modul za obradu montirani ispod gornje ploce i smjesteni u komori zra¢ne opruge i/ili gdje su komora ventila, ventil
i modul za obradu postavljeni iznad gornje ploce i postavljeni izvan komore zra¢ne opruge.
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Postupak prema bilo kojem od patentnih zahtjeva 18-20koji obuhvaca sustav za upravljanje zrakom prema patentnim
zahtjevima 29-32, gdje sustav za upravljanje zrakom sadrZi prvi pneumatski uredaj (510a, 510b, 510c, 710a, 710b,
810) koji ima jednu ili vise zraénih opruga postavljenih na prvoj strani vozila (1); drugi pneumatski uredaj (520a,
520b, 520c, 720a, 720b, 820) koji ima jednu ili viSe zra¢nih opruga postavljenih na drugoj strani vozila (1); i jedan
ili vi$e vodova poprecnog protoka, gdje se svaki vod (38, 250a, 250b, 250c, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popre¢nog
protoka pruza od zraéne opruge povezane s prvim pneumatskim uredajem (510a, 510b, 510c, 710a, 710b, 810) do
zraéne opruge povezane s drugim pneumatskim uredajem (520a, 520b, 520c, 720a, 720b, 820), pri ¢emu postupak
koji obuhvaca:
pracenje, pomocu senzora visine i senzora zra¢nog pritiska, visine i zraénog pritiska odgovarajuce zraéne opruge;
generiranje, pomocu senzora visine 1 senzora zra¢nog pritiska, signala koji pokazuje visinu i zraéni pritisak
odgovarajuce zrane opruge;
prijem, preko modula za obradu, signala koji pokazuje visinu i zra¢ni pritisak odgovarajuée zracne opruge;
izracunavanje, od strane modula za obradu, stupnja razlike u visini i stupnja razlike u pritisku odgovarajuce
zraéne opruge na osnovi primljenog signala koji pokazuje visinu i zra¢ni pritisak odgovarajuce zracne opruge;
odredivanje, pomoc¢u modula za obradu, treba li se podesiti visina i zracni pritisak zratne opruge nezavisno ili
uspostaviti pneumatska komunikacija izmedu zra¢ne opruge i odgovarajuc¢eg voda (38, 250a, 250b, 250c, 550a,
550b, 760a, 760b, 860) popreénog protoka; i
aktiviranje, od strane modula za obradu, ventila za prebacivanje u jedan od nacina rada: (i) aktivni na¢in rada u
kojem ventil nezavisno pode$ava visinu odgovarajuée zraéne opruge, i (ii) neutralni nacin rada u kojem ventil
uspostavlja pneumatsku komunikaciju izmedu odgovarajuée zraéne opruge i odgovarajuceg voda (38, 250a,
250b, 250¢, 550a, 550b, 760a, 760b, 860) popreénog protoka kada ventil nije u aktivhom nadinu rada;
gdje su senzor visine, modul za obradu i ventil smjeSteni u komori zraéne opruge.
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