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Dvojreguladni systém k optimdlnimu
Pizeni provozu proudovych parnich, plyn-
njych nebo paroplynnjch Serpadel - ejektory,
ktery je tvofen suvnou trubkou, ukondenou
pracovni dyzou a obsahujici regulaéni jeh-
lu, déle télem drZaku, ve kterém je vyve-
deno hrdlo pro privod pracovaiho média a
konicky se zuéuiici sméSovaci komorou eje~

reguladni jehly vzhledem

k pracovni dfze a postaveni pracovni dyzy
vzhledem ke zuZujici se smdSovaci komore
ejektoru ge p¥i nepferuseném provozu vza-

vigle ménitelné prostiednictvim
pobybovych Sroubovjch spojl na suvné trub-
ce a reguladni jehle. Zafizeni umoZiuje
za provozu #idit pritokové poméry i v sacim
proudu ejektoru a vyhodné je pifispisobit
nastavenym prichodovym pomérim hnaciho
groudu. Pracovni trysku spoleén& s regula-
ni jehlou je moZno jednoduSe demontovat.

ktoru. Postaven

jemné& nez.
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Dvojreguladni systém k Fizeni provozu proudovych
derpadel - ejektori
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Vyndlez se tykd dvojreguladniho systému k optimdlnimu ¥d-
zeni provozu proudovych parnich, plynnych nebo paroplynnych Ser=-
padel - ejektorl, u néhoZ se p¥i nepFeruseném provozu Fesi exidl-
ni nastavitelnost pracovni trysky ejektoru v celku 8 reguladni
jehlou, vzhledem ke zuzZujici se smésSovaci komore ejektoru. Tim
je za provozu umozndno ¥idit pritokové poméry i v sacim proudu
ejektoru a vyhodné je p¥izplsobit nastavenym pritokovym pomérim
hnaciho proudu. Soulasné je FesSena i jednoduchd demontdZ pracov-
ni trysky spolefné s regula&ni jehlou a tedy jejich snadnd kon-
trola béhem krdtkého provozniho pierusSenie

Dosud zndmé ejektory nejsou touto dvojitou regulaci vybave-
ny a maximdlni udinnosti dosahuji jen p¥i dodrieni jmenovitych
pracovnich podmineks PFi jakékoliv jejich provozni zméné, znaclné
klesd G8innost takto provedenych ejektori, Vzhledem ke konstantnim
pritokovym prifezim v sacim proudu, nemohou byt pratokové pomdry
upraveny tak, aby bylo vyuzito optimdlné moZného enthalpického
~ spadu v saci dyze ejektorus Z téhoZ divodu neni moZno tyto ejek-
tory ne saci strand Zddnym reguladnim zédsahem piizplsobit zméné
mnoZstvi pracovniho média, vyvolané jinym postavenim reguladni
jehly. KaZ?dému postaveni reguladni jehly odpovidd zcela urdity
enthaelpicky spdd v saci d¥ze ejektoru, optimdlni soudinitel ejekce
a nasivané mnoistvi a tedy i pritokové poméry saciho proudu, které
v8ak nemohou by Fizenye. To méd za nésledek bud dodatednou, ne¥ize-
nou expanzi pracovniho media za vytokovym priFezem pracovni
$trysky, nebo tvo¥eni proudovych virli p¥ed timto vytokovym prire-
zeme Oba jevy negativmné ovlivmuji termodynamickou Gdinnost pra-
covni trysky a tim i celkovou udinnost ejektoru.

VySe uvedené negativni vlivy jsou podstainé omezeny dvoji-
tou regulaci ejektoru dle vyndlezu; tedy jednak klasickou reguw-
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laci pracovniho proudu reguladni jehlou, jednak regulaci pri-
tokovych poméri saciho proudu ejektoru, zasouvinim vytokového
prifezu pracovni dyzy do nejvhodndjsiho mista ve zuZujici se
améSovaci komoXe ejektorue

Dvojitou regulaci se umoZni nastavit ke kaZdému postave-

ni reguladni jehly optimdlni postaveni vytokového prirezu pra-
covni dyzy ve sméSovaci komore ejektoru. Tim se pribéh d&innosti
ejektoru v zdvislosti na poméru saciho a pracovniho enthalpic-
kého spddu stane podstatné plo88i a ejektor je schopen pracovat
bez zjevného zhorSeni uUdinnosti, i p¥i zménénych pracovnich pod-
minkdch (ve srovndni s podminkami jmenovitymi teje takovymi, ’
pro které byl ejektor navrZen a zkonstruovdn).

Dvojreguladéni systém k optimdlnimu fizeﬁi provozu proudo-
vych parnich, plynnjch nebo paroplynnych éerpadelrspoéivé po-
dle vyndlezu Vv toh, e je tvorYen suvnou trubkou, ukonéenou na-
Sroubovanou pracovni dyzou a opat¥enou zdvitem a podélnou draZ-.
kou, kterou vede stavéci Sroub, fixovany vzhledem k té&lu drzd-
ku, v jeho? prostiedni 34sti je vyvedeno hrdlo pro p¥ivod pra-
covniho media. Posuv suvné trubky s pracovmi dfzou a regulad-
ni jehlou do sméS8ovaci komory ejektoru je zprostredkovén otod-
nym rudnim koledkems Axidlni pohyb regulaini jehly vzhledem
k suvné trubce zajisftuje pohybovy zdvit mezi reguladni jehlou
a matkou p¥iSroubovanou k suvné trubce. Regulaéni jehla i suv-
nd trubka jsou opatieny tésnénim.

Na priloZeném vykrese je zndzornén p¥iklad provedeni dvo-
jité regulace ejektoru podle vyndlezu. Jde © podélny Fez regu-
ladnimi prvky a jejich postaveni vzhledem ke sméSovaci komo¥e
ejektorue. :

Suvné trubke 1, ukondend naSroubovenou pracovni dyzou 2,
je opat¥ena zdvitem a podélnou dréikou, kterou v axidlnim smé=
ru vede naznedeny stavdci Sroub 3, fixovany vzhledem k t8lu
drzdku 4. Oto&nd uloZené rudni kolefko 5 koresponduje zdvitem
v ndboji se zdvitem na suvné trubce 1 a vymezuje tak jedi po-
suv, i s pracovni dyfzou 2, do sméSovaci komory ejektoru 6. /




-3 -

4 238 188
‘ Spolednd se suvnou trubkou 1 se soudasnd posouvd i reguladni .
jehla 7, kterd ve svém relativnim postaveni vzhledem k suvné
trubce 1 zlstdvd beze zmény, pokud nedojde k pootofeni ruéniho
koledka 8. Axidlni pohyb reguladni jehly ] vzhledem k suvné
trubce 1 je zprostfedkovdn pohybovym zdvitem mezi regulaéni
jehlou T a matkou p¥idroubovanou k suvné trubce 1, Pirivod
pracovnlho medla je proveden hrdlem 9, které je zaSroubovi-
no v téle drzdku 4. Pracovni medium proudi prostiednistvim
vdlcového vybrdni v téle drZdku 4 a otvord v suvmé trubce 1,
v kterémkoliv vzagemnem postavenl suvné trubky 1 a téla drZé-
ku 4, do nitra suvné trubky 1 a ddle do pracovni trysky 2. Re=-
guladni jehla je osové dobF¥e centrovdna dlouhym vedenim, upra-
venym v suvné trubce 1 a t&snéna t&snénim 10. Obdobné je suvnd
trubka 1, na obou strandch védlcového vybranl v téle drzidku 4,
tésndna t&sndnim 11 a 12. Saci dyza 13 je vytvo¥ena vnitinim
vpovrchem smésovaci komory 6 a vndjsim povrchem pracovni dyzy
2e Uvqlnenlm Sroubd 14 lze suvnou trubku 1 vdetn& pracovni dy-
zy 2 a reguladni jehly 7 v osovém smdru snadno vyjmout a kontro=-
lovate
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Dvojreguladni systém k ’ F{zeni provozu proudovych
' derpadel - ejektori vy-
znadeny tim, Ze je tvofen suvnou trubkou (1), ukonSenou pra-
covni dyzou (2) a obsahujici reguladni jehlu (7), ddle t&lem
drzdku (4) v némZ je vyvedeno hrdlo (9) pro p¥ivod pracovniho
média a konicky se zuZujici sméSovaci komorou ejektoru (6),
pridemZ postaveni .reguladni jehly (7), vzhledem k pracovni
dyze (2) a pracovni dyzy (2) vzhledem ke zuZujici se sm&Sova-
ci komote ejektoru (6) je p¥i nepferuﬁeném provozu vzajemné
nezdvisle ménitelné prostiednitvim pohybovych Sroubovych spo-
j& na suvné trubce (1) a reguladni. jehle (7).

Dvojreguladni systém podle bodu 1,vyznaleny tim, Ze vytokovy

pri¥ez saci dyzy (13) je na provozu kontinudlné ménitelny za-
souvdnim pracovni dfzy (2) do nitra konicky se zufujici sméSo-
vac{ komory ejektoru (6). ) | :

Dvojreguladni systém podle bodd 1 a 2,vyznadeny tim, Ze suvnd
trubka (1) vdetnd rudniho koledka (5), pracovni dyzy (2) a re-
guladni jehly (7) s rudnim koledkem (8) je vyjimatelnd
v axidlnim smérue h

1 vykres
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