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DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda una struttura
di fibbia, ed in particolare una struttura di fib-
bia impiegabile per la regolazione rapida di un
cinturince o come dispositive di connessione rapida
per borse, zaini e attrezzature sportive ¢ per il
tempo libero.

Sono noti dispositivi di serraggio regolabili,
ad esempio per sistemi di ritenzione d4i un coprica-
po quale un elmetto o un casco, o per fasce di re-
golazicone di attrezzature per la pratica di attivi-
td sportive, che presentanc una struttura di fibbia
comprendente un corpo di ritegno provvisto di una
cavita per lo scorrimento di un cinturinc avente
dentellature trasversali e di mezzi ad arpione per
il bloccaggio del cinturino in una posizione rego-
lata di serraggio. I mezzi ad arpione sono portati

da una linguetta flessibile, sollevabile da una po-



sizione in cui essi sporgeno nella cavita di scor-
rimento del cinturinc e ne impegnanc la dentellatu-
ra trasversale, tramite organli a cunec azionati da
due pulsanti avvicinabili fra loro in direzione pa-
rallela alle dentellature del cinturino.

Sono altresl note fibbie di conmnessione rapida
per borse, zaini e attrezzature sgportive o per il
tempo libero, o ancora articoli di abbigliamento,
comprendenti una parte maschio ed una parte femmina
accoppiabili reciprocamente a scatto ed aventi cia-
scuna mezzl di collegamento 41 una relaciva porzio-
ne di nastro associata ad un rispettivo elemento da
accoppiare. La parte femmina & provvista di una ca-
vitd entro la quale & innestabile a scatto una cop-
pia di rebbi molleggiati della parte maschio, c¢he
si deformano a seguitc dell‘'interferenza con le pa-
reti laterali della parte femmina per ritornare a
scatto nella loro condizione indeformata quando
giungono in impegno di rispettive sedi lateralil
formate da aperture nelle pareti laterali della
parte femmina, realizzando cosi una condizione di
ancoraggio reciproco delle parti della fibbia. In
tale condizione, premendo in avvicinamente tra lorc
le porzioni dei rebbi esposte, a guisa di pulsanti,

& possibile disimpegnare la parte maschio dalla




parte femmina della fibbia.

Le strutture di fibbia progettate per assclve-
re al compiti di regolazione © connessicone sopra
richiamati sono generalmente differenti.

La presente invenzione si prefigge lo scopo di
fornire una soluzione universale di aggancio ed a-
zionamento di una fibbia, adottabile tanto per fib-
bie di regolazione di un cinturino atte ad assumere
una pluralita d4di posizioni di serraggio, guanto per
fibbie di connessione rapida atte ad assumere solo
due disposizioni operative, rispettivamente in una
condizione agganciata ed in una condizione sgancia-
ta.

Ulteriore scope della presente invenzione @&
guello di fornire una struttura di fibbia facilmen-
te realizzabile ed a costi contenuti, ma in grado
di garantire una elevata resistenza 1in trazione
nella condizione agganciata ed in qualungue posi-
zione d4di regolazione di un cinturino, come richie-
sto ad esempio per applicazioni sportive o per
chiusure di sicurezza, senza il venir meno della
praticita di impiego.

Secondo la presente invenzione tale scopo vie-
ne raggilunto grazie ad una fibbia avente le carat-

teriatiche richiamate nella rivendicazione 1,




Modi particolari di realizzazione dell'inven-
zione formanc oggetto delle rivendicazioni dipen-
denti.

In sintesi, la presente invenzione =z1 fonda
sul principio 4i realizzare una fibbia con una di-
sposizione di aggancio e di aziocnamento trasversa-
le, in cul un meccanismo di aggancio associato ad
una parte femmina della fibbia si impegnma in corri-
spondenti sedi di aggancioc ricavate su una forma-
zione a linguetta assiale di una parte maschio del-
la fibbia mediante una coppia di denti di aggancio
contrappostl agenti Jlungo una direzione trasversale
alla direzione di accoppiamento delle parti della
fibbia, ed in cui la direzione 4di lavoroc dei denti
di aggancio & parallela, e preferibilmente coinci-
dente, con la direzione di azionamento di una cop-
pia di pulsanti predisposti per la manovra di sgan-
cic della fibbia medesima.

Tale configurazione operativa pud essere van-
taggicosamente applicata tanto per Lltlaccoppiamento
di una parte maschic di fibbia comprendente una
linguetta con una pluralita di sedi di impegno per
la regolazione dell'estensione di un cinturino,
quanto per l'accoppiamentc di una parte maschio di

fibbia che presenta sedi di aggancio per l'accop-



piamento con la parte femmina in una sola posizione
di connessione.

Ulteriori caratteristiche e vantaggi dell'in-
venzione verranno pit dettagliatamente egposti nel-
la descrizione particolareggiata seguente, data a
titolo di esempio non limitativo, con riferimento
ai disegni allegati, neil quali:

le figure la e 1b mostrano in due viste pro-
gpettiche, rispettivamente dorsale e ventrale, un
primo egempio di realizzazione d4i una fibbia ogget-
to dellt'invenzione, del tipo impiegabile per la re-
golazione rapida di un cinturing;

le figure 2a, 2b e 2c mostranc rigpettivamente
una vista in elevazione dall'alto, una vista in e-
levazione dal basso ed una vista in elevazione la-
terale della fibbia delle figure la e 1b;

la figura 3 mostra una raffigurazicone prospet-
tica del corpo della parte femmina della suddetta
fibbia;

»le figure 4a e 4b sono viste prospettiche da
ambo i lati di una parte maschioc della suddetta
fibbia;

la figura 5 & una vista prospettica 4i un mec-
canismo di manovra della suddetta fibbia;

le figure 6a, 6b e 8¢ sono viste in elevazione




laterale ruoctata del meccanismo di mancovya di figu-
ra 5;

le figure 7a e 7b sono viste prospettiche, ri-
spettivamente dorsale e ventrale di una variante di
realizzazione della fibbia mostrata nelle figure la
e 1b;

le figure Ba e 8b sono due vigte prospettiche
di un corpo della parte femmina della fibbia delle
figure 7a e 7b;

le figure %a e 9b sono viste prospettiche, ri-
gpettivamente dorsale e ventrale, di una parte ma-
schio della fibbia delle figure 7a e 7b;

le figure 10a e 10b sonc due viste prospetti-
che del meccanismo di manovra della fibbia di figu-
re 7a e 7b; e

le figure 11a, 11b e 1llc sencbviste di una sge-
conda forma 4i realizzazione di una fibbia oggetto
dell'invenzione del tipo impiegabile per la comnnes-
sione rapida di accessori, attrezzature ed articolil
di abbigliamento, e rigpettivamente una vista pro-
spettica d'insieme, una vista in elevazione dal
basso ed una vista prospettica della parte maschio
della fibbia.

Con riferimento alle figure la, 1lb e 2a, 2b,

2¢ con 10 & indicata nel complesso una fibbia per




la regolazicone rapida di un cinturino.

Essa comprende una parte femmina 12 ed una
parte maschio 14, ciascuna avente mezzi di collega-
mento a parti 4i articoli di abbigliamento, attrez-
zature o accessori da serrare tra loro. Tali mezzi
di collegamento sono, ad esempio, nella forma di
sedi per l'avvolgimento di nastri o fettucce d4di
tessuto accoppiati a lembl o porzioni degli artico-
11 di abbigliamento, attrezzature o accessori.

In particolare, la parte femmina 12 & provvi-
sta di una feritoia trasversale 20 atta a consenti-
re il passaggioc di una porzione di un primo nastro
{(non raffigurato) collegato ad un rispettivo primo
elementoe di un indumento, accesgorioc o attrezzatu-
ra, 2d il suo avvelgimento intorno ad una traversa
22, sulla guale tale porzione di nastro & fissgabile
per cucitura o saldatura.

La parte maschio 14 presenta una sede a labi-
rinto formata da almenc una coppia di traverse 24°,
24'' estendentisi fra due guance 26 di un corpo
principale, cosl da delimitare una coppia di feri-
toie 28, 28'' che definiscono un percorso tortuosc
per llavvolgimento regolabile di una porzione di un
secondoe nastro {(non raffigurato) collegato ad un

rispettivo secondo elemento di un indumento, acces-




soric o attrezzatura deatinato ad essere unito al
suddetto primo elemento.

La parte maschio 14 include una formazione a
linguetta 30 estendentesi assialmente da una base
del corpo principale, alla quale sono raccordate le
guance 26, secondo una direzione longitudinale
coincidente con la direzione di accoppiamento delle
parti della fibbia.

La feormazione a linguetta 30, qui costituita
da un‘unica linguetta integrale, eventualmente al-
leggerita nella propria struttura mediante una se-
rie di aperture centrali 32, presenta bordi latera-
1i addentellati 34a, 34b, ciascuno dei guali defi-
nisce una pluralitad di sedi trasversali 3éa, ri-
spettivamente 36k per 1'impegno da parte di organi
di aggancic della fibbia associati alla parte fem-
mina 12, che verrvanno descritti in maggior detta-
glio nel seguito.

Con 40 & indicatc un meccanismo di manovra
della fibbia accoppiabile in modo amovibile alla
parte femmina, che definisce una coppia di pulsanti
42 di rilascio della fibbia manovrabili manualmente
a pressione secondo una direzione trasversale alla
fibbia stessa per disimpegnare la parte maschio 14

dalla parte femmina 12 e consentire la regolazione




del cinturine.

In figura 3 & mostrata la parte femmina 12
della fibbia. Essa comprende un corpo integrale 50
entro il guale & definita una cavita 51 4i introdu-
zicne della parte maschioc. Specificamente, con 52°
e 527' gsono rispettivamente indicate una coppia di
luci 4di ingresso ed uscita della linguetta 30.

I1 corpo 50 presenta una generale forma cilin-
drica a meno di una formazione a maniglia tangen-
ziale che costituisce la traversa 22 e definisce la
feritoia 20 per il collegamento di un nastro di u-
nione all'articolo di abbigliamento o accessorio da
serrare. Internamente ad esso, secondc una direzio-
ne trasversale alla fibbia & prevista una cavita
cilindrica 54 di sede per il meccanismo di manovra
40.

Nelle figure 4a e 4b & raffigurata la parte
maschio 14 della fibbia oggetto dell’invenzione.
Nelle figure sonc meglio rappresentati i bordi la-
terali addentellati 34a, 34b della linguetta 30,
cliascuno dei quali definisce una rispettiva plura-
1itd di sedi d4di impegno 36a, 36k per la regolazione
della posizione reciproca tra la parte maschio e la
parte femmina nella condizione accoppiata.

Ciascuna dentellatura & ricavata su un rispet-
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tivo bordo laterale della linguetta ed emerge su
una faccia dorsale 56, rispettivamente ventrale 58
della medesima. Ognl dentelle intermedio tra le se-
di di aggancio 36a, 36b presenta una superficie in-
clinata anteriore di invite 60 ed una superficie
retta posteriore 62.

Con riferimento alle figure 5, 6a, 6b e 6c &
descritto un meccanismo di manovra 40 della fibbia
cggetbto dell'invenzione.

Il meccanismo di manovra 40 include una coppia
di organi d4i aggancio ed azicnamento mobili 70a,
70b, disposti almenc parzialmente affacciati e
sfalsati nella direzione trasversale della fibbia,
ossia in una direzione longitudinale locale del
meccanismo di manovra 40.

Ciascun c¢organo di aggancio ed azionamento 70a,
70b porta un rispettivo dente 41 aggancic 72, 1
denti essendo contrapposti rispetto alla direzicone
longitudinale di accoppiamento della fibbia per cui
definiscono tra loro una luce trasversale 74 per
1'introduzione della linguetta 30 della parte ma-
schio.

La parte femmina 12 e la parte maschio 14 pos-
sono essere resi solidali tra loro attraverso 1'im-

pegno dei denti di aggancio 72 entro le gedi 36a,




36b in una posizione di bloccaggic, in modo tale da
impedire lo scorrimento relativo tra le parti, e
real mutuamente scorrevoli in una posizione di ri-
lascio per disimpegno degli organi di aggancio da
dette sedi.

I denti di aggancio 72 presentanc entrambi una
prima superficie (frontale) inclinata atta a coope-
rare con la superficie inclinata anteriore di invi-
to 60 dei dentelli della linguetta 30 in un verso
di introduzione della linguetta nella parte femmi-
na, 1in modo tale da consentire 1'avanzamento a
scatto della linguetta in una pluralitd di posizio-
ni di regolazicne, ed una seconda superficie (po-
stericre) retta atta a cooperare con la superficie
retta posteriore 62 dei dentelli della linguetta 30
in un verso di afilamento della linguetta della
parte femmina, cosi da impedirne il mcto retrogra-
do.

Ciascun organo di aggancic ed azionamento 70a,
70b include una rispettiva traversa di sopporto 76
dalle cul estremitd si estende a shalzo una coppia
di appendici funzionali, formanti rispettivamente
un pulsante di azionamento 42 in corrispondenza di
una superficie di base del meccanismo di manovra

40, ed un sostegno 78 del relative dente di aggan-
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cio, in corrispondenza di una sezione trasversale
interna al meccanismo & da parte opposta al rispet-
tive pulsante di azionamento rispetto alla direzio-
ne longitudinale della fibbia.

Organi di giunzione 80 elasticamente deforma-
bili uniscono i due organi di aggancio ed aziocna-
mento 70a, 70b in modo tale da consentirne un movi-
mentoe di scorrimento trasversale relative, rispet-
tivamente in un verso di avvicinamento od allonta-
namento dei denti di aggancio, per cui nel comples-
so il meccanismo di manovra 40 forma una struttura
integrale con estensione trasversale variabile e
presenta un inviluppoe cilindrico risultante dalla
compenetrazione assgiale degli inviluppi di ciascun
organoc di aggancic ed azionamento 70a, 70b.

Gli organi d4i giunzione 80 sonoc realizzatil
nella forma di ponticelli flessibili che presentanc
un andamento ondulato in mode tale da guidare 1la
propria deformazione nella direzione longitudinale
locale del meccanismo di manovra 40 secondo il mo-
vimento relativo degli organi di aggancio ed azio-
namento 70a, 70b. Tali ponticelli flessibili si
comportano a guisa di molla ad onda e sono atti ad

assumere una predeterminata estensione longitudina-

le a riposo che determina una prima disposizione
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relativa dei due organi di aggancioc ed azionamento
70a, 70b tale per cul la luce trasversale 74 tra 1
denti di aggancio 72 presenta una dimensione so-
stanzialmente inferiore alla dimensione trasversale
della formazione a linguetta 30 che & destinata a
ricevere, ed una configurazione deformata in segui-
to alltazionamento dei mezzi a pulsante 42 che de-
termina una seconda disposizione relativa dei due
organi di aggancio ed azionamentc 70a, 7Ckb in cul i
denti di aggancio 72 sono reciprocamente allontana-
ti in modo tale che la luce trasversale 74 presenti
una dimensione sostanzialmente superiore alla di-
mensione trasversale della formazione a linguetta
30.

Il meccanismo di manovra 40 presenta un dente
di ancoraggio 90 emergente in modo flessibile dalla
superficie della traversa 76 di unc dei due organi
di aggancio ed azionamento, nell'esgsempioc illustrato
ltorganc indicatoc con il riferimento 70a, atto ad
impegnarsi a scatto in un corrispondente intagiio
92 ricavato nella parete della sede 54 di alloggia-
mento del meccanismo 40 nella parte femmina 12 del-
la fibbia.

I1 meccanismo di manovra 40 presenta inoltre

una scanalatura di guida 94 praticata sulla super-




ficie della traversa 76 dell'organo di aggancio ed
azionamento opposto a quella recante il dente di
ancoraggio 90, la guale & atta a cooperare con una
nervatura di centraggico 96 sporgente all'internc
della sede 54 di alloggiamento del meccanismo.

Su un organoc di aggancio ed azionamento (70b),
in corrispondenza della base che definisce il rela-
tivo pulsante di azionamento 42 opposto al dente di
ancoraggio 90, 1l meccanismo di manovra 40 presenta
una coppia di alette di riscontro 358 radialmente
sporgenti, atte a cooperare c¢on una superficie di
battuta (non illustrata) ricavata internamente alla
sede 54 di alloggiamentc in modo tale da definire
una posizione di fine corsa nell'escursione del
meccanismo nella suddetta sede,

Nella condizione assemblata, in cul 11 mecca-
nismo di manovra 40 & inserito nella propria sede
prevista nel corpo della parte femmina, il relativo
dente di ancoraggic & ricevuto nell'intaglic 92 e
le alette 98 cooperano con la superficie di battuta
ricavata nella sede di alloggiamento del meccani-
sme, gli organi di giunzione elastici 80 sono con-
venientemente precaricati in compressione.

Le figure 7-10 mostranc una variante di rea-

lizzazione della fibbia descritta con riferimento



alle figure 1-6, in cui elementi analoghi a quelli
gid descritti nell'illustrazione della forma di re-
alizzazione delle figqure 1-6 sono identificati con
il medesimo riferimento numerico.

Nella formazione a linguetta 30 ciascuna den-
tellatura & ricavata in una rispettiva costocla lon-
gitudinale 110a, 110b di ispessimento della forma-
zione a linguetta. La coppia 41 costole longitudi-
nali 110a, 110b definisce rispettive gole longitu-
dinali 112!, 112'' su entrambe le facce della for-
mazione a linguetta, almenc una delle quali & atta
a cooperare con un risalto 114 sporgente in uha lu-
ce di ingresso 52' del corpo della parte femmina
per determinare 1l centraggio della formazione a
linguetta nella sua introduzione nella parte femmi-
na.

Convenientemente, la stessa gola di centraggio
pud non esgere estesa per l'intera lunghezza della
formazione a linguetta 30, ma arrestarsi ad una
certa distanza dal bordo trasversale frontale in
modo tale da definire una spalla o simile porzione
saliente di arresto di fine corsa atta ad impedire
un'estrazione totale della formazione a linguetta
dalla cavitd della parte femmina.

In alternativa alle alette di riscontro 88 il
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meccanismo di manovra 40 presenta, nella scanalatu-
ra di guida 94 praticata sulla superficie della
traversa 76 dell'organc di aggancic ed azionamento
opposto a guella recante il dente di ancoraggio 90,
un risalto di riscontro 120 radialmente sporgente
entro la scanalatura di guida, atto a cooperare in
battuta con una estremitd della nexrvatura di cen-
traggioc 96 del meccanismo, in modo tale da definire
una posizione di fine corsa nell'escursione del
meccanismo nella sede.

Vantaggiosamente, la realizzazione del mecca-
nismo di manovra separatamente dalla parte femmina
della fibbia consente l'applicazione di una tecno-
logia di stampaggio ad iniezione anche per la rea-
lizzazione di mecéanismi complessi.

La fibbila viene preassemblata per introduzione
a scatto del meccanismo di manovra 40 nella sede
cilindrica di alloggiamento 54 ricavata nel corpo
della parte femmina, e bloccaggio del meccanismoc in
posizione per effetto dell'impegno del dente 4i an-
coraggio 90 nell'intaglio 92 previsto nella sede,
nonché della battuta, nel versc opposto all'azione
di ritenuta del dente, delle alette di riscontro 98
su una sezione interna della sede, ¢ - in alterna-

tiva - del risalto di riscontro 120 sporgente dalla
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scanalatura di guida 94 con una estremita della
nervatura di centraggio 96 del meccanismo.

I1 funzionamento della Ffibbia & automatico
nella direzione di accoppiamento della parte ma-
schio con la parte femmina. Conseguentemente all'a-
zione di inserimentc o introduzione a fondo della
linguetta 30 nella cavitd della parte femmina, per
effetto della pressione esercitata dalla superficie
inclinata anteriore di invito 60 dei dentelli della
linguetta 30 contro la superficie frontale inclina-
ta dei denti 41 aggancio 72 rispetto al gquali con-
figurano una disposizione a cunec, la luce trasver-
sale 74 tra 1 denti di aggancio & ampliata fino a
consentire lfavanzamento a scatto della linguetta.

L'ampliamento della luce trasversale & consen-
tito in virtt della deformazione dei ponticelli
flessibili 86 di giunzione tra i due organi di ag-
gancio ed azionamento 70a, 70b che costituiscono il
meccanismo di manovra.

Tra un dentello ed 11 successivo 1 denti di
aggancio 72 si avvicinano nuovamente impegnandoe la
sede 36 intermedia per effetto del ritorno elastico
dei ponticelli 80 alla propria estensione longitu-
dinale d&i riposo.

Il moto retrogrado nel verse di asfilamento &
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invece impedito in virtl dell’interferenza tra le
rispettive facce posteriori del dente di aggancioc e
dei dentelli della linguetta 30, orientate ortogo-
nalmente alla direzione 4i sfilamento.

L'azlonamento del mezzi a pulsante 42, premuti
fra pollice ed indice di una manc, determina un mo-
vimento di scorrimento trasversale relativo degli
ocrgani di aggancic ed azionamento 70a, 70b grazie
alla deformazione dei ponticelli flessibili di
giunzicne 80, precisamente in un verso di allonta-
namento reciproco dei denti 4di aggancio 72 fino al
raggiungimento di una disposizione relativa in cui
la luce trasversale 74 tra tali denti presenta una
dimensione gostanzialmente superiore alla dimensio-
ne trasversale della linguetta 30, congsentendone lo
svicolo temporanes e guindi l'allentamento o sgan-
cio della fibbia.

Con riferimento alle figqure 1la, 11b e 1llc con
200 & indicata nel compleasso una fibblia per la con-
negsione rapida di accessori, guali borse, zaini o
attrezzature gportive o per il tempo libere, o di
lembi di articoli di abbigliamento.

Essa comprende una parte femmina 212 ed una
parte maschio 214, ciascuna avente mezzi di colle-

gamento a parti di articoli di abbigliamento, at-
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trezzature 0o accessori da unire tra lore, ad ssem-
pio nella forma di sedi per l'avvolgimento di .na-
stri o fettucce di tessuto accoppiati a lembl o
porzioni degli articoli di abbigliamento ¢ accesso-
ri.

In particolare, la parte femmina 212 & provvi-
sta di una feritoia trasversale 220 atta a consen-
tire il passaggioc di una porzione di um primo na-
stro {(non raffigurato) collegato ad un rispettivo
primo elemento di un indumento, accessorio o at-
trezzatura, ed 11 suo avvolgimento intorno ad una
traversa 222, sulla gquale tale porzione di nastro &
fissabile per cucitura o saldatura. La parte ma-
schio 214 presenta una sede a labirinto formata Ga
almenco una coppia di traverse 224°', 224'' estenden-
tiagi fra due guance 226 di un corpo principale, co-
81 da delimitare una coppia di feritoie 228", 228'°
che definiscono un percorsoe tortucso per 1l'avvolgi-
mento regolabile di una porzione di un secondo na-
strc (non raffigurato) collegato ad un rispettivo
gsecondo elemento d4i un indumento, accessorioc o at-
trezzatura destinato ad essere unito al suddetto
primo elemento.

La parte maschio 214 include una formazione a

linguetta 230 estendentesi assialmente da una base
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del corpo principale, alla quale sonc raccordate le
guance 226, secondo una direzione longitudinale
coincidente con la direzione di accoppiamento delle
parti della fibbia.

La formazicne a linguetta 230, gui costituita
da un‘'unica linguetta integrale, presenta su cia-
scun bordo laterale 234a, 234b, una rispettiva sede
trasversale 236a, 236b per l'impegno da parte 4i un
corrispondente organo di aggancio della fibbia as-
sociato alla parte femmina 212, come descritto in
seguito.

Con 240 & indicato un meccanismo di manovra
della fibbia, accoppiabile in modo amovibile alla
parte femmina attraverso 1l'impegno a sacatto del
proprioc dente di ancoraggio 280 nell‘intaglig 292
ricavato nella sede di alloggiamento del meccanismo
240 della parte femmina 212 della fibbia, il quale
definisce una coppla di pulsanti 242 di rilascio
della fibbia manovrabili manualmente a pressione
secondo una direzione trasversale alla fibbla stes-
sa per disimpegnare la parte maschio 214 dalla par-
te femmina 212 e consentire la regolazione del cin-
turino.

La parte femmina 212 della fibbia ed l'asso-

ciato meccanigmo di manovra 240 presentanc configu-




razioni analoghe a quelle descritte con riferimento
alla forma di realizzazione della fibbia d4i regola-
zione del cinturino, e pertanto non sarannc ulte-
riormente descritti nel dettaglio.

In figura 1ic & raffigurata la parte maschic
214 della fibbia che invece differisce nella forma-
zione a linguetta 230 dalla parte maschio 14 della
fibbia di regolazione del cinturino.

I bordi laterali 234a, 234b presentanoc rispet-
tivamente una sola formazione a dente frontale
235a, 235b ciascuna delle quali definisce dietro di
s&, in un versc 4di avvicinamento al corpo principa-
le dellielemento, una rispettiva sede di impegno
236a, 236b.

Le formazionli a dente 235a e 235b, e le rela-
tive sedi 236a e 236b emergone rispettivamente su
una faccia dorgale 256 e ventrale 258 della forma-
zione a linguetta 230.

Le formazioni a dente 235a e 235b individuano
un bordc trasversale frontale sagomato della lin-
guetta 230, tale da presentare superfici inclinate
di invito 260 atte a cooperare con corrispondenti
prime superfici inclinate dei denti di aggancio del
meccanismo di manovra 240 in un verso di introdu-

zione della linguetta nella parte femmina, cosl da
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consentire l'introduzione a scatto della formazione
a linguetta. Una formazione a dente 235a, 235b de-
finisce inoltre una superficie retta posteriore 282
di battuta che costituisce la faccia frontale della
relativa sede 236a, 236b ed e atta a cooperare con
corrispeondenti seconde superfici rette dei denti di
aggancio in un versco di sfilamento della linguetta
dalla parte femmina, cosl da impedirne il moto re-
trogrado.

I1 funzionamento della fibbhia & analogo a
gquello descritto in precedenza con riferimento alla
fibbia per la regolazione di un cinturine, con la
sola differenza che l'azione di inserimento della
linguetta 230 nella cavitd della parte femmina av-
viene per ampliamento della luce trasversale tra 1
denti di aggancio conseguente alla pressione eser-
citata dal bordo trasversale frontale sagomatco del-
Je formazioni a dente 235a e 235b contro la super-
ficie frontale inclinata dei denti di aggancioc, e
g1 ottiene la connesgione a scatto delle parti ma-
schio e femmina nelliunica posizione di aggancio
ammessa, in cui i denti 4&i aggancio impegnano la
sede 236.

Naturalmente, fermo restando il principic del-

l'invenzione, le forme di attuazione ed 1 partico-




lari di realizzazione potranno essere ampiamente
variati rispetto a quanto & stato descritto ed il-
lustrato a puro titolo di esempio non limitativo,
senza per guesto uscire dall'ambito di protezione
della presente invenzione definito dalle rivendica-
zioni allegate.

Cid & vero in particolar modo nel caso in cuil
la formazione a linguetta s8ia composta per giustap-
posizione di una coppia di linguette longitudinali
estendentesi da rispettivi elementi maschio accop-
piabili in una disposizione affiancata con la parte

femmina.
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RIVENDICAZIONT

1. Fibbia comprendente una parte femmina (12;
212) ed una parte maschioc {(14; 214) aventl ciascuna
mezzl di collegamento (22; 247, 24°7%; 222; 224°,
224'') a rispettivi elementi di articoli di abbi-
gliamento o accessori da serrare o accopplare reci-
procamente,

caratterizzata dal fatto che detta parte fem-
mina (12; 212} & provvista di una cavitd per 1l'in-
troduzione di una formazione assiale a linguetta
(30; 230) portata dalla parte maschio (14; 214},
recante sedi trasversali (36a, 36b; 236a, 236b}) per
1'impegno da parte di mezzi di aggancio (72) asso-
ciati a detta parte femmina (12; 212) e sporgenti
nella cavitd, i gquall sono atti ad assumere una po-
sizione di bloccaggico in cui sl impegnano entro
dette sedi {(36a, 36b; 236a, 236b) in modo tale da
impedire lo scorrimento relative tra la parte ma-
achio {(14; 214) e la parte femmina (12; 212}, in
una condizione di aggancio della fibbia, ed una po-
sizione di rilascio in cul sono svincolati da dette
sedi (36a, 36b; 236a, 236b) permettende lo scorri-
mento relative della formazione a linguetta (30;
230 nella cavitd, in una condizione di sgancioc

delle parti della fibbia, in cui:




- detta formazione a linguetta {(30; 230} pre-
genta almeno una coppia di dette sedi (36a, 36b;
236a, 236b) atte a ricevere detti mezzi di aggancio
(72), ricavate in corrispondenza dei bordi laterall
opposti (34a, 34b; 234a, 234b),

- dettl mezzi di aggancio (72} comprendono una
coppia di denti contrapposti rispetto ad una dire-
zione longitudinale di accoppiamento della fibbia,
che definigcono tra loro una luce trasversale (74)
per 1'introduzione della formazione a linguetta
{(30; 230), e

- la fibbia comprende mezzi di rilascio a pul-
sante (42; 242} collegati a detti mezzi di agganci
(72} e manovrabili manualmente a pressione secondo
una direzione trasversale alla fibbia per disimpe-
gnare detti mezzi di aggancio (72} dalle sedi (36a,
36b; 236a, 236b) della feormazione a linguetta (30;
230),

i denti di aggancio (72} ed i mezzi d4i rila-
scio {(42; 242) agendo lungo direzioni trasversall
coincidenti o parallele, per cui la pressione con-
temporanea dei pulsanti (42; 242) in un verso di
avvicinamento determina l'allontanamentc dei denti
di aggancio (72) fra loro ed il conseguente allar-

gamento di detta luce trasversale (74), ovvero
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l'allontanamento dei denti di aggancio (72) dalle
sedi di impegno (36a, 36b; 236a, 236b) sulla forma-
zione a linguetta (30; 230).

Z. Fibbia secondo 1a rivendicazione 1, in cuil
ciascun dente di aggancio {72} & scolidale al rela-
tive pulsante di azionamento {42; 242).

3. Fibbia secondo la rivendicazione 2, caratte-
rizzata dal fattc che comprende un separatsc mecca-
nismo di manovra (40; 240) recante detti mezzi d4di
aggancic (72), accoppiabile in modo amovibile alla
parte femmina (12; 212}, il quale include una cop-
pia di organi di aggancioc ed azionamento mobili
{(70a, 70b}, disposti almeno parzialmente affacciati
e gfalsati nella direzione trasversale, clascuno
dei qualli porta un rispettivo dente di aggancio
{72) e definisce il relativo pulzante 4i azionamen-
to {42; 242) da parte opposta rispetto alla dire-
zione longitudinale della fibbia, organi di giun-
zione (80) elasticamente deformabili unendo detta
coppia di organi di aggancio ed azionamento (70a,
70p) in modo tale da consentirne un movimento di
scorrimento trasversale relativo, rispettivamente
in un verso di avvicinamento od allontanamento deil
denti di aggancico (72), per cul detto meccanismo

{40; 240) forma una sBtruttura integrale con esten-
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sione trasversale variabile.

4. Fibbia secondo la rivendicazione 3, 1in cui
detti organi di giunzione (80) comprendonc rispet-
tivi mezzl elastici di contraste atti ad agsumere
una predeterminata estensione longitudinale a ripo-
so che determina una prima dispesizione relativa
dei due organi di aggancic ed azionamento (70a,
70b) tale da definire una luce trasversale (74) tra
i denti di aggancio (72) sostanzialmente inferiore
alla dimensione trasversale della formazione a lin-
guetta {(30; 230), ed una configurazione deformata
all'azionamento del mezzi a pulsante {(42; 242} che
determina una seconda disposizione relativa dei due
organi di aggancio ed azionamento (70a, 7éb), in
cui 1 denti di aggancioc (72} sono reciprocamente
allontanati in modo tale da definire una luce (74}
di dimensione trasversale sostanzialmente superiore
alla dimensione trasversale della formazione a lin-
guetta (30; 230).

5. Fibbia secondo la rivendicazione 4, 1in cuil
detti mezzi elastici di contrasto comprendonc pon-
ticelli flessibili che presentano un andamento on-
dulato in modo tale da guidare la propria deforma-
zione nella direzicne longitudinale del meccanismo

di manovra (40; 240), secondo il movimento relative




di detti organi di aggancio ed azionamento ({70a,
70b) .

6. Fibbia secondo la rivendicazione 5, in cul
ciascun organo d4di aggancio ed azionamento (70a,
70b) include una traversa di sopporto (76} dalle
cui estremitd si estende a shalzo una coppia di ap-
pendici funzionali, formanti rispettivamente un
pulsante di azionamento (42; 242} in corrispondenza
di una superficie esterna di base del meccanismo di
manovra {40; 240), ed un sostegno (78) del relativo
dente di aggancio (72} in corrispondenza di una se-
zione trasversale interna al meccanismo (40: 240).
7. Fibbia secondo 1la rivendicazione 6, in cul
ciascun organce di aggancic ed azionamento (70a,
70b} presenta un generale inviluppo cilindrico ed
il meccanismo di manovra (40; 240) presenta un in-
viluppe c¢ilindrico risultante dalla compenetrazione
asgiale degli inviluppi di ciascun organc di aggan-
cic ed azionamentoe (70a, 70b}.

8. Fibbia seconde la rivendicazione é6 o 7, in cui
detta parte femmina {(12; 212) presenta una sede ci-
lindrica trasversale (54) per 1l'alloggiamento del
meccanismo 41 manovra {(40; 240).

9. Fibbia secondoc la rivendicazione 8, in cul

detto meccanismo di manovra (40; 240} presenta un
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dente di ancoraggic (90) emergente dalla superficie
della traversa (76) di uno dei due organi di aggan-
cio ed azionamento (70a, 70b), atto ad impegnarsi a
scatto in un corrispondente intaglio {82} ricavato
in una parete della gede di alloggiamento (54) del
meccaniamo (40; 240) per accopplare stabilmente il
meccanisme di manovra (40; 240) alla parte femmina
{(12; 212}.

10. Fibbia secondo la rivendicazione 9, in cul
detto meccanismo di manovra (40; 240) presenta una
gcanalatura di guida (94} sulla superficie della
traversa (76) dell‘organo di aggancioc ed azionamen-
to (70b) opposto a quelle {70a) recante il dente di
ancoraggic (80), atta a cooperare con una nervatura
di centraggio (96) sporgente all'internc della sede
(34} di alloggiamento del meccanismo (40; 240).

11. Fibbia secondo la rivendicazione 10, in cuil
detto meccanismo di manovra (40; 240) presenta una
coppia di alette di riscontro (28} radialmente
sporgenti da un organo di aggancio ed azionamento
{70a, 70b), atte a cooperare con una superficie di
battuta ricavata internamente alla sede {54} di al-
loggiamentce del meccanismo (40; 240) in modo tale
da definire una posizione di fine corsa nell'escur-

sione del meccanismo (40; 240) nella gede (54).
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12. Fibbia secondo la rivendicazione 10, in cui
detto meccanismo di manovra (40; 240) presenta un
risalte di riscontro (120) radialmente sporgente
entro la scanalatura di guida (94), atto a coopera-
re con una estremitd di battuta della nervatura 4i
centraggio (%6) del meccanismo (40; 240) in modo
tale da definire una posizione di fine corsa nel-
l'escursione del meccanismo {(40; 240) nella sede
{54} .

13. Fibbia secondo una qualsiasi delle rivendica-
zioni precedenti, in cui i denti di aggancio (72)
presentano clascune una prima superficie inclinata
ed una seconda superficie retta, e la formazione a
linguetta (230} include un bordc trasversale fron-
tale sagomato in modo tale da presentare superfici
inclinate di invito (235a, 235b) atte a cooperare
con corrispondenti prime superfici inclinate dei
denti di aggancio (72) in un verso di introduzione
della formazione a linguetta (230) nella parte fem-
mina (212}, cosi da consentire ltintroduzione a
acatto della formazione a linguetta (230), e una
faccia frontale (262) delle gedi di impegno (238a,
236b) retta in modo tale da presentare una superfi-
cie di battuta atte a cooperare con corrispondenti

seconde superfici rette dei denti di aggancio (72)
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in un verso di afilamento della formazione a lin-
guetta (230} dalla parte femmina (212}, cosi da im-
pedirne 1l moto retrogrado.

14. Fibbia secondo la rivendicazione 13, in cui
detta formazione a 1iﬁguetta {30) presenta bordi
laterali addentellati (34a, 234b}), ciascuno dei gqua-
1i definisce una pluralitad di sedi di impegno (3éa,
36b) dei denti 4di aggancio (72) per la regolazione
della posizione reciproca della parte maschio (14)
e della parte femmina (12), i borxrdi (34a, 34b) pre-
gsentando per ogni dentello intermedio tra sedi di
aggancioc congecutive {36a, 36b) una superficie in-
clinata anteriore di invito (60} atta a cooperare
con la prima superficie inclinata di un corrispon-
dente dente di aggancio (72} in un verso di intro-
duzione della formazione a linguetta (30) nella
parte femmina (12}, in modo tale da consentire l'a-
vanzamento a scatto della formazione a linguetta
(30} in una pluralitd di posizioni di regolazione,
ed una superficie retta posteriore (62) atta a coo-
perare con corrispondenti seconde superfici rette
dei denti di aggancio {72} in un verso di sfilamen-
to della formazione a linguetta (30) dalla parte
femmina (12), cosl da impedirne il moto retrogrado.

15. Fibbia secondo la rivendicazione 14, in cui
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ciascuna dentellatura {34a, 34b) & ricavata in una
rispettiva costola longitudinale {110a, 110b) di
ispessimento della formazione a linguetta (30), 1la
coppia di costole longitudinali (110a, 110b) defi-
nendo tra loro almeno una gola di centraggio (112'}
della formazione a linguetta (30}, atta a cooperare
con un risalto (114) sporgente in una apertura
{52'} della parte femmina (12} per l'introduzione
della formazione a linguetta {30).

16. Fibbia secondo la rivendicazione 15, in cuil
detta gola {112', 112''} presenta un risalto di ar-
resto di fine corsa in corrispondenza del bordo
trasversale frontale atto ad impedire un'egtrazione
totale della formazione a linguetta (30} dalla ca-
vitd della parte femmina (12).

17. Fibbia secondo una qualsiasi delle rivendica-
zioni precedenti, in cui detta formazione a lin-
guetta & composta per glustapposizione di una cop-
pia di linguette longitudinali estendentesi da ri-
spettivi elementi maschio accoppiabili in una di-
sposizione affiancata con detta parte femmina.

18. Fibbia secondo una qualsiasi delle rivendica-
zionli precedenti, in cul detta parte femmina (12;
212} presenta una sede (20; 220} per llavvolgimento

di un nastro ccllegabile ad un rispettivo primo e-
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lemento di un indumentce ¢ attrezzatura, e detta
parte maschio (14; 214} presenta una sede a labi-
rinto (28%', 28''; 228", 228''}) per l'avvolgimento
regolabile di un nastro collegabile ad un rispetti-
vo secondo elemento di un indumento o attrezzatura
destinato ad essere unito a detto primo elemento

collegato alla parte femmina {(12; 212).
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