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(54) СПОСОБ И СИСТЕМА ПОДАЧИ РАБОЧЕГО ТЕЛА

(57) Формула изобретения
1. Способ подачи рабочего тела, включающий подачу рабочего тела из блока

хранения через блок понижения давления в блок регулирования, в котором регулировка
подачи рабочего тела осуществляется с помощьюпускоотсечного клапана и редуктора
давления, функционально связанные с блоком управления, отличающийся тем, что
регулировка подачи рабочего тела осуществляется с помощью регулировочного
клапана, на который поступает управляющий сигнал с блока управления, в который
с датчика давления поступает значение фактического давления на выходе.

2. Способ подачи рабочего тела по п. 1, отличающийся тем, что рабочее тело после
регулировочного клапана и датчика давления поступает какминимумна двемагистрали
с жиклерами.

3. Способ подачи рабочего тела по п. 2, отличающийся тем, что регулировка подачи
рабочего тела осуществляется параллельно установленными с жиклерами
регулировочными клапанами.

4. Система подачи рабочего тела, содержащая блок хранения, соединенная через
блокпонижения давления с блокомрегулирования, включающийв себя последовательно
установленные пускоотсечной клапан и редуктор давления, функционально связанные
с блоком управления, отличающаяся тем, что блок регулирования состоит из
регулировочного клапана и датчика давления, подключенных к блоку управления.

5. Система подачи рабочего тела по п. 4, отличающаяся тем, что после
регулировочного клапана и датчика давления магистраль разделена как минимум на
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две магистрали с жиклерами.
6. Система подачи рабочего тела по п. 5, отличающаяся тем, что в магистралях с

жиклерами параллельно установлены регулировочные клапаны и датчики давления.
7. Система подачи рабочего тела по пп. 4 и 6, отличающаяся тем, что в блоке

регулирования используется параллельное дублирование регулировочных клапанов.
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