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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia, wskazujacego np. wysoko$é lotu statku
powietrznego.

W urzadzeniu podobnem jest rzecza po-
zadana, aby mozna bylo nastawiaé go z jed-
nego stanu (lub warunku) na inny zgéry
okreslony stan lub warunek w taki sposéb,
izby urzadzenie to wykazywalo osiggniecie
tego stanu nowego.

W wysokosciomierzach, zwlaszcza zas
w wysokosciomierzach czulych, zawieraja-
cych kilka podziatlek oraz wskazowek do
wskazywania wysokosci w setkach i. tysia-
cach metrow, cel ten moze byé osiggniety w
taki sposéb, ze na jednem lotnisku, na kto-
rem panuje pewne cisnienie atmosferyczne,

“odpowiadajace wysokosci nad poziomem

(Stany ' Zjednoczone Ameryki),

morza, nastawia si¢ wysokosciomierz na wy-
sokosé, odpowiadajaca ciénieniu atmosfe-
rycznemu na drugiem lotnisku, na ktérem
ma nastapié ladowanie. W taki sposéb, gdy
samolot bedzie ladowal na drugiem lotnisku,
wysokosciomierz bedzie wskazywal zero,
dostarczajac w ten sposéb lotnikowi doklad-
nych wskazéwek co do wysokosci jego lotu
wzgledem lotniska, na ktérem nastepuje la-
dowanie.

Niech lotnik ma lecieé z lotniska Nr. 1
o wysokosci 500 m nad poziomem morza do
lotniska Nr. 2, ktérego wysokosé wynosi
1000 m nad poziomem morza. O ile wyso-
kosciomierz nie bedzie zaopatrzony w uklad
do nastawiania (z wyjatkiem nastawiania na
zero przy poszczegblnej wysokosci, na kté-
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rej znajduje sie samolot w danej chwili), to
po odlocie z lotniska Nr. 1, wyréwnaniu si¢
na poziomie lotu 2000 m (2508 m nad po-
zicmem morza) i osiagnieciu lotniska Nr. 2,
jego wysckosciomierz bedwie dalej wskazy-
wal 2000 m podczas gdy wysokosé lotu sa-
molotu nad lotniskiem bedzie wynesita w
istocie tylko 1500 m. W ten sposéb lotnik
bedzie mniemal, ze jest wyzej, nizZ rzeczy-
wiscie to ma miejsce, i to doprowadzi go do

btednego ckreslenia ladowania wobec tego, -

ze znajdzie si¢ on juz na ziemi, gdy jego
wysokosciomierz bedzie jeszcze wskazywal
wysckosé 500 m. W tym celu nalezy Zaopa-

trzyé wysckosciomierz w uktad do nastawie-

nia, zapomoca ktérego urzadzenie moznaby
nastawi¢ na lotnisku Nr. 1 na wysokos¢ lot-
niska Nr. 2 i mozna bylo wskazaé te wyso-
kos¢ w urzadzeniu, powodujac jednoczesnie
wzgledny ruch wskazéwek w stosunku do
cdpowiadajacych im podziatek tak, zeby po
osiagnieciu lotniska Nr. 2, urzadzenie takie
wskazywalo prawdziwa wysokosé lotu nad
lotniskiem, a w szczegélnosci zero, gdy sa-
molot opadnie na ziemie.

Proponowano juz rozmaite uldady do-

wykonywania takiego nastawiania, w ktérych
wskazéwki wraz z przekladnia powickszaja-
cg i puszka, czulg na cisnienie, mogly sie
cbracaé¢ wzgledem swej ostony, wskazéwki
za$, podziatki i znaki odsylowe — jedne
wzgledem drugich albo wzgledem wskazé-
wek. Tego rodzaju uktady wymagaty stoso-
wania zlozonych przektadni zebatych i mo-
gly latwo pcwodowaé btedy przy odczytach,
poniewaz znaki odczytowe wskazywaly na
poedziatkach jedno, wskazowki zas — cc inne-
go. Urzadzenie wedlug wynalazku posiada
srodki do wskazywania i nastawiania, ktére
powyzsze trudnosci usuwaja i wskazuja wy-
raznie wysokosé, niezaleznie od podziatek, z
ktéremi wspétdziataja wskazowki.
Urzadzenie moze byé nastawione na zgé-
ry ckreslona wysokosé i moze ja wskazywag,
gdy zostanie ona osiagnigta, jak réwniez
moze wskazywaé zgéry okreslona wysokosé

w tym czasie, gdy urzadzenie zostaje nasta-
wione.

W urzadzeniu wytwarza sie ruch wzgled-
ny miedzy podzialkami a wskazéwkami w
celu nastawienin go w taki sposéb, aby da-
walo ono pozadane wskazanie, gdy zosta-
nie osiagnieta zgory okreslona wysokosé, i

- w celu wskazywania tej ostatniej, gdy na-

stawienie zostalo juz wykonane.
Urzadzenie posiada szereg podzialek i

wskazéwek, mogacych wykenywaé ruch
‘wzgledny w stosunku jedne do drugich w

celu wskazywania i nastawienia na okreslo-
ny stan, tak ze mozna dokonaé pozadanego
odczytu na podziatkach, gdy zostanie osia-
gnigty zgory okreslony stan, oraz posiada
$rodki, niezalezne od podziatek i wskazé-
wek, sluzace do wskazywania stanu, na kto-
ry nastawione zostalo urzadzenie.

Na rysunku uwidoczniono przyklad wy-
konania urzadzenia wedlug wynalazku. Fig.
1 przedstawia podluzny przekréj urzadze-

nia, fig. 2 — przekréj wzdtuz linji 2 — 2

na fig. 1, fig. 3 — przekr6j wzdtuz linji 3 —
3 na fig. 1, fig. 4 — widok szczegoltu cze-
sciowo w przekroju wzdtuz linji 4 — 4 na
tig. 2, wyjasniajacy sposéb osadzenia czulej
na cisnienie puszki, fig. 5 — widok czescio-
wo w przekroju wzdtuz linji 5 — 5 na fig.
2 szczeg6tu wykonania przekladni, powodu-
jacej ruch przestrzenny puszki, pokazane;j
na fig. 4, fig. 6 — widok zprzodu urzadze-
nia.

Na fig. 1, 2, 3 urzadzenie jest przedsta-
wione w postaci wysokosciomierza, posiada-
jacego opréznione czule na cisnienie puszki,
ktére rozszefzaja sie i kurcza przy zmia-
nach cisnienia, wywotywanych zmianami wy-
sokosci, nastepnie uklad do powiekszania
wzglednie malych ruchéw puszek oraz tatwo
dajacych sie cdréznié¢ ruchéw szeregu wska-
zéwek nad cdpowiedniemi podziatkami w
celu pokazywania wysokosci w metrach Tub
w milimetrach stupa rteci. Wskazéwki sa
ze soba polaczene przekladnia zebata w taki
sposob, ze jedna wskazéwka wykonywa tyl-



ko czgéé obrotu, gdy druga wykonjwa pelny
obrét, przyczem ta druga wskazéwka ozna-
cza wysokosé w setkach metréw, pierwsza
za§ — w tysiacach metréw lub w innych
jednestkach, pozostajacych w tym samym
albo innym stosunku.

Urzadzenie posiada jedna lub kilka pu-
szek anercidowych 7 i 8, opartych na
wizglednie nieruchomym trzpieniu 9, ktory
moze byé nastawiany. W celu wyzyskania
i wzmocnienia ruchow tych puszek wskutek
zmian ci$nienia w celu otrzymywania wska-
zan wysokosci, ktére moga byé wyrazone w
milimetrach slupa rteci albo w metrach,
przewidziane sa wodziki 10 i 11, polaczone
przegubem 12, przyczem wodzik 10 jest
polaczony z puszka 8 zapomoca trzpienia
13, wyréwnywajacego skutki wahari tempe-
ratury i wspornika 4. Wedzik 11 jest sztyw-
no polaczony z walkiem 15, osadzonym w
oiysku czesci 16 i obracanym przy porusza-
niu puszek 7 i 8. Wspornik 14 jest polacze-
ny z parya wedzikéw 17 i 18, zlaczonych ze
soba przegubem 19, przyczem wodzik 18
jest osadzony na czopie 20. Na wodziku 18
znajduje si¢ przeciwwaga 21; spreiyna 22
jest polaczona z wodzikiem 27 i z rozkiem
23, stanowiacym jedna calesé¢ z podstawkg
24, tak ze caly uklad sprezynujacy jest
zréwnowazony, aby zapobiec jego ruchowi
wskutek drgad lub dzialania przyspieszenia.
Walek 15 jest wprawiany w ruch tylko za-
pomoca puszek 7-i1 8 przy pomocy wodzi-
kéw 10 i 11, nie zas wskutek jakichkolwiek
niepozadanych sil zewnetrznych. Walek 75
jest osadzony w lezyskach tarczy 25, przy-
twierdzonej zapomoca $rubek, wkrecanych
w uszka 26, 27, 28, rozstawione na obwodzie
wewnatrz oslony 29. Tarcza 25 wraz z po-
dobna, tarcza 30 stanowi obsade puszek i
ulladu powiekszajacego; tarcze te sg pola-
czone zapomocy stupkéw 31, 32 i 33 oraz
srub 34, 35 i 36 (fig, 1).

De watka 15 przytwierdzony jest wyei-
nek zebaty 37, zaz¢biony z kélkiem zebatem
38, osadzonem na watkn 39, obracanym w

tarczy 25 i tarczy 40. Na watku 39 osadzo-
ne jest kolo z¢bate 41, zazebiajace si¢ z
kétkiem zebatem 42, osadzonem na koricu
wydrazonego watka 43, ktory wystaje z
tarczy 40 i do ktérego przymocowana jest
duza wskazéowka 44. Wskazéwka 44 obraca
si¢ na tarczy 45, przymocowanej do tarczy
40, na ktérej wyryta jest lub wytrawiona
podziatka 45a, wyrazona np. w setkach me-
trow. Wspélsrodkowo do podziatki 45a
umieszczona jest inna podzialka 46, podzie-
lcna na tysiace metrow, z ktora wspotdziala
mala wskazéwka 47. Ahy wskazéwka 47
poruszala si¢ wzgledem swej podziatki 46
wraz ze wskazéwka 44 w stosunku, istnie-
jacym pomigdzy podziatkami 45a i 46, wska-
zéwki te sa polaczene ze soba zapomocy
przekladni zebatej w taki sposéb, ze pod-
czas pelnego cbrotu wskazowki 44 wska-
zéwka 47 wykonywa tylko utamek obrotu.
W tym celu na watku 39 osadzone jest (lub
stanowi z nim jedng catosé) kétkc zebate
48, zazebione ze stosunkowo wielkiem ko-
tem zebatem 49. Kolo 49 jest osadzone na
waltku 50, obracajacym si¢ w tozyskach i
przeprowadzonym przez wydrazony walek
43, w celu poruszania malej wskazéwki 47.
Ostena 29 jest zamknieta szklana szyb-
ka 51 zapomocy pierscienia zaciskajacego
52 tak, ze mozna widzie¢ wskazéwki 44 i
47 z odpowiedniemi podziatkami 45a i 46.
Gdy zmienione cisnienie barometryczne
wprawi w ruch puszki 7 i 8, to watek 15 zo-
stanie uruchomiony zapomoca wodzikow 10
i 11, powodujac ruch obrotowy wycinka ze-
batego 37 i poruszajac w odpowiednim sto-
sunku wskazowki 44 i 47 zapomoca prze-
kladni 38, 41, 42 i 38, 48, 49. Wskazéwki
44 i 47 beda wskazywaly wysokos¢ w sto-
sunku do barometrycznego cisnienia lub po-
ziomu morza, lecz nie prawdziwa wysokasé
lotu wzgledem ziemi, t. j. wskazéwki beda
wskazywaly zero tylko wtedy, gdy urzadze-
nie znajduje si¢ w normalnych warunkach
na poziomie morza. To tez jest rzecza poza-
dana, aby urzadzenie mozna.bylo nastawié



na zero, gdy bedzie ono znajdowalo si¢ na
ziemi, niezaleinie od poloZenia miejsca te-
go nad poziomem morza. Urzadzenie nalezy
przestawi¢ z jednego stanu na drugi, aby
mogto wskazywaé, gdy ten stan drugi za-
chodzi lub zostal osiagniety, w celu spowo-
dowania wzglednego ruchu miedzy wskazow-
kami a odpowiadajacemi im podziatkami, i
aby wskazéwki wskazywaly zero, gdy sa-
molot osiagnie wysoko$é, na jaka zostal na-
stawiony. Do tego celu stuzy przekladnia
zebata, posiadajaca kota zebate 53, 54 i 55,
umieszczone miedzy wprawiajacym w ruch
watkiem 56 i watkiem 57. Walek 57 jest
osadzony w tarczach 25 i 30, watek 56 zas
jest osadzcny w $ciance 58 ' rozszerzonej
czgéci 59 osltony 29. Watek 56 mozna obra-
caé¢ od przodu oslony zapomoca guzika 60.
wskutek czego walek 57 zZostaje wprawiony
w ruch obrotowy. '

Obrét waltka 57 wprawia w ruch wska-
26wki 44 i 47 zapomocg mechanizmu uru-
chomiajacego i powiekszajacego, ktory dzia-
ta na nie podczas procesu wskazywania,
powodowanego rozszerzaniem si¢ i kurcze-
niem puszek 7 i 8. Poruszanie puszek 7 i 8
w przestrzeni wzgledem ich podstawy usku-
tecznia si¢ w ten sposob, ze wskazéwki sa
zmuszone poruszaé si¢ tak, jak podczas
wskazywania. Slimak 61, wykonany jedno-
licie z watkiem 57, zazebia si¢ ze §limaczni-
ca 62, ktéra jest osadzona na nagwintowane;j
wewnatrz nakretce 63, obracanej w lozy-
sku nieruchomej poprzeczki 64, przymoco-
wanej do slupkéw rozporowych ' zapomoca
srub 64a. Nagwintowana nakretka 63 laczy
si¢ z nagwintowanym trzpieniem 9, ktéry
stanowi oparcie puszek 7 i 8 (fig. 4). Przy
obracaniu $limacznicy 62 bedzie rowniez
obracala sie nakretka 63, wskutek swego
potaczenia sztywnego ze $limacznica, usi-
tujac réwniez obrécié nagwintowany trzpien
9 oraz puszki 7 i 8.

Nalezy wyzyskaé to dazenie trzpienia 9
do obracania si¢ w celu nadania puszkom 7
i 8 ruchu w kierunku podtuznym; w tym ce-

lu trzpien 65 jest osadzony w. uchu 66,
przytwierdzonem' do puszki 7, i- wpuszczony
w otwor 67 poprzeczki 64. Gdy trzpiefi 65
zapobiega obracaniu sie trzpienia 9, -to
trzpien 9 bedzie poruszal si¢ w kierunku
podluznym w jedna lub druga stron¢ w na-
gwintowanej nakretce 63, zaleznie od kie-
runku jej obrotu, wskutek czego przesunie
puszki 7 i-8. Ruch puszek w przestrzeni
zostanie wtedy przekazany wskazowkom 44
i 47 zapomoca przekladni powigkszajacej i
odpowiednich przekladni zebatych -w taki
sam sposob, jak wtedy, gdy puszki rozsze-
rzajg si¢ i kurcza wskutek zmian ci$nienia
barometrycznego. Ruch wzgledny miedzy
wskazowkami 44 i 47 a odpowiedniemi’ po-
dziatkami moze byé spowodowany we wszel-
kim stopniu pozadanym tak, ze wskazowki
dadza pozadany odczyt na podzialkach, np.
zero, gdy ‘zostanie osiagnigty stan zadany
lub wysokosé cisnienia, na jaka nastawione
jest urzadzenie.

Jest rowniez rzecza pozadana,.aby stan,
na ktéry urzadzenie ma byé nastawione, byt
wskazany juz wtedy, gdy dokonywa sie¢ tego
nastawienia, aby takie wskazanie moglo byé
uzyte jako punkt odniesienia. Czyli nalezy
nastawi¢ wskazowki tak, aby wskazywaly
zero, gdy bedzie osiagnigta pewna wysokosé,
t.-j. by stan taki byl wskazany w chwili, gdy
si¢’dokonywa nastawienia. Gdy stan pozada-
ny zostanie wskazany w chwili nastawienia,
jest rowniez rzecza istotna, aby pozostawal
bez zmiany podczas uruchomiania wskazé-
wek wskutek zmiany pierwszego stanu na
drugi i by wskazéwki dzialaly niezaleznie w
celu wskazania, kiedy bedzie osiggniety stan
pozadany, np. dajac odczyt zero po przyby-
ciu na lotnisko, na ktérem panuje pewne ci-
$nienie, ktére moze zmieniaé si¢ z dnia na
dzieri wskutek zmian ci$nienia barometrycz-
nego. Do tego celu stuzy uklad, zapomoca
ktérego osigga si¢ wskazanie stanu poza-
danego, na ktoéry nastawione jest urzadze-
nie, jednoczesnie z przesunigciem w prze-
strzeni puszek w celu spowodowania ruchu




wzglednego miedzy wskazéwkami a ich po-

dziatkami. Uklad taki posiada licznik Vee-
der'a 68, osadzony na tarczy 40 i umieszczo-
ny tak, ze jego krazki z oznaczonemi cyfra-
mi sa widoczne w otworze 69, wykonanym
w tarczy 45 ponizej podzialki 46.

- Krazki z cyframi licznika Veeder'a sa
-wprawiane w ruch jednoczesnie z nastawia-
niem wskazéwek zapomoca, guzika 60 i prze-
dtuzenia 70 watka 57, na ktérym osadzone
jest kétko stozkowe 71, zazebione ze stozko-
wem kolem zebatem 72,

Gdy guzik 60 zostanie obrécony w celu
nastawienia urzadzenia na pozadany stan, to
ruch puszek 7 i 8, spowodowany przekladnig
53, 54, 55 oraz $limakiem 61 i slimacznica
62, wywola zapomoca przekladni zgbatej
oraz przekladni powigkszajacej pewien ruch
wzgledny miedzy wskazéwkami a odpowied-
niemi podzialkami. Jednocze$nie . wraz z
.przesunigciem si¢ w przestrzeni.puszek 7 i 8
zostaje wprawione w ruch przediuzenie 70
watka 57, powodujac to, ze stozkowe kétko
71 napedza stozkowe kolo 72 oraz obraca
krazki z cyframi licznika Veeder'a w celu
wskazania stanu, na ktéry nastawione zosta-
lo urzadzenie. Nastepnie wskazowki sa
wprawiane w ruch, niezaleznie od licznika
Veeder'a, zapomocg odpowiedniej przeklad-
ni zebatej oraz przekladni powigkszajacej w
celu otrzymania na podziatkach 45a i 46 od-
powiedniego wskazania, gdy zachodzi lub
zostaje osiggniety stan, na ktéry nastawione
zostalo urzadzenie, czyli stan, ktéry jest
wskazany zapomocy, licznika Veeder’a 68.
Niech urzadzenie znajduje si¢ pod normal-
nem ci$nieniem barometrycznem na pozio-
-mie morza, gdy wskazowki 44 i 47 pokazu-
-ja zero na odpowiednich podziatkach 45a i
46, a wszystkie krazki z cyframi licznika
Veeder'a wskazuja zero. Jezeli teraz lotnik
samolotu, na ktérym jest umieszczone urza-
dzenie, chce lecieé do lotniska, ktére posia-
‘da wysokosé 4000 m nad poziomem morza,
-to pokreca on guzikiem 60, az licznik Vee-
.der'a wskaze 4000 m, w tym samym czasie

zostaje wywolany taki ruch wzgledny mie-
dzy wskazéwkami 44 i 47 i odpowiedniemi

_podziatkami, Zze nie wskazuja one juz zera

na swych podziatkach, Wzajemne polozenie
wskazéwek i ich pedziatek jest wtedy takie,

2e wskazuja one 4000 m wyzej zera, lecz

wskaza zero wtedy, gdy samolot opadnie na
lotnisko, na ktérego cisnienie nastawione zo-
stalo urzadzenie. Nastawienie licznika Vee-
der'a pozostaje jednak bez zmiany podczas
przesuwania si¢ wskazéwek, dopoki urzg-
dzenie nie zostanie nastawione ponownie
zapomocy guzika 60. Fig. 6 przedstawia
wskazania wurzadzenia, nastawionego u-
przednio na 4000 stép nad poziomem morza
w chwili, gdy osiagnicto wysokosé 7000 stép,
wshutek czego wskazéwka 47 pokazuje 3000
stép wzgledem zera.

Urzadzenie mozna 2z jednego stanu na-
stawi¢ na stan drugi tak, ze wskaze ono,
gdy ten stan drugi zajdzie lub zostanie o-
siggniety; réwniez pckazuje ono stan, na
ktéry zostalo nastawione, niezaleinie od
przebiegu dalszego dzialania urzadzenia.
Jak to juz bylo wskazane powyzej, wynala-
zek nadaje si¢ zwlaszcza do czulych wyso-
kosciomierzy, dajac lotnikowi moznoéé na-
stawiania urzadzenia na lotnisku, posiada-
jacem pewna wysoko$é nad poziomem mo-
rza, w taki sposéb, ze urzadzenie bedzie
wskazywalo zero, gdy lotnik opadnie na
drugie lotnisko, ktérego wysokosé nad po-
ziomem morza jest odmienna od wysokosci

pierwszego lotniska, przyczem ta wysokosé

moze by¢ nastawiona w urzadzeniu, jako do-
datnia wskazéwka. . .

W urzadzeniu tem licznik Veeder'a mo-
ze by¢ zastapiony innym rodzajem wskazy-
wacza, wykonanym tak, aby mégl on byé
jednoczesnie wprawiany w ruch zapomoca
guzika 60, gdy dokonywa si¢ uzgodnienie
pomiedzy wskazéwkami i podziatkami. Po-
dziatka odniesienia lub licznik Veeder'a i
podziatki wskazujace mogg by¢ zaopatrzo-
ne réwniez w podziatke w jednostkach ci-
Snienia barometrycznego. '



- .Zastrzezenia patentowe -

1. Urzadzenie wskazijace, w rodzaju
np. czulego wysckosciomierza, .skladajace
sie z zespotu narzadéw, wrazliwego na zmia-
ny warunkéw wzglednie stanéw, oraz z jed-
nej lub kilku wskazéwek tudziez podziatek
lub tarcz do wskazywania wzmiankowanych
zmian warunkéw wzglednie stanéw, zna-
mienne tem, ze posiada uklad (56, 57, 60)
do wywolywania ruchu wzglednego pomie-
:dzy podziatkami (45a, 46) a wskazéwhkami
(44, 47) do nastawiania tychze w celu uzy-
skania pozadanego wskazania, skoro okre-
$lony zgéry stan zajdzie lub zostanie osia-
gniety, oraz przyrzad wskazujacy, oddzie-
lony od wskazéwek i podziatek, w postaci
licznika (68) do cyfrowego wskazywania
stanu, na ktéry nastawione zostaly wskazow-
ki i tarcze. !

2. Urzadzenie wedlug zasirz. 1, zna-
mienne tem, ze posiada licznik (68), uru-
chomiany jednoczesnie z nastawianiem
wzglednem wskazowek (44, 47), oraz po-
dziatki (45, 46) do wskazywania stanu, na
ktéry nastawione zostaly wskazowki oraz
tarcze.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 2,
znamienne tem, ze licznik {68) jest sprzezo-
ny z napedzajacym go ukfadem (56, 57, 60),
i zawiera kilka polaczonych ze soba nume-
ratoréw, zaopatrzonych w szereg liczb ru-
chomych, w celu wybierania do wykazywa-
nia jednej liczby z kazdego szeregu, ktore
to liczby stanowia dane, oznaczajace okre-
slony zgéry stan lub wysokos¢, na ktora u-
rzadzenie zostato nastawione.

4, Urzadzenie wedtug zastrz. 1 — 3,
znamienne tem, ze licznik (68) jest umie-
szczony za tarcza (45), przyczem liczby
licznika sa widoczne przez otwér (69) w
tarczy.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tem, ze licznik (68) posiada sta-
te polaczenie z uruchomianym recznie guzi-
kiem 60, znajdujacym si¢ zprzodu oslony

i ‘sluiacym do nastawiania wzajemnych po-
lozen pomigdzy wskazéwkami i podziatka-
6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 5,

‘znamienne tem, ze licznik (68), wskazuja-

cy pozadany stan, na jaki urzadzenie jest
nastawione, jest polaczony z napedzaija-
cym go walkiem (57), ktéry taczy guzik (60
z uktadem do nastawienia wskazéwek.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 6,
znamienne tem, ze posiada czuly narzad,
nastawny w calosci wzdluz osi dzialania w
celu otrzymania ruchu wzglednego pomie-
dzy wskazéwkami i podziatkami.

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 7,
znamienne tem, ze zespo6l srubowy (9, 63),
nastawiany zapomoca guzika (60) z przed-
niej strony ostony, stanowi mechanizm na-
stawczy do przesuwania w calosci puszek
aneroidowych (7, 8).

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 8, zna-
mienne tem, Zze mechanizm nastawczy po-
siada gwintowany trzpien (9) i nakretke
(63), uruchomiane zapomoca przekladni
$limakowej (61, 62), umieszczonej pomig-
dzy ta nakretka i watkiem (67), potaczo-
nym obrotowo z guzikiem (60). ’

10. Urzadzenie wedlug zastrz. 5 — 9,
znamienne tem, ze puszki (7, 8) sa osadzo-
ne na gwintowanym trzpieniu (9), ktéry jest
zabezpieczony przed obracaniem sig, a na-
tomiast moze przesuwaé si¢ w kierunku o-
siowym i ktéry jest polaczony gwintem z
nakretka (63), osadzona w nieruchomej po-
przeczce (64) i uruchomiana zapomoca prze-
ktadni slimakowej (61, 62), ktéra jest uru-
chomiana zapomoca guzika (60).

11, Urzadzenie wedtug zastrz. 10, zna-
mienne tem, ze nakretka (63) jest przezna-
czona do utrzymywania $limacznicy (62),
zazebionej ze slimakiem (61) na walku (57),
uruchomianym obrotem guzika {60).

12, Urzadzenie wedlug zastrz. 8 — 11,
znamienne tem, ze licznik (68) do wskazy-
wania pozadanego stanu, na ktéry jest na-
stawiony, jest sprzezony z uruchomiajacym



go watkiem (57), laczaéym mechanizm na-
stawczy puszek (7, 8) z guzikiem (60).

13. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 12,
znamienne tem, ze licznik (68) jest umoco-

wany na wewnetrznej stronie tarczy (40), -

podtrzymujacej podziatke, i jest sprzezony z
przekladnia kol stozkowych (71, 74), uru-
chomiajaca go zapomoca przedluzenia (70)
watka (57), taczacego mechanizm nastaw-
czy puszek (7, 8) z guzikiem (60).

14. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 13,
znamienne tem, ze uktad przekazujacy, wla-
czony pomiedzy puszkami (7, 8) i wskazow-
kami (44, 47), sklada sie¢ ze ztaczonych wo-
dzikéw (10, 11), z ktérych jeden jest pola-
czony termicznem ogniwem kompensacyj-
nem (13) ze wspornikiem (14} puszek (7,
8), a drugi jest przymocowany do walka

(15), obracajacego te wskazéwki zapomoca
kotek zebatych (41, 42, 48, 49), umieszczo-
nych pomiedzy walkiem (39) licznika i wat-
kami (43, 50} wskazéwek, osadzonemi jeden
w drugim.

15. Urzadzenie wedlug zastrz. 14, zna-
mienne tem, ze wspornik (14) czulej pu-
szki (7, 8) jest polaczony z parg zlaczo-
nych wodzikéw (17, 18), z ktérych wodzik
(18) jest osadzony obrotowo na czopie (20)

i zaopatrzony w przeciwwage (21) oraz w

sprezyne (22), polaczona ze stalym punk-
tem ostony.

Bendix Aviation Corporation,
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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Do opisu patentowego Nr 21922.
Ark. 2.

Druk L. Bogustawskiego i Ski, Warszawa
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