
(19)国家知识产权局

(12)发明专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201711368286.9

(22)申请日 2017.12.18

(65)同一申请的已公布的文献号 

申请公布号 CN 107854249 A

(43)申请公布日 2018.03.30

(73)专利权人 江苏理工学院

地址 213001 江苏省常州市中吴大道1801

号

    专利权人 常州慧颐医疗科技有限公司

(72)发明人 俞成涛　李奇林　刘凯磊　叶霞　

罗迪　曾华平　焦迪恺　

(74)专利代理机构 常州万为知识产权代理事务

所(普通合伙) 32441

专利代理师 王婷婷

(51)Int.Cl.

A61G 7/012(2006.01)

A61G 7/015(2006.01)

A61G 7/02(2006.01)

A61G 7/05(2006.01)

A61G 7/057(2006.01)

(56)对比文件

CN 208081414 U,2018.11.13

CN 102525761 A,2012.07.04

CN 102551973 A,2012.07.11

CN 206687850 U,2017.12.01

JP H05253261 A,1993.10.05

CN 103110484 A,2013.05.22

审查员 刘健

 

(54)发明名称

一种多功能智能护理床

(57)摘要

本发明涉及一种多功能智能护理床，该多功

能智能护理床包括床板组件、站立层框架、侧翻

层框架、底座组件、升降伸缩机构、侧翻伸缩机

构、站立伸缩机构、曲腿伸缩机构和起背伸缩机

构，通过将护理床设置为床板组件、站立层框架、

侧翻层框架、底座组件的组合，并通过设置升降

伸缩机构、侧翻伸缩机构、站立伸缩机构、曲腿伸

缩机构和起背伸缩机构，使得护理床具备升降、

垂头仰卧功能、侧翻功能、曲腿功能、坐立功能、

站立功能；并通过不同伸缩机构之间的组合，可

同时实现侧翻和起背、侧翻和坐立等多种功能的

组合。
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1.一种多功能智能护理床，其特征在于，包括：

床板组件、站立层框架、侧翻层框架、底座组件、升降伸缩机构、侧翻伸缩机构、站立伸

缩机构、曲腿伸缩机构和起背伸缩机构，

底座组件包括工字型底架、前横挡、后横挡，工字型底架的四角分别设置升降伸缩机

构，底架同一端的两升降伸缩机构之间设置由升降伸缩机构驱动升降的纵向支撑，前横挡、

后横挡的中部分别与纵向支撑的顶端活动连接；

各升降伸缩机构的顶端设置支架，底架同一端的两支架之间经横梁固定相连，纵向支

撑固定设置在各横梁的中部，以使纵向支撑、横梁、升降伸缩机构呈山字形设置；

前横挡、后横挡的两端分别与侧翻层框架的两侧边框铰接配合，以使所述侧翻层框架

的两侧边框悬空设置在支架的上方，升降伸缩机构升降时可驱动侧翻层框架升降；

所述侧翻伸缩机构的尾端与底架的一侧铰接配合，侧翻伸缩机构的前端与侧翻层框架

的另一侧铰接配合，以使所述侧翻伸缩机构伸缩时可驱动侧翻层框架以纵向支撑为支点进

行左右倾斜；

所述站立层框架的中部两侧与所述侧翻层框架铰接配合，以使所述站立层框架可转动

设置在侧翻层框架内，所述侧翻层框架前部设置多个用于承托所述站立层框架的站立层支

撑杆；

所述站立伸缩机构的尾端与侧翻层框架的尾端铰接配合，站立伸缩机构的前端与站立

层框架铰接配合，以使所述站立伸缩机构伸缩时可驱动站立层框架绕侧翻层连接轴转动；

所述床板组件包括矩形的背板、坐板、小腿板、曲腿连接件和脚板，所述背板的后端与

所述坐板的前端铰接配合，所述坐板的后端与所述小腿板的前端铰接配合，所述小腿板的

后端与所述脚板的前端铰接配合，所述站立层框架内设置用于承托所述背板、坐板的多个

横撑；所述背板、坐板、小腿板的两侧分别与站立层框架转动配合；

所述坐板的后端下方两侧设置曲腿连接件安装架，所述脚板的下方设置脚板安装架，

所述曲腿连接件的一端与所述曲腿连接件安装架铰接配合，所述曲腿连接件的另一端与所

述脚板安装架铰接配合；所述曲腿连接件的中部设置曲腿伸缩机构连接架，所述曲腿伸缩

机构的尾端与站立层框架的后端铰接配合，该曲腿伸缩机构的前端与曲腿伸缩机构连接架

铰接配合，以使该曲腿伸缩机构处于初始位置时，曲腿连接件、小腿板、脚板水平设置，该曲

腿伸缩机构伸缩时驱动曲腿连接件、小腿板、脚板转动；

所述站立层框架的下方设置起背伸缩机构安装架，所述起背伸缩机构的尾端与起背伸

缩机构安装架铰接配合，该起背伸缩机构的前端与所述背板的中部铰接配合，起背伸缩机

构伸缩时可驱动背板升降。
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一种多功能智能护理床

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗设备技术领域，特别是一种多功能智能护理床。

背景技术

[0002] 医疗护理床作为医院病房的一种重要的医疗辅助设备，不再简单作为病床  来使

用,它在患者的治疗和护理中也发挥着重要的作用。传统的医疗护理床只具备简单的护理

功能，对于患者的生活起居并没有太大帮助，特别是患者的大小便问题一直以来是困扰护

理人员和患者家属的一个难题，特别是部分行动不便或瘫痪病人的护理更显得棘手，给患

者家属和护理人员带来极大的负担。目前各大医院使用的护理床大多具有各种特定功能，

例如，背部升起，腿部升起，  整床升降，左右翻身，坐便功能。有些护理床能够单独实现背部

升降，腿部升降，整床升降，  左右翻身，坐便功能。有些护理床能够实现两个以及以上组合

功能，例如，左右翻身和坐便功能。具备多功能的护理床十分少见，往往结构复杂，成本较

高。

发明内容

[0003] 本发明要解决的技术问题是提供一种结构简单、成本低廉的多功能智能护理床。

[0004] 为解决上述技术问题，本发明提供的多功能智能护理床，包括：床板组件、站立层

框架、侧翻层框架、底座组件、升降伸缩机构、侧翻伸缩机构、站立伸缩机构、曲腿伸缩机构

和起背伸缩机构，

[0005] 底座组件包括工字型底架、前横挡、后横挡，工字型底架的四角分别设置升降伸缩

机构，底架同一端的两升降伸缩机构之间设置由升降伸缩机构驱动升降的纵向支撑，前横

挡、后横挡的中部分别与纵向支撑的顶端活动连接；

[0006] 前横挡、后横挡的两端分别与侧翻层框架的两侧边框铰接配合，以使所述侧翻层

框架的两侧边框悬空设置在支架的上方，升降伸缩机构升降时可驱动侧翻层框架升降；

[0007] 所述侧翻伸缩机构的尾端与底架的一侧铰接配合，侧翻伸缩机构的前端与侧翻层

框架的另一侧铰接配合，以使所述侧翻伸缩机构伸缩时可驱动侧翻层框架以纵向支撑为支

点进行左右倾斜；

[0008] 所述站立层框架的中部两侧与所述侧翻层框架铰接配合，以使所述站立层框架可

转动设置在侧翻层框架内，所述侧翻层框架前部设置多个用于承托所述站立层框架的站立

层支撑杆；

[0009] 所述站立伸缩机构的尾端与侧翻层框架的尾端铰接配合，站立伸缩机构的前端与

站立层框架铰接配合，以使所述站立伸缩机构伸缩时可驱动站立层框架绕侧翻层连接轴转

动；

[0010] 所述床板组件包括矩形的背板、坐板、小腿板、曲腿连接件和脚板，所述背板的后

端与所述坐板的前端铰接配合，所述坐板的后端与所述小腿板的前端铰接配合，所述小腿

板的后端与所述脚板的前端铰接配合，所述站立层框架内设置用于承托所述背板、坐板的
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多个横撑；所述背板、坐板、小腿板的两侧分别与站立层框架转动配合；

[0011] 所述坐板的后端下方两侧设置曲腿连接件安装架，所述脚板的下方设置脚板安装

架，所述曲腿连接件的后端与所述曲腿连接件安装架铰接配合，所述曲腿连接件的前端与

所述脚板安装架铰接配合，以使坐板与小腿板、小腿板与脚板、曲腿连接件安装架与曲腿连

接件、脚板安装架与曲腿连接件之间的铰接点呈四边形设置；所述曲腿连接件的中部设置

曲腿伸缩机构连接架，所述曲腿伸缩机构的尾端与站立层框架的后端铰接配合，该曲腿伸

缩机构的前端与曲腿伸缩机构连接架铰接配合，以使该曲腿伸缩机构处于初始位置时，曲

腿连接件、小腿板、脚板处于水平，该曲腿伸缩机构伸缩时驱动曲腿连接件、小腿板、脚板转

动；

[0012] 所述站立层框架的下方设置起背伸缩机构安装架，所述起背伸缩机构的尾端与起

背伸缩机构安装架铰接配合，该起背伸缩机构的前端与所述背板的中部铰接配合，起背伸

缩机构伸缩时可驱动背板升降。

[0013] 进一步，所述升降伸缩机构、侧翻伸缩机构、站立伸缩机构、曲腿伸缩机构和起背

伸缩机构为电动缸、液压缸或气缸中的一种，结构成熟，稳定性好。

[0014] 进一步，所述侧翻层框架的前部两侧下方设置侧翻层横向开口销，侧翻层框架的

后部两侧下方设置倒U型侧翻层开口销，所述前横挡的两端设置前横挡转动轴，所述后横挡

的两端设置后横挡转动轴，装配时前横挡转动轴置于侧翻层横向开口销内，后横挡转动轴

置于侧翻层开口销内，易于装配，同时使得侧翻层框架侧翻时前横挡、后横挡与侧翻层框架

活动连接，避免卡死。

[0015] 进一步，各升降伸缩机构的顶端设置支架，底架同一端的两支架之间经横梁固定

相连，纵向支撑固定设置在各横梁的中部，以使纵向支撑、横梁、升降伸缩机构呈山字形设

置，便于驱动纵向支撑升降。

[0016] 进一步，所述侧翻层框架的中部两侧设置侧翻层连接轴，所述站立层框架的中部

两侧设置与所述侧翻层连接轴转动配合的站立层开口销，装配时侧翻层连接轴置于站立层

开口销并将站立层开口销进行闭合，使得站立层框架可绕侧翻层连接轴转动，同时可防止

站立层框架脱离侧翻层框架。

[0017] 进一步，所述背板的左、右两侧分别设置背板左侧板、背板右侧板，所述背板左侧

板与背板之间、所述背板右侧板与背板之间经合页铰接配合，所述坐板的左、右两侧分别设

置坐板左侧板、坐板右侧板，所述坐板左侧板、坐板右侧板分别经合页与站立层框架铰接配

合，所述小腿板和脚板的左、右两侧分别设置脚板左侧板、脚板右侧板，所述脚板左侧板、脚

板右侧板的前端分别与所述坐板左侧板、坐板右侧板的后端铰接配合；以使侧翻层框架倾

斜时，背板左侧板、坐板左侧板、脚板左侧板与背板、坐板、小腿板、脚板之间形成V型转折，

或背板右侧板、坐板右侧板、脚板右侧板与背板、坐板、小腿板、脚板之间形成V型转折，侧翻

层框架侧翻后使用者置于V型转折处。

[0018] 进一步，所述坐板的中部设置排便口和用于封闭排便口的盖板，所述坐板的下方

设置用于驱动盖板转动的下拉机构。

[0019] 进一步，各支架的顶端竖直设置限位支架，置于同一侧的前后两端的两限位支架

之间设置方管，利于侧翻层框架侧翻时，背板左侧板、脚板左侧板或背板右侧板、脚板右侧

板倾斜以形成V型转折处。
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[0020] 进一步，所述背板的后端两侧设置背板转动轴；所述背板转动轴的端部、前横挡两

端前横挡转动轴的端部分别设置滚动轴承，所述站立层框架的两侧设置滚动滑槽，所述背

板转动轴端部的滚动轴承与滚动滑槽滑动配合，所述前横挡转动轴端部的滚动轴承与侧翻

层横向开口销滑动配合，使得背板转动轴、前横挡转动轴在滚动轴承内转动的同时，滚动轴

承可在滚动滑槽或侧翻层横向开口销内滑动，避免在起背或侧翻过程中背板转动轴、前横

挡转动轴卡死，使得起背或侧翻开始时背板、侧翻层框架可小范围滑动，降低起背、侧翻难

度。

[0021] 进一步，所述背板左侧板、背板右侧板的前端内侧设置转向块，各转向块的下端面

呈弧形设置，以使背板绕背板转动轴转动带动背板左侧板、背板右侧板转动，转向块向站立

层框架内转动并与站立层框架接触时被挤压，背板左侧板、背板右侧板在合页作用下向内

侧偏转，对使用者形成安全保护和包裹感。

[0022] 进一步，所述工字型底架的四角底端设置万向脚轮，便于对护理床进行移动；所述

工字型底架的后端设置固定支脚，便于固定护理床。

[0023] 进一步，所述排便口的边沿设有倒角，有效防止夹挤皮肤。

[0024] 上述多功能智能护理床的工作方法，包括如下功能：

[0025] 首先将护理床尾端的固定支脚下降至与地面接触，对护理床形成支撑，避免护理

床移动。启动4个升降伸缩机构同步升降，支架、横梁和纵向支撑带动前、后横挡升降，实现

护理床高度的整体调节；或启动护理床后端的2个升降伸缩机构同步上升，使得后横挡上

升，脚板、小腿板高于背板设置，实现垂头仰卧功能；或启动侧翻伸缩机构前伸，侧翻层框架

与侧翻伸缩机构的铰接侧以两个纵向支撑为支点上升，或启动侧翻伸缩机构收缩，则侧翻

层框架与侧翻伸缩机构的铰接侧以两个纵向支撑为支点下降，实现侧翻功能；或启动起背

伸缩机构，驱动背板抬起，实现起背功能；或启动曲腿伸缩机构，驱动小腿板上升，实现上曲

腿功能；或同时启动起背伸缩机构和曲腿伸缩机构，驱动背板抬起和小腿板下降，实现坐立

功能；或同时启动起背伸缩机构和侧翻伸缩机构，驱动侧翻层框架倾斜，同时驱动背板抬

起，同时实现侧翻和起背功能；或同时启动起背伸缩机构、曲腿伸缩机构和侧翻伸缩机构，

驱动侧翻层框架倾斜，同时驱动背板抬起、小腿板下降，同时实现侧翻和坐立功能；或启动

站立伸缩机构，驱动站立层框架绕侧翻层连接轴转动，实现站立功能；或启动下拉机构的翻

转电机，驱动盖板旋转，打开排便口，实现排便功能。

[0026] 发明的技术效果：（1）本发明的多功能智能护理床，相对于现有技术，通过将护理

床设置为床板组件、站立层框架、侧翻层框架、底座组件的组合，并通过设置升降伸缩机构、

侧翻伸缩机构、站立伸缩机构、曲腿伸缩机构和起背伸缩机构，使得护理床具备升降、垂头

仰卧功能、侧翻功能、上曲腿功能、坐立功能、站立功能；并通过不同伸缩机构之间的组合，

可同时实现侧翻和起背、侧翻和坐立等多种功能的组合；（2）支架和纵向支撑呈山字形设

置，且纵向支撑顶端活动连接前、后横挡，由前、后横挡与侧翻层框架的侧翻层开口销、侧翻

层横向开口销活动连接且转动配合，易于装配，四角的升降伸缩机构伸缩时侧翻层框架更

加平稳；（3）侧翻层框架的侧翻层连接轴插入站立层框架的站立层开口销后，对站立层开口

销进行闭合，使得站立层框架可绕侧翻层连接轴转动，同时可防止站立层框架脱离侧翻层

框架，实现站立功能；（4）背板、坐板、小腿板的两侧分别与站立层框架转动配合，降低了起

背、上曲腿、坐立的难度；（5）背板右侧板、坐板右侧板、脚板右侧板和背板左侧板、坐板左侧
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板、脚板左侧板的存在，使得侧翻层框架倾斜后，形成V型转折处，使用者可轻易滑动到V型

转折处；（6）排便口和下拉机构的设置，并通过与坐立功能的组合，可方便使用者实现坐便

功能；（7）小腿板和脚板的下方分别设置曲腿连接件和脚板安装架可以实现脚板的平行升

降，形成坐姿或上曲腿。

附图说明

[0027] 下面结合说明书附图对本发明作进一步详细说明：

[0028] 图1是本发明多功能智能护理床的立体结构示意图；

[0029] 图2是本发明多功能智能护理床的爆炸结构示意图；

[0030] 图3是本发明多功能智能护理床的床板层的分解结构示意图；

[0031] 图4是本发明多功能智能护理床的坐板的立体结构示意图；

[0032] 图5是本发明多功能智能护理床的站立层框架的立体结构示意图；

[0033] 图6是本发明多功能智能护理床的侧翻层框架的立体结构示意图；

[0034] 图7是侧翻层框架与站立层框架装配结构的放大示意图；

[0035] 图8是本发明多功能智能护理床的背板的立体结构示意图；

[0036] 图9是坐板右侧板与站立层框架装配结构的放大示意图；

[0037] 图10是后横挡与侧翻层框架装配结构的放大示意图；

[0038] 图11是前横挡与侧翻层框架装配结构的放大示意图；

[0039] 图12是本发明多功能智能护理床下拉机构的爆炸结构示意图；

[0040] 图13是本发明多功能智能护理床处于上升状态的立体结构示意图；

[0041] 图14是本发明多功能智能护理床处于上升状态的侧视图；

[0042] 图15是本发明多功能智能护理床处于垂头仰卧状态的立体结构示意图；

[0043] 图16是本发明多功能智能护理床处于垂头仰卧状态的侧视图；

[0044] 图17是本发明多功能智能护理床处于侧翻状态的立体结构示意图；

[0045] 图18是本发明多功能智能护理床处于侧翻状态的前视图；

[0046] 图19是本发明多功能智能护理床处于起背状态的立体结构示意图；

[0047] 图20是本发明多功能智能护理床处于起背状态的侧视图；

[0048] 图21是本发明多功能智能护理床处于起背和侧翻状态的立体结构示意图；

[0049] 图22是本发明多功能智能护理床的马桶盖处于打开状态时的侧视图；

[0050] 图23是本发明多功能智能护理床处于上曲腿状态的侧视图；

[0051] 图24是本发明多功能智能护理床处于站立状态的立体结构示意图；

[0052] 图25是脚板、小腿板、曲腿连接件、坐板分解后的结构示意图；

[0053] 图26是背板、坐板、脚板、小腿板、曲腿连接件、坐板连接后的结构示意图；

[0054] 图27是横梁、纵向支撑、前横挡、支架分解后的结构示意图。

[0055] 图中：背板10，背板转动轴101，起背伸缩连接销102，合页103，滚动轴承104，转向

块105；

[0056] 背板右侧板11，背板左侧板12，坐板右侧板13；

[0057] 坐板14，排便口141，下拉机构安装板142，坐板连接销143，曲腿连接件安装架144，

坐板站立层连接销145；
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[0058] 坐板左侧板15，小腿板16，小腿板连接销161，脚板右侧板17，脚板左侧板18；

[0059] 脚板19，脚板安装架191，脚板连接销192；

[0060] 底架20，升降伸缩机构21，支架22，横梁221，纵向支撑222，限位支架223，方管224；

[0061] 安装杆23，脚轮24，固定支脚25，升降伸缩机构安装板26；

[0062] 侧翻层框架3，侧翻伸缩机构31，

[0063] 前横挡32，前横挡转动轴321，插销孔322，

[0064] 后横挡33，后横挡转动轴331，

[0065] 站立层支撑杆34，侧翻层开口销35，侧翻层横向开口销36，站立伸缩机构安装架

37，侧翻层连接轴38，侧边框39；

[0066] 站立层框架4，站立伸缩机构40，第一横撑41，第二横撑42，滚动滑槽43，起背伸缩

机构安装架44，站立伸缩机构连接架45，曲腿伸缩机构安装架46，站立层开口销47，站立层

连接轴48；

[0067] 起背伸缩机构51，曲腿连接件61，曲腿伸缩机构62，脚板安装架安装轴63，曲腿连

接件安装轴64，曲腿伸缩机构连接架65；

[0068] 下拉机构7，盖板71，

[0069] 转轴连接件72，转轴插接座721，限位槽722，

[0070] 转轴轴承座安装板73，螺栓731，

[0071] 翻转电机74，联轴器75，

[0072] 转轴76，转轴轴承761，限位键762，转轴轴承座77，盖板打开限位柱78，盖板支撑

79。

具体实施方式

[0073] 为便于叙述，本文中出现的前、后、左、右以使用者仰卧在护理床上、背部置于背板

上、脚部置于脚板上时，使用者的左手所处方向为左、右手所处方向为右，脚部所处方向为

后，头部所处方向为前。

[0074] 实施例1 本实施例的多功能智能护理床，如图1至图2所示，包括床板组件、站立层

框架4、侧翻层框架3、底座组件、升降伸缩机构21、侧翻伸缩机构31、站立伸缩机构40、曲腿

伸缩机构62和起背伸缩机构51。

[0075] 底座组件包括工字型底架20、前横挡32、后横挡33，工字型底架20的四角分别设置

内凹的升降伸缩机构安装板26，升降伸缩机构21的底端置于升降伸缩机构安装板26内；如

图27所示，底架20前端的两升降伸缩机构21之间设置由升降伸缩机构21驱动升降的纵向支

撑222，纵向支撑222的顶端设置U形开口，U形开口的侧壁和前横挡32的中部分别设置插销

孔322，使得前横挡32置于U形开口内后纵向支撑222和前横挡32的插销孔322对齐设置并插

入转动销，前横挡32与纵向支撑222转动配合，且纵向支撑222升降时可带动前横挡32升降；

底架20后端的两升降伸缩机构21之间同样设置由升降伸缩机构21驱动升降的纵向支撑

222，后横挡33与该纵向支撑222的连接方式相同，不再详述。

[0076] 侧翻层框架3的前部两侧下方设置侧翻层横向开口销36，侧翻层框架3的后部两侧

下方设置倒U型侧翻层开口销35，前横挡32的两端设置前横挡转动轴321，前横挡转动轴321

的端部设置滚动轴承104，后横挡33的两端设置后横挡转动轴331，装配时前横挡转动轴321
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端部的滚动轴承104置于侧翻层横向开口销36内，后横挡转动轴331置于侧翻层开口销35

内，如图10和图11所示，易于装配，同时使得侧翻层框架3侧翻时前横挡32、后横挡33与侧翻

层框架3活动连接，以使侧翻层框架3的两侧边框39悬空设置在支架22的上方，升降伸缩机

构21升降时可驱动侧翻层框架3升降。且前横挡转动轴221在滚动轴承104内转动的同时，滚

动轴承104可在侧翻层横向开口销36内滑动，避免在侧翻过程中前横挡转动轴卡死，使得侧

翻开始时侧翻层框架可小范围滑动，降低侧翻难度。

[0077] 侧翻伸缩机构31的尾端与底架20的左侧铰接配合，侧翻伸缩机构31的前端与侧翻

层框架3的右侧铰接配合，以使侧翻伸缩机构31伸缩时可驱动侧翻层框架3以纵向支撑222

为支点进行左右倾斜。

[0078] 如图6和图7所示，侧翻层框架3的中部两侧设置侧翻层连接轴38，站立层框架4的

中部两侧设置与侧翻层连接轴38转动配合的站立层开口销47，装配时侧翻层连接轴38置于

站立层开口销47内并将站立层开口销47进行闭合，使得站立层框架4可绕侧翻层连接轴38

转动，同时可防止站立层框架4脱离侧翻层框架3；侧翻层框架3前部设置2个用于承托站立

层框架4的站立层支撑杆34；侧翻层框架3的尾端两侧设置站立伸缩机构安装架37，站立伸

缩机构40的尾端与侧翻层框架3尾端的站立伸缩机构安装架37铰接配合，站立层框架4上设

置站立伸缩机构连接架45，站立伸缩机构连接架45置于侧翻层连接轴38的后侧，站立伸缩

机构40的前端与站立伸缩机构连接架45铰接配合，以使站立伸缩机构40伸缩时可驱动站立

层框架4绕侧翻层连接轴38转动。

[0079] 如图3、图9、图25和图26所示，床板组件包括矩形的背板10、坐板14、小腿板16、曲

腿连接件61和脚板19，背板10的后端与坐板14的前端经合页103铰接配合，坐板14的后端和

小腿板16的前端经坐板连接销143铰接配合，小腿板16的后端和脚板19的前端经小腿板连

接销161铰接配合；坐板14的后端下方设置曲腿连接件安装架144，曲腿连接件61的前端设

置曲腿连接件安装轴64，该曲腿连接件安装轴64与曲腿连接件安装架144铰接配合；脚板19

的下方设置脚板安装架191，脚板安装架191的前端设置脚板连接销192，曲腿连接件61的后

端设置与脚板连接销192铰接配合的脚板安装架安装轴63，以使曲腿连接件61的前端与脚

板安装架191铰接配合；曲腿连接件61和脚板安装架191的设置，使得坐板14与小腿板16、小

腿板16与脚板19、曲腿连接件安装架144与曲腿连接件61、脚板安装架191与曲腿连接件61

之间的铰接点呈四边形设置。曲腿连接件61的中部设置曲腿伸缩机构连接架65，站立层框

架4的后端设置曲腿伸缩机构安装架46，曲腿伸缩机构62的尾端与曲腿伸缩机构安装架46

铰接配合，该曲腿伸缩机构62的前端与曲腿伸缩机构连接架65铰接配合，以使该曲腿伸缩

机构62处于初始位置时，曲腿连接件61、小腿板16、脚板19处于水平，该曲腿伸缩机构62伸

长时推动曲腿连接件61向下转动，带动小腿板16向下转动、脚板19向内翻折，实现下曲腿功

能；曲腿伸缩机构62收缩时带动曲腿连接件61、小腿板16向上转动，脚板19在自重作用下向

下翻折，实现上曲腿功能。

[0080] 如图8所示，背板10的后端两侧设置背板转动轴101，背板转动轴101的端部设置滚

动轴承104，站立层框架4的两侧设置滚动滑槽43，背板转动轴101端部的滚动轴承104与滚

动滑槽43滑动配合，使得背板转动轴101在滚动轴承104内转动的同时，滚动轴承104可在滚

动滑槽43内滑动，避免在起背过程中背板转动轴101卡死，使得起背开始时背板可小范围滑

动，降低起背难度；坐板14的后端两侧设置坐板站立层连接销145，站立层框架4设置与坐板
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站立层连接销145相适配的站立层连接轴48，以使坐板14的后端经坐板站立层连接销145、

站立层连接轴48与站立层框架4转动配合。

[0081] 如图5所示，站立层框架4内设置用于承托背板10的第一横撑41、第二横撑42。站立

层框架4中第一横撑41的下方设置起背伸缩机构安装架44，起背伸缩机构51的尾端与起背

伸缩机构安装架44铰接配合，背板10的背面中部设置起背伸缩连接销102，该起背伸缩机构

51的前端与背伸缩连接开口销102铰接配合，起背伸缩机构51伸缩时可驱动背板10围绕背

板转动轴101转动，实现起背功能。

[0082] 如图4所示，坐板14的中部设置排便口141和用于封闭排便口141的盖板71，坐板14

的下方用于驱动盖板71转动的下拉机构7，排便口141的一侧设置下拉机构安装板142。如图

12所示，下拉机构7包括翻转电机74、转轴76、转轴连接件72、转轴轴承座安装板73和盖板打

开限位柱78，转轴轴承座安装板73经螺栓731与坐板14下方的下拉机构安装板142固定相

连，转轴轴承座安装板73下方设置倒U型转轴轴承座77，转轴76的两端经转轴轴承761与转

轴轴承座77转动配合，翻转电机74固定设置在转轴轴承座安装板73的一侧，翻转电机74的

输出轴经联轴器75与转轴76传动配合，转轴连接件72的尾端设置转轴插接座721，转轴连接

件72的前端经盖板支撑79与盖板71固定连接，转轴插接座721设置贯穿的转轴安装孔，  转

轴安装孔和转轴76的侧壁上均设置限位槽722，转轴76插入转轴安装孔后由限位键762对转

轴76进行限位，以使翻转电机74转动时可带动盖板71远离或靠近排便口141；盖板打开限位

柱78固定设置在转轴76的一侧盖板打开限位柱78竖直设置，用于对盖板71进行限位，避免

打开角度过大，限定盖板71的打开角度不超过120°。

[0083] 作为优选，升降伸缩机构21、侧翻伸缩机构31、站立伸缩机构40、曲腿伸缩机构62

和起背伸缩机构51为电动缸、液压缸或气缸中的一种，结构成熟，稳定性好。

[0084] 作为优选，各升降伸缩机构21的顶端设置支架22，底架20同一端的两支架22之间

经横梁221固定相连，纵向支撑222固定设置在各横梁221的中部，以使纵向支撑222、横梁

221、升降伸缩机构22呈山字形设置，便于驱动纵向支撑222升降。

[0085] 作为优选，背板10的左、右两侧分别设置背板左侧板12、背板右侧板11，背板左侧

板12与背板10之间、背板右侧板11与背板10之间经合页103铰接配合，坐板14的左、右两侧

分别设置坐板左侧板15、坐板右侧板13，坐板左侧板15、坐板右侧板13分别经合页103与站

立层框架4铰接配合，小腿板16和脚板19的左、右两侧分别设置脚板左侧板18、脚板右侧板

17，脚板左侧板18、脚板右侧板17的前端分别与坐板左侧板15、坐板右侧板13的后端铰接配

合，以使侧翻层框架3倾斜时，背板左侧板12、坐板左侧板15、脚板左侧板18与背板10、坐板

14、小腿板16、脚板19之间形成V型转折，或背板右侧板11、坐板右侧板13、脚板右侧板17与

背板10、坐板14、小腿板16、脚板19之间形成V型转折，侧翻层框架3侧翻后使用者置于V型转

折处。背板左侧板12、背板右侧板11的前端内侧设置转向块105，各转向块105的下端面呈弧

形设置，以使背板10绕背板转动轴101转动带动背板左侧板12、背板右侧板11转动的过程

中，转向块105向站立层框架4内转动并与站立层框架4接触且被站立层框架4挤压，背板左

侧板12、背板右侧板11在合页103作用下向内侧的背板方向偏转，对使用者形成安全保护和

包裹感。

[0086] 作为优选，各支架22的顶端竖直设置限位支架223，置于同一侧的前后两端的两限

位支架223之间设置方管224，利于侧翻层框架4侧翻时，支撑背板左侧板12、脚板左侧板18
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或背板右侧板11、脚板右侧板17倾斜以形成V型转折处。

[0087] 作为优选，工字型底架20的四角底端设置万向脚轮24，便于对护理床进行移动；工

字型底架20的后端固定设置安装杆23，该安装杆23的前端设置固定支脚25，固定支脚25与

地面接触后便于对护理床进行固定。

[0088] 作为优选，排便口141的边沿设有倒角，有效防止夹挤皮肤。

[0089] 上述多功能智能护理床使用时，包括如下功能：

[0090] 首先将护理床尾端的固定支脚25下降至与地面接触，对护理床形成支撑，避免护

理床移动。启动4个升降伸缩机构21同步升降，支架22、横梁221和纵向支撑222带动前横挡

32、后横挡33同步升降，实现护理床高度的整体调节，其效果如图13和图14所示；或启动护

理床后端的2个升降伸缩机构21同步上升，使得后横挡33上升，脚板19、小腿板16高于背板

10设置，实现垂头仰卧功能，如图15和图16所示；或启动侧翻伸缩机构31前伸，侧翻层框架3

与侧翻伸缩机构31的铰接侧以两个纵向支撑222为支点上升，或启动侧翻伸缩机构31收缩，

侧翻层框架3与侧翻伸缩机构31的铰接侧以两个纵向支撑222为支点下降，实现侧翻功能，

如图17和图18所示；或启动起背伸缩机构51，驱动背板10抬起，实现起背功能，如图19和图

20所示；或启动曲腿伸缩机构62，驱动小腿板16上升，实现上曲腿功能，如图23所示；或同时

启动起背伸缩机构51和曲腿伸缩机构62，驱动背板10抬起和小腿板16下降，实现坐立功能，

如图19所示；或同时启动起背伸缩机构51和侧翻伸缩机构31，驱动侧翻层框架3倾斜，同时

驱动背板10抬起，同时实现侧翻和起背功能，如图21所示；或同时启动起背伸缩机构51、曲

腿伸缩机构62和侧翻伸缩机构31，驱动侧翻层框架3倾斜，同时驱动背板10抬起、小腿板16

下降，同时实现侧翻和坐立功能；或启动站立伸缩机构40，驱动站立层框架4绕侧翻层连接

轴38转动，实现站立功能，如图24所示；或启动下拉机构7的翻转电机74，驱动盖板71旋转，

打开排便口141，实现排便功能，如图22所示。

[0091] 实施例2

[0092] 在实施例1的基础上，该实施例的多功能智能护理床存在如下变形：前横挡32、后

横挡33的中部分别使用球形接头与纵向支撑222的顶端活动连接。

[0093] 显然，上述实施例仅仅是为清楚地说明本发明所作的举例，而并非是对本发明的

实施方式的限定。对于所属领域的普通技术人员来说，在上述说明的基础上还可以做出其

它不同形式的变化或变动。这里无需也无法对所有的实施方式予以穷举。而这些属于本发

明的精神所引申出的显而易见的变化或变动仍处于本发明的保护范围之中。
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图4
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图9

说　明　书　附　图 6/18 页

16

CN 107854249 B

16



图10
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