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(54) 57) 1. УСТРОЙСТВО ДЛЯ САНИТАРНОЙ ОБ­
РАБОТКИ ЖИВОТНЫХ, например выме-Г" . _ .
ни коров, содержащее станок для фик­
сации животного с совершающими воз­
вратно-поступательное движение раз­
брызгивателями и вращающимися щетка­
ми, и командный аппарат, отли­
чающееся тем, что,с целью 
улучшения качества обработки живот­
ных и сокращения расхода воды, вра­
щающиеся щетки установлены на рамках" 

шарнирно соединенных со штангами, 
закрепленными, посредством шарниров 
на станке, причем рамки и штанги вы­
полнены приводными от пневмопривода, 
а пневмосиловые элементы привода ра­
мок установлены на штанге.

2. Устройство по π. 1, о т л и - 
чающееся тем, что пневмоси- 
ловой элемент привода штанг подклю­
чен к источнику вакуума посредством 
пульсатора.

3. Устройство по п. 1, отли­
чающееся тем, что разбрызги­
ватель моющей жидкости установлен 
сбоку щетки шарнирно.

4. Устройство поп. 1, отли­
чающееся тем, что механизм 
привода щеток выполнен реверсивным, 
переключающимся в крайних положени­
ях штанги.
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Известно устройство для санитар­

ной обработки животных, например, 
вымени коров, содержащее станок для 
фиксации животного с совершающими 
возвратно-поступательное движение 
разбрызгивателями и вращающимися 
щетками и командный аппарат.

Цель йзобретения - улучшение ка­
чества обработки животных и сокраще­
ние расхода воды. Для этого вращаю­
щиеся щетки предлагаемого устройст­
ва установлены на рамках, шарнирно 
соединенных с штангами, закрепленны­
ми посредством шарниров на станке, 
Рамки и штанги выполнены приводными 
от пневмопривода, и пневмосиловые 
элементы привода рамок установлены 
на штанге.

Пневмосиловой элемент привода/ 
штанг может быть подключен к источни­
ку вакуума посредством пульсатора. .....

Разбрызгиватель моющей жидкости 
целесообразно устанавливать сбоку 
щетки шарнирно.

Механизм привода щеток может быть 
выполнен реверсивным', переключающим­
ся в крайних положениях штанги.

На фиг. 1 изображено описываемое 
устройство, вид сбоку; на фиг. 2 - 
то же, вид спереди.

Устройстэо содержит станок, имею­
щий боковины 1, входную дверь 2, снаб 
женную пневмоцилиндром 3 и пружиной 
4, и выходную дверь 5, снабженную 
пневмоцилиндром 6 и пружиной 7. Над 
станком расположен индикатор 8, 55
подающий импульсы на командный аппа­
рат 9. В средней части станка на 
шарнирах 10 закреплен подвижный ме­
ханизм, приводимый в возвратно-посту­
пательное движение пневмоцилиндром 40 
11 и возвратной пружиной 12. Подвиж­
ный механизм имеет два электродвига­
теля 13 с редукторами 14, закреплен­
ными на верхних концах полых штанг 
15, на нижних концах которых шарнир- 45 
но закреплены рамки 16 с вращающими­
ся щетками 17. Перемещение рамок 
осуществляется пневмоцилиндрами 18. 
Вращение щеток 17 от электродвигате­
лей 13 передается4· посредством вала 5θ 
19, расположенного внутри штанги 15, 
и кардана 20.

На рамках 16 шарнирно установлены 
разбрызгиватели 21, которые посредст­
вом клапана 22 присоединены к водо- 55 
проводной сети. Включение и выключе­
ние клапана 22 осуществляется от уп­
равляющего вентиля 23, одновременно
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связанного с пневмоцилиндрами 18 и 
получающего импульсы от командного 
аппарата 9. К рамкам 16 крепятся 
упоры 24 в виде изогнутого стержня 

5 с округленной головкой, расположен­
ной возле щеток 17.

Пневмоцилиндр 3 приводится в дви­
жение переключением вентиля 25, а 
пневмоцилиндр 6 - переключением вен- 

10 тиля 26, сообщающих при включении 
пневмоцилиндры с вакуумпроводом 27. 
Пневмоцилиндр 11 привода штанг под­
ключен к вакуумпроводу 27 посредст­
вом пульсатора 28, управляемого от 
аппарата 9. Реверсирование электродви 
гателей 13 осуществляется аппаратом 
9 одновременно с переключением пуль­
сатора 28.

Устройство работает следующим об- 
20 разом.

При входе коровы в открытые вход­
ные двери 2 рычаг индикатора 8 под 
действием ее спины отклоняется и 
включает командный аппарат 9, с по- 

25 мощью которого закрывается вентиль
25, прекращая доступ«вакуума от ва- 
куумпровода 27 в пневмоцилиндр 3, 
а входные двери 2 под действием пру­
жины 4 закрываются. Одновременно 
командный аппарат включает пульсатор 
28, вентиль 23 и электродвигатели 
13, вращающие- щетки 17. При этом рам­
ки 16 с вращающимися щетками под 
действием пневмоцилиндров 18, пово­
рачиваясь в шарнирах, подводятся под 
вымя коровы, вода поступает через 
клапан 22 в разбрызгиватели 21, нап­
равляемые на щетки. Поворотом разбрыз­
гивателей 21 вокруг шарнира устанав­
ливают их в нужное положение относи­
тельно щёток.

Под действием пульсирующего ваку­
ума, поступающего в пневмоцилиндр 
11 от пульсатора 28, и возвратной 
пружины 12 подвижной механизм совер­
шает возвратно-поступательное движе­
ние, при этом происходит обмывание 
вымени коровы. Упор 24 предотвраща­
ет загораживание обрабатываемого 
вымени коровы ее 'задними ногами. 
При.изменении импульса пульсатора 28 
штанги изменяют направление движе­
ния., и командный аппарат реверсиру­
ет электродвигатели 13 в крайних 
положениях штанг, изменяя направле­
ние вращения щеток 17.

Обмыв вымени происходит определен­
ное время, после чего командный ап­
парат 9 выключает электродвигатели
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13, вентиль 23 и пульсатор 28. При 
этом вращение щеток 17, поступление 
воды через разбрызгиватели 21 и дви­
жение штанг 15 прекращаются. Пневмо­
цилиндры 18 отключаются от вакуум- 
провода и под действием собственно­
го веса рамки 16 с щетками 17 отходят 
от вымени коровы, Затем с помощью 
командного аппарата 9 открывается 
вентиль 26, и вакуумпровод 27 сообща- | 
ется с пневмоцилиндром 6, который 
открывает выходные двери 5. Корову 
выпускают из станка, рычаг индикато­

ра 8 под действием своего веса воз­
вращается в исходное положение, по­
сыпая импульс в командный аппарат, 
при помощи которого вентиль 26 закры­
вается и пневмоцилиндр 6 разобщает­
ся с вакуумпроводом 27. Посредством 
пружин 7 выходные двери 5 закрыва­
ются. Одйовременно по этому же им­
пульсу командный аппарат вентилем 
25 приводит в действие пневмоцилиндр" 
3 и открываются входные двери 2.

Затем цикл работы повторяет­
ся .
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