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Stopień niejedinostiajnośo regulatora,
dzMaijajcego siłą odlśnodkową; do regulowa¬
nia! 'z od^owadzaniiem, wpływia z jednej
sitrony mjaj prizejścibwe wahania ilości obro¬
tów masizymy przy przebiegu regulowiania,
a z dkugiieij strony — ma cziais triwlanilai tego
przebiegu.

Dla ułrzyimaniai przejściowych wiahań
ilości obratów w wąskich granicach jest; po¬
żądamy mały stopień niejednoistiajności re¬
gulatora!, działałjącego siłą odśrodkową;
natomiast dila skrócenia regulowania przez
sizybldle wstrzymanie, spowodowalne dlzilała-
jąjcą siłą odśrodkową regulatora ruchu sil¬
nika pomocniczego, dajży się dio dtożego
stopnia niejednostajności regulatora, dziar
łającego odśrodkową siłą.

Te warunkil regulowalnia zostają całko¬
wicie wypełnione przez uirzajdzeiniie! wiedłtóg
niniejszego wynalazku.

Urządzenie do l^egulowlanila składa się
z ułożonej dźwigni reguluj ajcetj dlo odpro¬
wadzania, prtziestajwiiialjiąjcej, według wynau
laJzku, istiaiwtiidlło silnika pomocniczego już
niebezpoślrednio, lecz przy pomocy po¬
mocniczej dźwigni, połącziomej z urządzę^
niem odprowadzającem przez wstrzymywa¬
ne w stosowny sposób fap, tłumik alejowy)
działalnie sil.

Skutkiem tego zostaje osiągnięte to, że
ten system dźwigniowy przy każdem prze¬
stawianiu, spowodbwanem regtuliatiorem od¬
środkowym, poruszaj się jak jednał dźwi¬
gnia, natomiast przy każdem przestawia¬
niu, spowiodowianem przez urządlzenile od¬
prowadzałjące, wywołuje umożliwiający
szybsize odpfriowfadlzanie stawidłla silnika
pamocnilczego ruch1 względny obu dźwigni

* Na rysunku, na fig, 1, jest schematycz¬
nie przedstawione urządzenie do regulowa-



nia w przykładzie wykonania. Fig. 2 przed¬
stawia położenia przestawień ścięgieł dźwi¬
gniowych, podczas przdbiegju regulowania.
Pierścień a regulatora obraca przy zmianie
ilości obrotów, przyłączoną do niej dźwi¬
gnię c regulatora około znajdującego się na
o4prowadzającem urządzeniu e obrotowegio
punktu d. Danusi koniec dźwigni c regulato¬
ra obraca przez tłokowy trizfon / dwuna-
mSjenmą ponuoaniteąj dźwignią g, około jej
końcowego punktu h, przyłączanego z jed¬
nej strony sprężyną k do odprowadzające¬
go urządzenia e, a z drugiej strony przez
drążek e do tłumika o (lig. 2 położeni© I).
Koniec i dźwigni g przestawia sterowniczy
tłlok m, ptomccniczeg|o silnika n, prziez co
on sam poczyna się poruszać i powoduje
ruch odjpirowiadzatnia. Przy tym ruchu od-
prowadzainilal, dźwignia c porusza solę około
chwliiliowieglo obrotowego punkttu a, a przy
pomocy drążka / — dźwignia g około swo¬
jego chwilowego olbrotowego punktu k (fig.
2 położenie II). Jak jest widoczne, prze¬
stawiłajacy sterowniczy tłok m koniec i po¬
mocniczej dźwigni g, wykonywa przy tern
odprowadzaniu drogę większą, ainiżeli przy
pierwotnem przesławiamili. Zniekształcona
przy ruchu urządzenia odprowadzającego e
sprężyna1 k ptowioduje w połfyczenhi z tłu¬
mikiem o stopniowe ptizeprowladzanie do
stanu zupełnego bezruchu (fig. 2 położenie
ni).

Pomocnicza dźwignia! g może, natural¬
nie, też być umieszczona bezpośrednio przy
regulacyjnej dźwigni, przy wypuszczaniu
drążka /. Oprócz tego dla zmiany szybko¬
ści odprowadzania stawidła m, silnika po¬
mocniczego, jest możliwe przestawianie
milejisca przyłączenia dźwiigni c i g, względ¬
nie łączącego dźwilgniie sprzęgającego drąż¬
ka /,

Zastrzeżenia patentowe.

1. Urządzenie do reguloWalnia z dźwi¬
gnią regulującą fc), unrileisizczaną nia przy¬
rządzie do odprowadzania! fe), znamienne
tern, że na dźwigni teji fc) jest nasadzona
dźwignia pomocnicza (g), obsługująca! roz¬
rząd miotoru pomocniczego (m) i połąjczo-
na z urządzeniem do odprowadzania fe) w
sposólb opóźniający jej działanie.

2. Urządzenie do regulowania według
zalsttrz. 1, znamienne tern, że dźwignia fc)
do regulowania i pomocnicza dźwignia (g)
są ze sobą połąpzome drążkiem (t),

3. Urządzenie db regulowania według
zaistrz, 1 i 2, znamienne tern, że miejsca po¬
łączenia) pomiędzy dźwignią fc) do regu¬
lowania i pomocniczą dźwignią fg) jest
przestawialne.

Julius Hnat.

Zastępca: M Bnokman,
rzecznik patentowy.
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