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(54) Za¥izeni pro ovilddéani patkové ty&e Siciho stroje

Uselem Fedent Je zlepSeni zaf{zeni pro
ovldaddni patkové tyle 8iciho stroje, které
sestdvd 2z dvojremenné pdky, je¥ je Jjednim
ramenem napojens na noZni pédku a jejiZ dru-
hé rameno je opfeno o dridk, ktery Jje
upevndn na patkové tyédi.

Uvedeného &elu se dosdhne tim, ie
drZék (3) je opetien dcrazovym hranolem
(31),proti n¥muZ je ve viku (5) hlavy ¥i-
cfho stroje ulozeng Jednak arete¥n{ vahadlo
(6) a jednek zajiStovec{ pdks (7). Areta¥nf
vahadlo (6) mé vybrdni (61), které je pfe-
rudeno prvnim vystupkem (6{5 8 na vrchnf
stren je ukondeno zeSikmenim (65). Zsjisto-
vect pdke (7) Je vykyvnéd kolem osy (71) &e-
pu (52), je: je kolmd k ose (62) vykyvu
sreta&niho vehadla (6) a jeZ je opatfens
druhym vystupkem (72), ktery je uprasven
v drovni spodnfho konce vybrdni (61) s #ik-
nym nédjezdem (73), jenZ je upraven v drdze
pohybu dorazové uchytky (11) upevniné na
patkové ty&i (1), Arete¥ni vahedlo (6) Je
op¥eno o prvn{ tle¥nou prufinu (63) ukotve-
nou v Zelnf si¥nd vike (5) hlavy 8iciho
stroje. Zaji¥tovact géka (7Y Je ogiene
o druhou tla¥nou pru¥finu (74) ukotvenou
v bo¥ni st¥nd vika! (5) hlavy Sicfho stroje.

Redeni lze vyuzit p¥i konstrukci 3i-
cich strojd.
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Vyndlez se tykd zeF{zeni pro ovldddni petkové tyle Eiciho stroje, které sestdvéd
z dvojramennd péky, jeZ je Jednim remenem napojena na noinf péku a jeji% druhé remeno je
op¥eno. o dridk, ktery Je upevn¥n ne patkové ty¥i.

Svisly pohydb petkové tyfe ¥icich strojd je v soulasné dobd vainés ovldddn dvime se-
mogstatnymi zeffzenimi. Jedno za¥fzen{ sestévd z dvojremenné pdky, je¥ je jednim koncem
nepojena ne nofni pdku & jejiZ druhy konec je op¥en o drZdk, kter} je upevndn ne patkové
tyéi.

Na tomto dridku Je obvykle soudasnd uloZeno i ustrojf pro uvoln¥n{ napindn{ horni
nit¥, No%n{ pdkou se tek prendSf pohyb ne dvojremennou pdku, kterd pFes drZdk plynule
unds{ petkovou tyd mezi dolnf & horni dvratf{, Tohoto zeF{zenf vyuzivd obsluhe #icfho stro-
Je zejména p¥i vitdich zm¥ndch sm¥ru #itf, ’

Tak v pologe dolnf dvratd jehelnf tyle, tedy kdyZ je jehle zapichnutd v ¥itém dile,
obsluha Bicfho stroje se#ldpne nozni'péku e podle potfeby nedzvedne patkovou ty¥ s pFi{tlad-
nfm kole¥kem nebo s p¥ftle¥nou patkou s 3ité dflo pootoZf kolem osy jehly do poZadoveného
sméru 8itf.

Druhé zei{zeni pro ovldddnf svislého pohybu petkové ty%e sestdvd z ru¥ni ereteinf pdky,
JeZ je obvykle uloZene na zedni strend hlevy Biciho stroje. Tato ru¥ni eretefni péke je
opat¥ene velkou, jeZ je ve styku s vyde popsanym dridkem upevndnym na petkové ty&i.

Ru¥ni sretsdni pdkou lze vysunout patkovou tyd bud do menipulednf polohy, nebo spustit
do dolnf dvratd. V menipula¥n{ poloze je pFfitom patkovéd ty¢ eretovéne tverem valky. Tohoto
- zaPizen! obsluha ¥iciho stroje vyuZivd na za¥dtku 3it{ pro uloZeni 3itého dfla do sprévné
polohy, a na konci 3it{ pro vytaZenf usitého dila a odstiih nitf.

Nevyhodou tohoto Ye¥eni je to, Ze od obsluhy 3iciho stroje vyZsduje pom&rn& sloZity
pohyb rukou k vyhleddni & ovlddnuti pohybu rudni eretadni pdky. Tento pohyb je pro obsluhu
$icfho stroje neméhavy zejméne psychicky; e navic zepf{&inuje ur&ité Zesové zdrfenf p#i
keZdém vkldddnt e vyjimén{ 3itého dfile.

Je moZny i takovy zplsob ovlidddni svislého pohybu patkové ty&e, pFi n¥m%Z obsluhs 3i-
ciho stroje vyuZivéd pouze noZn{ pdky @ ob¥ ruce si ponechévéd volné pro menipulecl s Sitym
dilem. V tomto p¥fped¥ viek obsluha 3icfho stroje mus{ silové plsobit na no¥ni pdéku po celou
dobu vyj{mén{ u¥itého d{la a vkldddn{ dalZiho dfle ur&endho k ¥itf.

Disledkem toho pek je pomdrnd zne¥nd unave nohou e v mnohfch p¥fpadech z toho vyplyva=-:
Jict zdravotni zdvedy.

Uvedenéd nevyhody odstraﬁuje za¥{zeni podle vyndlezu, JehoZ podstata spodfvd v tom, Ze
drZék je opst¥en dorazovym hrenolem, proti n¥muZ je ve viku hlavy 5icfho stroje uloZeno jed-
nek aretadni vahadlo s vybrdnim, které je prerudenc prvaim vystupkem a na vrchni strand Je
ukon¥eno ze3ikmenim & jednak zajidlovact pdke, Jejf{Z ose vykyvu je kolméd k ose vikyvu ere-
tadnfho vahedla & jeZ Je opatiena'druhym v¥stupkem, ktery je upraven v drovni spodniho konce
vybrdn{ e 3ikmfm néjezdem, jen¥ je upraven v drdze pohybu dorazové dchytky upevniné na pat- '
kové tyZi.

Aretadnf vehsdlo je op¥eno o prvni tladnou pruZfinu ukotvenou v &elni st&nd vika hlsvy
#ictho stroje. Zsji¥tovaci péka je opetfena o druhou tleinou pruZinu ukotvenou v bo¥ni{ std-
n& vike hlavy 8iciho stroje.

Vy!ii d&inek vynélegu spolivd v tom, %e noZnf pdkou lze jednak znémym gplsobem plynu-
le posouvet patkovou ty¥ mezi dolnf a horpi dyxati, e jednek prost¥ednictvim sretedniho
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vehedla aretovat patkovou ty% na potFebnou dobu v menipuledni poloze. Obsluhe Biciho stro-
Jje tek mwé ob¥ ruce k dispozici pro menipulaci s 3itym dflem. Uplnym seSldpnutim noZni pdky
a ndslednfm Sdstednym uvoln¥nfm, kdy se patkové tyE posune smdrem od horni dvratd do meni-
puladni polohy, zajislovaci pdke semoinn¥ zruf eretaci patkové tye v menipula¥af poloze.
Arete¥n{ vehadlo a zeji3tovecf pdke se samo¥inn¥ vracejf do zékladni polohy plisobenim tlag-
nfch pruZin, !

. P#{kled provedeni zerizeni podle vynélezu Je schématicky zobrezen na vykrese Vv 8xo=-
nometrickém pohledu.

Patkovd ty8 | je ulofene v pouzdrech 2, jei jsou upevndna k nezndzorndnému rdmu Siciho
stroje. Na patkové ty¥i 1 je upevn¥n drZiék 3, na jehoZ nezndzorn¥ném konci je uloZeno dstro-
jt pro uvoln¥ni nepindni horni nitd.

Dridk 3 je opatfen dorazovym hranolem 31 ® je opfen o zerdiku 41, J1% Jje opet¥eno
jedno remeno dvojremenné péky 4. Dvojramennd pdka 4 je vikyvné ulofena ne &epu 42, ktery Jje
upevndn v rdmu diciho stroje.

Druhé remeno dvojremenné pdky 4 Jje napojeno na nezndzorn¥nou noZnf péku. Proti dorezové-
nu hrenolu 3} dr¥dku 3 je v loZigkovjch uchy tkdch 51 vika 5 hlavy Bictho stroje uloZeno are=
tedn{ vehedlo 6 s vybrdninm 61.

Areta¥n{ vehadlo § je vykyvné kolem osy 62 e je opfeno o prvni tle¥nou pruZinu 63 ukot-
venou v Zelnf st¥n& vike 5 hlavy 3icfho stroje. Vybdrni 61 v aretednim vehedle 6 Je pFeru=-
Seno prvnim vystupkem 64 ® ne vrchn{ stren¥ je ukon¥eno ze$ikmenim 65.

Ne %epu 52 upevndném ve viku 5 hlevy Sicfho stroje Je ulozena zoji¥ltovec! péke 7.
Zajistovaci péke I je vykyvnd kolem osy 11 éepu 52, kterd je kolmé k ose 62 vykyvu eretsl-
nftho vahsdle 6. .

Zajistovaci péke 7 je opetfene druhym vystupkem 72, ktery Jje upraven v drovni spodn{-
ho konce vybrénf 61 erete¥nfho vehedla §’a Sikmym ndjezdem 13, Jeh% je upraven ve drdze
svislého pohybu dorezové udchytky 11 upevndné ne patkové tydi 1.

Zajistoveci pdke ] je opfena o druhou tla&nou pruZinu 4 ukotvenou v bo¥ni st¥nd vike
5 hlavy 8iciho stroje.

Ze¥{zenf podle vyndlezu je na vykrese zobrazeno v zdkladni fézi, kdy Je patkové ty& 1
aretovédno v manipuladni poloze.V této poloze patkovd tyd 1 spo¥fvd spodn{ rovinou dorazového
~ hranolu 32 drZdku J ne vrchnf rovind prvnfho vjstupku 64 erete¥nfho vehedle 6. Zajistovact
péke 7 se pFitom opfré elni rovinou druhého v¥stupku 11 o bo&ni rovinu sretainiho vehedle
6. Na p¥iloZeném vykrese Je pro lepSi ndzornost zajislovact pédka 7 zobrazenas ve vodorovné
odsunuté poloze,.

Jeji skute¥nd poloha ve vztahu k ostatnim ¥dstem je vyjéd¥ens transladnimi Serchovany-
mi Serami. Obsluhe Bicfho stroje v této zédkledni fézi miZe snedno odebrat udité dilo, od-
st¥ihnout niti a uloZit deld{ dflo do pracovni polohy.

Obsluhe ¥iciho stroje pritom nemusf silov¥ pisobit ne noini pdku a ob¥ ruce mé volné
pro menipulaci s #itym dflem. SeSldpnutim noin{ péky dvojramennd péke 4 posune zardZkou
41 petkovou ty® | smdrem nahoru, pfi&em’ vrchnf rovine dorezového hranolu 31 najede ne
geSikmeni 65, jimZ je ukonleno vybrdni §1. '

T{m se aretaini vahadlo § vykyvne kolem osy 62 proti piscben{ prvn{ tla¥né prufiny 63,
8% druhy vystupek J2 zajistovaci péky ] sklouzne s bo¥ni roviny aretedntho vehedles 6, Plso-
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benim druhé tla&né pruiiny J4. se zajiﬁiovaci péke 7 vykyvne kolem osy 1) Zepu 22 @ druhy
vistupek 72 se zasune do spodn{ ¥dsti vybréni 61 aretadniho vehedle 6., Prvni vyﬂt“Pek 84
ereta¥niho vehadle § je tek zcels mimo dosah dorazového hrenolu 3.

Nyn{ lze uvolndnim no¥n{ pdky posouvet patkovou ty& ] smérem dold, podle potieby 8
do Jeji dolnf dvrati. P¥itom v poddtku tohoto posuvu petkové ty¥e ] dorezovd uchytke 11
nejede svoji spodni rovinou na ¥ikmy néjezd 13 zajislovact péky I, kterd se tek-vykfvne
kolem osy 71 Zepu 52 proti pisobeni druhé tledné prufiny J4.

T{m se druhf vystupek ]2 vysune z vybrdnf 6] e erete¥n{ vahadlo § se pisobenim prvni
tla¥né pruziny 63 vratf do z4klednf polohy, vniZ vSsk nyni prvn{ vystupek 64 dosedne ¥elni
rovinou ne protilehlou rovinu dorezového hrenolu Ji.

V této fdzi lze pisobenim noZn{ péky libovoln¥ posouvat petkovou ty¥ i smérem nehoru :.
nebo sm¥rem dold, prilemf prvnf vystupek 64 sreta¥n{ho vahadla § klouZe Selnf rovinou po
protilehlé rovin& dorazového hrenolu jJl.

Tohoto pohybu obsluha 8ictho stroje vyui{vé nep¥. p¥i velkych zm¥ndch sm&ru 3it{ nebo
pFi zm¥ndch tlouslky #itého dfla. V pFipedd, Ze obsluha 3iciho stroje vysune noZn{ pékou
petkovou tyd 1 do drovn¥ manipuls¥ni polohy, tj. kdyZ spodn{ rovina dorazového hrenolu 3i
se dostene do drovnd vrehni roviny prvnfho vystupku 64, erete¥nf vehedlo § se vykyvne ko-
lem osy 62 pisobenim tle&né pruiiny 63 e prvni vystupek 64 op3t zapedne pod dorazovy hrenol
31. Petkovd ty& 1 je tek znovu aretovéne v menipuledni poloze.

Vynélezu lze vyuiit p¥i konstrukei 3icich strojd.
PREDMET VYNALEZU

1. Ze¥fzen{ pro ovlddéni petkové ty¥e Sicfho stroje, sestdvajici z dvojrsmenné péky,
jei je jednim ramenem nspojena ne noin{ pdku a jejil druhé remeno je opFeno o dridk, ktery
Je upevndn ne patkové tydi, vyznedujicf se tim, Ze drZdk (3) Je opaiien dorazovym hrenolem
(31), proti ndmuz je ve viku (5) hlevy 8ictho stroje uloZeno jednek erete¥n{ vshedlo (6)

s vybrénim (61), které je preruSeno prvnim vystupkem (64) a ne vrchn{ strand je ukonZeno
zeSikmenim (65) @ jednek zejiZtovact pdke (7), jejL% osa (71) vfkyvu Je kolmé k ose (62)
vjkyvu aretednfho vahedle (6) a jeZ Jje opstFens druhym vystupkem (72), ktery} je upraven

v drovni spodnfho konce vybrén{ (61) e BSikmym ndjezdem (73), JenZ je upreven v dréze pohy-
bu dorazové dchytky (11} upevn¥né na patkové ty¥i (1), ’

2 Za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze arete¥n{ vehadlo (6) je opfeno o prvni
tlednou pruginu (63) ukotvenou v Zelini sténd vika (5) hlavy 8icfho stroje.

3. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici setim, Ze zajistovact pdka (7) je opfena o dru-
hou tla¥nou pruzinu (74) ukotvenou v bo¥ni st¥nd vika (5) hlevy &iciho stroje.

1 vy¥kres
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