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¢ MECANISM DE PRELUARE A PALETELOR

(657) Rezumat: Inventia se refera la un me-
canism de prelucrare a paletelor portpiese
dintr-o stiva sau de pe un transportor cu

role, in vederea repozitionarii acestora. Me-
canismul conform inventiei, avand posibili-
tatea amplasarii pe un carucior deplasabil
pe doua axe in vederea repozitionarii pale-
telor, este alcatuit dintr-un cadru metalic
inchis (1), pe ale carui laturi longitudinale
sunt amplasate patru parghii (3) actionate

cu niste cilindri pneumatici (7) prin interme-
diul unor tije de legatura (10) si ale unor
cremaliere (9), care rotesc nigte pivoti (4)
prin intermediul unor pinioane (8).
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Inventia se refera la un mecanism
de preluare a paletelor port-piese dintr-o
stiva sau de pe un transportor cu role, in
vederea repozitionarii acestora.

In scopul preludrii paletelor, sunt
utilizate mecanisme cu parghii sau
gheare, actionate electromecanic, sau cu
ajutorul cilindrilor hidraulici, ale caror tije
sunt solidare cu o cremaliera.

Dezavantajul principal al solutiilor
cunoscute este fiabilitatea scazuta datorita
posibilitatii de blocare a actionarii electro-
mecanice.

Problema tehnica pe care o re-
zolva inventia de fata consta in realizarea
unui mecanism de preluare a paletelor,
care are posibilitatea de deplasare pe
doua axe, in vederea repozitionarii pale-
telor.

Mecanismul de preluare a palete-
lor, avand posibilitatea amplasarii pe un
carucior deplasabil pe doua axe, inlatura
dezavantajele solutiilor cunoscute si re-
zolva problema tehnicd propusa prin
aceea ca este alcatuit dintr-un cadru me-
talic inchis, pe ale carui laturi longitudinale
sunt amplasate patru parghii actionate de
niste cilindri pneumatici, prin intermediul
unor tije de legatura si a unor cremaliere
ce rotesc nigte pivoti, cu ajutorul unor pi-
nioane.

Avantajul principal al mecanismului
conform inventiei consta in obtinerea unei
fiabilitati superioare comparativ cu solutiile
cunoscute din stadiul tehnicii.

Se da, in continuare, un exemplu
de realizare a inventiei, in legatura si cu fi-
gurile anexate, ce reprezinta:

-fig.1, sectiune transversala prin
cadrul mecanismului de preluare a pale-
telor;

-fig.2, vedere laterald, partiala, a
mecanismului;

-fig.3, sectiune longitudinala, dupa
traseul Il din fig.2;

-fig.4, sectiune dupa traseul Ii-lI
din fig.3.
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Mecanismul de preluare a paletelor
este alcatuit dintr-un cadru metalic 1 in-
chis, ce imbraca, la exterior, o paleta tipi-
zata 2. Cadrul 1 are patru parghii 3, am-
plasate cate doua pe laturile longitudinale
lungi, care au posibilitatea sa se roteasca
cu 90° in jurul unui pivot 4, lagaruit cu
niste bucse de bronz 5. Parghiile 3 pot
ocupa doua pozitii, “retras”, in lungul bra-
telor longitudinale ale cadrului 1, si “avan-
sat”, sub paleta si perpendicular pe ea,
pozitii sesizate de patru traductori inductivi
de proximitate 6.

Actionarea parghiilor 3 se face
pneumatic, doua cate doud, simultan, de
catre doi cilindri pneumatici 7 cu simpla
actiune, cu arc. Pozitia “retras” a parghiilor
3 se realizeazd pneumatic, iar pozitia
“avansat” se realizeazd mecanic, prin
arcul cilindrilor pneumatici.

Fiecare pivot 4 care actioneaza
cate o parghie 3 este prevazut cu cate un
pinion 8, care este rotit de cate o crema-
liera 9, solidarizata cu un element de lega-
tura 10, actionat de céate un cilindru pneu-
matic 7.

Mecanismul de preluare a paletelor
poate fi dotat cu o baterie de traductoare
inductive de proximitate, care, functionand
in cod binar, poate identifica paletele echi-
pate pentru o varietate foarte mare de
tipodimensiuni de piese de revolutie.

Revendicare

Mecanism de preluare a paletelor,
avand posibilitatea amplasarii pe un céru-
cior deplasabil pe doua axe, caracterizat
prin aceea ca este alcatuit dintr-un cadru
metalic inchis (1), pe ale carui laturi longi-
tudinale sunt amplasate patru parghii (3),
actionate de niste cilindri pneumatici (7),
prin intermediul unor tije de legatura (10)
si a unor cremaliere (9) ce rotesc niste
pivoti (4), cu ajutorul unor pinioane (8).
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