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(59 zarizeni pro vyklépéni patni podpéry obuvnickych stroja

Vyndlez se tyka zalFizeni pro vykla-
péni patni podpéry obuvnickych stroja,
zejména lepicich strojd podedvi, Patni
podpéra je excentricky zav&Sena a to tak,
28 se.vlastni védhou vychyluje do vyzou=-
vaci polohy. V pracovni poloze je drZena
velmi jednoduchym polohovacim tlstrojim
sestavajicim pouze z dorazové plochy vy-
tvoené na konzole pevné spojené s ra-
mem stroje a z pruziny p¥itladujici patni
podpéru proti dorazové plede, PruZina je
lankem spojena s nozni pékoﬁ a tak je
timto jednoduchym zaFizenim ovladatelné
nastaveni patni podpéry do pracovni i
vyzouvaci polohy. Je tak velmi usnadndna
obsluha stroje, jakoZ i zjednodu$ena jeho
konstrukcs. , E ‘
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Vynélez se tykd zafizeni pro vyklépdni patni poedpdry obuvnickych stroj@, zejména
lepicich strojd podedvi.

. U dosud znémych lepicich strojd podedvi pi*i lepeni pededvi na holenovou obuv se
pro jeji enaz8i nazouvédni patni podpéras po odjidtdni vyklépi obsluhou stroje. Tento zpb-
sob je velmi nérodny pro pracovniky, protoie zamdstnévé obé jejich ruce. Navic komplikuje

celé zailizeni o sloZity polohovaci mechaniemue patni pedpdry ve svislé poloze.

0OZelem vyndlezu je vytvoiit zafizeni pro vyklépéni patni podpéry, zejména lepicich
strojd podedvi, které umoZni samo&inné jeji vychyleni ze svielé polohy po odjiéténi velmi
jednodnchého polohovaciho ustroji.

Podstatou vynélezu je zai¥izeni pro vyklépdni patni podpéry obuvaiokyéh stroja,
zejména lepicich strojd podedvi, jehoZ zdvdené zaiizeni je tvofeno dvdma k podélné ro-
vin& boty kolmo upravenymi zévdenymi diekami upevnénymi k nosné desce plesuvné ve vedeni
uchyceném k rému a opatfenymi mezi nimi upevndnym nosnym &epen, na némZ je vykyvnd mimo
svou podélnou osu excentricky zavdfena patni podpdra, jeji% dorazové plocha, tvoiici
polohovaci tstroji ve spojeni e taZnou pruZinou zavédenou jednim kencem na jedné ze zé-
vdenych desek a druhym koncem na zévésu uchycenému na pafni podpdfe a pleobici proti do-
razové plose, je upravena na odvrécené strand jejiho nosného Sepu na konzole, piidemZ
z4vds je opati‘en ovlédacim Sepem pro vidlici tédhla spojeného ; jednim koncem lanka vede-
ného kladkami a spojeného druhym koncem s noZni pékou. g

Pokrok dosaZeny zafizenim podle vyndlezu spodivé pledeviim v tom, %e polohovaci
astroji je tvoieno pouze taZnou pruiinou dotlaedujici excentricky zavéSenou patni podpdru
proti dorazové plofe., Po uvolnéni prﬁitny mechanismem ovlddanym noZni &lapkou se patni
podpéra samoZinnd plsobenim vlastni véhy vychyli do poZadované polohy. Tim je velmi
usnadndna préce obsluhy lepiciho stroje podedvi. |

Na piiloZeném vykrocd je schematicky znézofnén p¥iklad provedeni zaiizeni pro vy=-
klépsni patni podpdry podle vynélezu. Na obr. 1 je znézornén nérys s Sdetedanym fezem le-
piciho stroje podoivi. na obr. 2 je znéxmrnén jeho bokorys & na obr. 3 je zndzorndn de-
tail excentricky uloZené patni bodpiry. '

Na rému 1 lepiciho stroje podedvi je uchycono vadoni 30 pro pfresuvné uloZeni noené
desky 31 s kolmo k podélné royin& boty 2 upevndnymi dvima zdvienymi deskami g. Mezi zé-
vésnymi deskami 3 je uchycen nosny Sep 4 pro vykyvné zavéSeni patni pedpéry 5. Patni
pqdp&ra 5 je zavddena excentricky mimo cvou'podélnou ﬁnu 29, Patni pedpéra S se zdv&a-
nymi deskami 3 je piesuvné ve vedeni 30 do optimélni polohy podlo velikosti lepend
boty 2. Bota 2 je uchycena na zékladnd 6 s formou, prilemZ opéra 7 podpatku Je vykyvnl
na Sepu 8 a je polohovd zajistitelnd Sroubem 9. Zdv&enéd desky 3 jsou zpevndny konzolow iC
s dorazovou plochou 11, na ni%,je dotladovatelnd taZnou pruZinou 12 patni podpéra g;

Na jedné ze zdvisnych desek 3 je evym jednim koncem zavidena tato tadnd pruiina 12,
Druhy konec této taZné prufiny 12 je uchycen na zdvéew 13 povni spojenému s patni pod-
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pérou 5 a opétfanému ovléddacim Zepem 14 pro vidlici 15 téhla 16. Téhlo 16 je spojeno

s Jednim koncem lanka 14 vedeného kladkami 18 a spojeného druhym koncem s noZni pakou i3,
Spicové podpdra 20 je zavéBena nas ti¥menu 21 zév8snym Eepem 22 a je opatiena stiednim

okem 23 kloubové spojenym s lomenou pékou 24 a dolnim okem 25 kloubovd spojenym s pomoce

-nou pékou 26 horizoﬁtélné presouvatelnou. Lomené péka 24 je svou drézkou 27 vedend kotev-

nim Zepem 28 uchycenym v zékladnd 6.

Vlastni funkce zaiizeni podle Qynélezu spotivé v tom, Ze proti dorazovéiploée 11
Je patni podpéra 5 dotladovéna taZnou pruiinou 12 a tim je drZena ve svislé poloze. Po se-
8lépnuti noZni paky 19 se uvoln; taZnd pruZina 12 a patni podpéra S se samo&inng vykldpi
ze evislé polohy vzhledem ke svému Excentrickémp zavddeni. Tak je velmi,u#nadnéna prace

obsluhy stroje.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro vyklép&ni patni podpéry obuvnickych strojd, zejﬁéna lepicich stroja
podedvi, sestévajici ze zévdsného zafizeni upevnéného ns rému stroje a opatieného poloho-
vacim uUstrojim, vyznadujici se tim, 2e z4vdsné zaiizeni je tvoieno dvéma k podélné rovind
boty (2) kolmo upravenymi zévdenymi deskami (3) upevnénymi k nosnéd desce (31) pesuvné
ve vedeni (30) uchyceném k rému (1) a opati¥enymi mezi nimi upevnénym nosnym &epem, na n&ms
Je vykyvnd mimo svou podélnou osu (29) excentricky zavéSena patni podpéra (5), jejiZ do-
razové plocha (i1), tvotici polohovaci ustroji ve spojeni s taZnou pruZinou (12) zavéSe-
nou jednim koncem na jedné ze zévésn?ch desek (3) a druhym koncem na zdvdsu (13) uchyce-
nému na patni podpéite (5) a pdsobici préti dorazové ploSe (11), je upravena na odvracené
strand jejiho nosného Zepu (4) na konzole (10), piidemZ zévés (13) je opatien ovladacim
Zepem (14) pro vidlici (15) tdhla (16) spojeného s jednim koncem lanka (17) vedendho klad-
kami (18) a spojeriého druhym koncem s noZni pékou (19i.
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