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(54) Svafovaci hubice

Okolem YeSeni je vyvinout svafovact
hubici pro sva¥ovdni sva¥ovacim drdtem
pod tavidlem v dzkych dréZkdch, kterd nevy-
Yaduje elektronickych dotvkovych &idel a
vyluduje moZnost dotyku svafovaci hubice
se svafovacim materidlem. Za timto Ulelem
sestdvd svafovaci hubice z horniho dilu
a spodniho dflu, které jsou navzdjem spo-
jeny a viadi sob& navzdjem suvné pfestavitel-
né v roviné kolmé na jejich osu a v zéklad-
ni poloze vi&i sobé& fixovény p¥edpjatymi
Sroubovymi pruZinami. Na jednom z té&chto
dflt jsou upraveny spinade posuvu p¥i&ného
suportu sva¥ovaci hlavy. Na spodnim konci
spodnfho dflu je kladka, kterd je elektricky
od ného odizolovéna.
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Vyndlez se tyk& svafovac{ hubice pro sva¥ovdni sva¥ovacim drdtem pod tavidlem v dzkgch
dré¥kdch o prafezu .pismene U s malym Ghlem odklonu jeho stén od osy.

K prov4dd&ni svaru v uzkych drdZkéch je zapot¥ebi dzkych sva¥ovacich hubic,- které musi
byt presnd vedeny v blizkosti jedné ze svarovych ploch dréZky.

Za tim dlelem je zndmo polohovéni svafovaci hubice, coZ se provAdi jejim polohovénim
a sledovénim polohy sva¥fovaci hubice dotykovymi &idly nebo vykl&n&nim konce sva¥ovacfho
dr&tu a nebo poufivanim spirdlového svafovaciho drédtu p¥i stfedovém vedeni sva¥ovac{ hubice.

Nevyhodou stdvajicfho stavu techniky je to, Ze dotykovad &idla nezarudujf dokonalé a
bezpe&né vedeni{ sva¥ovaci hubice, kterd se pohybhuje vidy mezi meznimi polohami, nastavenymi
dotykovymi &idly. P¥esnost vedenf svatovaci hubice je zdvisld na nastavenf{ a citlivosti
dotykavych &idel. P¥i porufe dotykového &idla dochdzf k dotyku sva¥ovac{ hubice se svafo-
vacim materidlem nebo ke $patnému uloZeni svarové housenky.

2a d¥elem vykldn&ni{ sva¥ovaciho drédtu je nutny p¥idavny motoricky pohon a mecpanismué
pro jeho vykl&n&ni, &Iim%Z je svafovaci hubice slofitejdf, rozmé&rn&jsi a t&%%{. Ddle je nutno
zajistit konstantni vylet sva¥ovacfho drdtu a Yedit automatické vedeni sva¥ovaci hubice
v ose uUzké AraZky. ’

Uvedené nevyhody stdvajfciho stavu techniky se odstrani sva¥ovaci hubici podle Vynéleiu,
jeho¥ podstata spolivd v tom, Ze sestdvd z horniho dilu a ze spodniho dilu, které jsou
navzédjem spojeny a vi&i sob& navzdjem suvnd pFestavitelné v rovin& kolmé na jejich osu a
ve gvé zdkladni{ poloze fixovany vici sob& Sroubovymi pfedpjatymi pruZinami, jeZ jsou souldstf
jejich vzdjemného spoje, kde na jednom z dflh jsou polohové mikrospinade posuvu p¥iZ&ného
suportu sva¥ovac!{ hlavy, p¥ifemZ na spodnfm konci spodnim df{lu je oto&né& uloZena kladka
od n&ho elektricky odizolované.

Vyhodou sva¥ovaci trubice podle vyndlezu je to, Ze plni samodinn& funkci &idla a Ze
nevyZaduje elektronickych dotykovych &idel, déle p¥idavnych pohonnych jednotek a %e vyluduje
mo%fnost dotyku svaFovac{ hubice se sva¥ovacim materidlem.

Sva¥ovaci{ hubice podle vyndlezu je jako p¥fklad zndzornéna na p¥ilofeném vykresu, kde
obr. 1 znézornuje ¢Celni pohled na svafovaci hubici s polohovymi spinai, na jejim hoxrnim
dfld, obr. 2 zndzoriuje tutéZ sva¥ovaci hubici s polohovymi spinadi na jeﬁim spodninm dflu,
obr. 3 zndzornuje svafovac{ hubici podle obr. 1 p¥i nand3eni svarové housenky v tzké drdice,
obr. 4 zndzorhuje schéma zapojeni polohovych spinald a obr. 5 zndzorhuje bo&ni pohled na
obr. 1.

Podle p¥ikladného provedeni, zndzornéného na obr. 1, sestdvd sva¥ovaci hubice s hornfiho
dflu 1 a spodniho dilu 3, kde horni 411 1 m& tvar pismene T s dutou stojinou, upravenou
pro upnuti do svafovaci hlavy 11 viz obr. 3. P¥iruba hornfho d{lu 1, tvaru pismene T, je
ukondena na kaiZdém konci dvéma vodicimi &epy 2, které jsou suvn& uloZeny v otvorech p¥{iruby
tvaru vidlice spodnfiho dflu 3 sva¥ovaci hubice rovn&Z tvaru pismene T. Mezi vnit¥nimi
bo&nimi sténami p¥iruby spodnfho dilu 3 tvaru vidlice sva¥ovaci{ hubice a p¥irubou horniho
dflu 1 tvaru pismene T sva¥ovaci hubice jsou uloZeny pfedepjaté Zroubové pruZiny 6 a dva '
péry polohovych spinadd 7, kde predepjaté Sroubové pruZiny 6 jsou nasunuty na vodicich &epech
2 p¥iruby horniho dilu 1 sva¥ovac{ hubice a udrZujf oba dily 1 a 3 v zdkladni stfedové
poloze.

Stojinu spodniho dflu 3 svaFovaci hubice tvaru pismene T tvo¥i svaXovaci felisti 4,
na kterych je oto&né& uloZena kladka 5, kterd je elektricky izolovdna od té&lesa spodniho
df{lu 3 sva¥ovaci hubice, ddle je vym&nnd a miZe mit rozdf{lné priméry podle technologickych
poZadavki. Kontakty 9 spina&d 7 jsou napojeny na pfepinal 10. V prGb&hu svafovdni je spodni
dfl 3 svaYovaci hubice tladen silou najednu ze stén drdZky svafovaného materidlu 8 viz.



3 . 257051

obr. 3, kde sfla je vyvozena tlakem pYedpjatych §roubovfch pru¥in 6 a vznik4 vlivem vz4jemného

posunuti{ hornfho a spodniho dilu 1 a 3 sva¥ovac{ hubice vi&i sob&. Velikost této sily je

dédna nastavenim polohovych spinadi 7 sva¥ovaci hubice.

Kladka 5 prochdzi nad vrstvou tavidla a odvaluje se po st&nd dr&¥ky sva¥ovaného mate-
ridlu 8. Podle obr. 4 je jeden pdr spfnadl 7 nastaven tak, fe k rozpojenf kontaktii 9
dochdz{ p¥i pfesunutf obou dild 1 a 3 svafovaci hubice va&i sob& o velikost drédhy x.

V sepnutém stavu zajistuji tyto kontakty 9 posuv sva¥ovaci hlavy smérem na sté&nu dréiky.
Druhy pas spinaét 7 je nastaven tak, %e k sepnutl kontaktd 9 doch&z{ p¥i pesunuti obou
dfld 1 a 3.svafovaci hubice vii&i sob& o velikost drdhy x_a y. V sepnutém stavu tyto kontak-
ty 9 zajistujf posuv svatrovac{ hlavy sm&rem od st&ny drd¥ky. Svafovac{ proud je pfeveden

na spodni d{l 3 sva¥ovaci hubice, a to ohebnymi médénymi vodid&i.

P¥epinad 10 sloufi k pF¥ejezdu sva¥ovaci hlavy k levé nebo pravé sténd driiky. Vodid

a p¥epinale 10 je zapojen pro pojezd sva¥ovac{ hlavy vlieve a vodi& b pro pojezd vpravo.
P¥{klad

P¥i svafovéni u levé stény dréfky viz. obr. 3 je poloha p¥epinade 10 je jak zndzornéno
na obr. 4. Tim se uvede v &innost levy pdr pFepfnadl 7, takZe p¥iény suport posouvd svafovact
hlavu vlevo. Po doteku kladky 5 s levou st&nou dréfky dojde k pfesouvédni hornfho dflu 1
svafovac{ hubice oproti spodnimu dilu 3 o drdhu x, Semu% odpovid4 sila p¥itlaku Fp min.

V tomto okamZiku se rozpoji kontakt 9 spinade 7 a posuv se automaticky zastavi. Uhyb&-1li
svar b&hem svafovén{ doleva, sepne spina® 7 pro posuv sva¥ovac{ hlavy vlevo. Uhyb&-ii svar
bé&hem sva¥ovéni doprava dojde pfi velikosti posunutf sva¥ovac{ hlavy o dréhu X a y k sepnuti
spinade 7 pro posuv svafovac{ hlavy vpravo posunuti o drdhu x a y, &emu? odpovidd maxim&lni
sila p¥itlaku Fp max.

P¥{jezd svafovacf{ hubice k pravé st&n& drdiky se uékuteéni pfipnutim p¥epinade 10.
Tim se.zapoji do funkce pravy par spinadd 7 viz. obr. 4: P¥i&nym suportem se pFesune
sva¥ovaci hubice k pravé st&nd drdiky aZ se ji dotkne kladka 5, nade¥ dojde k pfesunuti
hornfho dflu 1 svafovaci hubice vié¢i spodnimu dilu 3 o drdhu x a k automatickému zastaveni
posuvu. Spinale 7 jsou zapojeny do obvodu elektromotoru p¥{&ného suportu skrze p¥epinad
10. Spina& 7 udrZuje stladeni Sroubovych pruZin § o drdhu x a y, takfe je zachovéna velikost
p¥itlaéné sfly v poZadovaném rozsahu. V p¥ipad®, %e dojde ke zm&né& stlageni Zroubovych pruZin
6 mimo drédhu x a y je dén impuls ke korekci polohy sva¥ovaci hlavy posuvem p¥i&ného suportu
a% do dosa¥eni pofadovaného stladeni Sroubovych pruZin 6 a tim i p¥itla&né s{ly. Touto
regulaci nedojde ke zm&né& polohy svafovacich felist{ 4 vadi dréZce.

PREDMET VYNALEGZU

svafovac{ hubice, pro svaFovéni sva¥ovacim drdtem pod tavidlem v dzkych drd¥kich, vy-
znaCujici se tim, Z%e sestévd z horniho dilu (1) a ze spodniho dflu (3), které jsou navzdjem
spojeny a vid&i sob& navzdjem suvné pfestavite%né v roviné kolmé na jejich osu a ve své
zdkladn{ poloze fixovény viéi sob& Sroubovymi pfedpjatymi pruZinami, jef jsou souddsti jejich
vzédjemného spoje, kde na jednom z dild (1, 3) jsou polohové mikrospinade posuvu p¥i&ného
suportu svarovacf{ hlavy, p¥ifem¥ na spodnim konci dilu (3) je otodn& uloZfena klacdka (5)

od né&ho elektricky odizolované.

4 vykresy
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