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REIVINDICAÇÕES 

 1. Aparelho usado para detectar uma propriedade de uma região 

subterrânea, o aparelho compreendendo: 

 (a) uma multiplicidade de sensores (41a, ... 41n), cada sensor 

tendo um sinal associado indicativo da propriedade da região; e 5 

caracterizado por  

 (b) um sistema de circuitos elétricos que proporciona uma 

diferença entre um sinal de pelo menos um da multiplicidade de sensores 

(41a, ... 41n) e um sinal combinado derivado da multiplicidade de sensores 

(41a, ... 41n). 10 

 2. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  o sistema de circuitos elétricos compreende um sistema de 

circuitos elétricos analógico. 

 3. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  compreende ainda um sistema de circuitos elétricos que 15 

combina sinais de uma multiplicidade de sensores (41a, ... 41n) para dar o 

sinal combinado. 

 4. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  compreende ainda um processador que produz uma 

imagem do furo de sondagem a partir da diferença. 20 

 5. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  a região subterrânea compreende pelo menos um de (i) 

uma matriz de formação, (ii) um fluido de formação, e (iii) um fluido de furo 

de sondagem. 

 6. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 25 

pelo fato de que  a multiplicidade de sensores (41a, ... 41n) é selecionada 

do grupo consistindo em (i) um sensor acústico, (ii) um sensor de 

resistividade, (iii) um sensor nuclear, (iv) um sensor de ressonância nuclear 

magnética, um (v) sensor de pressão, e (vi) um sensor ótico. 

 7. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 30 

pelo fato de que  compreende ainda um conversor digital para analógico que 

digitaliza a diferença. 
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 8. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  a multiplicidade de sensores (41a, ... 41n) compreende 

eletrodos de medição e os sinais associados compreendem correntes de 

medição. 

 9. Aparelho, de acordo com a reivindicação 8, caracterizado 5 

pelo fato de que  compreende ainda um eletrodo adicional tendo um 

potencial substancialmente igual a um potencial de um eletrodo de medição. 

 10. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  compreende ainda um dispositivo de transporte que 

transporta o aparelho para dentro de um furo de sondagem na região 10 

subterrânea, o dispositivo transportador selecionado de um grupo 

consistindo em (i) um cabo liso, (ii) um cabo trançado, e (iii) uma perfuradora 

tubular. 

 11. Aparelho, de acordo com a reivindicação 10, caracterizado 

pelo fato de que  compreende ainda um sensor de orientação que faz uma 15 

medição de orientação. 

 12. Aparelho, de acordo com a reivindicação 10, caracterizado 

pelo fato de que  o sistema de circuitos elétricos está em uma montagem de 

composição de fundo (BHA) e no qual pelo menos um da multiplicidade de 

sensores (41a, ... 41n) é um sensor virtual definido pela rotação da 20 

montagem de composição de fundo (BHA). 

 13. Aparelho, de acordo com a reivindicação 1, caracterizado 

pelo fato de que  a multiplicidade de sensores (41a, ... 41n) está instalada 

em um primeiro furo de sondagem. 

 14. Aparelho, de acordo com a reivindicação 13, caracterizado 25 

pelo fato de que  compreende ainda uma fonte de energia posicionada em 

um segundo furo de sondagem situado ao lado do primeiro furo de 

sondagem. 

 15. Aparelho, de acordo com a reivindicação 13, caracterizado 

pelo fato de que  a fonte é selecionada do grupo consistindo em (i) uma 30 

fonte acústica, e (ii) uma fonte eletromagnética. 

 16. Método de avaliação de uma região subterrânea, o método 
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compreendendo: 

 (a) adquirir uma multiplicidade de sinais indicativa de uma 

propriedade da região subterrânea; e caracterizado por  

 (b) usar um sistema de circuitos elétricos do fundo do furo para 

proporcionar uma diferença entre pelo menos um dos sinais e um sinal 5 

combinado derivado da multiplicidade dos sinais. 

 17. Método, de acordo com a reivindicação 16, caracterizado 

pelo fato de que  proporcionar a diferença compreende usar um sistema de 

circuitos elétricos analógico. 

 18. Método, de acordo com a reivindicação 16, caracterizado 10 

pelo fato de que  compreende ainda a produção de uma imagem de uma 

parede de um furo de sondagem na região subterrânea. 

 19. Método, de acordo com a reivindicação 16, caracterizado 

pelo fato de que  compreende ainda digitalizar a diferença. 

 20. Método, de acordo com a reivindicação 16, caracterizado 15 

pelo fato de que  compreende ainda obter a multiplicidade de sinais usando 

sensores (41a, ... 41n) selecionados do grupo consistindo de (i) sensores 

(41a, ... 41n) acústicos, (ii) sensores (41a, ... 41n) de resistividade, (iii) 

sensores (41a, ... 41n) nucleares, (iv) sensores (41a, ... 41n) de ressonância 

nuclear magnética, (v) sensores (41a, ... 41n) de pressão, e (vi) sensores 20 

(41a, ... 41n) óticos. 

 21. Método, de acordo com a reivindicação 14, caracterizado 

pelo fato de que  a multiplicidade de sinais compreende correntes de 

medição indicativas de uma resistividade da região subterrânea. 

 22. Método, de acordo com a reivindicação 14, caracterizado 25 

pelo fato de que  obter a multiplicidade de sinais compreende ainda usar 

sensores (41a, ... 41n) transportados em um dispositivo de transporte 

selecionado de (i) um cabo liso, (ii) um cabo trançado, e (iii) uma perfuradora 

tubular. 

 23. Método, de acordo com a reivindicação 22, caracterizado 30 

pelo fato de que  compreende ainda definir pelo menos um da multiplicidade 

de sensores (41a, ... 41n) como um sensor virtual definido pela rotação dos 
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sensores (41a, ... 41n). 

 24. Método, de acordo com a reivindicação 16, caracterizado 

pelo fato de que  a multiplicidade de sinais é obtida em um primeiro furo de 

sondagem, os sinais resultando da ativação de uma fonte de energia 

posicionada em um segundo furo de sondagem situada ao lado do primeiro 5 

furo de sondagem. 

 25. Método, de acordo com a reivindicação 24, caracterizado 

pelo fato de que  a fonte é selecionada do grupo consistindo de (i) uma fonte 

acústica, e (ii) uma fonte eletromagnética. 
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