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Vynélez se tyk4 zafizeni pro privadéni

dtkové niti do dstroji na vnaSeni utku do |

pro§lupu tkacich stroji s vlnitym proslu-
pem, zamgieného zejména na pouZiti na tka-

cich strojich, u kterych provadi vnéaseci.

ustroji pro vnaSeni Gtku kontinueini pohyb
po uzaviené dréze.

Je zndmo n&kolik zafizeni pro plnéni atko-
vé niti do ustroji k vnéaSeni dtku do proslu-
pu tkacich strojii, z nichZ jedno je napiiklad
popsdno ve francouzském patentnim spisu
&. 2000771; toto zafizeni je opatfeno vodo-
rovnym ototnym kotouCem a uGstrojim, kte-
rym se dopravuje Gsek utkové niti ve sme-
ru opatném ne? je smér pohybu niti pTi
vnaseni Gtku do proslupu. Na spodni strang
vodorovného ototného kotoude jsou upevné-
ny navijeci prvky, rozmisténé po jeho kru-
hovém obvodu, které maji p¥i otéfeni ko-
toute po dobu vpravovani ttku do proslupu
stejnou drdhu pohybu jako ma vpravovaci
a vnéaseci tstroji, a svorky pro zachycovani
konce Gtkové niti. Na horni strané Kotoule
je upevnén drZdk névinu, dalsi soustava svo-
rek pro zachycovani ttkové niti, vedené od
nédvinu, a astroji pro pFesouvéni ttkové niti

ve sméru, ktery je opacny sméru pohybu .

dtkové niti v priibdhu vnéSeci operace, pfi-
emZ toto tustroji je urfeno pro vytvareni
kratkého konce utkové niti, presahujiciho
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pfes zachyceny konec Gtkové niti,

Zatizeni pro pFesouvani tutkové niti je
tvofeno lidtou, pFipevnénou pevng a nepo-
hyblivé na ram tkaciho stroje, a soustavu
pdk, namontovanou na otofném Kkotou¢i a
obsahuji takovy potet pak, ktery je roven
podtu navijecich prvkill. Kazda péka je opat-
fena otvorem pro utkovou nit a je uvadéna
do natadivého pohybu pres dvajici ozube-
nych kol, ktera jsou spojena s profilovou
vatkou, spolupracujici pfi otdfeni kotoule
s pevnou. liStou.

Pii pohybu soustavy pdk dochézi k tomu,
7e utkovéd nit, odstfiZend v blizkosti okraje
dohotovené tkaniny, je odtahovédna pakou
pres svorku, kterd mé zachytit konec ttko-
vé niti a navijeci prvek je odtahovéan, aby
vytvofil kratky konec niti, pfe€nivajici za
svorku, ktera zachycuje koncovy tsek niti;
tento kratky konec je piFi dalsim navijeni
dtkové niti svorkou upnut na civku vnéaSe-
ciho dstroji pro vnéSeni ttku.

Tato zndmd konstrukéni feSeni zafizeni
na vnéadeni utkové niti jsou vSak znacng
komplikovand a tim komplikuji také celou
konstrukci stroje a jeho provozni podminky,
protoZe stroj opatieny v&t3im poltem pédk
a's nimi spojenych ozubenych kol ma slo-
7ité mechanické pracovni podminky, Kromé
toho je t¥eba v prFipadé pretrhu miti zavést
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ihned po pfetrhu itkovou nit do otvoru v
pace, coZ zt8Zuje obsluhu zafizeni. '

Ukolem vyndlezu je odstranit nedostatky
znamych zafizeni pro pln&ni dtkové niti do
Gstroji pro vnéSeni Gtku do proilupu a rese-
ni zamgfit pFedeviim na podminky provozu
na tkacich strojich s vlnitym proflupem. Za-
fizeni podle vynédlezu md mit jednodussi
konstrukci dstroji pro vnéSeni atku do pro-
Slupu a jednoduddi prvky pro pfesouvani
dseku dtkové niti ve sméru pohybu niti pii
vnaSeci operaci, pridemZ zarizeni ma mit
podstatné jednodu3si obsluhu a mensf pro-
vozni néroky.

Tento tkol je vyfeSen zafizenim pro pl-
néni Gtkové niti do tstroji na vnageni tGtku
do proslupu tkacich stroji s vlnitym proslu-
pem podle vyndlezu, které je opat¥eno otot-
nym kotoudem, uloZenym ve vodorovné ro-
ving, na jehoZ spodni stran& jsou upevn&ny
navijeci prvky, které maji po dobu prové-
déni vnadeni stejnou dréhu pohybu po obvo-
du ototného kotoude jako mé vnéseci tstro-
ji, a svorky ‘pro zachycovani konce niti v
blizkosti navijecich prvk®; na horni strang
otofného kotoude je upevn&n drZak néavinu
a svorky pro drZenf titkové niti. Soudésti za-
Fizeni je déle dstroji pro presouvéni tkové
niti ve sméru opatném ke sm&ru pohybu ni-
ti pfi vnaSeni do proslupu, aby se tak do-
sdhlo vytvofeni krétkych konct niti, které
potom vy¢nivaji ze svorek pro drZeni kon-
covych dsekfi niti. Podstata za¥izeni podle
vynélezu spo&ivéd v tom, e tdstroji pro pfe-
souvani utkové niti ve sméru opatném ke
sméru jejiho pohybu p¥i vnéSeni do proilu-
pu je tvofeno tyCkou, kterd je pevn& uchy-
cena nad kotoufem a pod svorkou pro za-
chycovani atkové niti a je vioZena do oblas-
ti, kterou prochazi jak vnéaSeci Gstroji, tak
také navijeci prvky, tak, Ze v ptidorysu pro-
tind tyCka drdhu pohybu vnéSeciho tstrojf
ve dvou bodech, z nichZ jeden le#i pred za-
Catkem tseku, ve kterém jsou ob& drahy
spole¢né, a druhy leZl za timto tdsekem. ,

Zarizeni podle vynélezu m4 tedy pro pie-
souvani ttkové niti pouze jeden pevné& uchy-
ceny prvek, takZe dochdz{ k vyraznému
zjednoduSeni celé konstrukce, pfitemz ten-
to presouvaci prvek, tvoreny tytkou, plisobi
postupné na kaZdy tsek tdtkové niti, ktery
je na ni pfiveden od svorky pro zachycova-
ni niti v prib&hu otddivého pohybu kotou-
Ce. Toto zafizeni miZe rovnd% pracovat se
stejnou spolehlivosti p¥i jakékoliv pracovni
rychlosti tkaciho stroje, tak¥e dochazi také
k podstatnému zjednodudeni provozu zafi-
zeni. PPl pletrhu udtkové niti neni tieba
provddét Zaddné dodateéné zavadeni ttkové
niti do zafizeni podle vynélezu, coZ prin&si
velké vyhody obsluze zafFizeni a tkaciho
stroje.

Podle jiného vyhodného provedeni vyn4-
lezu je ty€ka pripevn&na na ram stroje po-
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moci regulovatelné upeviiovaci soustavy,
kterd umoZituje provadst premfstovéni tyé&-
ky ve vodorovném sméru.

Priklad provedenf zafizeni pro pln&ni dtko-
vé niti do dstroji pro vnaseni ttku do pro-
Slupu tkacich stroji s vinitym pro$lupem

- podle vyndlezu je zobrazen na vykresech,

kde znaéi obr, 1 piidorysny pohled na zafi-
zeni podle vynélezu a obr. 2 boni pohled
na zarizenf z obr. 1. AR

Zafizeni pro pln&ni ttkové niti do dstroji
pro vnaseni ttku je umist&no v blizkosti’tka-
ciho stroje s vinitym prolupem a je poloZeno
Céaste¢nd nad vnésecim dstrojim 1 (obr. 1),
které neni na vykresech celé zZobrazovéano,
protoZe je v podstaté obecnd zn&dmé. Vnase-
¢l Gstroji 1 pro vné&Seni ttku do proslupu
se pritom pohybuje po prvnf uzaviené draze
A, kterd je na obr. 1 ¥&stetnd naznaena
gerchovanou farou. V zak¥iveném dseku té-

- to prvni uzavierié drdhy A je umistdno za-

Fizeni podle. vynédlezu na pin&nf vnaectho

- Gstroji 1 dtkovou niti 9, jak je na obr, 1.

naznaceno. Zafizeni podle vynélezu je tvo-
Feno otonym kotoudem 2, ktery je prichy-
cen na ram 3 stroje (obr. 2) v takové polo-
ze, Ze se miZe voln& otadet a byt pFfivadén
do ot4¢ivého pohybu libovolnym zndmym
hnacim dstrojim.

Na horni stran® ototného kotoude 2 je
upevnén nosi¢ 4 ndvinu 8, ktery se ot4df
spole¢né s ototnou deskou nebo oto&nym ko-
toufem 2, a prvni svorky 5 pro zachycovani
ttkové niti 9, pri€em# na spodni strang o-

‘totného kotoude 2 jsou upevnény navijeci

prvky 6 a druhé svorky 7 pro zachycovéni
konce dtkové niti 9; druhé svorky 7 jsou
umist&ny v blizkosti navijecich prvkd 6. Po-
¢et navijecich prvkii 6, druhych svorek 7
pro zachycovdni koncdi dtkovych niti 9 a
prvnich svorek 5 pro zachycovéni ttkové
niti 9 je nésobkem po&tu vnéasecich Gstroji
1, které se pohybuji v prodlupu tkaciho stro-
je.

Prvni i druhé svorky 5, 7 mohou byt tvo-
Feny libovolnymi zndmymi a pouZivanymi
svorkami, které se pouZivaji u tkacich stro-
j& s vinitym prodlupem a které svou kon-
strukcl odnovidaji danému fdelu.

Navijeci prvky 6 jsou tvoreny trubidkami,

. které jsou zakfiveny, jak je naznafeno na

obr. 2, a které se otafejl kolem osy .0-0 po-
moci libovolného, na obr. 2 neznézorn&ného
Gstroji. Pfitom osa 0-0 (obr. 1) navijecich
prvkd 6 leZi na kruinici, jejiZ polomér je
roven polomé&ru zakfiveného tseku prvnf
uzaviené drdhy A vnéSectho dstrojf 1, tak-
Ze v priib&hu vnéseni tdtku a plndni vnéase-
ciho ustroji 1 za soufasného ot4&eni otod-
ného kotoude 2 dochédzi k tomu, %e osa 0-0
navijeciho prvku 6 se v pidorysu pohybuje
po druhé drize B, kter4 je shodnd s dréhou
pohybu vnéSeciho tstroji 1 na zak¥Fiveném
tseku jeji prvni uzav¥ené dréhy A; v daldim
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popisu bude drdha pohybu osy 0-0 oznaco-
véna jako druhd draha B pohybu navijecich
prvki 6. SdruZeny usek drahy A a drahy B
je'ma obr. 1 vyznacen jako spojend a spolec-
na drdha C. Usek, ve kterém se k sob& pri-
plizuji prvni drdha A a druha dridha B pfed
" .gdruzenim do spoletné drdhy C je oblas-
ti pribliovdni vnaSecfho dstroji 1 pro
vnéadeni dtku k navijecim prvkim 6. Na dr-
7aku 4 jsou upevnény naviny 8, z nichZ je
odvijena ttkova nit 9, vedend pfes prvni
svorky 5 pro zachycovani dtkové niti 9, vo-
dite 10 niti, uchycené na otofném kotouci
2 a navijeci prvky 6 na civky 11 vnaseciho
dstroji 1; touto soustavou se tedy provadi
plnéni vnaseciho tstroii 1 utkovou niti 9.

" Nad ototnym kotoufem 2 je uloZeno pie-
souvaci astroji 12 pro presouvani Gtkové ni-
ti 9 ve sméru opatném neZ je smér jejiho
pohybu p¥i vnéseni do proslupu a pro vy-
tvareni kratkého konce niti, ktery vyCniva
z druhé svorky 7. Toto presouvaci ustroji 12
je tvoreno predevdim tyCkou 14, kterd je
uchycena mad oto&nym kotouCem 2 a pod
prvni svorkou 5 pro zachycovéani itkové ni-
ti 9. Tato tytka 14 je umisténa v setkavaci
oblasti vnaseciho astroji 1 (obr. 1) a navi-
jecich prvki 6 takovym zpfisobem, Ze v pl-
dorysném pohledu, jak je patrno z obr. 1,
protind tycka 14 druhou drdhu B pohybu
navijecich prvkdi 6 ve dvou bodech D, E.
Prvni bod D pFitom leZi pred zaddtkem sdru-
7ené drahy C, zatimco druhy bod E je umis-
tén za zadatkem sdruZené drdhy C, ktera je
spoletnd pro ob& drahy A, B.

Tycka 14 je pripevnéna na ram 15 tkaci-
ho stroje pomoci zndmého prestavovaciho
stroji 16, které miliZe regulovat polohu ty&-
ky 14 ve vodorovném sméru. Takové pre-
stavovaci Gstroji 16 miZe byt podle pfikladu
2 obr. 1 a 2 tvofeno stavécimi Srouby, které
jsou svym jednim koncem pripojeny k tyCce
14, zavmco druhé koncové Casti stavécich
groubd jsou vedeny ve vrtani na rdmu 15
stroje, opatieném vnitPnim zévitem. ,

Zarizeni podle vynalezu pracuje ndsledov-
neé.

Po sloudeni druhé drahy B navijecich prv-
ki 6.s prvni drahou A vnaSeciho ustroji 1 a
v pritbéhu spoleéného prichodu po sdruZené
draze C navijeji navijeci prvky 6 (obr. 2]
ttkovou nit 9 na civky 11 vnaSeciho ustroji
1, piitem? dtkovd nit 9 se pfitom odviji z na-
vinil. 8; v tomto obdobi jsou svorky 7 pro
zachycovani dtkové niti 9 uzavFeny a konec
13 uatkové -niti 9 je upnut, zatimco prvni
svorka 5 pro zachycovani ttkové niti 9 je
otevi'ena a voln& propousti odtahovou nit 9.
Na civku 11 se navine tutkova nit 9 v délce,
kterd je o néco V&tSi neZ je Sifka navodu
osnovnich niti na tkacim stroji. Po dokon-
genf navijeni, to znamend po naplnéni vna-
Secino Gstroji 1 Gtkovou nitf 9, se otdCent

navijeciho prvku 6 prerusi, druha svorka 7

pro zachycovéani konce ttkoveé niti 9 se ote-
vi‘e a konec 13 ttkové niti 9 se.uvolni, za-
timco prvni svorka 5 pro zachycovéani ttko-
vé niti 9 se uzavie a zachyti a zafixuje
dtkovou nit 9 v tseku mezi vodifem 10 a né-
vinem 8 (obr. 1). V dai$im pribéhu se obé
drdhy A, B pohybu vnaSeciho ustroji 1 a
navijecich prvké 6 od sebe oddgli (obr. 1)
a vnaSeci dstroji 1 se pohybuje do proslupu
17 tkaciho stroje, pfitemZ utkovd nit 9 se
piivadi do zachycovade a napinace niti, kte-
rd4 se soutasnd z civky 11 odviji, protoZe
titkova nit 9 je drZena prvni svorkou 5. Pii-
tom po odvinuti &asti atkové niti 9 z civky
11 vnagecfho dstroji 1 zistdvd na civce 11
takova délka Gtkové niti 9, kterd je praktic-
ky rovna §ifce ndvodu osnovnich niti na tka-
cim stroji.

Potom se na okraji tkaniny 18, zhotovené
na tkacim stroji, dtkové nit 9 napne pomoci
treti svorky 19 a noZem 20 se rychle oddél
v okamZiku, kdy zatina byt v pribéhu dal-
§iho otddeni ototného kotoule 2 opét taZe-
na smérem ke druhé svorce 7. Po této ope-
raci je za druhou svorkou 7 vytvofen volny
dlouhy konec tutkové niti 9. Aby se tento
dlouhy konec nedostal do pracovniho ustro-
ji tkaciho stroje a neodtrhl se, odtahuje se
pomoci presouvaciho dstroji 12 a vede se

prFes druhou svorku 7, mavijeci prvek 6 a

vodi¢ 10 niti ve. sméru opatném ke sméru
pohybu Gtkové niti 9 p¥i vnéaSeni do proslu-
pu tak daleko, aZ z druhé svorky 7 vy&niva
pouze kratkd Gast nebo kratky konec 13
utkové niti 9 (obr. 2). Premistovdni konce
dtkové niti 9 probiha tak, Ze tsek KM ftko-
vé niti 9 v levé poloving obr. 2 je veden od
vodite 10 k prvni svorce 5, pfitemZ v pri-
b&hu otafeni ototného kotouce 2 pfijde ten-

to tsek KM do styku s tyfkou 14 presouva-

ciho ustroji 12, kterd tento plvodng& pfimy
disek KM protdhne do smytky KLM, jak je
patrno na pravé poloviné obr. 2. Pritom se
zvEtsi délka tseku niti 9 mezi vodifem a
prvni svorkou 5 o délku rovnou rozdilu dél-
ky smyCky KLM a tseku KM; o tuto délku
se také presune konec tdtkové niti 9. Tuto

délku je moZno nastavit pFesunutim tyCky :

14 ve vodorovné roving pomoci pPestavova-
ciho dstroji 16, pfifemZ zdkonitost zmény
této délky v fase miZe byt zmé&néna, jestli-
Ze se pouZije ty¢ky s nepravidelnym tvarem,

‘to znamena s riiznym profilem zak¥iveni. Po

dokondeni pfesouvadni tGtkové niti 9 a po vy-
tvoteni krdatkého konce 13 utkové niti 9 se
prvni svorka 5 otevie a uvolni dtkovou nit
9 Vv tomto ckamZiku se opét drdha B pohy-
bu navijecich prvkf 6 p¥iblizi k draze A po-
hybu vnéseciho Ustroji 1 (obr. 1} a opét je
moZne zadit plnit vnéaSeci Ustroji dtkovou
niti 9, pri€emZ navijeni Gtkové niti 9 probi-
hé za soudasného postupného a pomalého
odebirdni smytky KLM, kterd se pii otéCeni
ototného kotou&e 2 pohybuje podél tyCky 14,
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a odebirani Gtkové niti 9 z ndyiny 8,

Podobnym zplisobem miiZe probihat pln’éf

nf vdech dalsich vnaSecich Gstroji 1 tkaciho
stroje ttkovou nitf 9. o
Zarizenl podle vynalezu ma pfitom jesté

awe

dal3f pfednosti, je jednodussi z konstrukéni-
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- ho hlediska, je opatienqg pouze jednoduchoy,

pevné uloZenou tytkou, kterd odtahuje kon-
ce niti na vSech navijecich prvcich stroje,
prifemZ v neposledni Fad® stoji skutenost,
Ze zafizeni podle vyndlezu miZe pracovat
PHi jakékoliv rychlosti stroje. :

Pfedmét vyﬁél_elzu

1. ZaFizeni na pFivddéni Gtkové niti do
tstrojf pro vnaseni dtku do proslupu tkacich
strojil s vinitym proslupem, opatFené otod-
nym kotoudem, uloZenym ve vodorovné ro-
~ vin& a nesoucim na své spodnf strang navi-
ject prvky, pohybujici se p¥i ot4eni otod-
ného kotoute na &4sti své drahy po stejné
drdze pohybu jako vnéaSect dstroji. pro vna-
Seni dtku v pribéhu vnaseci operace, a dru-
hé svorky pro zachycovédni konce ttkové ni-
ti, umisténé v blizkosti navijecich prvka,
pfifemZ na horni stran& oto&ného kotoude

je upevn&n drZdk navinu, prvni svorky pro-

zachycovéni ttkové niti a pFesouvaci ustroji
pro presouvani ttkové niti ve sméru opaé-

ném neZz je smér jejtho pohybu v pribghu’

vnaSeni dtku do prodlupu pro vytvofeni
kratkého konce tatkové niti, vy&nivajiciho z
druhé svorky pro zachycovani konce titkové
mitl, vyznadujici se tim, ¥e pF¥esouvaci dstro-
ji {12) pro pfesouvadni ttkové niti (9) ve

2 vykresy

sméru opafném ne# je smar pohybu niti (9]
DIi vnédSeni do proslupu je tvoreno tykou
(14), kterd je upevndna pevn& nad otonym
kotou¢em (2] a pod prvnimi svorkami {5)
pro zachycovéani ttkové niti (9) a ktera je
umisténa v oblasti p¥ibliZovéni se vnéaseci-
ho dstroji (1) k navijecim prvkém (6), p¥i-
temZ v plidorysném pohledu protind ty&ka
(14) drahu (B) pohybu navijecich prvki
(6) ve dvou bodech (D, E), z nichZ prvn{
bod (D} leZi pfed zaBatkem sdruZené drahy
(C), po které se pohybuje jak vnaseci tstro-
i (1), tak i navijeci prvky (6), a druhy
bod (E) leZl nad sdruZenou drahou ( C), spo-
le€nou pro drahu (A} vnéaseciho astroji {1}
i drahu (B) navijecich prvkda (6). {

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze tytka (14) je pfipevn&na na ram (15)
stroje pomoci prestavovaciho Gstroji (18)
upraveného pro nastavovani polohy ty&ky
(14) ve vodorovné rovins. o
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