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Sposéb uzyskania wyraznie zaznaczonego obrotowego ruchu przerywanego
na waltku mikrosilnika synchronicznego
Patent trwa od dnia 21 lipca 1960 r.

W licznych urzadzemiach przemyslowych i
energetycznych znajdujg zastosowanie przyrzady
thiernicze rejestrujgce réime wielkosci fizyczne,
np. temperature, ciSnienie, napiecie itp., w funk-
.cj1 czasu na tasmie papierowej w spos6b ciggly.
Naped przyrzagdéw rejestrujacych oraz urzadzen
‘programowych lub sterujacych odbywa sie naj-
czeScdlej przy pomocy silnika synchromicznego,

ktérego liczba obrotéw jest zalezna od czesto-

tliwosci ‘napiecia zmiennego zasilajgcego silnik.
Jak ‘wiadomo, czestotliwoéé sieci energetycznej
pradu zmiennego odbiega od wartosci nominal-
nej, tj. 50 Hz, wykazujac znaczne wahania W
ciagu doby. Odchylenia czestotliwosci sieci ener-
getycznej od czgstotliwo$ci nominalnej uniemd-
zliwiaja wykorzystanie jej jako parametru czasu
w rejestratorach i urzadzeniach programowych
zwlaszeza tam, gdzie jest wymagana duza do-
kladnoéé rejestracji i sterowania. )

~ Znaczna cze$¢ zakladéw produkcyjnych, ener-
getycznych i uzytecznosci publicznej jest wypo-
sazona w sieci czasu sluzace do wskazywania
jednolitego czasu w wiekszej ilo§ci punktéw..

W sklad kazdej sieci czasu wichodzi zegar glow-

ny, ktéry jest zegarem mniezalesZmym zaopatrzo-

‘nym w urzadzenia do nadawania impulséw elek-

trycznych w. réwnych odstepach czasu. Wobec
duzej dokladnodci chodu zegara gléwnego, istnie-
je mezliwoéé wykorzystania nadawanych przezi
niego impulséw elektrycznych jako parametru
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czasu do napedu urzadzen rejestrujgcych i pro-

gramowych.

Do napedu urzadzern i liczniké6w wtérnych,

stuzacych do zliczania impulséw elektrycznych,
nadaje sie szczegélnie mikrosilnik synchroniez-
ny. Przyktadowo uzyto do tego celu mikrosilnik
synchroniczny, ktéry jest silnikiem wielobiegu-
nowym mocy ulamkowej, samorozruchowym,
jednofazowym. Silnik ten posiada stojan stcso-
wany zwykle w malych jednofazowych silnikach
histerezowych. Stojan silnika posiada osiem par
biegun6w, ‘na ktérych jest osadzona centralnie
cewka z uzwojeniem wzbudzajgcym. Na obwo-

dzie. wirnika znajduje sie 16 trwalych magne-

sé6w ferrytowych, odpowiadajgcych liczbie par
biegunéw stojana. Wirnik jest po-n@to zaopa-
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trzony w mpa;dke rolkows, stancwigca, rozrusz-
nik mechaniczny i pozwalajacg na ofbi'ét wirnika

¢

w jednym zadanym k.lerunku N

Przy zasilaniu stomna silnika pragdem zmien-
nym o czestotliwosci 50 Hz, wskutek pojawienia
si¢ w jego biegunach strumienia magnetycznego
o wartoéci 1 kierunku sinusoidalnie zmiennym
odpowiednio do pradu magnesujacego, wirnik
zaopatrzony w magnesy trwale zeostaje wprawio-
ny w ruch obrotowy o predkosci 375 obr./min.

‘Istota wynalazku polega na zasilaniu uzwoje-
" nia stojana impulsami elektrycznymi pradu sta-
lego o zmiennym kolejno kierunku, tj. polary-
zowanymi. Impulsy te moga posiadaé¢ w przy-
blizeniu ksztalt sinusoidalny lub prostokatny
Maksymalna czestotliwc$é i czas trwania im-
pulséw o zmiennym kolejno kierunku prﬁdu sg
uzaleznione od wtasnoéci elektrycznych i mecha-
nicznych silnika. Natomiast minimalna granica
czestotliwosci jest nieograniczona.

' Doprowadzony do uzwojenia stojana przylkla-
dowego silnika impuls elektryczny o stalym kie-
runku przeplywu pradu i przyblizonym ksztal-
cie sinusoidalnym lub prostokatnym powoduje
obré6t wirnika o 1;16 pelnego kata, tj. o kat row-
ny 22°30°. Po wykonaniu tego obrotu wirnik
zatrzyma si¢ w tym polozeniu mocno ustalcny
przez pole elektromagnetyczne jeszcze w czasie
trwania impulsu, tj. gdy do uzwojenia stojana
jest przylozone napiecie stale o tym samym kie-
runku przeptywu pragdu, co prad wzbudzenia,
ktéry spowodowal katowy obrét wirnika. Z te-

go wzgledu czas trwania impulsu powinien byé¢-

rzedu dziesigtych czesci sekundy. Azeby uzyskaé
ponowny obrét wirnika o kat ré6wny 22°30, na-
lezy zmienié kierunek przeplywu pradu w uzwo-
jeniu stojana, wskutek czego wirnik wykcna
obrét katowy i ustali sie w nowym - polozeniu.
Nalezy zaznaczyé, ze w silniku istnieje pele
magnetyczne pochodzace od magneséw trwalych

wirnika, zdolne ustali¢ i utrzymaé wirnik w po- .

lozeniu, jakie zajal on po wykonaniu obrotu ka-
towego, gdy przez uzwojenie stojana nie prze-
plywa prad. Z powyzszego wynika, ze przez za-

1785. RSW ,Prasa“, Kielce.

silanie stojana impulsami elektrycznymi o ko-
lejno zmiennym kierunku przeplywu pradu, moz-
na otfrzymaé wyraznie zaznaczony przerywany
ruch obrotowy wirnika, przy czym na jeden im-
puls przypada skok wirnika o 1/16 pelnego

"kata. Azeby wirnik wykonal jeden cbrét, ti.

16 skokéw, nalezy doprowadzi¢ do stojana 16
impuls6w elektrycznych o kolejno zmiennym
kierunku przeplywu pradu. Poniewaz wirnik
wykonuje cbroty katowe (co 22°30’) w takt im-
pulséw elektrycznych zasilajgcych uzwojenie
stojana, mechaniczne polaczenie wirnika z od-
powiednim urzadzeniem pozwala ha rejestra-
cje zliczanych przez silnik impulséw i zastoso-
wanie go do napedu przyrzadéw rejestrujgcych
i programowych, dla ktérych impulsy -elek-
tryczne stanowig podstawe czasu. Impulsy o
ksztalcie zblizonym do sinusoidalnego lub pro-
stokgtnego sa wysylane m. in. przez zegar
gliéwny w ukladzie sieci czasu. W tym przy-
padku stosuje sie przewaznie czestotliwosé im-
pulséw od 0,5 Hz do 1/30 Hz. Przy wykorzy-
staniu impulséw o czestotliwosci 0,5 Hz i za-
stosowaniu jednostopniowej przekladni . zgba-
tej, mozna otrzymaé wtérny zegar sekundowy,
ktérego wskazéwka sekundowa bedzie sie obra-
caé¢ ruchem skokowym w takt otrzymywanych
impulséw elektrycznych.

Zastrzezenie patentowe

-Sposéb uzyskania wyraZnie zaznacoznego np.
co 22°30° obrotowego ruchu przerywanego na
walku np. szesnastobiegunowego mikrosilnika
synchronicnzego o samoczynnym rozruchu i za-
opatrzonym w zapadke rolkows -pozwalajaca
na obrét w jednym zadanym kierunku, zna-
mienny tym, Ze silnik zasila si¢ impulrami
elektrycznymi pradu stalego o zmiennym ko-
lejno kierunku przeptywu, ktérych czestotli-
woéé jest wyraznie nizsza od czestotliwosci od-
powiadajgcej . rezonansowi mechaniczno - mag-
netycznemu silnika.

Henryk Dobrzynski
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