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(57) Anotace:
Stroj je wuréen k boénimu zarovnavani
cihlafskych a Zaruvzdornych vyrobki, zejmé-
na tzv. plochych cihel, jejichZz dopravni $ifka
a/nebo kalibrovany rozmér se pohybuje ve
vétSim rozmezi. Strojni dopravni systém,
ktery predméty /1/, které chceme opracova-
vat, jako napf. ploché cihly, nevypalené plo-
ché cihly a tak podobné, po stranovém vy-
rovnani, uchopi mezi pohanéné spodni dopra-
vni zarizeni /3/ a p¥idrZovaci zafizeni /4/ a
transportuje je v nastavené poloze vyskové
upnuté pres dvé zarovnavaci stanice /5,5 / s
bocnim pristavenim nastroje /17/. Dopravni
zatizenli je rozdéleno v §ifce a ma opasané na-
hony, nesouci pfedmeéty /1/, které jsou kazdy
umistén na stolu stroje /12/, které jsou po-
suvné pricné ke sméru dopravovani vzhledem
k podstavci /6/ a které nesou kazdy alespon
jedno zarovnavaci zafizeni. Pridrzovaci zafize-
ni /4/ je vySkové nastavitelné viiéi dopravni-
mu zarizeni /3/ a podle Zadaného rozméru

"vySka predmétu”, jakoz i plisobi tlakem
na opracovavany predmét /1/. -
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Stro] pro bont zarovndvanil cihla¥rskych a ohnivzdornych

vy¥robkf, li¥icich se kalibrovanym rozmSrem

Oblagt techniky

Vynalez se tyka stroje Pro bo¥ni zarovnavaning
cihla¥skych a ohnivzdornych vyrobktl, zv1astE ke kalibrovani

cihel, podle druhové ¥4sti patentového narocku 1,

Dosavadni stav technikv

Takovy stroj je zndm z DE 296 11 728 Ul. Se strojem
takového druhu mohou byt brouSeny cihly nebo nevypilend
v¥robky rizné 3i¥rky na pravd %idany rozm&r, co¥ by & jedinym
dopravnim pisem s pevnd stanovenou %i1¥kou bylo mo¥né nejvy¥e
ve velmi malém rozsahu - wviz str. 2 , odstavec 7. P#¥itom
existuje jeX%t® nevvhoda, Ze existuje konstruk®n® naro¥na
a rozdvojend konstrukce a zvlastd kvoli nastavovacimu v¥etenu
mezi cob&ma stoly streje Jje podporovadn p¥enos vibraci mezi
cb&ma stranami stroje. Dopravni systém zt&%uje pFistupnost.
Mimoto vlivem transportnich ¥etdzf dochizi k pomZrns velkému
opot¥ebent a vznikd vysokad drovell hluku, jako¥ jsou zapotiebi

pom&rng vysokd ndklady na udrZbu.

Podstats vvnilezu

Vynadlez ma& =za dkol vytvorit zlepfeny stroj dandho tvpu,
ktery pracuje se zmen¥enou Urovni hluku a je konstruovan s
pouZitim men¥iho po¥tu funk¥nich prvka jednoduBeji, jako#
pracuje = men¥imi wvibracemi, vyZ2aduje menX¥1{ ddr¥bu a jeho?

mista cpracovadvani jsou v p¥ripads potPeby lehce p¥ristupni.

Podle vynalezu je toto ¥Fe¥enco strojem se znaky




patentovéhoe ndroku 1. Prednostni dal¥i Peleni vyplyvajii z
vedleji%ich narokf.

Vynalez =e vyznafuje jednoduchou konstrukci, ktera se
necha lehces/rychle udr?fovat. Zvlastni vyhodou je, %e oba stoly
stroje jsou strojn® dynamicky odddleny a Jjeo také mo%2né

asymetrické p¥istaveni.

¥ehle rAa skresech

!
P¥{kladnd provedeni vynadlezu je schematicky zndzorndno na

obriazku a nasledn® je bli¥e vysvé&tleno. Zndzoriiuji:

obr. 1: schematicky bo¥ni pohled na wvlastnit strojni
dopravni systém a zarovndvaci za¥izeni =zarovnavaciho stroje
podle vynilezu pro boZni opracovani, zejména broufeni, cihel,

obr. 2: narvs zarovndvaciho streoje,

cbr. 3: vertikalni ez stejnédho zarovnavaciho stroje

strojnim dopravnim systémem podél rovina A - A z cobr. 1 a
obr. 4: zvit¥eny vyi¥ez oblasti, oznafené v obr. 2 jake B,
toti%¥ p¥i¥ny ¥Fez dopravniho pasu s centrovaci Femenici, kterad

je s nim v zibdru a je znazorndna nedplng.

P¥{kladv provedeni vvnilezu

Zarovnavaci stroj podle wvyndlezu pro  bo¥ni zarovnavani
cihla¥skych a ohnivzdernych vyrobkfl, zvlast& ke kalibrovani
cihel nebo nevypalenych cihel, oza¥enych Jjako 1, jejichZ
dopravni %{¥ka a/nebo kalibrovany rozm&r se m&ni ve velkém
rozmezi, m@*e byt konstruovan jake Jedno nebeo dvoustupiiovd
pracujici brousici a’/nebec frézovact stroj. Zvlast p¥rednostni

konstrukce jake brousiciho stroje pro plochg cihly umoZiiuje




p¥i dvoucestném podep¥eni predm&tu nastaveni kalibrowvangch
rozm&ri/ brusnych Bi¥ek v rozsahu 200 - 500mm. Samoz¥ejim® mf¥e
byt stroj podle vyndlezu konstruovan pro v&tE1 pracovni X1i¥ky,
napi*. a2 800mm.

Zarovnavanég ptedm&ty 1 prochizi ve smdru %ipky T. Jsou
nejprve bo¥ng srovnidny nastavovacim za¥izenim 2 a jsou upininy
v takovd poloze mezi strojnim dopravnim systémem, skladajicim
se ze gpodniho pohan&ného dopravniho za¥izent 3
a z pPFidr¥ovactho za¥izent 4, vyEBkovE nastavitelndho podle
vy Eky Eihel, a pohybuji se alespoil jednou zarovniavaci stanict
5, Q;« a Jjsou p¥Fitom bodn¥ opracovaviny, zejména jsou
obruBoviany na p¥edem zadany/velitelny kalibrovany rozm&r. Jak
je patrno z obr. 2 a 3, je dopravni za¥izeni 3 rozdElenc
v %{¥ce a ma& prednostn¥ dva opasand ndhony, kterd unaxzt
predm&ty a kterd jsou uloc¥eny p¥Fi¥n%¥ ke sm¥ru transportu

a pFitom jsou nastavitelndg na rdznid rozpdSti a jsou synchronn

pohéndgny.

Zarovnavaci stroj podle vynilezu m&d podstavec, ozna¥eny
jake celek Eislem 6, ktery je prednostng konstruovan
symetricky a nechd se pou¥2it pro stroj obsluhovany zleva
i zZprava. Na podstaveci § Jje bo¥n¥, vedle vlastniho dopravniho
systému, jakoZ pribliZn& uprostied mezi ob&ma zarcovnavacimi

stanicemi 5, 5/, umisten stojan 7, ktery nese vvEkoud

nastavitelny JdrZik 2 pro st¥edovy zivis p¥ridrZovaciho zarizent
4, ktery je jako celek odpruZen, zejména tlakovym vilcem 3,
provedenym jako m&ch. Roviny symetrie dopravni trasy
a pP¥idr%2ovaciho za¥izeni se shodujf a le%f v dopravni ose
stroje M. Nastavovaci pohon pro vy¥kové nastaveni dr¥iku 8 je
oznaZen Jjake 10. Podstavec § mé vodici drahy 11, na ktervch je
na kaZdé stran¥ stroje uleoZen stranov® pFestavitelny stol
stroje 12. KaZdy stdl stroje 12 mid vliastni nastavovaci pchon,
pFednostnd nastavovaci vieteno 14, pchan&né motorem 13; tim je

mo¥Zné, pojiZdét stoly stroje 12 nejenom jednotlivs (te zn.




kaZdym samostatn&), ale i ob&ma zaroved k sob¥ nebo od sebe,
jako¥Z s=se toto nechd provaddst s rfiznou mirou prestavdni.
Vybrdni 15 ve stolu stroje (viz obr. 2) umoZiiuje velky chod

p¥restavovini.

KaZdy st8l stroje 12 je vybaven dv&ma upeviovacimi misty,
leZicimi =za sebou. ve sm&ru transportu T v urditém odstupu,
ktera jsou ur&ena pro kompletni funk®ni jednotku "zarovnavaci
zarizeni" -~ zeiména pro zikladni t3lo 16 s vedenim posuvu,
pcohonem polohovani, pohandnym brusnym asnebo frézovacim
rotorem 17, krytem 18 (znizorn&n pouze na jednom zarovnivacim
za¥izeni), a bud obsahuje takovou funk&ni jednotku
zarovnavaciho za¥izeni (jak Jje znizorn®nc na obr.2), nebo

kryci prvek (neni znizorndno).

Oba stoly stroje 12 majl pro ka¥%dé zarovnivaci za¥rizent
(které mlZe byt i tvo¥eno brusnym pasem) zvladtni mS¥ict
za¥r{zeni 19, ;ﬁ; PTQ nastrojovou funk&#ni plochu, kterd
bezdotykovd zji¥tuje skuteXnou polohu zarovnavaciho nistroje,
pPorovnava ji se 2iadanou polochou, jako? i p¥evadl vysledek na
Fi{dict impulsy a v dfsledku ¥idici vazby p¥risludnych m&¥fcich
za¥izeni 19, ;2; s pFigluSnym pohconem posuvu  zarovnavaciho
nastroje inicializuje peosuv zarovniavaciho nastroje do strany.
M&E¥rici za¥izent 19, ;2; na kaZdé strand stroje se posouvajil
pomocil posuvu stolu stroje do zikladni polchy, pFedem dand
kalibrovanym rozm@rem/rozmSrem %i¥ky brouleni. MSE¥rict zarizent
19, ;2; jsou provedena jako laserovi m&¥ici =za¥izeni, maji
vysila¥ a p¥ijima¥ lassrového za¥eni, kterd k¥iZ%1{ ve sm3ru
selny {(neni zndzorngno) ob&Znou * kruZnici rotoru,
vykonavajiciho zarovnavani, nebo funk®ni oblast brusnsho piasu.
U prednostniho dvoustuplového stroje je nastavitelnd stranove

odsazeni mezi p¥rednim a zadnim laserem 19, 19 .

Opdsand nahony dopravniho za¥izenti 32, kteréd nescu

predm&t, Jjscu kaZdy tvo¥en pasem provedenvym jako dopravni pis




z vyztuZendho (armovandho) ohebného materiilu, ktery mi na své
rubové stran&, v p¥i&ném ¥ezu pasem jednak ve st¥edni oblasti

alespell Jjeden klinovy profil 20, zejimdéna vrub na klinovém

Yemenu, ohrani¥eny dv&ma dra¥kami ve tvaru V, jednak m& na
obou bo&nich pasech ozubeny profil 21. Za horni vdtev ka¥dsho
ozubeného klinového ¥emenu =zabiraji u ka¥%dého zarovnivactiho
za¥izeni ¥Femenice s klinovym profilem 22, kterd jsou za v&elem
nastavovaného bo¥niho silovéheo styvku klinovych ploch ulo¥eny

tak, Ze jsou zat&¥ovany prulincou. Bo&ni czubeng profily 21

probihaji v dseku horni vdtve p¥res kluzné 1lidty 23, kterdé je/

podpiraji a tvori op¥ry. Hnaci Femenice 24 jsou provedeny jako
¥emenice na ozubeny ¥emen, ve své st¥edni Sdsti mohou byt

kenstruovany jako ¥emenice na klinovy ¥emen.

Hnact Yemenice 24 obou dopravnich Paz® dopravniho
za¥izeni 3 jsou probEZnd® spojeny navzidjem pevnd vadi otoXeni.
Toto se mbZe realizovat mechanickym hi¥idelem (nap¥.
driZkovanym h¥idelem nebo pFednostn® driZkovanym h¥idelem pro
Uselove pere), nebo tzv. elektrickym h¥idelem (nap¥.
synchronn® zapojenymi synchronnimi pohony); znazorn&nce je
mechanické PFe¥eni, p¥i¥emZ hnaci a spojovaci h¥idel je oznaden

jako 25.

PridrZovaci zarizeni 4 mi pis, zejiména tzv. dopravni pas,
ktery je ve stvku se zarovnavanous/kalibrovanou cihlou a ktery
ma na rubové stran¥ poddln¥ probihajicf{ klinové dri¥ky.
V pHidrZovaci v&tvi zabiraji alespoll v oblasti zarovnavaci
stanicesstanic 35, i;, centrovaci, pruZnd ulo¥end Femenice

s klinovym profilem 26, a ob& boXni oblaéti mohou b&¥2et pireg

opgrnég kluzné 1lidty.

Depravni pasy depravhiho zavizeni 2 a pFidrZovaciho

4 maji na plo¥e, st¥ykajici se s cihlou 1, elastickéd

zarizent

pedélng pruhy 27, kterd funguji jake naraznik. Probihaji skrz

pouzdre 28.




Oba dopravni pisy dopravniho za¥fizeni 3, kterd je v %f{¥ce

rozdéleno na dvd gasti, jsou vZdy umist®ny na socusednich

gstolech stroje 12 a tim jsou pPFestavovanim stolu stroje

gsefiditelné na poXadovancu op&rnou vzdilenost.




PATENTOVE NAROKY

1. Stroj k bodnimu zarovnavani cihlérskych a
Zaruvzdornych vyrobkfl, zejména tzv. plochych <cihel, jejich®
dopravni Bi¥ka a/nebo kalibrovany rozm&r se pohybuje ve vEt3{m

rozmezi, pridemZ

~ je p¥itomen strojni dopravni systém, ktery predmsty, kterd
chceme opracovivat, jake nap¥. ploché cihly, nevypilend ploché
cihly a tak podobn&, po sgstranovém vyrovnani, uchopi mezi
pohandné spodni dopravni za¥izeni a p¥Fidr¥ovaci za¥izent
a transportuje je v nastavend poloze vyXikovd upnuté skrz dvd

zarovnidvaci stanice s bo¥nim p¥istavenim nastroje,

- dopravni za¥izeni je rozd&leno v Xi¥ce a ma opiasané nihony,
negouci predmsty, které jsou kaZdy unist¥n na stolu stroje,
které Jsou posuvné pF{EnE¥ ke sm¥ru dopravovini vzhledem
kX podstaveci a které nesou ka%dy alespoll jedno zarovnavact

zarizeni, a

- pFidrZovaci za¥izeni je vy¥kovd nastavitelnd va¥i dopravnimu
za¥izen! podle ZAidangho rozmdru "vyXka pFedm&tu", jako¥? pfsocobf

tlakem na opracovavany predmst,
vvyznaduljijgilici se t 1m, %

a) na peodstavel (6) Jje bo¥nd vedle strojniho dopravntiho
systému (3, 4) a tim p¥ibliZng ve st¥edu mezi obd¥ma
zarovnavacima stanicema (5, 5 ) je umistdn stojan (72, ktery
nese vydkovd nastavitelny drZiak (8} pro  stFedovy zivEsg
pFidrZovacihe =zarizeni (4), odpruZeného jake celek, piriZemZ®
roviny symetrie dopravni drahy a p¥idr¥cvactihe za¥rizeni (4) se

shoduj1,

b) oba stoly streje (12) maji vliastnt naétavovaci vieteno (14)




s vlastnim hnacim motorem (13) a jsou nejen jednotlivE, ale

i oba zarovel pFestavitelnd smSrem k sob¥ nebo od sebe,

c) alespol opdsang pohony dopravniho za¥izeni (3), které nesou
predmity, jsou tvo¥eny nekonednvymi pisy z ohebného materiilu,
provedenymi jako oczubené {Femeny, a Jjejich v&tev na stran

dopravovanych p¥redm&tf je stranovd a vy¥kowv® nucend vedena, a

d) v¥echny hnaci {Femenice (24), pohdnZjici ozubené IFemenvy,
jsou probEZ2n% spojeny navziiem pedné viZi otolent, pFi¥em?
tote se uskute®iuje mechanickym :hfidelem (25), ktery je
spojuje, nebo tzv., elektrickym h¥fdelem, =zejiména synchronnd

zapojenymi synchronnimi pochony.

2. Strej podle narocku 1, vyznaduiitlci s e
t 1 m, Ze

a) podstavec (&) je konstruovan symetricky, to zn. pro pravo-

nebo levostranou cbhsluhu,
b) coba steoly stroje (12) jsou konstruovany symetricky,

c) ka¥%dy st@l streoje (12) je konstrucocvin se dvdma upeviovacimi

misty, leZ2icimi v odstupu zZa sebou wve sm¥ru transportu

predm&tu, pPro kompletnt funk#ni jednotku "zarowvnivaci
za¥rizeni" - zejména pro zadkladni t3lo (16) s vedenim posuvu,
pohonem polohovani, pohdnEnym brusn¥m a/nebo frdzovacim
rotorem (17), krvtem (18), a bud obsahuje takovou funk®ni

jednotku zarovnivactiho za¥rizeni, nebo kryci Prvek a

d) p¥idricovaci za¥izeni (4) le¥2i v roving svmetrie stroje (M)
a je nesene stoejanem (7)), pat¥icimu k podstaveci (6) stroje a
umist®nému vlevo nebo wvpravo vedle dopravniho zavrizeni (3),
kolem kterdho Jje weden st@l (12) stroje vybrinim (15) na

stejnég strang stroje.




3. BStrej podle naroku 1 nebo 2, vy zn a&u jict1

s e bt 1 m, ¥e

a) opasané pohony dopravniho za¥izent (3), nesocuct pFfedm&ty,
jsou vZdy tvoreny tzv. padsem =z vyztu¥endho (armovaného)
chebného materiilu, provedeného jako dopravni pas, ktery ma na
rubové stran® v pro¥ezu pasem
- ve st¥edni ¥asti alespoli jeden klinovy profil (20) a
~ na cbou bo¥nich stranich ozubeny profil (21),

/
b) hnaci ¥emenice (24) dopravnibo Pasu jsou tvoteny PFemenicemi
na ozubeny ¥emen a jsou prob&iZng spojeny navzajem pevnd vo¥i

otofenti,

€) s horni v&tvi depravnihe pasu jsou ve styku alespoil
v oblasti =zarovnavaci stanice (5, 5'), pop¥. zarovnivacich
stanic (5, 5°) temenice 8 klinovy¥ym profilem (22) jako
centrovaci Yemenice, kters jsou za WG¥elem nastavovandho
bofniho silovéhe styku klinovych ploch ulo¥eny tak, Ze jsou

zat&Zovany pruZinou, a

d) beoZni ozubené profily (21) probihajfi v dUseku horni vdtve pres
kluzné lidty (23).

4. Strej podle naroku 3, vy znadéuiitici s e
t 1 m, 2 dopravni pasy dopravnihc za¥rizent (32) maji na rubu
uprost¥ed vrub na klinovém ¥Femenu (20), chranifeny dv&ma

driZ2kami ve tvaru V.

.

5. Stroj podle narcku 3 nebo 4, vy z n a & u i ifci1
S e t 1 m, 20 rub ozubendho profilu a klinovdého profilu

Femenu dopravniho pasu le¥{ na spole¥®né kifivce.

6. Stroj podle jednoho z naroké 1 a¥ 5,

vyznadujici se t {m, Z2e plochy #¥emenu nebo pazu




kaZdého dopravniho pdsu, nesouciho predm&ty, majl alespoi
jeden elasticky pruh (27).

7. Btreoj podle jednohe z néarckfl 1 a%¥ 6,
vvyznaduiji1icli 3 @ t { m, Ze dopravni pasy jsou

pProvleeny pouzdrem pasu (28), tvo¥ricim tunel.

8. Stroj podle jednocho z narokd 1 a%2 7,
vyznatuijitlcdili s e t {1 m, ¥2e p¥Fidr¥ovacti za¥izent
(4) ma& dopravni prvek, ktery se skladd z pésu, zejména z tzv.
dopravnihoc pisu, s pédélné Probihajficimi klinovymi dra¥kami na
rubové strand, p¥idem¥ pridrZ2ovaci v&tev probihi svou st¥edni
oblasti p¥i&n& p¥es centrovaci ¥emenice s klinovym profilem
(26), ulcoZené odpruZens a p¥itomné alespofi v oblasti
zarovnavaci stanice (5, B), Jjako¥ ob¥ma bo¥nimi oblastmi

Probiha p¥res opdrng kluzné listy.

g, Stroj podle naroku 1 nebko 2, vv znaduijiiflci

s e t 14 m, ¥e:

a) kaZdy stil streoje (12) mé preo ka%dé zarovniavaci zarizeni
(5, 5’) m&¥rici za¥izeni pro nastrojovou funk®ni plochu (19,
197), které bezdotykovd zjiBtuje skutednou polohu kaZdého
zarovniavaciho nastroje, porovnava ji se ¥Yidancu polohou, jako¥
pPevidi vysledek na ¥idici impulsy a v désledku ¥#idici vazby
prislu¥nych m&¥ficich =za¥izeni (19, 19°) s p¥isluXnym pohonem
posuvu zarovnavacihe nidstroje inicializuje posuv zarovnivaciho
nidstroje do strany v poXadovangm rozsahu, a

b) Ob¥ m&¥ici zaFizeni (19, 19°) na jedné strand stroje se
spolu posocuvajil pomeoci posuvu stoelu stroje do zakladni polohy,

pFedem dand kalibrovanym rozm&rem.

10, 3troj podles narocku (93, vyznaddgulijici s e
t 1 m, 22 chbd m&rici zarizeni (19, 19l) ka¥2dého stolu stroje




(12) Jjsou provedena jako laserovd m&¥ici za¥izeni, jejich¥
laserové paprsky k¥i%1i ve sm&ru  sefny ob&Znou kru¥nici
brusngho rotoru, pifitom prokihaji nad drahou pohybu
zarovnavaného p¥edm&tu, a pro vicestupiové zarovnani je p¥edem

nastavitelné stranové odsazeni mezi p¥rednim a zadnim laserem.
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