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(54) Zapojenie ku kontrole, vyhodnoteniu a nastaveniu predradnika

Vyndlez sa tyka odboru montdZe na automatic-
kych montaznych linkach.

Vyndlez rie§i automaticki kontrolu, vyhodnote-
nie a nastavenie predradnika.

Podstatou vyndlezu je, Ze kontrolovany predrad-
nik je snimacim vedenim pripojeny na meraci
most. Meraci most je spojeny napajacim vedenim
prostrednictvom spinacieho bloku s generatorom
striedavého pridu. Meraci most je kontrolnym -
vedenim pripojeny aj na vyhodnocovaci obvod, |
ktory je vyhodnocovacim vedenim pripojeny na °
logicky procesor s Casovymi obvodmi, ktorého
vystupné vedenia sii pripojené jednak na spinaci -
blok, jednak na lisovacie zariadenie a na triediace
zariadenie.
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Predmetom vynélezu je zapojenie ku kontrolé,

vyhodnoteniu a nastaveniu predradnika, najmi pre *.

automatické montéZne linky na zdklade vyhodno-

tenia velkosti elektrického pridu pretekajiceho
pri kontrole a vyhodnocovani predradnikom.

V siiCasnosti pri ruénej montéZi predradnikov sa

. uskutoCiiuje meranie elektrického pridu na zmon-

tovanych predzadnikoch ru¢kovym pristrojom po- ,

rovndvanim s hodnotami nameranymi na referend-
nom predradniku. Tdto metéda je zdfhavi, vyZa-
duje obsluhu a pre automatizovani montaz pred-
radnikov je nevhodn4. DalSou nevyhodou tohoto
sposobu je, Ze na zmontovanom predradniku nie je
moZné previest tpravy k dosiahnutiu poZadova-
nych parametrov bez jeho rozoberania a opitovné-

ho zloZenia na pracoviskach repasaZe. Okrem toho
je k meraniu potrebny stabilizovany zdroj strieda- -

vého priidu.
Vys8ie uvedené nevyhody zmierfiuje a technicky

problém riesi zapojenie ku kontrole, vyhodnoteniu

a nastaveniu predradnika podla vyndlezu, ktorého
podstatou je, Ze kontrolovany predradnik je sni-
macim vedenim pripojeny na meraci most. Meraci
most je spojeny napdjacim vedenim prostrednic-
tvom spinacieho bloku s generatorom striedavého
pridu. Meraci most je dalej kantrolnym vedenim
pripojeny na vyhodnocovaci obvod a tento je
vyhodnocovacim vedenim pripojeny na logicky
procesor s ¢asovymi obvodmi. Vystupné vedenia

logického procesora s ¢asovymi obvodmi si dalej -

pripojené na’ spinaci blok, lisovacie zariadenie
a triediace zariadenie. :

Zapojenim ku kontrole, vyhodnoteniu a nasta-
veniu predradnika sa dosiahne vyhodnotenie kon-
trolovaného predradnika v procese automatickej

' montéZe a zdrovefi potrebného nastavenia poZado-
vanych parametrov riadenim lisovacieho zariade-

nia logickym procesorom s ¢asovymi obvodmi na

zéklade vyhodnotenych udajov privedenych z vy-
- hodnocovacieho obvodu. Cely proces kontroly,
vyhodnocovania a nastavovania sa uskutoétiuje
automaticky, bez potreby obsluhy v takte vyhovu-
jicom automatizovanej montdZi predradnika,
Ovlddanim lisovacej jednotky priebezne podla

snimanych tGdajov sa dosiahnu poZadované para--

metre predradmka bez nutnosn jeho daliej repa-
sdze.

hodnoteniu a nastaveniu predradnika.

Na pripojenom vykrese je znézornene prikladné
prevedenie blokového zapojenia ku kontrole, vy-

Zapojenie ku kontrole, vyhodnoteniu a nastave- |

niu predradnika je prikladne uskutonené nasle- '

dovne: Kontrolovany predradnik 1 je snimacim

vedenim 2 pripojeny na meraci most 3, spojeny
‘napéjacim vedenim 4 prostrednictvom spinacieho

bloku 5 s generatorom striedavého priidu 6. Dalej

je meraci most 3 kontrolnym vedenim 7 pripojeny.
na vyhodnocovaci obvod 8, ktory je vyvhodnocova-
cim vedenim 9 pripojeny na logicky procesor 10

s Casovymi obvodmi. Vystupné vedenia 11 logické-

ho procesora 10 s ¢asovymi obvodmi sii pripojené -
na spinaci blok §, lisovacie zariadenie 13 a triediace '

zariadenie 14.

Kontrolovany predradnik 1 prestivany na mon-
tdZnej linke 15 je po pripojeni na vstupné svorky
16 snimacieho vedenia 2 prostrednictvom meracie--

ho mostu 3, tvoreného odpormi 17, 18 a referené-
nym predradnikom 12 v &ase uréenom logickym
procesorom 10 s, Casovacimi obvodmi cez spinaci
blok 5 pripojeny na napiitie generitora 6 striedavé-

" ho ‘pridu, pripraveny ku kontrole a nastaveniu.

Hodnoty elektrického pridu z4vislé na indukénosti
‘kontrolovaného predradnika 1 privedené snima-

“cim vedenim 2 cez meraci most 3 a napéjacie

vedenie 4 do vyhodnocovacieho obvodu 8 sit po.

vyhodnoteni privedené vyhodnocovacim vedenim

9 do logického procesora 10 s ¢asovymi obvodmi, -

v ktorom sa rozhodne o postupe vyhodnocovania
a nastavovania kontrolovaného predradnika 1.
V pripade, Ze kontrolovany predradnik 1 ma4

prerusené vinutie alebo skrat, je logickym proceso- -

rom 10 s casovymi obvodmi prostrednictvom
triediaceho zariadenia 14 vyradeny z daliej mont4-
Ze. Ak snimané hodnoty elektrického pridu su
v tolerancii pre nastavenie optimilnej hodnoty
elektrického pridu kontrolovaného predradnika

- 1, je logickym procesorom 10 s &asovacimi obvod-

mi na predom urleny &as uvedené do <innosti
lisovacie zariadenie 13, ktoré dolisuje kontrolova-

nedosiahne lisovacim zariadenim 13 optimélne;j

- ny predradnik na optimalnu hodnotu elektrického -
_pridu. V pripade, Ze v predom uréenom &ase sa

hodnoty elektrického pridu, je kontrolovany *
predradnik 1 vyradeny z dal§ieho postupu montaZe

triediacim zariadenim 14. Kontrolované predrad-
niky 1, ktoré dosiahnu- optimélne parametre, si |
logickym procesorom 10 s &asovymi obvodmi

z lisovacieho zarladema 13 uvolnené k d’alse]

o monta21

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie ku kontrole, vyhodnoteniu a nastave-
"niu predradnika obsahujice meraci most, spinaci
blok, generétor striedavého priidu, vyhodnocovaci
obvod, - logicky procesor s &asovymi obvodmi
a kontrolovany predradnik, vyznadujiice sa tym, Ze
kontrolovany predradnik (1) je snimacim vedenim
(2) pripojeny na meraci most (3), pri¢om meraci
most (3) je spojeny napéjacim vedenim (4) pro-

strednictvom spinacieho bloku (5) s generdtorom

(6) striedavého priidu a kontrolnym vedenim (7) je
'pripojeny na vyhodnocovaci obvod (8), ktory.je

vyhodnocovacim vedenim (9) pripojeny na logicky

procesor (10) s ¢asovymi obvodmi, ktorého vy-

stupné vedenia (11) st pripojené jednak naspinaci
blok (5), jednak nd lisovacie zariadenie (13) a na -

triediace zariadenie (14).
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