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ALMACENAMIENTO DE LOS MISMOS

@Resumen:

Mé&quina para el trasvase de frutos desde una
mégquina cosechadora de frutos hacia un remolque o
camion cisterna para el transporte y almacenamiento
de los mismos.

Consiste en una méaquina autopropulsada que
presenta una cabina (6) capaz de bascular para una
mejor maniobrabilidad de la misma, y que cuenta con
una tolva (2) sobre la que descarga la maquina
cosechadora, que dispone de unos sinfines (7) que
distribuyen homogéneamente el producto en el seno
de la tolva, tolva (2) que se vincula al bastidor (1) de
la maquina por medio de un mecanismo de elevacién
de tipo tijera (9) controlable desde la cabina (6). La
tolva (2) cuenta con una trampilla (8) de descarga,
incluyendo sobre su fondo una cinta transportadora
(10) longitudinal accionable desde el interior de la
cabina (6). Esto permite que la cosechadora pueda
seguir trabajando y descargar en el punto en el que
se encuentre sin afectar a su proceso de recogida,
ademas de evitar el uso de maquinaria adicional en el
proceso.
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DESCRIPCION

Maquina para el trasvase de frutos desde una maquina cosechadora de frutos hacia un

remolque o camion cisterna para el transporte y almacenamiento de los mismos

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion se refiere a una maquina para el trasvase de frutos desde una
maquina cosechadora de frutos, del tipo de las constituidas a partir de una maquina
autopropulsada y que incluyen un dispositivo vibrador de troncos, que trabaja en continuo,
cuya capacidad de carga es limitada, y que por tanto requiere ser vaciada periodicamente
durante su trabajo, para que dichos frutos sean trasvasados hacia un remolque o camioén

cisterna para el transporte y/o almacenamiento de los mismos.

El objeto de la invencidon es proporcionar una maquina autopropulsada que se maneje en su
totalidad por un solo operario y que permita llevar a cabo tanto el proceso de recogida de
los frutos desde la maquina cosechadora como el trasvasado de éstos hacia un remolque o
camion cisterna para el transporte y/o almacenamiento de dichos frutos, de modo que dicha
descarga pueda realizarse en el lugar exacto en que esté trabajando la maquina
cosechadora, es decir sin afectar negativamente a su proceso de cosechado, evitando la
necesidad de utilizacion de maquinas adicionales en el proceso, como son las clasicas
cintas elevadoras, todo lo cual repercute positivamente desde un punto de vista de impacto

medioambiental.

La invencion ofrece la posibilidad de hilerar el fruto en una campa para su secado,
disponiendo el fruto en una hilera de anchura compatible con las levantadoras mas

comunes del mercado sin necesidad de voltear el fruto.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En el ambito de aplicacion practica de la invencion, es conocida la patente de invencion
P202130616, en la que se describe una maquina cosechadora de frutos materializada en
una maquina autopropulsada, que incluye un vibrador aplicable sobre el tronco de un arbol
cuando se detecta la presencia del tronco del arbol por medio de palpadores, maquina que

cuenta con dos bastidores laterales entre los que queda una abertura longitudinal inferior
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para el paso del arbol segun se desplaza la maquina, y en donde los dos bastidores
laterales estan vinculados superiormente por medio de dos porticos paralelos plegables,
extendidos transversalmente y separados por una cierta distancia en direccién longitudinal,
de manera que la maquina cuenta con medios de arrastre, ubicados en el interior de
canales longitudinales respectivos, para mover los frutos desprendidos hacia la parte trasera
de cada uno de los bastidores laterales, en donde los medios de arrastre de los bastidores
laterales descargan sobre unas cintas transportadoras laterales que alimentan a unas
voluminosas tolvas dotadas de peladoras a su entrada, en las que se van almacenando los
frutos, de modo que éstos puedan descargarse con la maguina en movimiento a través de
unas cintas transportadoras de expulsion las cuales incluyen medios de activacion/descarga
ante la presencia de un vehiculo de transferencia, a través de un pulsador mecanico,

sensores opticos, magnéticos o cualquier otro sensor sin contacto magnético.

No obstante existen otro tipo de maquinas cosechadoras de frutos en las que se requiere
igualmente un vehiculo de transferencia, y a las que es igualmente aplicable el dispositivo
de la invencion en virtud de su gran versatilidad. Es mas, la gran mayoria de los métodos

de recoleccion son compatibles.

Este vehiculo de transferencia, suele materializarse en un pequefio remolque asociado a un
vehiculo tractor, ya que el espacio entre rias es limitado, de manera que el remolque o en
su caso la propia maquina cosechadora debe aproximarse hasta un punto de recogida
habilitado a tal fin, normalmente coincidente con el inicio o final de la ria donde se
establecera el correspondiente remolque o camion cisterna para la recogida final de los
frutos, para lo cual es preciso elevar dichos frutos desde el vehiculo de transferencia,
empledndose en tal sentido cintas elevadoras, con sus correspondientes motores, lo que
hace preciso la presencia de al menos dos trabajadores uno controlando el vehiculo, y otro

controlando la cinta.

Asi pues, se trata de un proceso en el que participan varias maquinas cada una de ellas con
sus correspondientes motores de combustidn interna, que complican el proceso y generan
unas emisiones de gases contaminantes a todas luces indeseables, ademas de requerir la

mano de obra de varios trabajadores.
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EXPLICACION DE LA INVENCION

La maquina para el trasvase de frutos desde una maquina cosechadora de frutos hacia un
remolque o camiodn cisterna para el transporte y almacenamiento de los mismos resuelve de
forma plenamente satisfactoria la problematica anteriormente expuesta en base a una

solucion sumamente eficaz.

Para ello, y de forma mas concreta, la maquina de la invencidn se constituye a partir de un
vehiculo auto-propulsado y manejable en su totalidad por un Unico operario, en el que se
define un chasis rodante vinculado a través de la correspondiente transmision a un motor de
propulsion de la maquina, con un eje delantero directriz gobernado a través de una cabina,
gque presenta la particularidad de que ésta puede girar 180°, de manera que el conductor
siempre ve de frente hacia donde se dirige. Esta caracteristica tiene ventajas tanto desde el
punto de vista de seguridad como de confort para el operario, ya que el vehiculo debe
desplazarse entre las rias de la plantacién de que se trate, evitando dafiar los arboles alli

dispuestos.

En tal sentido, sobre el chasis del vehiculo se dispondra una tolva de recogida de los frutos,
abierta superiormente y cuya embocadura quedara alineada con las cintas transportadoras
de expulsion de la maquina cosechadora, o sistema de expulsion de frutos, tolva que tendra
una anchura maxima de 2,50 metros lo que hace la maquina perfectamente accesible a
través de las rias definidas entre alineaciones de arboles sin riesgo de dafar los mismos.

Estas dimensiones hacen posible que la maquina se pueda transportar por carretera.

Esto optimiza el proceso de recoleccién, ya que la maquina cosechadora puede seguir
trabajando en continuo sin necesidad de paradas para el vaciado de sus tolvas de
recoleccion, al incluir, como se decia en el apartado de antecedentes de la invencion,
medios de activacioén/descarga de las cintas de descarga de sus tolvas ante la presencia de
la maquina de la invencion, la cual puede desplazarse sincronizadamente con dicha

maquina cosechadora.

Tal y como se ha dicho con anterioridad, el dispositivo de la invencién presenta una gran
versatilidad, de manera que no es aplicable exclusivamente a maquinas cosechadoras
como la descrita en la patente de invencién P202130616, sino que puede trabajar con

cualquier sistema en el que se disponga de una cinta de propulsién de frutos.
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Asi pues, esto permite la descarga del fruto en cualquier parte del campo, no como sucede
con otras maquinas que tienen que tener un punto habilitado para dicha descarga, lo que

supone una pérdida de tiempo a todas luces indeseable.

De acuerdo con otra de las caracteristicas de la invencion, dado que la tolva se cargara
preferentemente por su extremidad opuesta a la de la cabina de conduccién de la maquina,
para asegurar una buena distribucion del producto cargado a lo largo de toda la tolva de
recogida del mismo, asi como para evitar que dicho producto se apelmace, en el seno de la
tolva se estableceran unos sinfines longitudinales cuyo accionamiento motorizado garantiza

la correcta distribucion de los frutos a lo largo de la tolva.

Finalmente decir que, para poder descargar el contenido de la tolva en el correspondiente
remolque o camion cisterna, se ha previsto que dicha tolva se vincule al chasis del vehiculo
a través de una estructura de tipo tijera, accionada hidraulicamente y controlable a través de
la cabina de conduccion, de manera que esta estructura de tijera permite elevar la tolva
hasta la altura que sea necesaria, estableciéndose en el fondo de dicha tolva, de seccién
decreciente en sentido descendente, una cinta transportadora longitudinal que comunica
con una compuerta de descarga a través de la que es posible vaciar el contenido de la tolva

sobre el vehiculo final de recogida de los frutos.

Se consigue de esta manera una maquina totalmente autbnoma, maniobrable, comoda y
segura de utilizar, que optimiza los tiempos operativos y reduce la necesidad de
participacién de otras maquinas en la instalacion, como son las cintas elevadoras de los
frutos hacia el remolque o cisterna del correspondiente vehiculo final de recogida de los

frutos para su transporte y/o posterior almacenamiento.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcidon que seguidamente se va a realizar y con objeto de ayudar
a una mejor comprension de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un ejemplo
preferente de realizacion practica del mismo, se acompafia como parte integrante de dicha
descripcion, un juego de planos en donde con cardcter ilustrativo y no limitativo, se ha

representado lo siguiente:
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La figura 1.- Muestra una vista esquematica en perspectiva de una maquina para el
trasvase de frutos desde una maquina cosechadora de frutos hacia un remolque o camion
cisterna para el transporte de los mismos realizada de acuerdo con el objeto de la presente
invencion, en la que la maquina aparece desprovista de la pareja de sinfines que participan

en su tolva de recogida de los frutos.

La figura 2.- Muestra una vista similar a la de la figura 1, pero en la que la cabina de la

maquina aparece girada 90°.

La figura 3.- Muestra una vista en alzado frontal de la maquina.

La figura 4.- Muestra, finalmente una vista en perspectiva de la maquina en posicién de
elevacion de su tolva, para proceder al vaciado de la misma sobre el correspondiente
remolque o camion cisterna destinado a transportar los frutos recolectados, remoque 0

camion cisterna que no aparece representado en la figura por ser convencional.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las figuras resefiadas, puede observarse como la maquina para el trasvase de
frutos desde una maquina cosechadora de frutos hacia un remolque o camion cisterna para
el transporte de los mismos esta constituida a partir de un bastidor (1) rodante,
autopropulsado, en el que se definen una pareja de ruedas anteriores (5) directrices, asi
como una pareja de ruedas posteriores (3), pudiendo ser unas, otras o ambas motrices,
accionadas a través del correspondiente motor (4) por medio de la correspondiente

transmision mecanica.

Pues bien, el vehiculo se controla por un Unico operario a través de una cabina (6)
establecida en correspondencia con la extremidad anterior del bastidor (1), y que se vincula
a éste mediante un mecanismo de regulacién de la posicion angular relativa con respecto a

éste pudiendo la cabina (6) girar 180° con respecto al bastidor (1).

Esto permite variar la posicion angular de la cabina, tal como muestran las figuras 1y 2 en
diferentes posiciones, de manera que si el vehiculo se aproxima marcha atrds hacia la

correspondiente maqguina cosechadora, el conductor pueda adoptar una posicién relativa de
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conduccion que mejore y facilite el control del vehiculo, de forma mas segura.

Sobre el bastidor (1) se establece una tolva (2) abierta superiormente, de seccién en “U”, es

decir decreciente en anchura en sentido descendente.

Esta tolva, que presenta una anchura maxima de 2,50 metros, tiene una altura acorde a la
altura de salida de las cintas transportadoras de expulsion de los frutos de la maquina
cosechadora u otras maquinas recolectoras del mercado, no representadas en las figuras,
de modo que pueda recibir de forma automatizada dichos frutos al aproximarse a la

maquina cosechadora, por incluir ésta medios de deteccion de dicho vehiculo.

Dado que la tolva (2) se cargard preferentemente por su extremidad opuesta a la de la
cabina (6) de conduccién de la maquina, se ha previsto que en la misma se instalen dos
sinfines (7) longitudinales (visibles en la figura 4), que apoyan sobre rodamientos o cojinetes
(7)) y que son accionados y controlados desde la cabina (6), de modo que estos sinfines (7)
longitudinales permiten redistribuir a lo largo de la tolva los frutos que se amontonan sobre
su extremidad en orden a obtener una distribucibn homogénea de los mismos, evitando

igualmente el apelmazamiento de éstos.

Tal y como se ha dicho anteriormente, y como se puede observar en la figura 4, la tolva se
vincula a bastidor (1) a través de un mecanismo de elevacién de tipo tijera (9), igualmente
controlable desde la cabina (6), para elevar la tolva a una altura adecuada de vaciado
directo de ésta sobre el correspondiente remolque o camidén cisterna sin necesidad de
maquinas intermedias, de manea que en correspondencia con su extremidad posterior se
establecera una trampilla (8) de descarga, mientras que sobre el fondo de la tolva se
dispondra una cinta transportadora (10) cuyo accionamiento se controla igualmente desde el

interior de la cabina (6).

De esta forma, y como se ha dicho con anterioridad, se consigue una maquina
autopropulsada que se maneja en su totalidad por un solo operario de forma cémoda y
segura, que permite llevar a cabo tanto el proceso de recogida de los frutos desde la
maquina cosechadora como el trasvasado de éstos hacia un remolque o camion cisterna
para el transporte y/o almacenamiento de dichos frutos, de modo que dicha descarga pueda

realizarse en el lugar exacto en que esté trabajando la maquina cosechadora, sin afectar
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negativamente a su proceso de cosechado, evitando la necesidad de utilizacion de

maquinas adicionales en el proceso.
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REIVINDICACIONES

12.- Maquina para el trasvase de frutos desde una maquina cosechadora de frutos hacia un
remolqgue o camién cisterna para el transporte y almacenamiento de los mismos,
caracterizada por que esta constituida a partir de un vehiculo auto-propulsado en el que se
define un bastidor (1) rodante vinculado a través de la correspondiente transmision a un
motor (2) de propulsion de la maquina, con un eje delantero directriz, siendo la maquina
controlable a través de una cabina (6), que incluye un mecanismo de regulacién de la
posicién angular relativa con respecto a dicho bastidor (1), bastidor (1) sobre el que se
establece una tolva (2) abierta superiormente, de seccion decreciente en anchura en sentido
descendente, tolva que presenta una altura acorde a la altura de salida de las cintas
transportadoras de expulsion de los frutos de la correspondiente maquina cosechadora de
frutos, y que cuenta con uno o mas sinfines (7) longitudinales accionables desde la cabina
(6) determinantes de medios de distribucion homogénea del producto cargado a lo largo de
toda la tolva, con la particularidad de que la tolva (2) se vincula al bastidor (1) a través de un
mecanismo de elevacion de tipo tijera (9) controlable desde la cabina (6), estableciéndose
en correspondencia con su extremidad una trampilla (8) de descarga, asi como sobre el
fondo de la tolva una cinta transportadora (10) longitudinal y de descarga accionable desde

el interior de la cabina (6).

22.- Maguina para el trasvase de frutos desde una maquina cosechadora de frutos hacia un
remolque o camion cisterna para el transporte y almacenamiento de los mismos, segun
reivindicacion 12, caracterizada por que la tolva presenta una anchura maxima de 2,50

metros.
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