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Przedmiotem wynalazku jest magnetyczny pomiarowy
nosénik sygnatu do kontroli polozenia glowicy magnetycz-
nej wzgledem nosnika sygnatu.

Znane s magnetyczne pomiarowe nosniki sygnatu do
realizacji znanego sposobu kontroli polozenia glowicy ma-
gnetycznej, polegajacego na zapisie na magnetyczny nos-
nik sygnatu dwéch odcinkéw sygnalogramu ze wzajemnie
przemieszczonymi Sciezkami zapisu i na okresleniu spraw-
nosci, odpowiadajgcej zadanemu poltozeniu glowicy ma-
gnetycznej przy odczycie sygnalogramu.

Odpowiednio ze znanym sposobem na magnetycznym
no$niku sygnatu zapisuje sie dwa odcinki sygnalogramu
z zapisem sygnaléw o jednej czestotliwosci i amplitudzie,
ktérych Sciezki zapisu sg wzajemnie przemieszczone i roz-
lozone symetrycznie wzgledem $rodka $ciezki odezytu glo-

* wicy magnetycznej.

Znane magnetyczne nosniki pomiarowe maja dwa od-

cinki ze wzajemnie przemieszczonymi $ciezkami zapisu
i ze $ladami magnetycznymi odpowiadajacymi odcinkom
sygnalogramu z zapisem sygnaléw o jednej czestotliwosci
i amplitudzie.

Wada znanego magnetycznego pomiarowego nosnika
sygnatu jest to, ze doktadnosé kontroli polozenia glowicy
zalezy od dokladnosci okreslenia sprawnosci glowicy ma-
gnetycznej.

Dalszg wadg znanego magnetycznego nosnika pomiaro-
‘wego jest konieczno$é utrzymywania scisle stalej amplitu-
dy sygnaléw przy zapisie obydwu odcinkéw sygnalogra-
mu, poniewaz réznica amplitud sygnatéw zapisu prowadzi
do nier6wnosci sprawnosci z réznych odcinkéw sygnato-
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gramu, nawet przy prawidlowym polozeniu glowicy ma-
gnetycznej oraz niemozliwosé okreslenia kierunku prze-
mieszczenia glowicy magnetycznej przy nieprawidtowym
jej polozeniu.

Celem wynalazku jest opracowanie magnetycznego po-
miarowego nosnika sygnatu, ktéry by pozwolil usungé
wplyw dokladnosci okreslenia sprawnosci glowicy magne-
tycznej i dokladnosci utrzymywania amplitudy sygnatéw
przy zapisie, na doktadnosé kontroli, a takze okreslit kieru-
nek przemieszczenia glowicy inagnetycznej przy mepraw1-
dlowym jej polozeniu.

Zadanie to rozwigzano w ten sposéb, ze dla kontroli
polozenia glowicy magnetycznej wzgledem magnetyczne-
go nosnika sygnatu zastosowalin magnetyczny nosnik sy-
gnalu zawierajacy dwa odcinki sygnalogramu ze wz:jem-
nie przemieszczonymi Sciezkami zapisu, ktére sa t..k rozlo-
zone na nosniku sygnatu, ze brzeg sSciezki apisu jednego
z odcinkéw znajduje sie w minimalnej dopuszczalnej odle-
glosci od brzegu nosnika sygnatu, brzeg sciezki zapisu
drugiego znajduje sie w maksymalnej dopuszczalnej odle-
glosci od tegoz brzegu nosnika sygnatu, a okreslenia istnie-
nia sprawnosci glowicy magnetycznej realizuje sie przy
odczycie obydwu odcinkéw sygnatogramu, przy czym zg-
danemu polozeniu glowicy magnetycznej odpowiada ist-
nienie jej sprawnosci tylko z tego odcinka sygnalogramu,
ktérego brzeg Sciezki zapisu jest przemieszczony w mini-
malnie dopuszczalnej odleglosci od brzegu noénika
sygnahu, '

Celowym jest wykona¢ magnetyczny pomiarowy nosnik
sygnalu do kontroli polozenia glowicy magnetycznej
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wzgledem nosnika sygnatu, majacy zgodnie z wynalazkiem
dwa odcinki ze sladami magnetycznymi, odpowiadajacymi
odcinkom sygnalogramu ze wzajemnie przemieszczonymi
Sciezkami zapisu kazdego odcinka, przy tym brzeg sciezki
zapisu jednego z odcinkéw znajduje si¢ w minimalnej
dopuszczalnej odleglosci od brzegu nosnika sygnalu,
a brzeg Sciezki zapisu drugiego odcinka jest rozmieszczony
w maksymalnej dopuszczalnej odleglosci od tegoz brzegu
nosnika sygnatu.

Zaletg przedstawionego pomiarowego nosnika sygnatu
wykorzystywanego do kontroli potozenia glowicy magne-
tycznej wzgledem magnetycznego nosnika sygnalu, jest
zwigkszenie dokladnosci, przyspieszenie i uproszczenie
procesu kontroli, a takze mozliwo$é okreslenia kierunku
przemieszczenia kontrolowanej glowicy magnetycznej.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na konkret-
nym przykiadzie w zalgczonym rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia magnetyczny pomiarowy nosnik sygnatu do
kontroli polozenia glowicy magnetycznej, zgodnie z wyna-
lazkiem, fig. 2 przedstawia rzut szczeliny roboczej kontro-
lowanej glowicy magnetycznej na sciezki zapisu odcinkéw
sygnalogramu przy: a) zagdanym polozeniu kontrolowanej
glowicy magnetycznej, b) wysokim potozeniu wskazanej
glowicy magnetycznej, ¢) niskim polozeniu wskazanej glo-
wicy magnetycznej, zgodnie z wynalazkiem.

Rozpatrzymy sposéb kontroli polozenia glowicy magne-
tycznej wykorzystujacy magnetyczny pomiarowy noshik
sygnalu pokazany na fig. 1.

Na magnetyczny nosnik sygnatu, ktérym est tasma
magnetyczna 1 zapisuje sie odcinki 2 i 3 sygnalogramu ze

Wzajemnie przemieszczonymi Sciezkami 4 i 5 zapisu, przy
“czym odcinek 2 sygnaiogramu jest zapisywany nasiciczce 4,

umieszczajgc Sciezke 4 zapisu w minimalnej dopuszczalnej
odleglosci ,,a” od brzegu 6 ta$my magnetycznej 1. Odcinek
3 sygnalogramu jest zapisywany na drugiej Scicice 5,
umieszczajac ja w maksymalnej dopuszczalnej odleglosci
od brzegu 6 tasmy magnetycznej 1. Zapis tych odcinkow 2
i 3 sygnalogramu jest dokonywany przez osobng magnety-
czng glowice zapisujgca. Rozmieszczenie Sciezek 4 i 5
zapisu obydwu odcinkéw 2 i 3 svgnalogramu mozna
sprawdzié, mierzac pod mikroskopem odlegtosc od brzegu
6 tasmy magnetycznej 1 po wywolaniu jej w zawicsinie
karbonylku zelaza w benzynie. '
° Otrzymane odcinki 2 i 3 sygnalogramu sa nastepnie
odczytywane przez glowice magnetyczng, ktorej polozenie
jest kontrolowane i ktérej sprawnosé okresla sie dowolnym
ze znanych sposobéw.

Na fig. 2 jest przedstawiony rzut szczeliny roboczej
kontrolowanej glowicy magnetycznejnasciezki 415 zapisu
odcinkéw 2 i 3 sygnalogramu przy réznym wzajemnym
polozeniu glowicy magnetycznej 1 i kontrolowanej glowicy
magnetycznej. Mozliwe sg trzy realne polozenia rzutu 7
szczeliny roboczej: albo w swoim ruchu wzgledem tasmy
magnetycznej naklada sig tylko na jedna Sciezke 4 zapisu
odcinkéw, albo nie naklada sie na zadng ze sciezek 4 i 5,
albo naklada sig na obie Sciezki 4 i 5 zapisu odcinkéw 2 3
sygnalogramu.

Zadanemu polozeniu glowicy magnetycznej odpowiada
istnienie sprawnosci przy odczycie tylko jednego odcinka
2, ktorego brzeg sSciezki 4 zapisu jest umieszczony w mini-
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malnej dopuszczalnej odleglosci ,,a” (fig. 1),0od brzegu 6
tasmy magnetycznej 1. .

Przy wysokim polozeniu glowicy magnetycznej (fig. 2
pozycja b) brak jej sprawnosci przy odczycie obydwu
odcinkéw 2 i 3 sygnalogramu, poniewaz szczelina robocza
nie obejmuje Sciezki zapisu zadnego z odcinkow.

Polczeniu niskiemu glowicy magnetycznej (fig. 2 pozycja
c) odpowiada istnienie sprawnosci przy odczycie obydwu
odcinkéw 2 i 3 sygnalogramu, gdyz w tym przypadku
szczelina robocza kontrolowanej glowicy magnetycznej
obejmuje sciezki zapisu obydwu odcinkéw.

W celach praktycznego urzeczywistnienia i realizacji
wskazanego sposobu kontroli polozenia glowicy magnety-
cznej wzgledem magnetycznego nosnika sygnalu, wypro-
dukowano magnetyczny pomiarowy nosnik sygnalu. Ma-
gnetyczny pomiarowy nosnik sygnatu do kontroli potoze-
nia glowicy magneétycznej ma odcinki 2 i 3 (fig. 1) ze
§ladami magnetycznymi 8, odpowiadajace odcinkom sy-
gnalogramu ze wzajemnie przemieszczonymi Sciezkami 4
i 5 zapisu kazdego odcinka, brzeg Sciezki 4 zapisu odcinka
2 znajduje si¢ w minimalnej dopuszczalnej odleglosci od
brzegu 6 tasmy magnetycznej 1, a brzeg Sciezki 5 zapisu
odcinka 3 - w maksymalnej dopuszczalnej odleglosci od *
tegoz brzegu 6.

Magnetyczny nosnik sygnalu, w charakterze ktérego
moze by¢ wykorzystana nie tylko taSma magnetyczna 1,
lecz i tarcza, pierscien, beben, z zapisanym na nim sygnalo-
gramem, dostarcza si¢ w postaci specjalnego magnetyczne-
go pomiarowego nosnika sygnatu, zakladom wytwarzaja-
cym aparature 1::1\gnetycznego zapisu sygnaléw.

Przedstawiony sposéb kontroli polozenia glowicy ma-
gnetycznej wzgledem nosnika sygnalu, wykorzystujacy
magnetyczny pomiarowy nosnik sygnalu wedtug wynalaz-
ku, moze znalezé zastosowanie w produkcji i kontroli
aparatury magnetycznego zapisu sygnaléw.-

Zastosowanie przedstawionego sposobu kontroli polo-
Zenia glowicy magnetycznej w polaczeniu z magnetycznym
pomiarowym nosnikiem sygnalu wedlug wynalazku daje

mozliwos¢é zwiekszenia dokladnosci, przyspieszenia
i uproszczenia procesu kontroli potozenia glowicy magne-
tycznej.

Zaletg jest réwniez uproszczenie regulacji polozenia *
glowicy magnetycznej, poniewaz znany jest kierunek jej
przemieszczenia, a takze doprowadzenie doktadnosci kon-
troli i regulacji polozenia glowicy magnetycznej do 0,05
mm.

Zastrzezenie patentowe

Magnetyczny pomiarowy nosnik sygnatu do kontroli
polozenia glowicy magnetycznej wzgledem nosnika sygna-
lu, kiéry zawiera dwa odcinki zapisu magnetycznego
z wzajemnie przemieszczonymi Sciezkami zapisu znamien-
ny tym, ze odcinki (2 i 3) zapisu magnetycznego s3 tak
rozlozone na nosniku sygnatu, ze brzeg $ciezki (4) zapisu
jednego z odcinkéw (2) znajduje sie w minimalnej dopusz-
czalnej odleglosci od brzegu nosnika sygnalu, a brzeg
Sciezki (5) zapisu drugiego odcinka (3) znajduje sie w ma-
ksymalnej dopuszczalnej odlegtosci od tegoz brzegu nosni-
ka sygnalu.
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