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(54) Bezeichnung:

(57) Abstract

The installation for measuring parameters given in any
process, for an eventual intervention, and for the storage and
processing of data, comprising 2 fixed calculating machine (1)
provided with a display device (3), a keyboard (4), optionally a
printer (6), an external memory (5) and a connection (28) for
another data processing system. A programmable measuring device (2), for data collection and intervention is removably
connected to the fixed calculating machine (1). Said programmable device (2) is galvanically and/or non-galvanically con-
nected by a unidirectional line to at least one of its inputs by a connection apparatus (8) to a supply apparatus (9), to signal
transmitters for measuring given parameters, preferably a distance transmitter (10), to a braking signal transmitter (11).
Furthermore, said device (2) is connected by a bidirectional line to a unit (12) enabling an intervention to measure other
magnitudes, such as the fuel consumption, the load, the number of revolutions.

- (57) Zusammenfassung

In der Einrichtung fiir Messen von bestimmten Parametern beliebiger Prozesse, und fiir eventuelles Eingreifen, fer-
ner fiir Datenspeicherung und -verarbeitung, die eine ortsfeste Rechenmaschine (1) hat, die mit einer Anzeigeeinheit (3),
einer Tastatur (4), gegebenenfalls einem Drucker (6), einem Hintergrundspeicher (5), und einem Anschluss (28) fiir weite-
res Datenverarbeitungssystem versehen ist, und zur ortfesten Rechenmaschine (1) eine programmierbare Vorrichtung (2)
fiir Messen, Datensammeln und Eingreifen 1osbar angeschlossen ist, ist die Vorrichtung (2) fiir Messen, Datensammeln
und Eingreifen iiber ihren mindestens ein Eingang, und ein an sich bekanntes Verbindungsgert (8) mit einem Speisegerét
(9), mit Signalbegern zum Fiihlen gegebener Parameter, bevorzugt mit einem Weg-Transmitter (10), einem Bremssignalge-
ber (11) einseitig, galvanisch und/oder nichtgalvanisch verbunden ist, ferner mit einer eingriffsfihigen Einheit (12) zum
Messen anderer Mengen, darunter Kraftstoffverbrauch, Belastung, Drehzahl zweiseitig verbunden.
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TINRICHTUYG FUR MESSEN VON BESTIMMTZN PARAMETERY
BELIZ3IGER PROZESSE UND FUR EVENTUELLES EINGREIFEY,
PERNER FUR DATENSPEICHERUNG UND -VERARBEITUNG

Technisches Gebiet

Die Erfindung bezieht sich auf eine Eimrichtung fir
Yegsen voan bestimmiten Parametern bellebiger Prozes-
se und fir eventuelles Eingreifen, ferner fir
Datenspeicherung und -verarbeitung.

Die feuheiten und Vorteile der erfindungsgeméien
Tinrichtung werden als cweckmi’iger Zeispiel auf
Grund der Anwendung in der Fraftfahrzeugen néher
erldutert, es soll aber vetont werden, da3l die
Irfindung weit iiver das dargestellte Geblet mit
bvedeutenden Torteilen angewendet werden kann,

Stand der Technik

In Verbindung mit der Amwendung der Irfindung in
den Fahrzeugen beziehen wir uns auf die Tatsache,
da3 in einigen ILé&ndern ia Terordnungen vorge=-
schrieben wurde, Fahrzeugean von gegebenen Typeh

“mit Tachografen zu versehen, womit hauptséchlich

verkehrstechnigche Taten gesammelt werden kdnnen,
Den verschiedenen Transportgesellschaften steht
aber im Interesse, ein System fiir Fahrtleistungs-
messung und "atenspeicherung zu verweanden, das die
automatische Ilessung von Tracutdaten und die Ver-
arbeitung der gemessenen Taten und ndtigenfalls
einen Eingriff wéhrend der Tahrt des Fahrzeuges
ermdglicht.

SOREAD
oMt
WIEO




WO 84/04413. , | PCT/HUS4/00030

10

15

20

25

30

Laut unserer Fenntnisse gibt es keine -Einrichtung,
die zur 3efriedigung der ovenerwihnten Anforderung-
en geeignet wére und zwar mit einer egsgenauig-
keit und Zuverléssigkeit, die mit eimer, den
Zrfordernissen der Transportgesellschaften be-
ziiglich der Verrechnung und Fakturierung ent-
sprechender Genauigkeit die ndtigen Daten liefern
kdunte. '

Zur teilweisigen ILdsung der oben dargestellten Auf-

~ gaben sind zahlreiche Losxx;nauf dem Cebiet des

Verkehrs bekannt geworden, von denen einige nach-
stehend erlZutert werdeun: '

Die US-PS 4,067,061 stellt einen sogenannten
"Zoard Computer" fiir :raftfahr:zeuge dar, dessen
Aufgabe darin besteht, einige Tahrzeugparameter,
go die Zeit, die ¢ escnwiadlgkelt den ¥raftstoff-
verbrauch zu messen und die gemessenen Taten zu
speichern. Laut dieser Ldsung sind Fiihler fiir die
lfegssung von Fahrzeugparametern verwendet, an denen
ein Impulsgenerator angeschlossen ist. it dem
Impulsgenerator igt ein Z&rler verduznden, so
werden die Signale sleichzeitig, parallel erzeug st,
und in einem periodischen Speicher gespeichert.
Diesem Speicher ist ein weiterer Z&hler angeschlos-

- sen, der mit einem Serien-Parallel-U ‘mgetzer ver-

bunden ist. Der periodische Speicher ist zum Ause-
lesen der gespeicherten Signale mit einem Folge=-
schalter und einer Dekodiereinheit verbundea, wobei
das Auslesen der Signale durch ein Starﬁsignal ge=
startet, in gegebener Reihenfolge geschient, Die

Zinrichtung weist auch einen Zingabecoderegister
auf, der zum Zmpfang der parallellen Sigrale mit dem

-
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Folgeschalter und der Dekodiereinheit verbunden
ist. Dem EZingabecoderegister ist eine Treiberstufe
angeschlogsen, die ebenfalls parallelle Signale
erzeugt. Die Treiberstufe ist mit einem, mit Hand
verstellbaren Zghler verbunden, der die Erzeugung
der Signale des Kraftstoffverbrauchs zur Aufgabe

" hat, Die Einrichtung verfiigt auch lber einen Fest-

wertspeicher, der durch sein Steuerorgan an dem
periodischen Speicher, dem Folgeschalter und der
Dekodiereinheit angeschlossen ist. Die {bterlauf-
signale geraten von dem periodischen Speicher in
den Fegtwertgpeicher.

Tine in der US-PS 4. (84,241 dargestellte Zinricht-
ung dient zur genauen Zestimmung der Lage von sich
tewezenden Féhrzeugen. Thr wichtigstes Eizsatz-
gebiet ist z.2. Vermessuagen in der Zartographie.
Die Iinrichtung verfiigt liver zwei voneinander un-
abhingiz bewegtare 2#der, welche an teiden Seiten
deg Fahrzeuges in Iewegungsrichtung montiert sind.
Diese Réder erzeugen Zeitimpulse wihrend eines
gegebenen Zeitintervalls. Die an den 2Ederu an-
geschlossenen Crgane erzeugen zu der Drehung
propertionale Impulse. Die Fiarichtuag ist ferner
mit einem Organ versehen, das in gegebenen Zeit=-
angchnitten Zeitwertsignale erzeugt, auf deren

Jrund die Geschwindigkeit des Fahrzeuges mit beiden
Zidern getreannt bestimmt werden kann., Die gewon-
nenen Geschwindigkeitsdaten werden integriert und
aus den zweli Geschwindigkeitswerten wird ein
Geschwindigkeitsunterschied hinsichtlich eines ge-
gebenen Zeitintervalls festgestellt und mit trigono-
metrischen Gleichungen geldsgt, Als Zrgebnis kann
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die ILage des sgich bewegenden Fahrzeuges mit hoher
Genauigkeit bestimmt werden.

Die US-PS 4,083,052 beschreibt eteanfalls einea
elektronischen Tachogréf'fﬁr Yraftfahrzeuge, mit
welchem der hintergelegte Teg im Verh&linis der
Geschwindigkeit régistriert werden kann. In der
Ziarichtung werdea Zntfernungsimpulse und Zeit-
impu}se'(Taktimpulse) erzeugt und gemeinsam aus-
gewertet, Dag Ziel der Zinrichtung ist die mecha-
nische Zinheit der bekannten mechanischen Tacho-

_graﬁéu durch eine elek*ronische Schaltung zu er-

setzen.

Die in der EU-PS 174,798 dargestellte Einrichniung
igt fir das Messen des “raftstoffverbrauchs von
Kraftfahrzeugen geeignet. Die llessung ist mit einem
elektronischen Kraftme?lzellen-Gewichtsfiihler aus-
gefihrt.

Tiir Yegsen von Fahritparametern der ¥raftfahrzeuge
wurden zahlreiche weiteren,?atentbeschreibungen be=
kanntgemacht, Von denen erwiéhnen wir die DE~FS
2,113,307, DE-PS 2,230.923 und DZ-PS 2, 255.960, die
alle solche Ldsungen darstellen , deren gemeinsameg
Yerkmal darin btegteht, dal sie die frither verwendeten
mechanischen Tachometer durch elektrische Strome
kreise, vorwiegend durch induktive Stromkreise

 enthaltende Vorricutungen ersetzen. Fiir die essung
von Tahrzeuggeschwindigkeiten sind die ILdsungen
~aus der DE-PS 2,529,275 und der DE-PS 2.346.556

geeignet, die die absolute Geschwindigkeit eines
Tahrzeuges aus einem anderen Fahrzeug messen kdnnen
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und uater dem Yamen "TRAFFIPAX" bekannt geworden
gind.

Die in dea DE-PS 2,754.035, DZ-2S 2.601.800, DE-PS
2,616,972, DE-PS 2,618,970 und DE=-PS 2.619.215
dargestellten Lasungen gind elektrische Schaltungen
£iir Messen von Fahrzeuggeschwindigkeiten und von
zuriickgelegtem Weg, und die in der DE-ES 2.346.670
dargestellte Ldsung bezieht sich auf eine Schaliungs-
anordnung'fﬁr die Xontrolle der Motordrehzahl des
Tahrzeuges,

Ta Terbindung mit dem CGegenstand unserer zrfindung
neziehen wir uns von dea vielen vekannten Ldsungen
fiir Tilhlen, Auswerten und Speichern voa Signalen
aulerhalh des Anwenduangsgebietes der Zimrichtuagen
in den Fahrzeugen auf die HU=-PS 174.090, die eine
Velvorrichtung fiir Fithlen jedwelcher periodischen
3ewegung enth#lt, Diese Melvorrichtung milt Techsel=-
spannungen wihrend der Melperiode, wobei die Jegsung
im Veh#dltnis der Drehzahl durchgefiihrt wird. Das
le3prinzip besteht darin, da3l die Eatfernung der
positiven und negativen Ealbwellen des 'echsel-
spannungsignals bestimmt ﬁird.

Die EU-PS 173.811 stellt eine Mehrkanal-Registrier-
vorrichtung dar, mit welcher eine Signaliivertragung
iiber 48 parallelle Xanile, eine Signalverstérkung
und -speicherung ermdglicht wird.

Die Eiarichtung gem#dl der EU-PS 170.852 ist eben-
?alls fir die L3sung beliebiger fe?- und/oder

Regelungsaufgaben geeignet, womit voneinander ab-
weichende Xe’aufgaben und Regelungsaufgaben durch

[3) Jv
WwiP oxx} .
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die VeriZnderung des gespeicherten Programmes geldst
werden kdnnen, Die Einrichtﬁng verfiigt tiver eiden
il "mikroprozessor und/oder einen Regelmikropro-
zesgsor und ist mit einer, an einer Zeniraleinheit
5 angeschlossenen MYemorie versehen. Die Heuheit der

erwihnten Zinrichtung besteht darinm, dal die an der
Zentraleinheit angeschlossenen Eingangs/ﬁusgahgs—
einheiten einen Adressenregister haben,. an dem
eine Auswehleinheit und ein Dekoder angeschlossen

10 gind, Die Ausginge der Auswahleinheit sind mit den
Eingéngen von Eingangs/Ausgangseinheiten, und die
Ausgénge der Dekodereinheit mit den Auswahleingéngen
der Zingangs/Ausgangseinheiten verbunden. Das ‘esen
der Verwendung der iuswahleinheit liegt darin, da3

15 die Fandle fir Yelaufgaten oder 2egelungsaufgaben
"entsprechend dem verZndertaren Frogramm verwendet
werden kSnnen., Ein dynamischer Frogrammwechsel kaoa
aber mit der dargestellten Einrichtung nicht geldst
werden, ' '

20  Aus den DE-AS 2,644,180, DI-4S 2.707.793, 2.707.800
~ und DE-AS 2,707.820 sind Zi{urichitungen teliebiger
 Anwendung bekannt, die iiber zentrale Einheiten und
Peripherien verfiigen, Zwischen den zentralen Zine
heiten und den Peripherien wurden Sendeempfénger
25 eingefiigt, die zu einer sicheren Telskommunikation,
bzw, Dateniibertragung zwischen den zentralen Zinheifen
und den Peripherien dienen.

Die DE-AS 2,845,218 stellt eine mikroprogramm-

gesteuerte Schreib-Lege Einrichtung und ein Ver- -
30 fahren flir Schreib-Leseoperationen dar, die fiir die

llessung, Auswertung von in einer Serienproduktions-

linie w&hrend der Fertigung melvaren Parametern, |

und fiir die Weiterleitung dieser Daten in eine

gUREA'U

OMEL_ o
¥/ WIirQ
A/?EDMA-NOVX?‘
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szentrale Einheit zwecks Zingriffs dienen. Das Ziel
der Einrichtung ist die Verbesgserung der Qualitét
der Produktion. Filr die Einrichtung ist ein stabiler
Ausbau typisch.

7ahlreiche dhnlichen Typen der vorher erwéhnten
mikroprogrammgesteuerten Einrichtungen sind in der
Terkzeugmaschinenindustrie als programmgesteuerte
Computer-Steuer- und EZingriffseinrichtungen auffind--
bar, deren Aufgabe die programmierte Steuerung der
Terkzeugmaschinen, das Tiithlen der Zearteitungs-
paraméter wihrend der Prozesse, die Dateniibertragung
in die zentrale Rechenmaschine, ein Zingriff durch
Mikroprozessor-Stromkreise auf Grund der Komparation
der gemessenen laten mit den programmierten Terten,
bzw, die entsprechende Veridnderung der 3earbeitungs=~
parameter ist, Fiir diese Ziarichtungen ist der
gstabile Ausbau typisch, und die Aufgabe der Cin-
richtungen ist die eng tolerierte Durchfiihrung von
einem vorbestimmten Programm entsprechenden
Operationen mit modernen Automatikmitteln,

"Alle obenerwidhnten Ldsungen, die zum Hihlen und

Auswerten von auf dem Gebiet der Kraftfanrzeuge
und allgemeiner Anwendung aufkommenden Parametern
dienen, haben den gemeinsamen lachteil, dal sie
zur Befriedigung der nachstehenden Forderungen
nicht geeignet sind:

-~ Messen von Prametern der Prozesse, so z.3. von
Fahrtparametern (Weg, Zeit, CGeschwindigkeit, usw. )
der einzelnen Fahrzeuge;

- gleichzeitige Qualifizierung der gemessenen Para=
meter von dem Standpunkt der Geschéftsfilhrung und
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Regelung aus, auf Grund eines Vergleichs mit
einem gegebenen Progrsmm; -

- gleichzeitige Qualifizierung der gemessenen Para-
‘meter von z.3, dem Standpunkt der Verkehrssicher-
heit aus;

- statistische Aufstellung und Gruppierung von
qualifizierten Parametern bestimmier Fahrzeug-

gruppen von Melserien aus gleicher Anwendung;

- Aufzeichnung und Speicherung der von beliebigen
Standpunten aus gruppierten Prozesse und der Ver-
waltung der Prozegse, so z.3, der kennzeichnenden

: Daéen der Fahrzeuge und der Tahrer;

- Versorgung der eine operative Organisation, Planung
und Fegelung unterstiitzenden ununterbrochenen
Tatenlieferung; '

- Auswertung-und nétigenfalls Sicherung einer Zin-
griffsmdglichkeit von teliebigen Frozessen (mensche

liche Tdtigkeit, mechanisierte technologische
Prozesse, biologiscne Prozesse).

Die Obenbteschriebenen zusemmengefalt kianen wir te-
haupten, dal keiner Typ der zum Itand der Technik
gehSrenden, fix programmierten oder computerartig
frei programmierbaren Zinrichtungen'fﬁr eine praxis-
gemédle wirtschaftliche Idsung fiir alle dargelegten
Aufgaben mit erwiinschter Cenauigkeit geeignet isgt.
Die Leistungen der fest programmierten Zinrichtung-
en gind gegeben, und ihre Progremme kdnunen nicht
elastisch und dynamisch veréadert werden; die frei

programmierbaren Zinrichtungen sind dagegen nicht

zielorientiert und die Programmierung fiir einen
gegebenen Aufgabenkreis verlangt bedeutende Fach-
kenntnigse,. )

wp
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Ziel dexr ZFrfindung

Dasg Ziel der Erfindung ist, die bekannten Einrichi...g=
en so weiterzuentwickeln, da3 alle btei den achteilen
der bekannten Einrichtungen aufgez&hlien Leistungen

5 durch die Verwendung der erfindungsgeméilen Einricnte-
ung gesichert werden.

narlecung des Tesgeng der Irfindung

Die Erfindung berunt auf der Zrkenntnig, da?l die
dargeétellten Forderungen durch die erfindungs-

10 zemile Schaltungsanordnung,also mit einer, die Vor-
teile so der fest prozramaisrten wie der frel
programmierten Ziarichturngen ensnaltenden Zyorid-
einrichtung erfiillt werden kdnnex.

Jie erfindungsgeméd’e Cinrichtung wird demgemd’ 80
15 asuggestaltet, da3l nur eine einzige, fest angeord-
nete, an sich bvekannte programmiertare zentrale
2echammaschine verwendet ist, die zu an der lel-
gtelle oder der Zingriffsstelle verwendbaren Zin-
heiten beliebiger Zahl gesellt ist, welche Zinheiten
20 mit einem, einer durch die Recheamaschine bestimmten
Aufgabe entsprecnenden Programm vergehen und
betrieben werden kdnren, uad zwar derart, dal sie
die ausgewihlten Parameter fifhlea, auswerten und
wenn adtig, anzeigen oder eingreifen.

25 nie gestellte Aufgabe, eine EZianrichtung fUr ‘essen
von bestimmiten Parametern belietiger Prozesse und
gﬁr,eventuelles Eingreifen, fermer fUr Daten-
speicherung und -verarbeitung zu schaffen wurde
mit einer Zinrichtung geldst, deren ortsfeste

"BAD ORIGINAL
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Rechenmaschine mit einer Anzeigeeinheit, einer

Tastatur und gegebenenfalls einem Hintergrund-

speicher, einem Drucker und einem Amschluss fir
welteres Datenverarbeitungssysiem vergehen ist,
ferner die ortsfeste Rechenmaschine an einer s
programmierbaren Me3l<, Datensammel- und Zingriffs-

Sy

“vorrichtung angeschlossen werden kann, Das Vesen

der Zrfindung liegt daria, da3 diese'ﬁrogrammier-
bare MNel-, Datensamel- und Zingriffgvorrichiung

iiber ein an gich tekanntesg Verbindungsgerdt mit
einem Speisegerdt, mit gezebene Prameter filhlenden
Signelgebern wie Teg-Transmitter, Zremssignalgeter,
usw.‘der Zinrichiung in galvanischer und/oder nicht-
galvanischer {z.: maznetischer, induktiver,
optischer, akustischer, usw.) Terbinduang stent, und
nit weiteren, andere Ilengen wie z.3. iraftstoff-
verbrauch, -elastuag, Crehzanl, zsw. uessenden und
ndtigenfalls eingriffs;éhigen zinheiten in zwei-
seitiger Verbindung stent. '

Tie erfindungsgemile Zinrichtung kann auch derart
ausggestaltet werden, da? die programmiertare lle’-,
Catensammel- und Zingriffsvorrichturng mit eicer
wilkroprozessorschaltung ausgefiinrt ist, an deren je
einem Zingang ein Oszillator und ein Teilerkreis
angeschlossen ist, Der iusgang des Cszillators ist
auch an dém.Eingang des Teilerkreiseg angeschlossen.
Der Mikroprozessor steht mit einem ?rogramﬁ-
speicher, einem weiteren Speicher, einem Taten-

speicher und einer Torschaltung in zweiseitiger ' *
Terbindung., An einem weiteren Zingang des Daten-
speichers ist gegebenenfalls ein Ausgang einer Um- *

schalteinheit angeschlossen, w&nrend der Zingang
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der Umgchalteinheit mit einer inneren Spannungs-
quelle verbunden ist, Ein Ausgang des Speichers ist
iber ein Anzeigeelement einem Signalgever, z.3. einem
optischen Signalgeber zugefiihrt. Ein anderer Ausgang
des Speichersg ist ebenfalls mit einem Anzeigeelement
verbunden, ler Zingang dieses Anzeigelementesg ist

an der positiven Ausgangsklemme eines Spannungs-
gtabilisators angeschlossea, An gleichem Punkt ist
auch der Eingang desg Signalgebers engeschlossen. Die
Torschaltung verfiigt liber mindestens einen Zingang.
Der Fingang des Stabilisators ist mit der Spiese-
stromquelle der Zinrichtung, im Talle von Fahrzeugen

. mit der Fahrzeughtatterie vertunden. Die positive

Auggangsklemme deg Spannungsstatilisators ist an
entsprechenden ZingZngen des Cszillators, deg Teiler-
kreiges, des Speichers, der Torschaltung, des
Programmspeichers, des llikroprozessors uad der Tm-
gchalteinheit angeschlossen.

pie erfindungsgemi’e Torschaltuzg hat eine tevors
zugte Ausfithrungsform, die {iver drei Zinginge ver-
fiigt, von denen der erste Zingang und der zweite
Tingang iiber eimen Signalempfénger, z. 3, einen
Trangistor mit der Torschaltung verbunden ist,
wéhrend der dritte Zingang der Torscraltung iibver
einen Schalter an der positiven iusgangsklemme des
Spannungsstabilisators angeschlossen ist.

Turze -egchreibung der Zeicunungen

Die Zrfindung soll nachsiehend anhand der ein Aus-
fiihrungsoeispiel der erfindungszemdien Zianrichiuag
filr die Anwendung auf dem Gebies" der Tahrzeuge

darstellenden Zeichnung nZner erldutert. In diesem

BAD ORIGIMAL
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cewanlten Ausfiihrungsbeigpiel werden die Daten der
fiir eine vestimmte Gruppe von Fahrzeugen gefertigten
Fahrtleistungs-programme mit eiu.r, durch eine orts-
feste Rechenmaschine programmierbaren mobilen Ein-
richtung gefiihlt, gemessen, gespeichert, ndtigen-
falls angezeigt, dann die gespeicherten Daten
werden durch die Verbindung der mobilea Einrichtung
mit der ortgfesten Rechenmaschine in der ortsfesten
Rechenmaschine verarbeitet. Zs zeigt

b

igur 1 ein Zlockschaltbild der erfindungsgeméien
' ortsfesten Rechenmaschine, an der ein
Tahrtschreiber zwecks Zrogrammierung oder
Auswertung der gegpeichaerten Taten listar
angeschlossen ist,

Figur 2 ein Zlockschaltthild dexr Zinheifen der an
der Zinsatzort, z.Z. im Tahrzeug angeord-
neten mobilen Ziarichtu: ng, 2it eingeczeich-
neten Patensirdmungsricaiungen, und

Pigur 3 ein Zlockschaltbild der Iftromkreise des

“ahrtschreiverg der motilen “ianrichiurng,

=3

—egchreidbung eines vevorzugten lusfithrunssbeispiels

ie aus der Figur 1 ersichtlich, ist an einem Sin-

zang einer oritsfesten Rechenmaschine 1 ein Ausgang

einer Tagstatur 4 und an einem anderen Zingang der
Rechenmaschine 1 ein Fintergrundspeicher 5 in zwei-
seitiger Terbindung anzgeschlogsen. Zin weiterer Ein-
gang der ortsfesten Rechenmascuine 1 ist mit einem
Interface 7 ebenfalls zweiseitig verbunden, wobei

~der Interface 7 mit je einer Torrichtung der Fahri-

schreiber 2 beliebiger Zahl in zweiseitiger, zal-

~

e




WO 84/04413.

10

20

25

30

PCT/HU84/00030
- 13 =

vanischer oder nichtgalvanischer (magnetischer,
induktiver, optischer, skustischer, usw, ) Verbindung
steht.

In der Figur 1 ist jene Ausfiihrungsform nicht darge=-
stellt, wobei an der ortsfesten Rechenmaschine 1
mehrere Interfaces 7 uand dadurch mehrere Fahrt-
schreiber 2 gleichzeitig angeschlossen sind,

Ein Ausgang der ortsfesten Rechenmaschine 1 ist mit
einer Anzeigeeinheit 3 verbunden und ein anderer
Ausgahg der Rechenmaschine 1 an einem Drucker 6 an-
gegchlossen, Die ortsfeste Dechenmeschine 1 verfiigt
ferner iiber einen Anschlu? 28, der an einem “in-
gang eines weiteren Tatenverarbeitungssystems ver-
vunden werden kann. Tie ia der Figur 1 dargestellte
erfindungsgeméle Zinrichiung enth&lt - nicht not-
wendigerweise - einen Hintergrundspeicher 5, den
“rucker 6 und den Anschlu? 28 fiir das weitere Taten-
verarteitungssystem, Ter Tinsatz der erwinnten Zin-
heiten hZngt immer von den gewiingchten Leigtungen
ab.

In der Figur 2 sind die verschiedenen Einheiten der
mobilen Zinrichtung dargestellt, wotei die Fichiungen
der Datenstrdmung mit Pfeilen gezeichnet sind. Der
Pahrtschreiber 2 igt iiber ein an sich bekanntes
Verbindungsgeriét 8 mit einer Speiseeinheit 9,
veispielsweise mit einer Tahrzeugbatterie galvanisch
verbunden, widhrend mit einem Veg-Transmitter 10,
einem Zremssignalgeber 11 einseitig und mit einer
welteren Zinheit 12 zum ’‘essen und/oder Zingreifen
(z.3. Kraftstoffverbrauchsmesser, 3elastungsmesser,
Drehzahlmesser, usw.) in zweiseitiger, galvaanischer

BAD ORICINAL
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und/oder nichtgalvanischer Verbindung steht, An
der Einheit 12 kann ein optischer oder akustischer
Notgignalgeber angeschlossen werden, z

o

In der Figur 3 sind die Stromkreise des Fahrt-
schreibers 2 der mobilen Einrichtung in einem
Rlockschaltbild dargestellt. An je eimem Zingang

des Mikroprozessors 13 der mobilen Zinrichiung sind
ein Oszillator 16 und ein Teilerkreis 17 angeschlos-
sen, Der Ausgang des Oszillators 16 ist an dem
Zinzang des Teilerkreises 17 angeschlossen, Ter

' Hikrpbrozessor 13 steht in zweigeitiger Verbindung

15

20

25

30

sind, und der dritte Eingang iiter einen Schalier

BAD OR&G!NALT

mit dem Programmspeicher 14, dem Speicher 18, dem
Cgenspeicher 15 und der Torschaltung 19. in einem
weiteren EFingang des Catenspeichers 15 ist ein Auge

-gang einer Umschalteinheit 26 angeschlosgsen, deren

EZingang mit einer inneren Spannungsguelle 25 ver=
bunden ist, Der eine Ausgang'des Cpeichersg 18 ist
iber ein Anzeigeelement 22 mit einem Signslelerment 23,
in diegsem Z2eigpiel wit einem optischen Signalelement
verbunden, Ein anderer iusgang des Speichers 18 ist
ebenfalls an einem inzeigeelement 22, hier an einer
Leuchtdiode angeschlossen. Zin Zingang des Anzeige-
elementes 22 ist an der positiven Ausgangsklemme
eines Spannungsstabilisators 24 angeschlossen. Ter
Zingang des,Signaleléments 23 ist etenfalls san der
positiven Ausgangsklemme des Spesnnungsstabilisators
24 angeschlossen. Die Torschaltung 19 verfiigt in
diesem Ausfiihrungsbeispiel iiber drei Einginge, von
denen zwel EingZnge iiber je einen Transistor als
Signalempfénger 20 der Torschaltung 19 zugefiihrt

21 an der positiven Ausgangsklemme des Spannungs-
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stabilisators 24 angeschlossen ist. Ein Eingang 24a
des Spannungsstabilisators 24 ist mit einer nicht
dargestellten Fahrzeugtattei.e verbunden. Die
pogitive Ausgangsklemme ist mit den entsprechenden

5 Zingéingen des Oszillators 16, des Teilerkreises 17,
des Speichers 18, der Torschaltung 19, des Programm=-
speichers 14, des likroprozessors 13 und der U
schalteinheit 26 verbunden.. |

Die erfindungsgeméle Tinrichtung arbeitet wie folgt: -

10  Aus der Figur 1 ist ersichtlich, da3 der Fahrt-
gchreiter 2 in dem Aufnahmeteil des Interface 7 ein-
gesetzt ist. Die oben dargestellte zweiseitige Ver=-
nindung zwischen dem TFahrtsgchreiber und dem Inter-
face 7 ermdglicht dasg Schreizen des Tatenspeichers

15 15 des Fehrtschreivers 2 {siehe Figur 3) mit HZilfe
der zweiseitigen Verbindungen zwischen dem Izter=-
face 7 und der ortsfesten Rechenmaschine 1, bzw.
dag duslesen der wihrend der Fanrt gespeicherten
Zaten aus dem Tatenspeicher 15 durch die Rechen-

20 zaschine 1.

An der mit der Rechenmaschine 1 verbundenen Anzeige-
einheit 3 wird die Auswahl der T“etriebsartea der
Zinrichtung ausgezeigt. Auf deren Grund kann das
“edienungspersonal mit Hilfe der Tastatur 4 die

25 gewiingchte 3etriebsart auswghlen. Im dargestellfen
jugfiihrungsbeispiel gind die wéhlbaren Zetriebs-
arten die folgenden: |

~ genaue Zeiteinstellung.
- Schreiben des Fahrtschreibers,

BAD CRIGINAL
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- Ausglesen des Tahrtsgchreibers,
- Gerdteteste,

Die genaue Zeiteinstellung bedeutet dem “esen nech
das Einschreiben des genauen Zeitpunktes in die
ortsfeste Rechenmaschine 1. Demzufolge werden alle
Daten bis der adchsten Zeiteinstellung durch die
innere Uhr der Rechenmaschine 1 zu dieser akiuellen
Zeit geordnet,.

In der zweiten Retriebsart{Schreiben des Fahri-
gschreibers) erscheint ein Datenblatt auf der sn-
zelgeeinheit 3, das vom “edienungspersonal mit Hile
fe der Tastatur 4 ausgefiillt wird, Tas Datentlatt
enthd&lt alle, zur Aanwendung des Fahrischreibers 2
n3itigen Identifizierungsdaten und lebefehle., Die
Zontrolle der Form und des Inhaltes dieser Dalen

hid 2

und iieivefehle wird in der ortsfesten Rechenmeschine
1 mit Hilfe einer im Fintergrundspeicher 5 herge=
gtellten Datenbasis durchgefiihr$. Diese latentasis
enthilt folgende Daten: die fiir die zu priifenden
Pahrzeuge charskteristischen Taten, Zersonenazgaben
der Tahrzeugfahrer, und die fiir die zu priifenden
Tahrzeuggruppen charakierigtischen Taten (z.° Kraft-
stoffverbrauch, Stillstandszeiten, Fahrzeifen, zu-
riickgelegter Yeg, usw.). Iach der Tahl der “eiriebs-
art "Auslesen des Fahrtschreibers" werden die in

dem Tatenspeicher 15 des Tahrtschreibers 2 ge-
gspeicherten Caten von der Rechemmaschine 1 iiter

den Interface 7 auggelesen. lann werden die der
3etriebsart entsprechenden Rechnungen und Aus-
wertungen auf Grund der ausgelesenen Daten in der
ortsfesten Rechenmaschine 1 durchgefithrt, und auf

£
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der Anzeigeeinheit 3 sichtbar gemacht. Auf den .
Zefenl des Zedienungspersonals kdnnen diese raten
auch mit dem Drucker 6 ausgedruckt, in deun Iinter-
grundspeicher 5 eingeschrieben und dem weiteren
Datenverarbeitungssystem zugefiihrt werden.

Durch Auswahl der operativen Regelungsfunktion
wird ermdglicht, da3 der Inhelt der Datentasis in
dem Fintergrundspeicher 5 verédndert bzw. die
Informationen in der Datenbasis abgefragt werden

kdnnen,

Tn der letriebsartstellung "Gerdtetest" kontrol-
liert die Rechenmaschine 1 automatisch die Zuver-
léggigkeit der Funkiionen der asngeschlossenea Zin-
neiten und ihrer selbst, Diese Tontrolltdtigkeit
wird an sich bekanniter TVeise durchgefiiart.

Die Zinheiten der mobilen zZinrichtung in der zigur
2 arteiten wie folgt:

Die mobile Einrichtung veginat zu arbeiten, als der
Fahrer den Tahrtschreiber 2 in das im Fahrzeug fest
angebrachte Verbindungsgerdt 8 einsetzt. Ilach-
folgend zeichnet der Fahrtschreiver 2 kountinuier-
lich die Signale des Veg-Transmitters 10, des
3remgsignalgebers 11 und der Zinkeit 12 auf und

die Signale geraten iiter das Tertindungsger&t 8

in den Datenspeicher des Fahrischreibters 2., In dem
Tahrtschreiver 2 werden die einkommenden Signale
entsprechend den in dem Datemspeicher 15 ge-
gpeicherten Melbefehlen qualifiziert und einge-
stuft, Als Ergebnis der Zinstufung kann der Fahrt-

BAD ORIGINAL
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schreiber 2 in durch die llelvefehle bestimmten
Pdllen einerseits iiber die Einheit 12, andererseits
iiber die Anzeigeelemente 22 fiir den Fahrer ¥arn-
signale geven,

Der Fahrtschreiber 2 gemd3l. der Figur 3 arbeitet
wie folgt:

Tag Programm des Fahritschreibers 2 enthalten der

Programmspeicher 14 und der Datenspeicher 15. Der
Programmspeicher 14 enth&lt das zur Bet&itigung des
Fahrtschreibers 2 erforderliche Grundprogramm, Das
Progfémm'kann durch die von der ortsfesten Rechen-
maschine 1 in den Datenspeicker 15 gefiillten Ile3-

vefehle zwischen weiten Grenzen beeinflult werden.

Der rahritschreiver 2 stuft die gemesggenen und
qualifizierten Daten unter Zerficksichtigung der
technologischen 3etriebsart (z.3. Leerfahrt, zela-

dene Fahrt, eladung, Vartezeit, usw,) ein. lie

aktuelle technologische Setriebsart schreibt der
7ahrer des Fahrzeuges mit dem Schelter 21 iiter die

Torschaltung 19 in den DTatenspeicher 15 des Tahrt-
- schreibers 2 ein. Durch die Signalempfinger 20 kaan

gesichert werden, da3 der Mikroprozessor 13 die
Signale des'?eg-Transmitters 10, deg 3remssignal-
gebers 11 und der Einheit 12 iiver die Torsckaltung
19 empféngt. Der fikroprozessor 13 wertet die Sig-
nale entsprechend den in dem Programmspeicher 14 und
dem Tatenspeicher 15 gespeicherten Tefehlen aus.

Jer itikroprozessor 13 ist auch fiir die Ldsung von
Xomparationsaufgabe geeignet, Venn die eingegebenen
Signalwerte von den, in dem Datenspeicher 15 ge-
speicherten Meltefehlen gegebenen Melwerten ad-

~
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weichen, dann kann der llikroprozessor 13 iiber den
Speicher 18, die Anzeigeelemente 22, bzw, das
Signalelement 23 Tarnsignale fur den Fahrer ab-
geben, Durch den Oszillator 16 werden einerseits
die zum 3etrieb des Mikroprozessors 13 erforder-
lichen Taktimpulse erzeugt, andererseits der

" Mikroprozessor 13 wird mit Hilfe der in den Teiler=-

kreis 17 gegebenen Taktimpulse fir Zeitmessung
geeignet gemacht. Die elektrischen Stromkreise des
Fahrtschreibers 2 werden durch den Spannungsstabi-
lisator 24 gespeist. Voa dem Schutz der in dem
Datenspeicher 15 gespeicherten Daten bveim dusfall
der épeisespannung gorgt eine ianere Spannungs-
quelle 25 iiver die Umschalteinheit 26,

Die im oben aufgefiihrten Augfiihrungsteigpiel darge-
gtellte Zinrichtung und itre Arteitswelse dient zur
‘ufzeichnung, Yontrolle und Auswertung voa Fehrt-
leistungsdaten voa Fahrzeugen sowie zum Tingriif
(zur Ausgabe von Tanrsignalen), im Zusammenhang

mit einer gegebenen Aufgane.

Der in den Figuren 1, 2 und 3 dargestellfte Austau
der erfindungsgemilen Zinrichtung inmerhalbd des in
den Patentangpriichen angegebenen Schutzbegehrens
igt fiir die Auswertung bteliebiger rrozesse (mensch-
liche Tdtigkeit, mechanisgierte technologischen
Prozesse, biologische Prozesse, usw. ) und ndtigen=-
falls fiir Zingriff gleichermalen geeignet. Zur
Lésung solcher Aufgabe wird die dargestellte Zin=-
richtung durch die VeriZnderung des Programmes der
ortsfesten Rechenmeschine 1 oder durch die Ver-
wendunz eines anderen Software geeignet gemacht.
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Tm Falle von der besgchriebenen Ausfiihrungsform
abweichenden Anwendungen soll auch der Programm-
gpeicher 14 des Fahrtschreibers 2 entspr. hexd ver-
Endert werden, ’ ' '

T
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1. Einrichtung fiir Yessen von bestimmten Parametern
'beliebiger Prozesse, uad fiir eventuelles Zingreifen,
ferner fiir Datenspeicherung und -verarbeitung, die
eine ortsfeste Rechenmaschine (1) hat, die mit
5 einer Anzeigeeinheit (3), einer Tastatur (4), ge-
gebenenfalls einem Drucker (6), einem Hintergrund-
speicher (5), und einem Anschluss (28) fiir weiteres
Datenverarbeitungssystem versehen ist, und zur
ortfesten Rechemmaschine (1) eine programmiertare
10 Vorrichtung (2) fiir lessen, Datensammeln und Zin-
greifen 1l6sbar angeschlossen ist, dadurch g e k e n a-
zeichenet , dal die vorrichtung (2) fir
“egsen, Datensammeln und Zingreifen iiber ihren
mindegtens ein Eingang, und ein an gich bekanntes
15 erbindungsgerdt (8) mit einem Speisegerit (9), mit
Signalbegern zum rihlen gegevener Parameter, bevor-
zugt mit einem Weg-Transmitter (10), einem Zrems~
gsignalgeber (11) einseitig, galvanisch und/oder
nichigalvanisch verbunden ist, ferner mit eimen
20  eingriffsfihigen Einheit (12) zum llessen anderer
lengen, darunter Xraftstoffverbrauch, “elastung,
Drehzahl zweigeitig verbundea ist.

2. Einrichtung nach Apspruch 1, dadurch g e k e n n-
zeilchnet , da? die Vorrichtung (2) fiir lles-
25 sen, Catensammeln und Zinzreifen mit einer llikro=-
prozessorschaltung ausgefiihrt ist, ao je
einem Tingang eines Mikroprozesgors (13) ein Cszil-
lator (16) und ein Teilerkreis (17) angeschlossen
ist, wobei ein Ausgang des Oszillators (16) auch
30 mit einem Eingang des Teilerkreises (17) verbunden
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ist und der Mikroprozessor (13) mit einem Frogramm-
speicher {14), einem Datenspeicher (15), einem
-eiteren Speicher {18), einer Torschaltung (19) in
zweigeitiger Terbindung stehi; an einem weiteren
Tingang des Datenspeichers (15) eine, mit einer
inneren Spannungsquelle (25) verbundece Umschalt-
einheit (26) angeschlossen ist, und ein Ausgang des
Speichers (18) tiber ein Anzeigeelemeat (22) mit
einem Signalelement (23) und ein anderer Ausgang
des Speichers (18) mit einem weiteren Anzeigeelement
(22) verbunden ist, und das Anzeigelement (22), das
Signalelement (23), der Mikroprozessor {13), der
Oszillator (16), der Teilerkreis (17), der Prograrmms-
speicher (14), der Datenspeicher (15), der Speicher
{18), die Torschaltung (19) und die Imschalteinheit
(26) an einer positiven Ausgangsklerme (U+) eines
mit einer Speisestromquelle der Zinrichtung ver-
bundenen Spannungsstabilisators (24) angeschlossen
gind, und die Torschaliung (19) mit mehreren Zin-
gingen versehen ist,

3. Zinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, da3 die Torschaltung
(19) drei Einginge aufweist, von degen ein mit der
Ausgangsklemme (U+) des Spanaungsstadilisators (24)
iiber einen Schalter (21) verbunden ist und die an-
deren zwei EingZage mit Jje eianem Signalempfénger
{20) verdunden sind.- |

v
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Patentanmeldung
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In diesem Anhang sind
die Mitglieder der
Patentfamilien der im
obengenannten interna-
tionalen Recherchenbe-
richt angefihrten ’
Patentdokumente ange-
geben. Diese Angaben
dienen nur zxr tnterich-
tung und erfolgen ohne
Gewdhr.
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Search Report on Interna-
tional Patent Application
No. :

This Annex lists the patent
family members relating to
the patent documents c¢ited

in the above-mentioned Inter-
national search report. The
Austrian Patent Office is in -
no way liable . for these par-
ticulars which are merely
given for the purpose of in-
formation.
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bilité de 1'0ffice autrichien
des brevets.
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