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Y automatizovanych provezech se pouZivaji vdhy, které
periodicky odvaZuji nastavenou hmotnost materidlu, pFiclemz
dtleZitd je moZnost Sasté zmény navaZované hodnoty.

, Tyto ddvkovaci védhy jsou podle prindipi rozdélemy do
trech skupin:

ZévaZové védhy, na nichZ se bremeno vyvaZuje kladenim po-
t¥ebného protizdvazi., Zména navaZované hodnoty se zde provd-
di vyménou vyvazovaciho zdvazi,

Nevyhodou téchto vah je nemoZnost ddlkového nastavovani.

Sklonné véhy, na kterych biremeno zpisobi vychyleni sklon-
ného vahadla ze zdkladni polohy o vychylku, kterd je Umérmd
zatiZeni, Hmotnost bfemene je rovna hodnoté, na niZ se na
sfupnici ustdli ukazovatel Vv rovnovdiné poloze. Poloha ukazo-
vatele je prevedena na elektricky signdl, ktery je pak porov-
nén s referendnim signdlems p¥ilem¥ vyrovnéni tdchto signdld
znadi dosaZeni nastavené hodnoty. Nastavovdni se provddi zmé-
nou referendniho signdlu. '

Deformaéni véhy, u nichZ lze zjistit a elektrickym signd-
lem vyjddPit hmotnost biemene z velikosti pruZnych defprmaci

vyvozenych zatiZenim., Nastavovédni se provddi zménou referend-
niho signdlu jako u vah sklonnych.

Nevyhodou téchto systémi je znadnd sloZitost vlastni vé-
hy, vyhodnocovaciho a zaddvaciho za¥izeni, takZe vdhy jsou
drahd,ndroéné na Udribu, nepiiméifené velké a v téZkych provo-
.zech malo spolehlivé. |
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Tyto nevyhody odstiranuje jednoduchd délkové ¥izend véha
podle vyndlezu, jejiZ? podstatou je vyvazovac{ mechanismus
vybaveny elektrickym pohybovym ustrojim, které je pripojeno
na Fizeny stabilizovany zdroj a sestdvd ze dvou &dsti, z
nichZz pohyblivd Sdst je spojena s vyvaZovacim mechanismem a
pevnéd je ulo¥ena na nepohyblivé: konstrukci. Navédfeny a neng-
véZeny stav je kontrolovdn &idly u krajnich poloh vyvaZovaciho
mechanismu.

Elektrické pohybové Ustroji je usporddédno tak, Ze jim vy-
vozend sila plsobi na vyvaZovaci mechanismus proti smyslu piso-
beni hmotnosti navaZovaného materidlu. P¥i vyrovndni téchto
sil se pieklopi vyva¥ovaci mechanismus do druhé krajni polohy
a $idlo navdZeného stavu zajisti ukondeni plndni nésypky. Ve-
likosti elektrického proudu protékejiciho elektrickym pohybo-
vym Ustrojim je urdéena velikost vyYozované sily, a tedy hmot-
nost navédZeného materidlu.

Nastavovéni véZené hmotnosti se zde provédi.snéﬂno zménou
‘velikosti elektrického proudu, jehoZ zdrojem je Yizeny stabili-
zovany zdroj, $im# je zéroven zarudena vysokd presnost véhy.

Priklady provedeni jednoduché ddlkové Fizené védhy podle
vyndlezu jsou uvedeny navvjkrese. Na obr. 1 je schematicky
zndzorndnea védha 8 pohybovym Ustrojim provedenym jako pohybovy
odpuzujici elektromagnet a na obr. 2,3 je véha 8 pohybovym
Ustrojim zndzorndnym jako elektromotor.

Dd1kovE Pizend véha podle vyndlezu je jednoduchd, nendrod-
nd na ddribu, proto je spolehlivd a levnd., Jeji pFednosti je
moZnost jednoduchym zpisobem ddlkové ménit vdZenou hmotnost,
aniZ by muselo byt pouZito s8loZité vyhodnocovaci a zaddvaci
za¥izeni, Vdha podle vyndlezu je predevdim vyuZitelnd v auto-
matizovanych zaY¥izenich, kde je poZadovdno Jastéj3i nastavo-
véni iznych hmotnosti, nap?. dle Fidiciho programu. Dobre
vyuZitelnd je tato vdha i u jednoduchych zarizeni, protoZe
umoZnuje nastavovdni z mista obsluhy jednoduchym ovlddadem,
nap¥. potenciometrem.
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VyvaZovaci mechanismus véhy zde zndzornény dvouramennou
pdkou 1 otoéné uloZenou na konstrukci zarizeni, na jejimZ
krat3im remeni je zavéSena ndsypka 6 s neznédzorndnym plnicim
mechanismem a v ose otddeni pdky 1 nebo na jejim deldim ra-
meni je umisténo elektrické pohybové idstroji 2 sestavené ze
dvou &&sti, z nichZ jedna 8dst. je spojena s pdkou 1 a druhd
jé uloZena na konstrukci zarizeni, pF¥iSemZ elektrické pohybové
Ustroji je napojeno na stabilizovany zdroj=proudu, V krajnich
polohdch pdky 1 je umisténo &idlo 4 nenavdZeného stavu a didlo
5 navédZeného stavu.

Véhe je trvale vyvédZena v nenavédZeném stavu nezndzornénym
zdvaZim umisténym na delSim remeni pdky 1. Prochdzi-li proud
elektrickym pohybovym ustrojim 2, vyvozuje toto dstroji silu
ve sm¥ru Sipky, tj. protds smdru pisobeni hmotnosti vé¥eného
materidlu. Tim je delSi remeno pédky 1 pPidrZovdno v dolni polo-
ze u 8idla 4, jehot signdl zajistuje plndni nédsypky 6, které
probihd do okamZiku, kdy hmotnost navaZovaného materidlu pFe-
kond pisobeni elektrického pohybového ustroji 2 g pdka 1 je
pYeklopena do druhé krajni polohy kontrolované (Cidlem 5, kte-
ré zajisti ukondeni pln¥ni. Po visypu materidlu ‘se d3j opakuje.
Hmotnost navédZeného materidlu je zde danéd prevodovym pomSrem
pdky 1 a silou vyvozenou elektrickym pohybovym Ustrojim 2, kte-
r4 je presn¥ definovand a tmdrnd velikosti proudu protékajici-
ho elektrickym pohybovym ustrojim 2, Nastaveni vdZené hmot-
nosti je realizovédno zménou velikosti proudu ze stabilizovaného
 zdroje 3. |
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1, Jednoduchd d4lkovd Y{zend véha,sestdvajici z vyvaZo-

vactho mechanismu a elektrického pohybového Ustroji, vyznadend
" tim, %e pohyblivé ¥dst elektrického pohybového dstroji (2) Je
mechanicky vdzédna na vyvaZovaci mechanismus a pevnd &dst je
uloZena na konstrukci za¥izeni, p¥idem# elektrické pohybové
ustroji je pripojeno na zdroj (3) elektrického prpudu, JjekoZ hod-
nots je riditelnd.

2, Jednoduchd ddlkové Fizené véha podle bodu 1, vyznadend

tim, %e je vybavena &idlem (4) nenavédZeného stavu a &idlem (5)
navizeného stavu védhy.,

1 vikres
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Obr. 1

Obr, 2

Obr. 3
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