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Przedmiotem wynalazku jest podajnik dozujacy do
przedmiotéw krazkowych, zwlaszcza pierScieni tozysko-
wych, bedacy zasobnikiem i dozujacy pojedyiicze pier-
§cienie na stanowisko pomiarowe automatu kontrolne-
go lub gniazdo obrobcze w przypadku zastosowania go
na obrabiarkach automatycznych w cyklu pracy.

Zadaniem podajnikéw jest wyeliminowanie dodatko-
wego personelu obstugi, badz zmniejszenie zaabsorbo-
wania obslugi w czynno$ci podawania przedmiotéw,
zwlaszcza przy urzadzeniach w ktérych cykl pracy jest
krotki, miedzy innymi w automatach kontrolnych.

Znane i stosowane dotychczas przy automatach kon-
trolnych podajniki sa najczesciej oddzielnymi jednostka-
mi o duzych gabarytach, z wlasnym napgdem polaczone
z automatem tynna, w ktorej pierScienie staczaja si¢ po-
tokowo, a sprzgzenie z cyklem pracy automatu, to jest
oddzielanie pojedynczego pierScienia nastgpuje przez
dozownik otrzymujacy impuls z automatu. Do nich na-
leza podajniki wibracyjne, tasmowo-szczebelkowe lub
prostsze — rynny grawitacyjne. Pierwsze z mnich nadaja
si¢ do pierécieni o malej $rednicy, drugie do wigkszych,
lecz posiadaja t¢ miedogodno$¢, Ze piercienie pokonuja
dluga droge i ulegaja porysowaniu i ani w pierwszych
ani w drugich nie jest mozliwe czolowe ustawianie pier-
$cieni, zwlaszcza pierScieni zewnetrznych tozysk stozko-
wych, co wyklucza ich stosowanie.

Inne znane rozwiazanie to rynna, do ktérej wktadana
jest recznie partia pierScieni w pozycji czolowej, lecz
musi ona by¢ dostatecznie dtuga, by pomiesci¢ taka
ilo$¢ pierscieni, by w przypadku zastosowania jej do
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automatu kontrolnego personel obslugi nadazal napel-
nia¢ rynn¢ i wykonywac¢ inne czynnosci zwiazane z od-
prowadzeniem skontrolowanych pierscieni przy nieprzer-
wanej pracy automatu. Dluga rynna posiada t¢ niedo-

~godnoé¢ ze wydtuza sie¢ zasieg i droga pracy personelu

obstugi a takze konieczna jest duza powierzchnia sta-
nowiska roboczego.

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych niedo-
godnoéci przez skonstruowanie podajnika o matych wy-
miarach gabarytowych, mieszczacego dostateczna ilo$¢
pierscieni, zapewniajaca mieprzerwana prace automatu
kontrolnego i uniknigcie wprowadzenia dodatkowego
personelu obstugi.

Cel ten osiagnieto przez zastosowanie dwoch pryzm,
z kitorych jedna stata posiada co majmniej dwie krzywki
i stanowi zasobnik pierscieni ustawionych czotami do
siebie a druga, umieszczona wewnatrz pierwszej pryzma
ruchoma posiada co najmniej dwie dzwignie z rolkami
umozliwiajacymi wykonywanie ruchu po obwodzie tra-
pezu, ktéra przemieszcza piericienie o wielko$¢ skoku
cylindra pneumatycznego odpowiadajacego najwigkszej
szerokosci pierScieni kontrolowanych w takcie cyklu
automatu.

Zaleta tego rozwigzania jest to, ze pierscienie nie sa
przesuwane, co zapobiega porysowaniu kontrolowanej
powierzchni i sa3 zamocowane do automatu w bezpo-
Sredniej blisko$ci gniazda pomiarowego i w zasiggu ob-

stugujacego automat personelu. Takie rozwiazanie skro-

cito droge pierscieni i droge pracy personelu, umozliwia
podawanie pierScieni mniejszych i wigkszych, rdznej
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szerokosci bez konieczno$ci wymiany podajnika. Po-
nadto, podajnik wykonuje podawanie i dozowanie Tow-
nocze$nie impulsem z automatu kontrolnego czyniac
zbyteczne drugie zrodto mapedu i zbyteczna dodatkowa
powierzchni¢ stanowiska poza automatem, co bylo ko-
nieczne w dotychczasowych rozwiazaniach.

Przedmiot wynalazku jest doktadniej przedstawiony w
przyktadzie wykonania rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia przekr6j wzdluzny pionowy podajnika, fig. 2
przekr6j poprzeczny podajnika wzdiuz linii A—A na
fig. 1 i fig. 3 pmzekrdj poprzeczny wzdiuz linii B—B
na fig. 1 oraz fig. 4 droge przemieszczania si¢ pryzmy
ruchomej i rolek z dzwignia.

Pryzma ruchoma 1 umieszczona w pryzmie statej 2
otrzymuje ruch od tloczyska cylindra 3 zakoriczonego
rolka 4 w takcie pracy automatu kontrolnego nie poka-
zanego na rysunku. Zamocowane przegubowo dzwignie 5
z rolkami 6 w pryzmie ruchomej 1, stykajace si¢ z
krzywkami 7 osadzonymi w pryzmie stalej 2, przeksztat-
caja ruch prostoliniowy tloka i madaja pryzmie rucho-
mej 1 ruch po obwodzie trapezu, umozliwiajacy prze-
mieszczenie pierScieni wzgledem pryzmy stalej 1 do
oporu 8 zamocowanego do pryzmy 2.

67228

10

15

20

4

Powré6t pryzmy ruchomej 1 bez pierScieni do pozycji
wyjéciowej, po ustaniu trwania impulsu z automatu, po-
woduje sprezyna 9 laczaca obie pryzmy 1 i 2, przy czym
w ruchu powrotnym pryzma 1 otwiera pierscieniowi
dosunigtemu do oporu 8 droge stoczenia si¢ do pozycji
pomiarowej 10. Sprezyny 11 i 12 w pryzmie ruchomej 1
utrzymuja rolki 6 ma dzwigni 5 w potowie wysokosci
krzywki 7 i w ruchu powrotnym umozliwiaja przejscie
rolek 6 ponizej krzywek 7 i ich powrdt do pozycji wyj-
§ciowej, nie podnoszac pryzmy ruchome;j 1.

Zastrzezenie patentowe

Podajnik dozujacy do przedmiotéow krazkowych,
zwlaszcza pierScieni tozyskowych, sktadajacy sie z
pryzm i cylindra pneumatycznego znamienny tym, ze
pryzma stala (2) posiada co najmniej dwie krzywki (7),
a umieszczona w niej pryzma ruchoma (1) posiada co
najmniej dwie dzwignie (5) z rolkami (6) umozliwiaja-
cymi pryzmie ruchomej wykonywanie ruchu po obwo-
dzie trapezu.
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