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本实用新型涉及一种超声探头激光辅助定

位仪，所述的激光辅助定位仪包括超声探头本

体、红外激光装置；所述的红外激光装置包括红

外激光灯、开关按钮、电源线；所述的红外激光灯

至少有两个，且呈竖直结构设于超声探头本体的

侧表面上；所述的开关按钮同样设于超声探头本

体的侧表面，且位于红外激光灯的最上方；所述

的电源线设于超声探头本体的内部。其优点表现

在：在穿刺过程中，能够辅助穿刺针头定位于超

声平面内，避免穿刺针重复插入，减轻患者痛苦，

提高穿刺效率。
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1.一种超声探头激光辅助定位仪，其特征在于，所述的激光辅助定位仪包括超声探头

本体、红外激光装置；所述的红外激光装置包括红外激光灯、开关按钮、电源线；所述的红外

激光灯至少有两个，且呈竖直结构设于超声探头本体的侧表面上；所述的开关按钮同样设

于超声探头本体的侧表面，且位于红外激光灯的最上方；所述的电源线设于超声探头本体

的内部。

2.根据权利要求1所述的激光辅助定位仪，其特征在于，所述的超声探头本体总长为

10cm，两个红外激光灯之间的中心垂直距离为5cm，开关按钮距设于超声探头本体上的红外

激光灯之间的中心垂直距离为1cm。

3.根据权利要求2所述的激光辅助定位仪，其特征在于，所述的红外激光灯有两个。

4.根据权利要求2或3所述的激光辅助定位仪，其特征在于，所述的红外激光灯头端为

固定结构或可旋转结构。
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超声探头激光辅助定位仪

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，具体地说，是一种超声探头激光辅助定位仪。

背景技术

[0002] 穿刺是一个医学手术用语，是将穿刺针刺入体腔抽取分泌物做化验，向体腔注入

气体或造影剂做造影检查，或向体腔内注入药物的一种诊疗技术。穿刺的目的是抽血化验，

输血、输液及置入导管做血管造影。

[0003] 目前通过超声探头辅助穿刺的方法已成为穿刺治疗等最常见的方式，通过超声探

头辅助穿刺可有利于穿刺针头直达患者病灶处，提高穿刺的精确率和成功率。现有的超声

探头辅助穿刺中，常采用在超声探头上装有超声探头穿刺架来辅助穿刺针的穿刺进入，以

提高穿刺的效率。但是利用超声探头穿刺架辅助穿刺的方式比较繁琐，且超声探头穿刺架

在辅助穿刺针进入的过程中，不好掌控穿刺针头部方向，加大了医护人员的工作量，且安装

和拆卸也不方便。

[0004] 中国专利文献：CN201520201457.9，申请日2015.04.03，专利名称为：利用激光笔

进行超声探头定位的装置。公开一种利用激光笔进行超声探头定位的装置，所述装置包括

测试水槽、超声探头、探头立柱、激光笔、激光笔夹具，其中：测试工件固定在所述测试水槽

中；所述超声探头固定在所述探头立柱的底部；所述激光笔通过所述激光笔夹具固定在所

述探头立柱的上部；所述探头立柱带动所述超声探头和所述激光笔完成超声探头的初定

位。

[0005] 上述专利文献的一种利用激光笔进行超声探头定位的装置，采用测试水槽中固定

有测试工件，超声探头固定在探头立柱的底部，激光笔通过激光笔夹具固定在所述探头立

柱的上部，探头立柱带动超声探头和激光笔完成超声探头的初定位，从而可以快速、直观、

准确地实现，省工省事，在很大程度上减小了人为因素的影响，避免了由人为因素造成扫描

范围不当的事件的发生。但是关于一种在穿刺过程中，能够辅助穿刺针头定位于超声平面

内，避免穿刺针重复插入，减轻患者痛苦，提高穿刺效率的一种超声探头激光辅助定位仪目

前则没有相关的报道。

[0006] 综上所述，亟需一种在穿刺过程中，能够辅助穿刺针头定位于超声平面内，避免穿

刺针重复插入，减轻患者痛苦，提高穿刺效率的一种超声探头激光辅助定位仪。

发明内容

[0007] 本实用新型的目的是克服现有技术的不足，提供一种在穿刺过程中，能够辅助穿

刺针头定位于超声平面内，避免穿刺针重复插入，减轻患者痛苦，提高穿刺效率的一种超声

探头激光辅助定位仪。

[0008] 为实现上述目的，本实用新型采取的技术方案是：

[0009] 一种超声探头激光辅助定位仪，所述的激光辅助定位仪包括超声探头本体、红外

激光装置；所述的红外激光装置包括红外激光灯、开关按钮、电源线；所述的红外激光灯至
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少有两个，且呈竖直结构设于超声探头本体的侧表面上；所述的开关按钮同样设于超声探

头本体的侧表面，且位于红外激光灯的最上方；所述的电源线设于超声探头本体的内部。

[0010] 作为一种优选的技术方案，所述的超声探头本体总长为10cm，两个红外激光灯之

间的中心垂直距离为5cm，开关按钮距设于超声探头本体上的红外激光灯之间的中心垂直

距离为1cm。

[0011] 作为一种优选的技术方案，所述的红外激光灯有两个。

[0012] 作为一种优选的技术方案，所述的红外激光灯头端为固定结构或可旋转结构。

[0013] 本实用新型优点在于：

[0014] 1、利用超声探头侧表面的红外激光灯，在穿刺过程中只需将穿刺针本体对准两个

红外激光灯射出的红外射线，使两条红外射线与穿刺针本体之间形成一个平面，从而便可

保持穿刺针的进针方向固定，不会发生左右偏离的情况，起到很好的辅助定位作用。

[0015] 2、通过红外激光灯射出的两条红外射线与穿刺针本体之间形成一个面的方式，避

免了穿刺针在穿刺过程中方向发生偏离的现象，从而保证了穿刺针头始终暴露在超声探头

平面内，能够很好的辅助穿刺针本体直达患者病灶处，有效提高超声探头辅助下穿刺针的

穿刺效率。

[0016] 3、通过将红外激光灯设计为可旋转结构，提高红外激光装置可操作性的同时，也

提高了穿刺的精准度和效率。

附图说明

[0017] 附图1是本实用新型一种超声探头激光辅助定位仪的立体结构示意图。

[0018] 附图2是本实用新型一种超声探头激光辅助定位仪红外激光灯的立体结构示意

图。

[0019] 附图3是本实用新型一种超声探头激光辅助定位仪激光红外灯照射穿刺针的模拟

图。

[0020] 附图4是本实用新型另一种超声探头激光辅助定位仪激光红外灯的立体结构示意

图。

具体实施方式

[0021] 下面结合实施例并参照附图对本实用新型作进一步描述。

[0022] 附图中涉及的附图标记和组成部分如下所示：

[0023] 1.超声探头本体               2.红外激光装置

[0024] 21.红外激光灯                22.开关按钮

[0025] 3.穿刺针本体                 4.红外射线

[0026] 实施例1

[0027] 请参看附图1，图1是本实用新型一种超声探头激光辅助定位仪的立体结构示意

图。一种超声探头激光辅助定位仪，所述的激光辅助定位仪包括超声探头本体1、红外激光

装置2；所述的红外激光装置2包括红外激光灯21、开关按钮22、电源线(图中未示出)；所述

的红外激光灯21至少有两个，且呈竖直结构设于超声探头本体1的侧表面上；所述的开关按

钮22同样设于超声探头本体1的侧表面，且位于红外激光灯21的最上方；所述的电源线设于
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超声探头本体1的内部。

[0028] 需要说明的是：所述的红外激光灯21有两个，本体呈圆柱形，且一个设于超声探头

本体1上，另一个设于超声探头本体1的头端；所述的两个红外激光灯21之间的中心垂直距

离为5cm；所述的开关按钮22中心距设于超声探头本体1上的红外激光灯之间的中心垂直距

离为1cm；所述的超声探头本体1总长为10cm；所述的红外激光灯21与开关按钮22之间通过

电源线连接；所述的通过在超声探头的侧表面设有红外激光灯2，在进行超声探头辅助穿刺

针进行穿刺时，通过开关按钮22打开两个红外激光灯21，在穿刺过程中只需将穿刺针本体3

对准两个红外激光灯21射出的红外射线4，使两条红外射线4与穿刺针本体3之间形成一个

平面，从而便可保持穿刺针的进针方向固定，不会发生左右偏离的情况，起到很好的辅助定

位作用(见图3)；

[0029] 所述的利用红外激光灯的设计解决了现有超声探头辅助穿刺过程中，超声探头视

野单一，当穿刺针穿刺过程中偏离超声探头视野方向时，通过超声探头则无法发现穿刺针

的位置，而本实用新型中通过红外激光灯21射出的两条红外射线4与穿刺针本体3之间形成

一个平面的方式，避免了穿刺针在穿刺过程中方向发生偏离的现象，从而保证了穿刺针头

始终暴露在超声探头平面内，能够很好的辅助穿刺针本体3直达患者病灶处，有效提高超声

探头辅助下穿刺针的穿刺效率。

[0030] 实施例2

[0031] 请参看附图4，图4是本实用新型另一种超声探头激光辅助定位仪激光红外灯的立

体结构示意图。本实施例与实施例1基本相同，其不同之处在于，本实施例中的两个红外激

光灯21本体呈圆柱形，头端为球型，照射口设置在球型上，球型结构可自由的旋转；所述的

因考虑到超声探头照射的方向位置不同，穿刺针进行的位置角度也就不同，通过将红外激

光灯21头端设置成可旋转的结构，使用过程中，选择好穿刺点后，通过旋转红外激光灯21头

端至穿刺针本体3的最佳辅助穿刺位置，便可进行穿刺针的穿刺，同时红外激光灯21射出的

红外射线4与穿刺针本体3之间形成的面，同样可保持穿刺针的进针方向、位置、角度不会发

生变化，从而提高红外激光灯21可操作性的同时，也提高了穿刺的精准度和效率。

[0032] 本实用新型的一种超声探头激光辅助定位仪，利用在超声探头的侧表面设有红外

激光灯，在进行超声探头辅助穿刺针进行穿刺时，通过开关按钮打开两个红外激光灯，在穿

刺过程中只需将穿刺针本体对准两个红外激光灯射出的红外射线，使两条红外射线与穿刺

针本体之间形成一个平面，从而便可保持穿刺针的进针方向固定，不会发生左右偏离的情

况，起到很好的辅助定位作用；

[0033] 利用红外激光灯的设计解决了现有超声探头辅助穿刺过程中，超声探头视野单

一，当穿刺针穿刺过程中偏离超声探头视野方向时，通过超声探头则无法发现穿刺针的位

置，而本实用新型中通过红外激光灯射出的两条红外射线与穿刺针本体之间形成一个平面

的方式，避免了穿刺针在穿刺过程中方向发生偏离的现象，从而保证了穿刺针头始终暴露

在超声探头平面内，能够很好的辅助穿刺针本体直达患者病灶处，有效提高超声探头辅助

下穿刺针的穿刺效率；

[0034] 通过将红外激光灯设计为可旋转结构，使用过程中，选择好穿刺点后，通过旋转红

外激光灯至穿刺针本体的最佳辅助穿刺位置，便可进行穿刺针的穿刺，同时红外激光灯射

出的红外射线与穿刺针本体之间形成的面，同样可保持穿刺针的进针方向、位置、角度不会
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发生变化，从而提高红外激光装置可操作性的同时，也提高了穿刺的精准度和效率。

[0035] 以上所述仅是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技

术人员，在不脱离本实用新型原理的前提下，还可以做出若干改进和补充，这些改进和补充

也应视为本实用新型的保护范围。

说　明　书 4/4 页

6

CN 208426186 U

6



图1

图2
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图3

图4
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