cscosovenss | POPIS VYNALEZU | 236552

REPUBLIKA

(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENI

an (B1)

/21/ /PV 4420-83/

URAD PRO VYNALEZY (45) vyddno 15 11 86

A OBIJEYY

/22/ P¥ihl&%eno 17 06 83

(40) zverejn&no 14 05 84

(51) lnt. €13

B 21 B 31/00

(75)

Autor vynélezu MYSKA JOSEF ing., SMETANA OLDRICH ing., OSTRAVA, KOSTAL STANISLAV ing.,

PETRVALD, REITER MILAN ing., OSTRAVA

(b4) Hydraulické pfitlafovaci za¥fzeni pracovnich vdlch, zejména

kalandru

G&elem vyndlezu je vytvofeni potFebné-
ho p¥itlaku mezi loZiskovymi t&lesy pracov-
niho vdlce a za¥fzenim pro jeho k¥iZeni
a soudasné sniZenf opot¥eben{ vodicich
pouzder a pistnic.

Uvedeného d&elu se dosdhne za¥izenim
podle vyndlezu, sestdvajicfho z p¥imolaré-
ho hydromotoru 1, 17 , jeho% pistnice 2, 2~
je spojena s kulovou hlavou 3, 37, je¥ je
uloZena ve vodicim dflu 4, 47, ulo¥eného
v otvoru stojanu 5, 5  a opat¥eného na svém
&ele v&lcovou plochou 6, 6, jeZ doléhd
na loZiskové té&leso 7, 7  pracovnfiho vdlce
8, pricemz vodici dfl 4 je opatfen ozuby 9.
P¥imo&ary hydromotor 1. 17 je na druhé
strané svym okem 10, 107 spojen skrze klou-
bové lo¥isko 11, 117 a &ep 12, 127 s vidli-
ci a p¥irubou 13, 137, uchycenou v ozubech
14, 14° stojanu 5, 57, ke kterému jsou p¥i-
pevudny jejf zajis¥ovaci p¥floZky 15, 157,
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vyndlez se tykd hydraulického p¥itlaovacrho zaffzen{ pracovnich vdlcl, zeiména kalan-
dru, a fe¥f vytvdfenf pot¥ebného piitlaku mezi lo¥iskovymi télesy pracovnfho vilce a zafize-
nim pro jeho k¥fZeni.

Jsou zné&md p¥itladovaci zafizen{ pracovnich vdlcl kalandru, ulo¥enych v loZiskovych té-
lesech, k za¥fzenf pro k¥fZenf pracovnich vdlcl, které jsou YeSeny rlznymi konstrukénimi
provedenfmi mechanického p¥itladovini, jeZ jsou napifklad provedena tladnou pruZinou, upev-
n&nou mimo stojan kalandru a podobné&. Jejich hlavn{ nevyhodou je ale proménnd hodnota pti-
tladné sily.

D4le jsou zndma hydraulickd p¥itladovact zatizeni, sestdvajic! z p¥fmogarych hydromo-
tord, upevnénych v otvoru stojanu kalandru, kde pistnice p¥fmodarych hydromotord pfit&aéuji
lo¥iskovd td&lesa pracovniho vdlce k za¥fzenf pro jeho k¥i¥enf, ale jejich nevyhodou je, Ze
neumo¥fujf eliminovat vyrobni nep¥esnosti a nerovnob&fnosti dosedacich ploch, coZ zpisobuje
p¥fdavné naméhdni pistnic p¥imodarych hydromotorl, zvétSuje opot¥ebentf vodicich pouzder
a pfstnic a sni¥uje se rovn&% i Z%ivotnost tésnicich elementd.

Rovn&? jsou zndma hydraulické ptitladovac{ za¥fzenf, jeZ sestdvajl z p¥imodarych hydro-
motord, upevnénich'v otvorech stojanu kalamdru, jejich%Z pfstnice p¥itladuji lo¥iskovd té&le-
sa pracovnfho vdlce k zatf{zenf pro jeho k¥iZenf skrze ridzné tladné dfly, které jsou vedeny
v pouzdrech, upevn&nych v otvoru stojanu.

Jejich nevyhodou je ale hranové zat{¥enf plun¥ri p¥fmo¥arych hydromotord a také to,
¥e neumo¥fujf eliminovat vyrobni nepfesnosti a nerovnobéZnosti dosedacfch ploch. DalSf je-
jich nevyhodou je obtf¥né fefenf axidlnfho zachyceni loZiskového té&lesa pracovniho vdlce

kalandru na stran& axidlnfho loZiska.

U dvou posledn& uvedengch zndmych hydraulickych p¥itla&ovacich za¥izeni je spole&nou
nevyhodou také Jasovd ndro&nost na provdd&nf montd%e a demontdZe $roubovych spojenf, kterymi

jsou p¥fmodaré hydromotory upevnény ke stojanim kalandru.

Uvedené nevyhody odstraiuje hydraulické p¥itlagovact za¥fzenf pracovnich vdlcl, zejména
kalandru, je# je umisténo na obou strandch pracovnfho vdlce, uloZeného v loziskovych téle-
sech, sestdvd ze stojanu, v n&mi je vytvofen otvor pro ulo%eni p¥imoarého hydromotoru pro
pro p¥itladovdni pracovnfho vdlce, jeho¥ podstata spodivd v tom, Ze p¥fmodary hydromotor je
na jedné strané svou pistnici spojen s kulovou hlavou, je% je ulo¥ena v kulové pdnvi vodi-
ciho df&u, ulo¥eného v otvoru stojanu a opatfeného na svém Sele vdlcovou plochou, je¥% doléhd
na lo¥iskové té&leso pracovnfho vdlce, piilemi vodic! dil je opat¥en ozuby, mezi které zapadd
lo¥iskové t&leso. Na druhé strané je ddle svym okem spojen skrze kloubové loZisko a cep
s vidlic{ s p¥frubou, uchycenou v ozubech stojanu, ke kterému jsou pripevnény jeji zajisto-
vaci p¥flo¥ky.

vyhodou hydrauligkého p¥itladovacfho zafizeni podle vyndlezu je, ¥e Ye3{ progresivné,
Y&eln& a ekonomicky QYhodné vytvo¥eni pot¥ebného p¥itlaku mezi loZiskovymi télesy pracovniho
vdlce a zafizenim pro jeho k¥fZen{ a také to, ¥e pou¥itfm kulovych kloubl je umoZnéno elimi-
novat erobni nepfesnosti a nerdvnob&Znosti dosedacich ploch a tfm nejsou pistnice pfimoca-
rych hydromotor& namghdny plsobenim p¥fdavnych sil a je zabrdnéno zvy$enému opotfebeni vodi-

cfch pouzder a pistnic, coZ zvySuje Zivotnost t&snicfich element a za¥fzeni podle vyndlezu.

pDalif jeho vyhodou je jednoduché proveden{ axidlnfho zajisté&ni jednoho lo%iskového té-
lesa pracovnfiho vdlce ve stojanu kalandru a také to, ¢ sni¥uje Zasové ndroky na provedent
montd¥e a demontd¥e zaffzen{ a to uchycenim vidlice s pEfrubou v ozubech, vytvofenych

na stojanu.
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Na obr. 2 jsou dvé pneumatické opory, Ka¥dd z nich md jednu pneumatickou pru¥inu ptipo-
jenou k mechanicky ovlidanému reguldtoru zvolend statické v¥Sky a jednu protilehlou pneuma-
tickou pruZinu p¥ipojenou ke spole&nému redukénimu ventilu se Skrcenfm na vystupu.

Pneumatickd opora zndzorn&nd na obr. 1 je pou¥ita k pruZnému uloZeni hmoty 1 vzhledem
k hmoté zdkladu 2. Je tvorena vlnovcovou pneumatickou pruZinou 3 a protilehlou pneumatickou

pruzinou 4,

Pneumatické pruZiny 3+ 4 Jsou proti sob& na dchytech 5, které tvoff dvé krajové konzoly
6 a stfedovd konzola 7, kterd m4 otocné uchycenf 8 pruZn& ulo¥ené hmoty 1. Vlnovcovd pneu~
matickd prufina 3 je pripojena k vyvodu 9 automatického reguldtoru 10 zvolené statické vy~
ky, ktery md vyvod 11 do ovzdu$¥! a privod 12 pripojeny ke zdroji 13 stlaceného vzduchu.

Automaticky requlétor'lo mé kyvnou ovlddaci pdku 14 plnicfho a vypoudté&ciho ventilu
ovlddanou tdhlem 15. Protilehld pneumatickd pruZina 4 md pYipojeny tlakovy ukazatel 16 a za-
F{zeni 17 pro nezdvislou regulaci tlaku vzduchu v podob& dvojcestného ventilu 18, ktery je
.rovnéZ pripogen ke zdroji 13 stlaceného vzduchu,

Tento ventil 18 md plnicf tla&ftko 19 a vypousStéci tladitko 20. Automaticky requldtor
10 zvolené statické vygky reaguje na relativnf{ zmény vzd4dlenosti vzdjemné pru¥n& uloZenych
hmot 1, 2. P¥i téchto zm&ndch se téhlem 15 vychyluje kyvnd ovlddac{ pdka 14 a podle potfeby
otevird bud jeho plnic{ ventil, takZe stlaéeny vzduch proudi ze zdroje 13 do pneumatické
pruZiny 3, nebo otevird jeho vypoustdct ventil, kterym proudi stladeny vzduch z pneumatické
pruZiny 3 vyvodem 11 do ovzdu3i, '

Protilehlou pneumatickou pruZinu 4 lze plnit stladenym vzduchem ze zdroje 13 dvojcest~
nym ventilem 18, ktery takdé umoZfuje stlateny vzduch z pneumatické pruZiny 3 vyvodem 11
do ovzdudf. Protilehlou pneumatickou pruZinu 4 lze plnit stladenym vzduchem ze zdroje 13
dvojcestnym ventilem 18, ktery také umoznu]e stlafeny vzduch z pneumatické pruZiny 4 vypous~
tét do ovzduif,

K jeho ovldddni slouZ{ plnici tla&ftko 19 a vypouStéci tladfitko 20. Tlakovy ukazatel 16
umoZfuje kontrolovat pfetlak vzduchu v pneumatické pruziné 4. P¥i zméndch tlaku vzduchu
v pneumatické pruZin& 4 ménf automaticky reguldtor 10 zvolené statické vyiky také pretlak
vzduchu v pneumatické pruZin& 3.

Pfi tomto zplsobu regulace se nemdnf statlcké poloha vzdjemn& pru¥n& uloZenych hmot 1,
2 mén{ se pouze pfetlak vzduchu v pneumatickych pruZindch 3, 4 a tim také tuhost pneumatic~
ké opory.

PruZné uloZend hmota Ll vzhledem k hmot& 2 zdkladu na obr, 2 mg§ dvé stejné pneumatické
opory. KaZdd z nich md& vlnovcovou pneumatickou pruZinu 3 a protilehlou pneumatickou pruzi-
nu 4, Uchyty 5 té&chto pneumatickych pruZin 3, 4 jsou vytvofeny dvojicemi krajovych konzol

"6 a stfedovymi konzolami I.

KaZd4 vlnovcovd pneumatickd pruZina 3 je’pfipojena k vyvodu S automatického reguldtoru
10 zvolené statické vysky, ktery m4 vyvod 1l do ovzdul{ a pfivodem’ig je pfipojen ke zdroji
13 stlafeného vzduchu,

Automaticky reguldtor 10 m4 kyvnou ovlddac{ pé&ku 14 a tdhlo 15. Protilehlé pneumatické
prufiny 4 obou pneumatickych opor jsou pfipojeny ke spolednému za¥fzenf 17 v podob& reduk-
&nfho ventilu se ¥krcenim na vystupu 22, Tento redukénf ventil 21 md sefizovaci kole&ko 23
a je rovnéZ pripojen ke zdroji 13 stlageného vzduchu.
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Také v tomto p¥fpadd udriujf automatické reguldtory 10 zvolenou statickou vy$ku vlnovco-
vych pneumatickych pruZin 3. Pfetlak stladeného vzduchu, kterym jsou ze zdroje 13 plnény
obecnd zndmym postupem protilehlé pneumatické pruZiny 4 lze nastavovat sefizovacim kole&kem
23,

PouZit{ redukénfho ventilu 21 je vy¢hodné zvlg&t& tam, kde neni nutno v provozu &asto
ménit p¥etlak vzduchu v protilehlych pneumatickych pru¥indch 4, kde tedy miZe byt zvolend
tuhost pneufiatickych opor stdld. Redukini ventil 21 md Skrceni na vystupu 22s Toto Skrceni
zabfafiuje p¥i kmitavém pohybu odpruZené hmoty 1 nefddoucimu zpétnému proudéni stlaleného
vzduchu,

PREDMET VYNALEGZU
1. Pneumatickd opora s regulovatelnou tuhost{ pro pruZné uloZeni hmot, vyznadujficl se
tim, %e je tvofena ngjméné dvéma pneumatickymi pru¥inami /3, 4/, které jsou proti sobé& na
na dchytech /5/ mezi vz&jemné pruZné uloZenymi hmot.mi /1, 2/, kde alesporl jedna pneumatickd
pru¥ina /3/ je pfipojena k automatickému reguldtoru /10/ zvolené statické vysky a alespoi
jedna protilehld pneumatickd pruZina /4/ Jje pIipojena k za¥{zen{ /17/ pro nezdvislou regula-
¢i tlaku vzduchu.

2. Pneumatickg opora s regulovatelnou tuhosti pro pruZné uloZenf{ hmot podle bodu 1, vy-
znadujfc{ se tim, %e pneumatické pruZiny /3, 4/ maji vertik4dlni smér.

3. Pneumatickd opora s regulovatelnou tuhost{ pro pruZné ulo¥eni hmot podle bodu 1, vy-
znadujic{ se tim, %e pneumatické pruZiny /3, 4/ majf horizontdlnf smér.

4, Pneumatickd opora s regulovatelnou tuhost{ pro pru¥né ulofeni hmot podle bodd 1 a%Z 3,
vyznadujfc{ se tfm, %e dchyty /5/ pneumatickych pru¥in /3, 4/ tvo¥{ alespoh dvé krajové kon-
zoly /6/ a alesponi jedna stfedovd konzola 77/

5. Pneumatickd opora s regulovatelnou tuhost{ pro pruZné uloZeni hmot podle bodd 1 aZ 4,
vyznadujic{ se tim, %e stfedovd konzola /7/ m4 oto&né uchyceni /8/.

6. Pneumatickd opora s regulovatelnou tuhost{ pro pruZné ulo¥eni hmot podle bodd 1 aZ 5,
vyznadujfc{ se tfm, ¥e zaif{zenim /17/ pro nezdvislou regulaci tlaku vzduchu je dvojcestny
ventil /18/ nebo kohout, redukéni ventil /21/ nebo dusovy ventil.

2 vykresy
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