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Vyndlez se tfkd pohonu stehotvor-
ného dstroji Sicich strojd, zejména pri-
myslovych dirkovacich Sicich stroji,
obsehujicicho dvojici amySkovadl a dva
ji pPiFazené otevirale. Podstata vyndle-
zu spodivéd v tom, Ze dvojici smy8kovadi
& jednotlivym otviradim jsou prifazeny
semostatné vertikdlni valky uloZené v
nosném télese, na jehoZ obvodu je pro
dvojici smykovadld a jednotlivé otevira-
ge vytvoteno vidy jedno vedeni kluzdtkae

. opatFeného snimacim Eepem povrchu jednot-
liv§ch vertikélnich valek a spojeného oj-

_nici s drZdkem dvojtee smylkovall a
jednotlivyich oteviradil.
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Vynélez se tjk4 pohonu stehotvorného ustroji Sicich strojid,
zejména primyslovych Zicich strojd, konfekénich dirkovacich.

Stehotvorné ustroji konfeknich dirkovacich Eicich stroja
obsahuje dvojici smyZkovall a dva ji prifazené otev1raée. Je zndmé
hnac{ Ustroji otevira¥d, kde je jejich pohyb vytvafen gelni dvou-
strannou horizontdlni vaZkou prost¥ednictvim vahadla a zvedaci
tyle, jeji% primolary vratny pohyb je ddle prendSen na ojnici
a kyvn® se pohybujfci drZdk otevirall.

Nevyhoda tohoto hnaciho ustrojf spotivé v tom, %e pohyb je
z %eln{ horizontdlni vaZky prendden na otevirae velkou sousta~
vou p¥imolafe vratn& se pohybujicich &lenl. Navic jsou oba otevi-
rate spolu spfaZeny a pohdnény z jednoho zdroje. To zpusobuje velkou
hludnost,. znemoZnuje dosazenl vysokych otd¥ek, sniZuje sivotnost a
zvySuje celkovy prlkon stroje. Pohon jednotlivych oteviradd z jed-'
noho zdroje zapfiéinuje hor3{ a obti¥n¥j%i nastavovdni jejich po-i
lohy pro sprévné vytvoféni smyZky na spodni niti poti¥ebné pro
vpich jehly a tak dochdzi k vynechdvdni stehu.

Inimé hnaci Ustroji pro pohon dvojice smyfkovald obsahuje
rovnd¥ Zelnf horizontdlni vaZku, JjejiZ funkéni prvek je sniméni
opét kyvné uloZenou dvourémennou pékou. DalSim pdkovym mechanis=-
mem je tento vykyv prendZen na vlastni smy¥kovaZe, Jako u pohonu
otevira®d, tak i zde dochdzi v dﬁsledku pouZiti fady sou&éstg‘ko-
najicich pfimoéary vratny pohyb k omezeni otdlek stroje a ke vzniku
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Cilem vyndlezu je odstranit tyto nevyhody pohonu stehova-
¢fho ustroji. (

Ukolem vyndlezu je vytvo¥it pohon stehotvorného szroji,
které by umo¥novalo zvy¥it otd¥ky ustroji, sniZepi hludnosti
a odstranovalo by nutnost pouZiti nadmdrné soustavy primolafe
vratné se pohybujicich dilei.

Ukol je vyre¥en pohonem podle vyndlezu, jeho? podstata spolivé
v tom, ¥e dvojici smy&kova¥h a jednotlivym oteviradim jsou pfifa= -
zeny samostatné vertikdlni va¥ky uloZené v nosném té€lese, na jehoZ
obvodu je pro dvojici smyXkova¥l a jednotlivé otevirale vytvoreno
vZdy jedno veden{i klouzdtka, opatieného snimécim epem povrchu
jednotlivé vertikdlni valky a spojeného s drZdkem dvojice smylkovall
ajednotlivich oteviraéﬁ. ‘

Pro zv&t¥eni tuhosti soustavy a sniZeni vratn® primoZa¥e
se pohybujicich hmot je podle vyndlezu v mist® vytvoFeni vedeni
kluzétka provedeno zkosen{ nosného t¥lesa do urovn¥& obvodu verti=-
kdlni valky.

Za uZelem nastaveni sprdvné polohy a ¥innosti obou oteviraZd
samostatné vidi dvojiéi smylkovadl jsou podle vyndlezu vertikdlni
vadky vili sob& stavitelné,

Pro nastaveni Zinnosti obou oteviradd pfed a za smyckovadli
je podle Qynélezu snimac{ Zep povrchu vertikdlni vaZky uloZen v
kluzdtku stavitelné&, -

Dal3{ vyhody a v¥znaky vyndlezu vyplyvaj{ z popisu p¥iklad-
ného provedeni, zndzorn&ného na vykresu, kde znali obr, 1 svisly

Fez pohohem otevira¥y, obr, 2 svisly ¥ez pohonem smy¥kovalt,
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obr. 3 pFi&n§ ¥ez pohonem smy¥kovall a otevira¥d, obr. 4 ndrys hna-
cfho mechanismu dvojice smy¥kova¥d a obr. 5 nirys hnaciho mechanismu
oteviradt a Pez.

V rému 1 Biciho stroje, s vyhodou primyslového Siciho stroje
“dfrkovaciho je oto¥n& uloZeno nosné t&leso 2. Spodni &4st tohoto
nosného t¥lesa 2 je uloZena v lo¥isku 3. V horni g4dsti nosného
t¥lesa 2 je Brouby 5 pripevnina hlava 4, obsahujici vlastni hnaci
mechanismus jednotlivych prvkd stehotvorného ustroji. Nosné te-
leso 2 je ve spodnf ¥dsti opatifeno ozubenym kolem 6 spraZenym s
dal¥{im ozubenym kolem ustroji pro natéZeni nosného t¥lesa 2 dle
po¥adavku ¥iti, nap¥iklad pfi ob%ivdn{ o¥ka knoflikové konfekéni
dirky. Uvnit¥ oto¥ného nosného t¥lesa 2 Je na loZiskédch 7, 8
uloZena otond vertikdln® hrncovd va¥ka Q pro pohon dvojice smy&ko=
‘vadld 10, 1}??%¥%é%ﬁéyna drdku 12 smyZkovali. Vertikdlni valka 9
je ve své spodni &4sti opat¥ena nédbojem 13 s ozubenym kolem 14,
zabirajicim do druhého ozubeného kola 13 bli%e nepopisovaného
hnaciho Ustroji vadkové soustavy. Ve vertikdlni valce 9 je vytvof
¥ena vafkovd dréha 16, ovlddajici pohyd dvojiée smy&kovadd 10, 11.
Na vertikélni‘vgéce 9 jsou uloZeny dal3{ vertikdlni vaZky 17, 18,
v tomto pripad® dvé s yaékov?mi drahami‘gg, 23, pro pohon otevi-.
ra¥t 19, 20. Tyto dvé vertikdini va¥ky 17, 18 jsou na prvni verti-
kdlni va&ce 9 upevnény navzdjem stavitelnd a zaji¥tEny Zrouby 21.
Do t¥chto vadkovych drah 16, 22, 23 jsou voln$ uloZeny snimaci
gepy 24, 25, 26 opatiené kladitkami 27, 28, 29. Tyto snimaci
tepy 24, 25, 26 jsou uloZeny v kluzdtkéch 30, 31, 32,a to stavi-
telné ve smdru podélné osy zmin&nfch kluzdtek 30, 31, 32. Tato
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kluzdtka 30, 31, 32 jsou suvné uioéena ve vedenich 33, 34, 35
vytvofenych na obvodu noénéhoApouzdra g; V misté t&chto vedeni
33, 34, 35 je nosnému pouzdru 2 provedeno zkoseni do urovn¥
obvodu vertikdlnich vaZek 9, 17, 18, takZe snfmaci Zepy 24, 25,
26 mohoﬁybit podstatné zkrdceny. Ke kluzdtkim 30, 31, 32 Jsou
pFipevnény krdtké ojnice 36, 37, 38 =zaviZené na dridku 12
Smyékovaéﬁ a na jednotlivych oteviraZich 19, 20.

Funkce zafizeni je nédsledujici :
Rota¥n{ pohyb od hlavniho pohonu stroje je p¥ivdd&n na ozubené
kolo 14, Toto ozubené kolo 14 otd¥{ vertikdlni valkou g s dal{i-
mi dvima vertikdlnimi va¥kami 17, 18, do jejichZ valkovych drah
16, 22, 23 zabiraj{ snimaci Zepy 24, 25, 26 s kladi¥kami 27, 28,
29 ulofené na kluzdtkdch 30, 31, 32. Tato kluzdtka 30, 31, 32
se pohybuji pF¥imo¥aie vratn® a ud¥luj{ tento pohydb ojnicim 36,
37, 38, které pak natéeji drZiky smyfkovalld a oteviradi.
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PREDMET VYNALEZU

Pohon stehotvorného ustroji ¥icich strojd, iedména pri-
myslovych konfek¥nich dirkovacich Zicich strojd, obsahu-
jiciho dvojici smyZkovalid a'dva ji p¥irazené otevirale, |
vyznadujic{ se tim, Ze dvojici smy&kova®d (10, 11) a jedno-
tlivym oteviraitm (19, 20) jsou pritazeny samostatné verti-
kdln{ va¥ky (9, 17. 18) uloZené v nosném télese (2), na
jehoZ obvodu je ﬁro dvojici smyZkovadt (10, 11) a jednotlivé
otevirage (19, 20) vytvoreno vidy jedno vedenf (33, 34, 35)
kluzdtka (30, 31,V32) opatf¥eného snimacim Zepem (24, 25,
26) povrchu jednotlivé vertikdlni vaZky (9, 17, 18) a spo-
jeného ojnici (36, 37, 38) s drZdkem dvojice smyZkovall

a jednotlivicﬁ oteviradt (19, 20).

Pohon dle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze v misté vytvoreni
vedeni (33, 34, 35) kluzdtka (30, 31, 32) je provedené zko=
sen{ nosného t¥lesa (2) do Urovn® obvodu vertikdlni va¥ky

(9, 17. 18).

Pohon dle bodu 1, vyznadujici se tim, %e vertikdlni vadky
jsou vi&i sob& uhlovd stavitelné,

Pohon dle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze snimaci ¥ep (24,
25, 26) povrchu vertikdlnf vaZky (9, 17, 18) je v klu=-
zdtku (30, 31, 32) uloZen stavitelng,
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5. Pohon podle bodu 1, vyznadujfici se tim, %e t¥i vertikdln{
vatky (9, 17. 18) 3sou uloZeny v nosném t¥lese (2).

4 whresy
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