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Vynalez se tykd zapojeni pro vyhodnoceni me-
ze stability v podbuzeném stavu regulovaného
synchronniho kompenzétoru, kterd je ddna ma-
ximdlni velikosti jalového vykonu

Q=k.U2

kde U je nap&ti kompenzatoru a k je konstanta,
zdvisici na parametrech reguldtoru a kompen-
zdatoru a na velikosti ¢inného p¥ikonu kompen-
zatoru. Zapojeni je sloZeno z - didla jalového
proudu, ¢idla statorového nap&ti, obvodu pro-
mé&nného zesileni a regulaéniho &lenu.

AZ dosud se k vymezeni pracovniho diagramu
v podbuzeném stavu pouZivalo i u kompenzato-
rit hlidate meze podbuzeni, kter§ se pouZivd u
béZnych reguldtori nap&ti pro synchronni alter-
nitory a ktery je schopen vytvoFit ve vykonové
roving alternatoru lomenou charakteristiku.
Kompenzator vSak pracuje pfi konstantnim &in-
ném vykonu, daném ztrdtami stroje a jeho mez
stability je tedy vyznadena jedinou hodnatou ka-
pacitntho vykonu. Pro hliddni tohoto jediného
bodu je klasicky hlida& meze podbuzeni Zbyted-
né sloZity a néklady na n&j velké. Kroms& toho
b8Zny hlida¢ nerespektuje z&vislost maximé&lni-
ho kapacitniho vykonu na napéti, a tim neumoz-
fiuje plné vyuZiti pFipustné pracovni oblasti kom-
penzétoru.
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Uvedené nevyhody odstrafiuje pFedmst vyné-
lezu, jehoZ podstata spodiva v tom, Ze na vstup
regula¢niho ¢lenu, jehoZ vystup je vystupem za-
pojeni, je pfipojen vystup &idla jalového prou-
dy a vystup obvodu prom&nného zesileni, na je-
hoZ vstup je pfipojen vystup &idla statorového
napéti.

Jedno z moZnych praktickych provedeni vy-
nélezu je na obr. 1. Regula&ni &len 3, tvofeny
tfetim operaénim zesilovadem X4 s vazbami, kte-
ré vytvdfejl jeho pfrenosovou charakteristiku,
kterd je zakreslena na obr. 2,

Vystupni nap&ti U8 regulaéniho &lenu 3 je i
vystupem celého zapojeni. Na vstup reguladni-
ho ¢lenu 3 je svym -vystupem pFipojeno &idlo 1
jalového proudu, které pracuje na principu f4-
zového diskrimindtoru. Vstupnim signalem &idla
1 jalového proudu je proud It, Gmérny proudu
faze ,R“ synchronniho kompenzétoru, ktery je
pfiveden na vstupni svorky proudového trans-
formétoru T1. Na nap#tovy msFici transformés-
tor T2 je pFivedeno nap&ti Ul, tm&rné sdruZené-
mu nap&ti ,Ugp“ synchronniho kompenzétoru,
které je vytvarovdno prvnim operadnim zesilo-
vatem X2 za obdélnikovy prib&h a pouZiva se
dale k ovladani polovodiového spinade X1. Na
vystupu druhého opera&niho zesilovate X3, ktery
je vystupem &idla t jalového vykonu, je stejno-
smérné nap&ti imérné jalovému proudu syn-
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chronniho kompenzétoru. Cidlo 2 statorového
napéti je sloZeno ze dvou napétovych transfor-
métortt T3 a T4, zapojenych do ,V“. Na jejich
vstupy jsou pfivedena nap#ti-U2, U3 a U4, ktera
jsou tm&rné jednotlivfm f4zovym napé&tim stato-
ru synchronniho kompenzdtoru ,Ugr", ,Ug"a
»Up’. Vystupni- stejnosm&rné nap&ti U6 z &idla
2 statorového napéti je pak dumé&rné statorové-
mu napsti synchronntho kompenzatoru. Déle je
vedeno do obvodu 4 prom¥nného zesilenf, kte-
r¢ je tvofen potenciometrem P. Zmé&nou polohy
jezdce potenciometru P se m&ni vySe Konstanty
.k“, uvedené ve vzorcl, odstavec 1, tohoto po-
pisu. Vystupni napsti U7 z obvodu 4 prom&nné-
ho zesileni je vedeno na vstup regula&niho &le-
nu 3, kde je porovndvdno s napstim U5 z &idla
1 jalového proudu. Je-li
U5 = U7,

pracuje synchronni kompenzéator na hranici sta-
bility, dané velikosti jalového vykonu

Q=k.U2

‘JestliZe je

Us < U7,

je kapacitni vfkon a tedy i proud synchronniho
kompenzédtoru mensi neZ mezni hodnota, je je-

"ho provoz stabilni a vystupni nap&ti U8 celého

obvodu je nulové. V p¥ipads, kdy
U5 > U7,

bude kapacitni v§kon a tedy i proud synchron-
niho kompenzédtoru v&t$f neZ mezni{ hodnota, na
vystupu obvodu se objevi kladné nap&ti U8, kte-
ré zaplsobi do obvodlt reguldtoru buzeni tak,
aby synchronni kompenzétor pfeSel do stabilni
oblasti.

Obg ¢&idla, &idlo 1 jalového proudu a &idlo 2
statorového napé#ti, jsou soutést! kaXdého regu-
latoru buzeni a lze je vyuZit i pro ulel podle
vynélezu, To podstatné sniZi ndklady na cely re-
guldtor buzeni synchronntho kompenzéitoru.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro vyhodnoceni meze stability regu-
lovaného synchronniho kompenz4toru, sloZené z
¢idla jalového proudu, &idla statorového napétf,
regula&niho &lenu a obvodu promé&nného zesile-
ni, vyznadené tim, Ze na vstup regulagniho ¢le-

nu (3), jehoZ vystup je vystupem zapojeni, je
pfipojen jednak vystup &idla (1) jalového prou-
du a jednak vgstup obvodu (4) promé&nného ze-
sileni, na jehoZ vstup je p¥ipojen vystup cidla
(2) statorového napéti.

2 vykresy
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