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【手続補正書】
【提出日】平成20年6月4日(2008.6.4)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　エンコードされた画像データを備える第１のデータストリームを受けること、および
　前記第１のデータストリームを第２のデータストリームに相互コード化することを備え
る方法であって、
　前記相互コード化は、
　前記第１のデータストリームが、スキップされたＰマクロブロックおよび前記スキップ
されたＰマクロブロックの画像位置に関係する画像データから前方に予測される第１のＢ
マクロブロックにより特徴付けられるか、またはスキップされたＢマクロブロックにより
特徴付けられるか、を決定すること、
　前記スキップされたＰマクロブロックおよび前記第１のＢマクロブロックを含む前記第
１のデータストリームに応答して、前記スキップされたＰマクロブロックの画像位置にお
ける前記画像データに基づいて、第１のＰマクロブロックをエンコードし、そして前記ス
キップされたＰマクロブロックの代わりに、前記第２のデータストリーム内の前記第１の
Ｐマクロブロックを使用すること、および
　前記スキップされたＢマクロブロックを含む前記第１のデータストリームに応答して、
ゼロにされた予測誤差データに基づいて第２のＢマクロブロックをエンコードし、そして
前記スキップされたＢマクロブロックの代わりに、前記第２のデータストリーム内の前記
第２のＢマクロブロックを使用すること、
　を備える方法。
【請求項２】
　前記第１のデータストリームは、前記スキップされたＰマクロブロックおよび前記第１
のＢマクロブロックを含む請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記第１のＰマクロブロックのエンコードは、モーションベクトル値がゼロの前記第１
のＰマクロブロックをエンコードすることを備える請求項２に記載の方法。
【請求項４】
　前記第１のＰマクロブロックのエンコードは、前記スキップされたＰマクロブロックの
前記画像位置に関係する第２のＰマクロブロックに基づいて、前記第１のＰマクロブロッ
クをエンコードすることを、備える請求項２に記載の方法。
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【請求項５】
　前記第２のＰマクロブロックに基づく前記第１のＰマクロブロックのエンコードは、前
記第２のＰマクロブロックからデコードされたテクスチャデータに基づいて前記第１のＰ
マクロブロックをエンコードすることを、備える請求項４に記載の方法。
【請求項６】
　前記第１のＰマクロブロックのエンコードは、オープンループトランスコーダを介して
前記スキップされたＰマクロブロックを相互コード化して、前記第１のＰマクロブロック
を生成することを、備える請求項２に記載の方法。
【請求項７】
　前記第１のデータストリームは第１のプロトコルに基づいてエンコードされ、前記第２
のデータストリームは第１のプロトコルと異なる第２のプロトコルに基づいてエンコード
される請求項１に記載の方法。
【請求項８】
　前記第１のデータストリームはＭＰＥＧ２プロトコルを含み、前記第１のプロトコルは
ＭＰＥＧ４プロトコルを備える請求項７に記載の方法。
【請求項９】
　前記第１のデータストリームは前記スキップされたＰマクロブロックを含む請求項１に
記載の方法。
【請求項１０】
　前記第２のＰマクロブロックのエンコードは、前記スキップされたＢマクロブロックと
して、同一フレーム内の第３のＢマクロブロックのモーションベクトルに基づく前記第２
のＢマクロブロックをエンコードすることを備える請求項９に記載の方法。
【請求項１１】
　前記第３のＢマクロブロックは、前記第２のＢマクロブロックの前にされたマクロブロ
ックである請求項１０に記載の方法。
【請求項１２】
　前記第３のＢマクロブロックは、前記第２のＢマクロブロックに直接隣接して表示され
る画像データを備える請求項１０に記載の方法。
【請求項１３】
　前記第２のＢマクロブロックのエンコードは、フレームシーケンスの開始の画像位置に
関係する前記スキップされたＢフレームに応答して、ゼロのモーションベクトルに基づい
て前記第２のＢマクロブロックをエンコードすることを備える請求項９に記載の方法。
【請求項１４】
　前記第２のＢマクロブロックのエンコードは、オープンループのトランスコーダを介し
た前記第２のＢマクロブロックのエンコードを備える請求項９に記載の方法。
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