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Anotace:

Zatizenf{ (10) nanasi vrcholovou vyplii (14) na
vnéjsi plochu (24) kruhovitého patkového
prstence (12). Zatizeni (10) pro nanaseni
vrcholové vypiné (14) zahrnuje nanaseci zafi-
zeni (50), které vyhodné spolupracuje s
mnozstvim pomocnych zaiffzeni. Jednim tako-
vym pomocnym zafizenim je dopravnik (450),
ktery pfijima patkovy prstenec (12). Ustavova-
ci mechanismus (500) spolupracuje s timto
dopravnikem (450) a ustavuje patkovy prste-
nec (12) do ptfesné polohy na dopravniku
(450) tak, aby mohl byt uveden do zabéru s
pfenasecim zarizenim (550). Toto pienaseci
zafizeni (550) odebira patkovy prstenec (12) z
dopravniku (450) a umisfuje ho na oto¢né
upinaci zarizeni (250). Upinaci hlava (252)
oto¢ného upinaciho zarizeni (250) patkovy
prstenec (12) upind a umistuje ho do piesné
polohy vzhledem k nanaSecim vélcim (54 a
56) nanaseciho zarizeni (50). V této poloze je
vrcholova vyplii (14), kterd byla piivedena z

vytlaovaciho lisu (630), pfes podavaci za-
fizen{ (638) do prisuvového zafizeni (642)
a zde odriznuta fezatkou (640) na poZado-
vanou délku, nanesenou na kruhovity
patkovy prstenec (12). Po naneseni vrcho-
lové vyplné (14) na patkova prstenec (12)
prenéseci zafizeni (550) odebira dokonce-
nou podsestavu (16) patky pneumatiky z
upinaci hlavy (252) a odklada tuto do-
koncenou podsestavu (16) patky pneuma-
tiky na dopravnik (450), ktery ji pfemistu-
je mimo zafizeni.
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Tento vyndlez se obecn¥& tyk4 zpusobu a za¥fizeni pro
nandgeni vrcholové vyplng, majic{ relativn& velkou gtfhlost, na
kruhovity patkovy prstenec, <¢IimZ dojde k dokon&ent patkové
Cdsti pneumatiky urdenéd pPro pouZiti v pneumatikdch vozidel.
Tento vyndlez se zejména tyk4 zpusobu a za¥fzeni pro nand¥en{
velmi 8tihlé vrcholové vypln& v p¥imkovém tvaru na kruhovity
patkovy prstenec. Zpusob a za¥izen{ zajiStuje minimalizaci
zvlnéni, zak¥iven!{ nebo nabrdn{ vrcholové vypln& v dokondend
podsestavé& patky pneumatiky. Vyndlez se p¥itom netykd pouze
zpusobu a jedinedného za¥fzeni pro nandSeni relativn& velmi
gtihlé vrcholové vypln& na kruhovity patkovy prstenec, ale
rovné? pomocnych za¥{zeni, usnaditiujicfch prov4dént zpusobu
a funkci za¥izeni pro nandsent vrcholové vypln& na kruhovity

patkovy prstenec.

Dosavadni stav techniky

Jedine¢né za¥izeni pro nandden{ vrcholové vyplné,
kterého se tento vyndlez tykd, je zdokonalenim za¥izeni,
popsaného v patentu Us 5 100 497, jeho? majitelem je
prihlaSovatel tohoto wvyndlezu. Za¥izeni popsané a ndrokovand
v tomto americkém patentu, ktery pY¥edstavuije zndmy stav
techniky, pracuje vcelku efektivnd p¥i nand¥ent vrcholovych
vyplni s omezenou Stihlost{, tj. - pro nandSeni vrcholovych
vyplni majfcich radidlni rozmd&r do p¥ibli%n& 19 mm s ¥7¥kou
zdkladny kolem 6 mm, co¥ pfedstavuje ¥tfhlost asi 3:1. zZa¥fzent
podle soufasného stavu techniky v&ak neumo¥fiuje nand¥ent
vrcholovych vyplni s podstatnd v&ts{ $tfhlost{ ne? je shora
uvedend Stihlost 3:1 bez vzniku neZddouciho zvln&ni, zak¥ivent
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nebo nabrdni vrcholové vypln& v dokon&end podsestavé patky

pneumatiky.

Jak bude z dal¥fho popisu z¥ejmé, pohybujf se
poZadované &tihlosti soudasnych vrcholovych vyplni pro pou¥ite
v nizkoprofilovych pneumatikdch v rozp&ti od asi 8:1 a¥ do
16:1. Za¥fizeni stdvajiciho stavu techniky, urdend pro vytvd¥ent
sestav patkového prstence a vrcholové vyplng, jejichZ p¥ikladem
je za¥izeni popsand v patentu US 5 100 497, prosté& neumoZiujf
vytvd¥et tyto sestavy s vrcholovou vyplni majici v&tid
gtihlost. Pro ndzornost uspo¥dddni vrcholové vyplng& s relativn&
velkou hodnotou stfhlosti uvddime p¥ikladnou vrcholovou vypli,
majici radidlni rozmér asi 85 mm a &{¥ku zdkladny Yddovd 6 mm,
¢imZ je dosaZeno &tihlosti ¥d4dov& 13:1. U ¥1fek vrcholovych
vyplni, pohybujicich se v rozmez{i kolem 6 mm, Kkteré majd
radidlni rozm&r pohybujic{ se v rozmez{ od asi 76 mm do asi
127 mm, Jjsou hodnoty &Stihlostf znadn& rozdilné od &tihlost{
s kterymi pracuji za¥izeni podle soudasného stavu techniky.

Pro objasnéni historické a soufasné funkce vrcholové
vypln& je nutno uvést, ¥e pneumatika obsahuje dvé od sebe
vzddlené patkové Cdsti, které urduji jeji vnit¥ni prumér. KaZdd
patkovd &dst v sob& obsahuje kruhovity kovovy patkovy prstenec,
ktery zajistuje pevnost a strukturdlni integritu patky a je tim
prvkem pneumatiky, ktery zabird s rdfkem kola. Ka¥d4 podsestava
patky pneumatiky Db&%n& =zahrnuje krom®& uvedendho kovového
patkového prstence rovn&% vrcholovou vyplH. Kombinace patkového
prstence a vrcholové vypln& =zaji¥tuje hladky p¥echodovy spoj

mezi patkovou C4stf a p¥ilehlou bo&nict pneumatiky.

Nizkoprofilové pneumatiky sice zlep8uji esteticky dojem
vozidla na némZ jsou namontovdny, av&ak provoz vozidla s td&mito
nizkoprofilovymi pneumatikami p¥i vysokych rychlostech mua¥e
sniZit bo&ni stabilitu vozidla. Zejména Jjestli¥e konstrukce
takové nizkoprofilové pneumatiky pou¥ivd v oblasti bo&nice
mensi mnoZstvi pogumovaného materidlu, byvd zatddeni vozidla
pri vysokych rychlostech nepfizniva ovlivriovdno préaveé
minimalizac{ mno%stvi materidlu v bo&nicich pheumatiky. Pou¥it{

pfidavnych vloZ%ek alespoi v bo&nici sice zlep8uje bodnit
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stabilitu pneumatiky, av&ak za cenu nejen zvy&enych ndkladuy,

ale i1 zbytedného zv&t¥eni tloudtky b&hounové &4sti pneumatiky.

Bylo zjidténo, Ze bodni stabilita bo&nice pneumatiky
pro pouZiti p¥i vysokych rychlostech mue byt uspokojivé
zv&tiena pouhym roz&i¥enim vrcholové vyplné ddle do bodnice
pneumatiky. Soufasné konstrukce pneumatik pro vozidla pouZivajf
vrcholovou vyplH nejenom pro zaji¥t&n{ hladkého p¥echodového
spoje mezi oblastf patky a p¥ilehlou bo&n{ st&nou pneumatiky.
Vrcholové vypln& jsou v soulasnosti pouZivdny rovn&¥ jako prvky
zlepSujici provozni parametry pneumatik. Konkrétn& slou®{ pro
zvySeni stability v zatd&kdch a pro tlumeni harmonickych kmitu
podvozku vozidla na n&m¥ jsou takové pneumatiky namontovdny.
ACkoliv je pro konstruktéry snadné navrhnout podsestavu patky
pneumatiky tohoto typu, soudasnd za¥izeni ©pro nandfent
vrcholové vypln& po¥adované velikosti na pratkovy prstenec
prost& nedokd¥i{ vytvo¥it uspokojivou kombinaci patkového
prstence s takovou vrcholovou vyplni, tedy vytvo¥ent podsestavy
patky pneumatiky.

Pro usnadné&ni vyroby pneumatik jsou kruhovity patkovy
prstenec a vrcholovd vyplil vyrdb&ny jako slo¥end podsestava,
kolem niZ mohou byt ovinuty vloZky pneumatiky. Technologii
nand¥enf vrcholové vypln& na kruhovity patkovy prstenec
podstatn& zdokonalil vy¥e uvedeny patent US 5 100 497.

Pokrok dosaZeny fe¥enim podle tohoto patentu US
5 100 497 je nejlépe vid&t zkoumdnim dvou zdkladnich vyrobnich
zpusobu, které tomuto patentu pfedchdzely. Prvni historicky
zpusob vyroby podsestavy patky pneumatiky spodival v nanesent
plochého pdsu elastomerniho materidlu na vnit¥ni obvod pryzi
pokrytého kruhovitého patkového prstence a ndsledném
zapouzd¥eni patkového prstence ovinutim pdsu radidln& ven kolem
patkového prstence. Ta &4st pdsu, kterd pIesahovala radidlng
ven z patkového prstence vytvd¥ela vrcholovou vyplti. Tento
zpusob mé&l mnoho nevyhod, zejména ve slepovédni dotykajicich se
koncui ovinutého pdsu. Kdy¥ byl elastomerovy pds ovinut
a zapouzd¥il patkovy prstenec, musel byt vn&jsi obvod materidlu

roztaZen tak, aby se p¥izplsobil rozd{lu mezi rozm&rem obvodu
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patkového prstence a rozm&rem na radidlng vnéjsim obvodu
elastomerového pdsu. Toto rozta¥eni indukovalo napéti, které
zpusobovalo deformace ve tvaru prohnutf, nabrdn{ nebo zvln&ni
na radidln& vnéjsi <&4sti vrcholové vypln&. Tato deformace
nebyla u v&ech vyplni stejnd, coZ zv&tSovalo problémy
s udrZenim kvality PO sobé ndsledujicich pneumatik

pouZivajicich podsestavy patek vyrobené timto zpusobem.

Druhy historicky =zpusob vvyrcby patkové podsestavy
pneumatiky  zahrnoval nand$eni pdsu vrcholové vyplng na
otdcejici se patkovy prstenec, a to tak dlouho, dokud pds
vrcholové vypln& nep¥ilehl k bodu, kde byl pds vrcholové vyplng
na patkovy prstenec ji%Z nanesen (p¥ibli¥n& jedna otdcka) .
V tomto mist& byl pds vrcholové vypln& p¥erufen. O4stesnd
spojend sestava patkového prstence a vrcholové vypln& pak byla
pfemisténa do druhého pracovnfiho mista, kde svéraci
a roztahovaci za¥fzen{ pusobilo na vyplt tak, %e uzav¥elo jejdl
konce a dokon¢ilo tak podsestavu patky pneumatiky. Tento zpusob
rovn&Z zpusoboval rozta¥eni radidlnd vné&jg&iho obvodu pdsu
vrcholové vypln& oproti té Sdsti, kterd byla®spojena s patkovym
prstencem. Toto roztaZeni wvyvoldvalo tyté¥ problémy se
zkroucenim a zvlin&nim jako byly popsdny u p¥edchoziho zndmého

zpusobu vyroby patkové Edsti pneumatiky.

Podstata vyndlezu

Primdrnim cflem tohoto vyndlezu je tud{¥ vytvotrit novy
zpusob a za¥izeni pro nandfeni elastomerového pdsu vrcholové
vypln& na patkovy prstenec, ktery m4 vpodstaté kruhovity tvar,
i kdy% je ¥tfhlost ( tj. pomdr radidlnf vy&ky ku p¥idné E{i¥ce)
vicholové vypln& nand¥ené na patkovy prstenec podstatné vétd{

neZ umoZnujl za¥izeni zndmd ze soudasného stavu techniky.

Dal8im cflem tohoto vyndlezu je vytvo¥it zdokonaleny
zpusob a za¥izeni pro tvarovdni uvedend vrcholové vypln&, jeji¥

Stihlost je odvozena z radidlniho rozm&ru této vrcholové vyplng
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a je podstatn& véti{i ne¥ bylo mo¥no dosdhnout prost¥edky stavu
techniky.

Jedt& dalsim cilem vyndlezu je vytvo¥it zdokonaleny
zpusob a za¥izeni pro nandenfi vrcholové vypln& uvedendho typu
p¥ivdd&nim pdsu elastomerového materidlu do mezery vzniklé mezi
protilehlymi nandSecimi vdlci, majicimi specidlnd upravené
zabirajici{ povrchy tak, aby nand%ely vpodstat®& kruhovitou

vrcholovou vyplil se zv&t&enou stihlostT.

Ci{lem tohoto vyndlezu je rovnd¥ vytvo¥it zdokonaleny
zpusob a za¥izeni pro nandfeni vrcholové vypln& vy&e uvedendho
typu, kde bude pds elastomerového materidlu p¥ivad&n do mezery
mezi protilehlymi nand%ecimi vdlci stejnom&rnou rychlost?,
kterd je rovna nebo men¥i ne¥ rychlost otd&ent povrchu

nandgecich vdlcu.

Dal&im cilem tohoto vyndlezu je vytvo¥it zdokonaleny
zpusob a za¥fzeni pro vyrobu a nandfenf vrcholové vyplné na
kruhovity patkovy prstenec vy¥%e uvedeného typu, kde obvod
elastomerového pdsu, ktery je tvarovdn do vrcholové vypln&, Jje
postupn& prodluZovdn um&rn& ke zv&tfeni jeho polom&ru silou
pusobici mezi elastomerovym pdsem a specidlnd upravenymi
zabfrajfcimi povrchy dvojice protilehlych nand¥ecich védlcu,
pfidemZ vrcholovd vypl# je soufasnd nandfena na vn&jgi obvod
patkového prstence, ktery se pusobenim nandfecich vdlcl rovndy
Otddsy.

Cilem tohoto wvyndlezu je také vytvo¥it zdokonaleny
zpusob a za¥izeni pro nandfeni vrcholové vypln& na kruhovity
patkovy prstenec, kde je tento patkovy prstenec otodnd
pfipevn&n v upfnacim za¥{zeni, =zahrnujicim vdlce, kterd jsou
soucasn& nastavitelnd tak, ¥e je umo¥n&no upnuti{ patkovych

prstencu ruznych prumdru.

Dals8im cflem tohoto vyndlezu je wvytvofit mno¥stv{
zdokonalenych obsluZ?nych za¥{izeni, jako je dopravnik patkovych
prstencu spolupracujfici s ustavovacim za¥{izenim, pro pfesné
ustaveni patkového prstence v ustavovaci &dsti dopravniku.

Posuv dopravniku o p¥esnou rozted p¥emistuje takto ustaveny
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patkovy prstenec do odebiracfho/p¥ijimactho mista. Dal¥im
takovym obsluZnym za¥fizenim je p¥endfeci za¥{zent, odebfirajfce
patkovy prstenec =z dopravniku a umfstujic{ jej na dal¥{
za¥izeni, jako je upfnac{ hlava, kterd je souddsti oto¥ného
upinacfiho za¥izeni. Toto oto&né upinaci za¥izeni pak patkovy
prstenec umistuje do polohy pro nand¥eni vrcholové vypln&.
P¥endfeci za¥izeni je rovnd¥ pou¥ito pro odebrdni patkového
prstence spojeného s vrcholovou vyplni, tj. pro odebrdnf
dokonené podsestavy patky pneumatiky a pro jeji navrdceni do

odebiraciho/p¥ijimaciho dseku dopravniku.

za¥izeni pro nand$eni{ vrcholové vypln& zahrnujic{
my$lenku tohoto vyndlezu zahrnuje obecn& upinact prost¥edky pro
uchopeni kruhovitého patkového prstence, majiciho radidlng&
vneéj8i povrch. Vytladovaci prost¥edky p¥ivdd&j{i linedrni pds
elastomerového materidlu s vpodstat® trojdhelnikovym prufezem
k vn&jgimu povrchu patkového prstence. Dvojice protilehlych
nandfecich vdlci md tvar komolych ku¥elt, p¥idem¥ ka?dy z nich
md vlastni osu otdfeni a vn&jg{ povrch. Jeden nandfec{ vdlec je
od druhého vzddlen tak, ¥%e je mezi nimi vytvo¥ena mezera.
Uspofdddni této mezery je upraveno pro p¥ijeti uvedendho pdsu
elastomerového materidlu s vpodstatd trojudhelnfkovym pru¥ezem
a pro jeho nanesenf{ na vn&j¥{ povrch kruhovitého patkového
prstence. Tento elastomerovy pds Jje do mezery p¥ivddén
rovnomérnou rychlosti, kterd je rovna, nebo je men¥{ ne¥
obvodovd rychlost vné&jgfich povrchi nandfecich vdlcu, kterou se
tyto otdfeji kolem p¥fslusnych os rotace. Vyndlezem je ddle
vytvo¥en prost¥edek pro otd&eni upinacich prost¥edki, a to
alespori p¥i uvddéni patkového prstence do po¥adované polohy
vzhledem k mezefe, vytvo¥enéd mezi nastavitelnd upevnénymi
protilehlymi nandgecimi vdlci. Vynédlez rovnéZ vytva¥ iy
prost¥edky pro Yezdni pdsu elastomerového materidlu na
poZadovanou délku, kterd je rovna obvodu vnéjsiho povrchu

patkového prstence.

Ndsledné bude s odkazem na p¥ipojend vykresy, které
tvo¥i souddst popisu vyndlezu, popsdno jedno vyhodnd provedend

za¥izeni pro nandSent vrcholové  vyplng&, které zdroveti
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pfedstavuje nejlepdi zplsob uskutedndn{ vyndlezu. P¥ikladné
provedeni za¥izeni pro nandfeni vrcholové vyplné& je zde popsdno
podrobnég, av8ak bez umyslu ukdzat vefkerd mo¥né podoby
a modifikace, kterymi je mo¥no vyndlez uskutednit. Popsanég

zobrazené provedeni vyndlezu je toliko pfikladem, a jak Je
odbornfkum v této oblasti techniky z¥ejmé, mi¥e byt mnoha
zpusoby modifikovdno bez toho, ¥e by do%lo k dniku z my$lenky
a rozsahu tohoto vyndlezu. Rozsah vyndlezu je p¥itom stanoven
pfipojen9mi patentovymi ndroky a nikoliv podrobnostmi uvedenymi

v popisu konkrétniho provedenf vyndlezu.

Objasnéni obrdzku na vvkresech

Cbr.1 pX¥edstavuje gdstelny bokorys, zndzorfujict
podsestavu patky pneumatiky, kterd zahrnuje kruhovity patkovy
prstenec, na ktery je =zpusobem a za¥fizenfm podle tohoto
vyndlezu nanesena vrcholovd vypli;

Obr.2 je zvé&tSeny Yez vedeny podél Sdry 2-2 z Obr.1;

Obr .3 zobrazuje pohled podobny Obr .2, aviak
zndzortiujici alternativni uspo¥dddni patkové oblasti, u n&ho%
muZe byt vrcholovd vyplil nanesena na kruhovity patkovy prstenec
v souladu s my$lenkou tohoto vyndlezu;

Obr.4 =zobrazuje dal¥i zv&tZeny ¥Yez, vedeny vpodstat&
podél &dry 4-4 z Obr.1;

Obr.5 je schematicky pudorys, pfedstavujici celkov&
za¥izeni pro nand¥eni vrcholové vypln& podle tohoto vyndlezu;

Obr.6 je Dblokové schema uvdd&jfc{ =zdkladnt kroky
pouZzivané v soculadu s vyndlezem pro provﬁdéni zpusobu nandgend
vrcholové wvypln& s velkou %tihlosti na kruhovity patkovy
prstenec;

Obr.7 je pudorys, podobny Obr.s, uvddéjici celkovy
pohled na za¥izeni pro nand%eni vrcholovéd vypln&, aviak
s vét&imi podrobnostmi ne¥ je tomu na Obr.s5;

Obr.8 zndzorifiuje bokorys za¥izeni podle wvyndlezu ve
sméru ¢4ry 8-8 z Obr. 7;




Obr.9 zobrazuje bokorysny pohled na za¥fzend ve sméru
Cdry 9-9 z Obr.7;

Na Obr.10 je pak ve zv&tSendm m&¥{tku zobrazena oblast
z Obr.8, zndzornujfci podrobnosti mechanismu, kterym mohou byt
nandgeci vdlce jednotlivé nastavovdny nejen vertikdlnd
a horizontdln&, ale rovnd% oto®n& kolem horizontilni osy,
rovnob&Zné s podélnou osou, do ni¥ je patkovy prstenec vyrovndn
p¥i nandfeni vrcholové vypln&;

Obr .10A zobrazuje ve zv&t¥endm m&¥{itku oblast z Obr.10,
zobrazujfci blokovaci &4st nastavovaciho mechanismu v bokoryse.
Tato oblast je na Obr.10 oznadena zakrou¥’kovdnim, p¥i&em¥ tento
krouZek je oznaden vztahovou znadkou 10A.

Na Obr.11 je zobrazen pudorysny pohled ve sm&ru Cdry
11-11 z Obr.10;

Obr.11A zndzoriuje zvétdenou oblast z Obr.11,
zobrazujici blokovaci &dst nastavovaciho mechanismu v &elnim
pohledu. Tato oblast je na Obr.11 zakrou¥kovdna a oznadena
vztahovou znadkou 11A;

Obr.12 pfedstavuje &elnf pohled na upinacf{ hlavu
otodného upinaciho za¥izenit; .

Obr.13A a Obr.13B jsou svislé ¥Yezy vedend vpodstatéd
podél &&ry 13-13 na Obr.12 a zobrazujici konstruk&ni prvky
upfinaci hlavice, z nichZ né&které jsou alespoli z&&sti
nezobrazeny, aby bylo mo¥no odkryt jejich vzdjemné propojent,
a ddle pouZitf této upfnaci{ hlavice pro umistdnf kruhovitého
patkového prstence v meze¥e mezi protilehlymi nandfecimi vdlci.
Obr.13A a Obr.13B tvo¥{ rozd&lené &dsti celkového ¥Yezu upinac{
hlavici tak, jak je uvedeno ve schématu na Obr .13, nachdzejfcim
se na témZe list& vykresu jako Obr.13A;

Obr.14A je bokorys s &dstednym ¥fezem, zobrazujici &4st
otofného ramene, =zdroj energie, ktery otddf timto otodnym
ramenem a mechanismus pomoci n&ho¥ je upinaci hlava selektivnd
roztahovdna a stahovdna, tedy mechanismus vyvoldvajict
roztahovdni upinaci hlavy;

Obr.14B wuvddi bokorys s Cdstednym Yezem, podobny

Obr.14A, aviak zobrazujici{ mechanismus pomoci ného? je upinact




hlava roztahovdna a stahovédna, ktery byl aktivovdn tak, 3%e
vyvolal staZeni upinaci hlavy;

Na Obr.15 je zobrazen &elni pohled ve sm&ru ¢dry 15-15
z Obr.14A;

Obr.16 zndzortiuje pohled zezadu ve sm&ru ddry 16-16
z Obr.14A;

Obr.17 zobrazuje ve zv&t¥eném m&¥itku p¥i¥ny Yez vedeny
podél &dry 17-17 z Obr.16;

Obxr .18 uvadil perspektivni pohled na p¥ikladny
ustavovaci mechanismus, a to ve sm&ru 18-18 na Obr.8;

Obr.19 je perspektivni{ pohled na vyhodné provedent
p¥endfeciho za¥izeni ©pou¥itého v za¥fizent podle  tohoto
vyndlezu;

Obr.20 zobrazuje oblast z Obr.19 ve zv&t¥endm m&¥{tku;

Na Obr.21 je zobrazen Yez vedeny podél ¢dry 21-21 na
Obr .20;

Na Obr.22 je zobrazen bokorys, zndzortujict obecny
vztah vytlafovacfiho lisu a poddvactho za¥fzent, p¥isuvového
za¥izeni a oto¢ného upfnaciho za¥izent;

Obr.23 wuvdd{ pudorysny pohled ve sm&ru &4ry 23-23
z Obr.22;

Obr.24 uvddi ve zvétfendm m&¥itku bokorys, zobrazujici
¢dst Obr.22, zejména poddvaciho za¥fzen{ a p¥isuvného za¥{zend,
pomoci nichZ je kontinudlni elastomerovy pds p¥ivddén do mezery
v nandfecim za¥izeni;

Obr .25 zobrazuje ve zv&t¥endm m&¥itku oblast, kterd je
na Obr.24 zakrouZkovdna a oznadena vztahovou zna&kou 25;

Obr.26A aZ Obr.26D zobrazuji p¥idné ¥ezy vedend podél
far 26A-26A a¥ 26D-26D umist&nych v podélném rozestupu na
Obr .25;

Obr.26E, a Obr 26E, zobrazuji p¥{i&né Yezy vedené podél
Cdry 26E-26E na Obr.25 - Obr.26E, zobrazuje sviraci za¥izen{
v okamZiku, kdyZ Jjim prochdzejici pds vrcholové vyplné je
uvolnén a Obr.26E, =zobrazuje toto svirac{ za¥fzen{ se
zachycenym pdsem vrcholové vypln&, ktery jim prochdzi;

Obr .27 zobrazuje pudorysny pohled ve sm&ru Gdry 27-27
na Obr.24;
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Obr .28 uvédi ve zv&tZeném m&¥{itku bokorys p¥isuvného
za¥izeni ve sm&ru C4ry 28-28 z Obr.27;

Obr .29 zndzorfuje pudorysny pohled ve sm&ru Cdry 29-29
z Obr.28;

Obr .30 pfedstavuje ve zvétdeném me¥itku oblast
z Obr.27, zobrazujici Yezadku elastomerového pdsu, kterd je na
Obr .27 zakrouZkovdna a oznafena vztahovou znadkou 30;

Obr.31 wuvddi ndrysny pohled ve sm&ru ¢adry 31-31
z Obr.30, zobrazujfci vzdjemné uspo¥dddni Yezacich b¥itu;

Obr.32 je zvé&t¥enou &dst{ Obr.8 a zobrazuje bokorysny
pohled na pfidr¥ovade a jejich vzdjemny vztah s upinacimi
hlavami oto&ného upfinaciho za¥{izenft;

Obr .33 zobrazuje Yez vedeny podél ¢dry 33-33 z Obr.32;

Obr .34 Yez vedeny podél &&ry 34-34 z Obr.32.

P¥{fklady uskute&n&ni vynidlezu

Popis za¥fzeni pro nand%eni vrcholové vyplné& a jeho funkce

Jedno p¥ikladné provedent za¥izeni pro nandgent
vicholové vypln&, =zahrnujfici koncept tohoto vyndlezu, je na
p¥iloZenych vykresech obecn& oznaeno vztahovou znadkou 10.
Toto p¥ikladné za¥fizeni 10 pro nandfeni vrcholové vypln&, tak
jak je zndzorn&no na Obr.s, zahrnuje nand8eci za¥izent
vrcholové vypln&, oznalené obecnd 50, které vyhodn& pracuje
v soulinnosti s mno¥stvim podpuirnych za¥{zent, jako jsou otod&né
upinaci za¥fzeni 250, p¥isuvové za¥izeni 642 vrcholové vyplng,
Fezalka 640, prend¥eci za¥fzen{ 550 a dopravnikovy systém 450.
P¥ijimaci dUsek 452 (stanice &.1) pdsu 454 dopravnikového
systému 450

prijimd patkovy prstenec 12, na ktery md byt
nanesena vrcholovd vyplti 14 (Obr.1 a Obr.2).

Jak je wuvedeno v prvnim kroku blokového schématu
(Obr.6), je pfi prvnim a ka%dém ndsledujficim posunu pdsu 454
dopravniku o krok, majici p¥esn& stanovenou délku, patkovy

prstenec 12, ktery byl p¥edtim umistdn v pfijimacim dseku 452
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dopravniku p¥emist&n do ustavovaciho useku 456 (stanice &.2),
kde na tento patkovy prstenec 12 pusobi ustavovac{ mechanismus
500, pomoci né&ho%¥ je patkovy prstenec 12 ustaven do pY¥esné

polohy vzhledem k dopravnikovému pdsu 454.

P¥ed druhym posuvnym pohybem dopravnikového pdsu 454 je
do p¥ijimaciho tdseku 452 dopravnikového pdsu 454 (do stanice
¢.1) umistén druhy patkovy prstenec 12. Tento druhy posuvny
pohyb dopravnikového pdsu 454 p¥esune tento druhy patkovy
prstenec 12 do ustavovaciho tseku 456 (stanice ¢.2). Druhy
posuvny pohyb dopravnikového pdsu 454 p¥esune rovn&% puvodnd
umistény patkovy prstenec 12 =z polohovacfho Useku 456
dopravnikového pdsu 454 do odebiracfho/p¥ijimaciho dseku 458
(stanice ¢&.3), kde e tento patkovy prstenec 12 uchopen
pfendfecim za¥izenim 0

P¥end¥eci =za¥fizeni 550 odebird patkovy prstenec 12
hachdzejici se v odebiracim/p¥ijimacim useku 458
-z dopravnikového pdsu 454 a umistuje jej na jednu upinaci hlavu
252 otocného upinactho za¥fizenf 250. Ta z upinacich hlav 252,
kterd p¥ijimd patkovy prstenec 12 z p¥endSeciho za¥{zent 550 je
umisténa v poloze, kterd je ddle oznadovdna jako
naklddaci/vyklddaci poloha 264, upinaci hlavy 252 (Obr.9).
S patkovym prstencem 12 umistdnym na upfnaci hlavé 252

v naklddaci/vyklddaci poloze 264, se ototné upinaci za¥izent

250 otoc¢f tak, ¥%e se upfnaci{ hlava 252, na ni¥ je upevnén
patkovy prstenec 12, p¥esune do polohy ddle oznadované jako
nandSeci{ poloha 264, upfinaci hlavy 252 (Obr.9), v kterd je na
patkovy prstenec nanesena vrcholovd vypli. Ob& hlavy 252
oto¢ného upinaciho za¥fzeni 250 mohou byt  identické, a proto
jsou jejich ruzné polohy rozli¥eny indexy "A" nebo "B".

Je z¥ejmé, Ze na =zaddtku procesu nen{ ani na jedné
2

z upinacich hlav 25

oto¢ného upinaciho za¥izeni 250 umistdn
patkovy prstenec 12. Jakmile je prvn{ patkovy prstenec 12
pfenesen p¥endecim za¥fzenim 550 z dopravnikového pdsu 454 na
upinaci hlavu 252 nachdzejic{ se v naklddaci/vyklddaci poloze
264,, pfemistuje oto¢né upinaci za¥izeni 250 tuto upinaci hlavu

252, spolu s patkovym prstencem 12, =z naklddac{/vyklddact
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polohy 264, do nand¥ecf polohy 264,. Ten samy poddtedni pohyb
oto¢ného upinaciho za¥fzeni 250 p¥endd{ prdzdnou upinacf hlavu
252, kterd dosud byla v nandgeci poloze 264, do
naklddaci/vyklddaci{ polohy 264, pro prijeti daldiho patkového
prstence 12. Timto zpusobem dopravnikovy pds 454 dopravi dva po
sob& jdouci patkové prstence 12 do odebiracfho/p¥ijimaciho
Useku 458 (stanice &.3) dopravnikového pdsu 454 pfed tim, ne¥
je prvni dokondend podsestava 16 patky bneumatiky vrdcena zpd&t
do odebfractho/p¥ijimaciho useku 458 dopravnikového pdsu 454.

Patkovy prstenec 12 upevndny v upfinaci hlav®& 252

nachdzejici se v nandfeci{ poloze 264, Je poté, co oto&né

upinaci =za¥izeni 250 p¥emistilo upfnaci hlavu 252 s timto

patkovym prstencem 12 z naklddaci/vyklddact polohy 264, upfnaci

hlavy 252 do nandeci polohy 264, umist&n do p¥esné polohy

mezi nandSecimi vdlci 54 a 56 nand%ectho za¥izent 50. KdyZ je
patkovy prstenec 12 takto umfstdn v meze¥e 52 je wvrcholovd
vyplil 14 (kterd byla vytladovacim lisem 630 p¥em&néna
z elastomerového materidlu 20 na kontinudlnf prds, ktery bude
pouZit jako vrcholovd vypl¥ 14) poddvacim za¥izenim 638 - které
bude podrobn&ji popsdno ni¥e ve vztahu k Obr. 24 a¥ Obr.27 -
vhodn& orientovdna pro naneseni na patkovy prstenec 12 a ddle
p¥isuvovym =za¥izenfm 642 (bude ndsledn popsdno podrobn&
s odkazem na Obr.24 a Obr.27 a¥ Obr.29) vlo¥ena do mezery 52.
Poté, co je vrcholovd vypld 14 ve tvaru pdsu vloZena do této
mezery 52, nand81 nandSeci za¥fizeni{ 50 tuto vyplil 14 na
kruhovity patkovy prstenec 12 a dokonc¢uje tak podsestavu 16
patky pneumatiky.

P¥i poddtednim rozb&hu, a b&hem ka%dého ndsledujiciho
nand$enf vrcholové vypln& 14 na patkovy prstenec 12 neseny na
upfnaci hlav& 252, kterd je umfst&na v nandfeci poloze 264,
pfisouvd dopravnikovy pds 454 dalsT ndsledujici patkovy
prstenec 12 do odebiraciho/p¥ijimaciho udseku 458 a p¥enddect
zalizenf 550 tento patkovy prstenec 12 umistuje na druhou
upfnac{ hlavu 252, kterd se nachdz{ v naklddac{/vyklddac?
poloze 264,.
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Poté, co je vrcholovd vypl¥ 14 nandfecim za¥izenim 50
nanesena na patkovy prstenec 12, umistdny v upinaci hlav 252
v nanddeci poloze 264,, odstrahuje oto¢né upinaci za¥izent 250
dokonfenou podsestavu 16 patky pheumatiky z mezery 52 mezi
nandsecimi vdlci 54 a 56 a p¥eddvd tuto, sice jiZz dokon&enou
podsestavu 16 patky pneumatiky, avSak stdle jedt& nesenou na
upinacl hlavé 252, do naklddaci/vyklddact polohy 264,, kde ji
pfendfec! za¥izeni 550 z upfnacf hlavy 252 odebird a odkldd4 na
odebiraci/p¥ijimaci usek 458 dopravnikového pdsu 454. Ten samy

pohyb otofného upinactho za¥fizeni 250 umistuje druhou upinact
hlavu 252, nesouc! ndsledujici patkovy prstenec 12, do mezery
52 mezl nandfecimi vdlci 54 a 56 nandfeciho za¥izent 50, tedy

do nandSeci polohy 264,.

Uvedené pY¥esuny patkovych prstencti 12 a dokonéenych
podsestav 16 patek pneumatik mezi upfinacimi hlavami 252
a dopravnikovym pdsem 454 budou v ndsledujfcim popise
podrobn&ji objasn&ny, av8ak pro lepdi poddtedni p¥edstavu

o vyndlezu je nutno uvést, ¥%e rdmovity prvek 552, ktery md tvar

pismene "C" a je souddst{ p¥endSeciho za¥fzeni 550 (Obr.9) je
ovladateln& pohyblivy do t¥{ poloh, jak je nejlépe zobrazeno na
Obr.8. V prvé poloze 550A pfend8eciho za¥izeni je rdmovity

prvek 552 ve tvaru pismene e umistén rovnob&Zng
s dopravnikovym pdsem 454 tak, Ze patkovy prstenec 12,
spoCivajfci v odebfracim/p¥ijimacim useku 458 dopravnikového
pdsu 454, muZe Dbyt timto rdmovitym prvkem 552 zachycen

a vyzvednut z pdsu 454.

Ve druhé poloze 550, je rdmovity prvek 552 ve tvaru
pismene "C" umist&n vpodstat® kolmo na dopravnikovy pds 454.
Patkovy prstenec 12 neseny pY¥endfecim za¥izenim 550 je tak
umistén rovnob&?n& s rovinou upinaci hlavy 252 nachdzejici se

v naklddaci/vyklddaci poloze 264, oto¢ného upinaciho =za¥fzent

250. Ve druhé poloze 550, p¥end¥eciho za¥fzeni 550 mu¥e byt
proto zménén prost¥edek, na né&mZ je upnut patkovy prstenec 12,
a to z rdmovitého prvku 552 na upinaci hlavu 252 nachdzejici se
v naklddaci/vyklddaci poloze 264 . Zdroven je v této druhé

poloze 550, p¥endSectho za¥izeni 550 mo¥no zam&nit prosttfedek,




n

14

kterym je nesena ji¥ dokon&end podsestava 16 patky pneumatiky,
a to naopak =z upfinaci hlavy 252 na rdmovity prvek 552

p¥endsSeciho za¥izeni 550.

Ve tY¥et{i poloze 250, p¥endSeciho za¥izeni 550 zustdvid
rdmovity prvek 552 nevyu¥it. V této t¥ret{ poloze 550, nemd
Zddnou funkci vyjma toho, ¥e je zde vylou¥en jeho kontakt
s dal&imi prvky za¥izenf 10 pro nandseni vrcholové vypln&.

R&movity prvek 552 se p¥esouvd z druhé polohy 550, p¥end¥eciho

za¥izeni 550 do t¥etf polohy 550, poté, co je patkovy prstenec
12 p¥feddn =z rdmovitého prvku 232 na wupinac! hlavu 252
nachdzejfici se ve své naklddacf/vyklddaci poloze 264, . Ze své
t¥fet!{ polohy 250, se rdmovity prvek 552 p¥esouvd do druhé
polohy 550, jestliZ%e dokondend podsestava 16 patky pneumatiky,

nesend upinaci hlavou 252, dosdhne naklddacf/vyklddac{ polohy
264, . Tento pohyb zpusobf zdb&r rdmovitdho prvku 552
S podsestavou 16 patky pneumatiky a odebrdni této podsestavy 16
z upinaci hlavy 252. Dochdzf tedy ke zm&n& noside této
podsestavy 16, a tim se v tomto okam¥iku stivi rdmovity prvek
552.

Pohybem rdmovitého prvku 552 z druhé polohy 550 zp&t

B

do jeho prvni polohy 550, je dokon&end podsestava 16 patky

pneumatiky pfenesena z rdmovitého prvku 552 na

odebiraci/p¥ijimacy usek 458 dopravnikového pdsu 454.

Dal8im pohybem dopravnikového pdsu 454 poté, co byla
ji% dokon&end podsestava 16 patky pneumatiky polo¥ena na
dopravnikovy pds 454, je do odebiractiho/p¥ijimaciho useku 458
pdsu 454 pY¥esunut dald{ patkovy prstenec 12 a tato jiZ
dokoncend podsestava 16 patky pneumatiky je pY¥emist&na do
tvarovaciho duseku 616 pdsu 454 (stanice ¢.4), v ndmZ Je
udrZovdn poZadovany tvar podsestavy 16 patky pneumatiky p¥i
jejim, alespon &dstedném, ochlazovdnit. Dals8i posuvny pohyb
dopravnikového pdsu 454 p¥emisti tuto podsestavu 16 patky do

~ odebiractho mista 618 (stanice &.5), Ndsledujici patkové

prstence 12 jsou pfitom pY¥etvd¥eny v dokon&enou podsestavu 16

patky pneumatiky. za¥fzeni 10 pro nandfeni vrcholové vyplng&
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podle vyndlezu muZe =zahrnovat, jak je =zobrazeno, dvd takovs

odebiracf mista 618, a 618, (stanice &. 5 a &.6).

Celkovy popis nand$eciho zarizeni

Vzhledem k tomu, Ze vrcholovd vypli 14 m& byt zpusobem
nebo za¥izenim vyuZivajicim koncept tohoto vyndlezu spojena
s kruhovitym patkovym prstencem 12, jest nejprve nutno obrdtit
pozornost na spojeni patkového prstence s vrcholovou vyplni,
tedy na podsestavu 16 patky pneumatiky jako takovou. Jak e
zobrazeno na Obr.l aZ Obr.3, a jak je zndmo ze stavu techniky,
muZe mit patkovy prstenec 12 mnoho podob &i uspof¥dddni. Obr.1
a Obr.2 p¥edstavuji typickou konstrukci, u ni¥% patkovy prstenec
zahrnuje spirdlovit& stodeny kovovy pdsek 18 (stejn& dob¥e by
jim mohlo byt 1 mno¥stvi drdtu umisté&nych v prstencovém
uspordddni) , ktery je pokryt povlakem nevulkanizovaného
elastomerového materidlu 20, vytvd¥ejiciho spojent nejen mezi
sousednimi zdvity pdsku 18 (nebo drdtu) tvo¥{icich kruhovity
patkovy prstenec 12, ale rovnd% mezi kruhovitym patkovym
prstencem 12 a vrcholovou vyplni 14 bez pot¥eby pou¥itf
specidlnfch lepidel. Pro zjednodufeni popisu m& zobrazeny
kruhovity patkovy prstenec 12 pravodhly pru¥fez a vrcholovd
vyplf 14 md pru¥ez rovnoramenného trojuhelnika, jeho¥% zdkladna
22 dosedd na vn&j&1 obvodovy povrch 24 patkového prstence 12
tak, Ze povrchovd vypli sm&¥uje ven ve tvaru rovnoramenndho
trojuhelnfka s vn&jgf hranou 26. Je z¥ejmé, %e tento vyndlez

neni omezen pouze ha toto konkrétni uspo¥ddént.

Nap¥fklad podsestava 16 patky pneumatiky, kterd je
zobrazena na Obr.3, pouZivd alternativni uspo¥dddni vrcholové
vyplng  14,. Na Obr.3 je patkovy ©prstenec 12 Spojeny
s vrcholovou vyplnf 14,, majici pru¥ez obecného trojuhelnika.
Zdkladna 22, vrcholové vyplnég 14, dosedd rovné&% na vn&ji{
obvodovy povrch 24 patkového prstence 12, ale radidlnd vnéj sl
hrana 26, vrcholové vypln& 14, je p¥idné& vybolend z polohy,

kterou zaujimd vn&js{ hrana 26 vrcholové vypln& 14 dokondené
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podsestavy 16 patky pneumatiky zobrazené na Obr.1 a Obr.2. Tato
alternativni forma podsestavy 16, patkového prstence
a vrcholové vypln& i jeji souddsti mohou byt vyrobeny stejnym
zpusobem a za¥fizenim, jako je pou¥it p¥i vyrob& podsestavy 16

patky pneumatiky a jejich souddstf.

Jak Dbylo dosud uvedeno, existuj{i situace, kde obecn&
podobné, ale podstatnd odli¥né konstruk&éni prvky, souddsti nebo
uspordddni mohou byt pou¥ity v rlUznych mistech za¥izend.
JestliZe popis vyndlezu odkazuje obecn& na tyto druhy
konstruk&nich prvka, souldsti nebo uspo¥dddni, Je pou¥ito
spoledné Giselné vztahové znacky . JestliZe jeden
z konstruk&nich prvka, souddsti nebo uspo¥dddni takto oznadeny
md byt identifikovdn individudlng, je pouZito vztahové znalky
obsahujici <&iselnou vztahovou zna&ku pouZivanou pro obecnou
identifikaci tohoto konstrukdniho prvku, souldsti nhebo
uspo¥dddni v kombinaci s pismennym indexem. Nap¥iklad maji byt
oznafeny dv& obecn& podobné, ale podstatn® odli¥né vrcholové
vypln&. Vrcholové vypln& jsou obecn& oznafeny vztahovou znadkou

14, ale specidlnf odli¥nd vrcholovd vypli je na vykresech

a v popise oznalena alfanumerickou zna&kou 14,. Podobné& ruzné
konstruk&ni prvky, souddsti nebo uspo¥dddni mohou byt postupnd
umistény ve z¥eteln& ruznych polohdch. V tomto pIipadé& jsou
prvky rovné&% obecn& oznafeny svou numerickou vztahovou znackou,
ale v ruznych polohdch budou oznadeny za pouziti pismenného
indexu. P¥fkladem této konvence je pou¥itd vztahovych zna&ek
264, a 264, pro identifikaci dvou poloh upinacich hlav 252
a rovné&Z pou¥iti wvztahovych znadek 250,, 550, a 550, pro

B

oznafeni t¥i ruznych poloh rdmovitého prvku 552 pfendgeciho

za¥izeni 550. Tato konvence v oznadovani je dodrZovdna v celém

popise vyndlezu.

Tvar vrcholové vypln& 14 nebo 14, je dédn odli%nym
uspofdddnim otvoru v hlav& 652 lisovadla vytlacovaciho 1lisu
630, avSak nandSeni obou t&chto vrcholovych vyplni 14 nebo 14,
na patkovy prstenec 12 je provdddno tvarovou mezerou 52,
vymezenou protilehlymi kuZelovitymi povrchy 58 a . 60 nandfecich

vdlcli 54 a 56 nandfeciho za¥izentd 50. Zarizenim podle tohoto
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vyndlezu mohou byt vyrdb&ny vrcholové vyplné& ruznych tvaru.
MoZnost vymé&ny lisovacich hlav 652 vytla&ovaciho lisu 630,
stejné jako mo¥nost  volitelného, vzdjemn& nezdvislého,
nastaveni kaZ?dého nandfeciho vdlce 54 a 56, spoledn& s mo¥nost{
zvolit vhodné uspo¥dddni pru¥ezu t&chto nandfecich vdlcu 54
nebo 56, umo#ni nandfeni vrcholovych vyplnt 14 ve velmi Sirokém

rozsahu pru¥ezl vytvd¥enych vytladovacim lisem 630.

NandSeci zar¥izeni

NandSeci za¥fzeni 50 vrcholové vypln& 14 (viz Obr.7 a¥
Obr.9) je neseno hlavnim rdmem 62, ktery, Jak je zobrazeno,
miZe zahrnovat d&ty¥i svislé nosné sloupy 64A a¥ 64D, kteréd
vyhodn& vystupuji z pevnych bodu na podlaze 66. Vrcholy nosnych
sloupu 64 jsou pak vyhodn& propojeny p¥i&niky 68A a¥ 68D, kterd

leZ{ mezi nosnymi sloupy 64A-64B, 64B-64C, 64C-64D a 64D-64A.

Jak JjiZ% bylo uvedeno v p¥edchozim popise, jednotlivy
konstruk&ni prvek, souddst nebo konstruk&n{ uspo¥dddni je mo¥no
pouZit na vice ne¥ jednom mistd. Jestli¥e je obecn& odkazovdno
na takovy typ konstruk&niho prvku, souddsti nebo uspotrdddni, je
pouZzito spoledné vztahové =znadky. Jestli¥e m4 byt Jjeden
z konstruk&nich prvku, soucdstd nebo uspot¥dddnt takto
oznaCenych identifikovén individudln&, je to provedeno pomocd
pismenného indexu p¥ipojeného k numerické vztahovd znadce
pouZivané pro obecné oznafenf tohoto konstruk&niho prvku,
soutdsti nebo uspot¥dddni. P¥ikladn® m& byt oznaden vice ne¥
jeden identicky nosny sloup. Nosné sloupy jsou obecnd oznadleny
vztahovou =znatkou 64, ale jednotlivé nosné sloupy jsou na
vykresech a v popise ozna&eny jako nosné sloupy 6424, 64B, atd.

Tato indexovd konvence plat{ v celém popise vyndlezu.

Hlavn{i rdm 62 mu¥e vyhodng zahrnovat mnoZstv{
pfidavnych konstruk&nich prvkd, avZak 2z duvodu ndzornosti
a zjednodufeni vykresu nejsou na nich zobrazeny v&echny
geometrické vztahy mezi jednotlivymi prvky pouZitymi jako op&ry
pracovnich prvkd a hlavniho rdmu 62. V p¥ipadech, kdy Ije

nezbytné spojit pracovni &len s nepohyblivym &lenem, ktery maZe




byt soufdsti{ hlavniho rdmu 62, avdak specificky geometricky
vztah mezi timto konstrukdnim prvkem a hlavnim r&mem 62 je
nepodstatny pro funkci vyndlezu, bude jednodufe uvedeno, ¥e
pracovni d&len je p¥ipojen ke konstrukdnimu Clenu, ktery Je

jednodufe oznaden jako hlavni rdm 62.

Mezi svislymi nosnymi sloupy 64A a 64B je umistén prvni
hlavni nosnik 70A, a mezi dal%imi dv&ma nosnymi gloupy 64C
a 64D je umist&n druhy hlavnf{ nosnik 70B, a to rovnob&¥nd

s prvnim hlavnim nosnikem 70A.

Jak je nejlépe vid&t na Obr.10 a Obr.11, je na prvnim
hlavnim nosniku 70A, vpodstat& svisie, pfipevnéna dvojice
rovnob&Znych, vzdjemné& od sebe vzddlenych, vodficich prvkua 722
a 72B. Tdentické vodic{ prvky (nezobrazeno) mohou byt rovné&¥
p¥ipevn&ny na druhém hlavnim nosniku 70B. Na kaZdém 2z td&chto
vodicich prvka 72 je pohyblivd v dvojklinovém vedeni 76 upraven
vozik 74. Mezi p¥{i&n& vzddlenymi voziky 74A a 74B je umist&na
spojovaci deska 78 se stavdcim mechanismem 80 (nejlépe
zobrazenym na Obr.10A a Obr.l11A) pro nastaveni vertikdlniho
uspotrdddni vozikl 74 vzhledem k hlavnimu nosniku 70. Timto
stav€cim mechanismem 80 mu¥e byt zivitem opat¥eny h¥idel 82,
prochdzejic! axidlnim lo¥%iskem 84, kterd je upevnéno k hlavnimu
rdmu 62 celého za¥fzeni 10, nap¥iklad k jeho hlavnimu nosniku

70. H¥fdel 82, krom& axidlniho lo¥iska 84, zabird svym zdvitem
rovné? s osazenou pojistnou matic{ 86, kter4 je ptfipevné&na na
p¥i&né spojovaci desce 78.

Pojistnd matice 86 md upeviiovaci &4st 88 s v&t&im
vnéjEim prumé&rem ne¥ je prumdr jejf pojistné d&dsti 90, avdak
otvor 92, prochdzejici touto osazenou pojistnou matict 86, m&
jediny prum&r, a je opat¥en zdvitem zabirajicim s h¥idelem 82.
Upevilovaci &dst 88 pojistné matice 86 je zajisténa v otvoru 94,
ktery prochdzi p¥frubou 96, p¥ipevn&nou k, a vychdzejici wven
z pfitné spojovaci desky 78. P¥irubou 96 prochdzi v p¥{i&ném
sméru stavéc{ &roub 98, ktery zabird s upeviiovaci ¢4st{ 88
osazené pojistné matice 86, ulo¥ené v otvoru 94, a tim
zaji¥tuje tuto osazenou pojistnou matici 86 v pevné poloze

vzhledem k p¥{&né spojovaci desce 84.
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Pojistnd &dst 90 osazend pojistné matice 86 nemd toliko
mensi prum&r ne¥ upeviovaci &dst 88, ale mude byt rovn&¥
opat¥ena protilehlymi podéln& orientovanymi zd¥ezy, jako jsou
nap¥iklad z&¥ezy 1002 a 100B, které umoZiiujf, aby pojistnd &dst

90, po utaZeni nastavitelné upinacf{ objimky 101, obklopujict
vne&j&{ konec pojistné &&sti 90, sev¥ela h¥idel 82, ktery je
svym zdvitem ulo¥en v otvoru 92, prochdzejicim osazenou

pojistnou matic{ 86. Sama upinact objimka 101 mu¥e byt

vytvo¥ena jako d&lend (aby bylo mo¥no se¥izovact matici 102

utdhnout nebo povolit), s pojistnym Eroubem 103 (aby bylo mo¥no
pojistnou &dst 90 zajistit), nebo oto&nd, zabirajici s h¥idelem
82. Otdlenim zdvitového h¥idele 82, nap¥iklad rohatkou 104, se
p¥i uvoln&né se¥izovaci matici 102 zpusobi soufasné vertikdlnd

nastaveni vozikl 74A a 74B ve smdru vedeni 72A a 72B.

Ke kaZdému voziku 74 je jednim svym koncem p¥ipevnéna
boZni konzola 106 (Obr.11), jej{¥ druhy konec je volny a kterd
se rozprostird tak, %e konzoly 106A a 106B vystupuji ven

z p¥itn& od sebe vzddlenych voziki 74A resp. 74B a jsou
umist&ny vzdjemnd rovnob&¥n& a proti odpovidajfci dvojici

konzol 106C a 106D, které vystupuji z vpodstat& identickych

p¥{&n& vzddlenych vozikd, nesenych na druhém hlavnim nosniku
70B.

Nandgeci vdlce 54 a 56, a prostfedky jimi%? Jsou
pohdnény jsou upevné&ny vhodnym spojem na koncovych &4stech
téchto rovnob&Znych konzol 106 v blizkosti jejich vrcholu 110.
To =znamend, Ze prvni nandfeci vilec 54, Jjeho motor 112
i p¥evodovka 113, pomoc{ nich¥ se vdlec 54 ovladateln& otddT

kolem své osy 114 rotace, jsou neseny na vrcholech 110A a 110B

rovnobéznych bo&nich konzol 1062 a 106B. Podobnd druhy nandfect

vdlec 56, jeho motor 116 a p¥evodovka 117, pomoci nich¥ se
vdlec 56 voliteln& otd¥®{ kolem své Osy 118 rotace, jsou neseny
na vrcholech 110C a 110D rovnobéZnych bo&¢nich konzol 106C
a 106D.

Na celnich plochdch 122 bo&nfch konzol 106 jsou
protilehle upevn&ny vodici desky 120. vodfc{ deska 120A Jje
p¥ipevnéna $rouby 124 k povrchu 1222 konzoly 106A, vodici deska
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120B je pak podobnym zpusobem p¥ipevn&na k povrchu 122B konzoly
106B pomoci Eroubu 124. Podobné vodfici desky 120 jsou pouZity
i ve spojenf s bodnimi konzolami 106C a 106D. Ka¥d4 vodicd

deska 120 je opat¥ena vyvySenym dvojklinovym vedenim 126,
upravenym pro zdb&r s podélnym dvojklinovym vybrdnim 128,

vytvofenym v kluzné desce 130, kterd je takto kluzn& ulo¥ena na
kazdém vedeni 126.

Ke kluznym deskdm 130 jsou pak pfipevnény bodni desky
132 podpérné konzoly 134, majici tvar pismene "U". Jak je
zobrazeno na vykresech, jsou bo&n{ stény 132A a 132B podp&rné

konzoly 134A p¥ipevn&ny ke kluznym deskdm 130A a 130B pomocd

Sroubu 136. Podobnd je dali{ podp&rnd konzola ve tvaru pisémene
"U" nesena rovn&Z bodnimi konzolami 106C a 106D.

Zzdkladovd deska 138 podp&rné konzoly 134A je spojena
pomoci $roubu 140 s vnit¥nimi koncovymi &&dstmi 142A a 142B
ka?dé bodni desky 132A a 132B a le¥{ tedy p¥i¢n& mezi nimi. Se

zdkladovou deskou 138 spolupusobi se¥izovact mechanismus 144,
pomoci n&hoZ je mo¥no nastavovat po¥adovanou horizontdlni
polohu podp&rné konzoly 134. Timto se¥izovacim mechanismem 144
muZe byt zdvitem opat¥eny h¥fdel 146, ktery prochdzi axidlnim
loZiskem 148 pevn& umistdnym ve spojovaci desce 78. H¥idel 146
zabird nejen s uvedenym axidlnim lo¥iskem 148, ale také svym
zdvitem s osazenou pojistnou matict 150, kterd je vpodstatd
identickd co do konstrukce i do funkce s pojistnou matici{ 8s6.
Z tohoto duvodu neni nutné podrobn&ji popisovat konstrukci ani

funkci se¥izovaciho mechanismu 144 .

Sprdvného horizontdlniho nastavent podpérné konzoly 134
ve tvaru pismene "U" se dosdhne otddenim z4vitem opat¥eného
h¥fdele 146, avSak pouze kdy¥ je osazend pojistnd matice 150
uvolnéna. V opadném p¥ipad® je horizontdlnt poloha podpé&rné
konzoly 134 zafixovédna.

NanédSeci{ vdlce 54 56 mohou byt p¥fmo spojeny

a
s hnanymi h¥ideli 166 a 168, vychdzejicimi 2z p¥isludnych
pfevodovek 113 a 117. Sk¥fn& 170 a 172 motoru 112 a 116 Jjsou
oto¢né& uloZeny ve vn&j&ich koncovych &dstech 174 bo&nich desek

132 podpérné konzoly 134, kterd md tvar pismene "U". Konkrétn&
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jsou sk¥in& 170 a 172 pY¥ipevn&ny ke t¥menu 176, ktery je ulo¥en
v radidlnim loZisku 178. V ka¥dém radidlnim lo¥isku 178 Jje
oto¢n& uloZen radidlnf &ep 180, ktery prochdz{i skrz koncovou
gdst 174 ka?dé bodni desky 132.

Pro nastaveni ndklonu jednotlivych t¥ment 176, a tim
1 nastaveni ndklonu ka?dého z nandfecich vdlcu 54 a 56, Jjsou
vytvo¥ena nastavovac{ za¥izeni 186 (viz Obr.10). Ka%dé z t&chto
nastavovacich za¥izeni 186 muZ%e byt tvofeno zdvitem opat¥enym
h¥{delem 188, ktery prochdzi{ axidlnim lo¥iskem 190, upevnénym
v podpérné konzole 134. K bodni desce 132A je pomoci Eroubu 194
p¥ipevné&n t¥men 192 tak, ¥Ye visi sm&rem dolu z této podpé&rné
konzoly 134 a nese vidlici 196, v ni¥ jsou oto&n& ulo¥eny &epy
198, které sm&¥ujf na protilehlych strandch ven z axidln{ho
loZiska 190. H¥fdel 188 =zabird s axidlnfm lo¥iskem 190 a také

svym zdvitem s osazenou kontramatkou 200, kterd je p¥ipevn&na

na vidlici 202, nesené stojanem 204, ktery je p¥ipevndn k,
a vystupuje vzhuru z t¥menu 176. Jak je vid&t na p¥ipojenych
vykresech, je kontramatka 200 vyhodn& upevn&na na vykyvné desce
206, kterd je nesena Cepy 208, otoln& ulo¥enymi ve vidlici 202.
Osazend kontramatka 200 md upeviiovac{ #dst 210 s mensTim vn&jd{im
prumérem neZ je prum&r zbytku této kontramatky 200, aviak otvor
214, Kktery prochdzi celou touto kontramatkou 200 m& jeden
prumr a je pro zdb®&r s h¥fdelem 188 opat¥en zdvitem.
Upevilovaci &dst 210 kontramatky 200 je zaji¥t&na v otvoru 216,

\V]

prochézejicim vykyvnou deskou 206, upevn&nou ve vidlici 20

stojanu 204. Pro zajisté&ni upeviovaci &dsti 210 v otvoru 216
mohou byt vzdjemn& pusobici plochy opat¥eny zdvity nebo mue
p¥i&né& vykyvnou deskou 206 prochdzet stavéct groub
{(nezobrazeno) a zabirat s upeviiovaci &dsti 210 osazené
kontramatky 200. Ob& tyto varianty =zaji¥tuji fixaci polohy

osazené kontramatky 200 vzhledem ke t¥menu 176.

Na h¥fdeli 188 je umistén rovn&¥ zdvitem opat¥eny
pojistny krouZek 220, ktery dje na svém obvodu axidlnd
roz¥{iznut. Pojistny krouZek 220 je umistdn vedle axidlniho
loZiska 190 a umo¥ifuje zablokovdni a tedy pojidténi h¥idele 188

proti otdceni. KdyZ je pojistny krouZek 220 uvolné&n, zpusobid
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otdfenf zdvitového h¥fidele 188, nap¥iklad pomoci rohatky 222,

zménu nastaveni sklonu t¥menu 176 a tim zm&nu sklonu nandgecich
vdlcu 54 a 56.

Je z¥ejmé, Ze uspo¥dddni prutezu mezery 52, vymezené
mezi p¥iléhajicimi povrchy 58A a 58B nandfecich vdlcu 54 a 56,
které majfi tvar komolych ku¥elli, je vpodstatd shodny s pru¥ezem
vicholové vypln& 14, kterd je nandfena na patkovy prstenec 12,
umistény v této meze¥e 52. Jak je zobrazeno na vykresech, mohou
prvni Useky 28, a 58, kuZelovitého vn&j&iho povrchu 58 ka¥dého
z nandSecich vdlcu 54 a 56 slou¥it k uchopent radidlné vn&jgich
rohu 224A a 224B (Obr.2 nebo Obr.3) kruhovitého patkového
prstence 12 a druhé dseky 28, a 58, KkuZelovitého wvn&j&fho
povrchu 58 ka%dého =z t&chto nandfecich v4lcu 54 a ‘56 mohou
slouZit nejen pro sevfeni, ale rovn&¥ pro tvarovdni a naneseni

vicholové vypln& 14, jak bude ddle popsdno podrobné&ji.

Pokud se tykd prvniho useku 58A povrchu nand¥%ecfch
vdlca 54 a 56, Jje si t¥eba nejprve uvé&domit, ¥e zatimco
pfikladny patkovy prstenec 12 je pravoihly, je stejn& dob¥e
mozné, aby m&l i jiny geometricky pru¥ez, nap¥. Zestihranny,
osmihranny, ale té% kruhovy, abychom uvedli alespoil ndkteréd
z nabizejfcich se mo¥nosti. Dule¥itéd je, Ze prvni &dsti 58,
a 58,, povrchu 58 protilehlych nandgecich vdlcu 54 a 56 mohou
mit Jjakékoliv uspo¥dddni, které bude pot¥ebné pro dosa¥ent
zdb&ru s boky patkového prstence 12. Té&mito boky jsou
u popsaného a zobrazeného pravothlého prufezu rohy 224A a 224B.

PouZitim sloZenych ku¥elovitych prvnfch &4st{ 58A a 58B
na protilehlych nandSecfch v&lcich 54 a 56 je snadno zaji¥t&no
uspofrddéni pru¥ezu vhodné pro prodsestavy 16 a 16, patky
pneumatiky zobrazené na Obr. 1 a Obr.2. Je z¥ejmé, ¥e tento
vyndlez umoZfuje vyrobu vrcholovych vyplni 14 s Sirokym
rozsahem pru¥ezi. Je t¥eba si rovn&¥ uvddomit, e protilehlé
nand8eci{ vdlce 54 a 56 nemust vytvd¥et mezeru 52 pouze
kuZelovitymi povrchy. Mezera 52 mu¥e byt nap¥iklad vytvo¥ena
protilehle umisté&nymi zak¥ivenymi povrchy, =z nich? jeden muZe
byt konvexni a druhy konkdvni. Bez ohledu na profil pouZity

k vymezeni mezery 52 musi byt protilehlé povrchy uspo¥ddény




23

tak, Ze vytvo¥{ na ka¥dém povrchu vzdjemnd gi odpovidajict
body, které maji stejnou vzddlenost od pfisludnych os 114
a 118, kolem nichZ se nand¥eci{ vdlce 54 a 56, nesoucy tyto body
otdleji. vysledkem tohoto uspo¥dddni je, ¥e kontakt nanddecich
vdlcu s tvd¥enou vrcholovou vyplnf{ je linedrnf. Rychlost
povrchu mezery v kterédmkoliv mist& na jednom nandfecim vdlci
bude p¥esn& rovna rychlosti odpovidajfcfiho bodu na protilehlém
vdlci tak, ¥e materidl mezi td&mito body nebude v p¥icném smdru
mezery 52 tvd¥en. Ka%dy ndsledujici bod na obvodu ka¥dého vilce
24 a 56 se pohybuje postupné se zvdtiujici rychlosti radidlng
ven z nandfecich vdlci. Timto zpusobem je dosa¥eno ruzné
prodlouZent pri pfetvdfend elastomerového materidlu na

vrcholovou vypli s poZadovanym pru¥ezem vpodstat& bez pnuti.

Nand¥eci vdlce 54 a 56 jsou pro eliminaci p¥ilepovdnit
nevytvrzeného elastomerového pdsu 20, z n&ho¥ je vrcholovd
vyplil 14 vyrdb&na, p¥i jejim nandfeni na patkovy prstenec 12,
vyhodn& upraveny nebo pota¥eny mazivem. I kdy¥ je zndmo velké
mnoZstvi vhodnych materidlv, p¥ikladn& fluorouhlikové povlaky,
silikonové povlaky a pdsky, teflonové ‘pésky a pouzdra
i chromové povlaky, ukazuje se jako zejména vhodny povlak ten,
ktery zahrnuje niklchromovou matrici v polymerovém zdkladu
a nandfeny metodou plazmového povlakovdni. Vhodné povlakové
materidly tohoto typu doddvd firma Plasma Coatings, Inc.
z Waterbury, Connecticut, a to jako povlaky série 700. Uvedend
povlaky se vyznaduji tepelnou a elektrickou vodivost!, nizkym
souCinitelem t¥eni a vinikajfci odolnost{ proti ot&ru a korozi.
Tyto povlaky p¥itom b&¥n& vydr¥{i trvalé provozni teploty kolem
205°C.

Vhodnd tlou¥tka povlaku se p¥itom pohybuje v rozmezi od
0,15 mm do 0,2 mm, av8ak uvedené vvhodné rozmezi tlougtky
povlaku rozhodn& nelze vyklddat jako omezeni tohoto vyndlezu.
Jak je mo¥no vid&t na vykresech, nepokryvd tento povlak 226
(viz Obr.13a) cely ku¥elovity povrch 58 nebo 60 obou nandsecich
vdlcu 54 a 56. Neni toti¥% ¥ddouci pou¥ivat povlak na té ddsti
kuZelovitych povrchu, které pusob{ na patkovy prstenec 12 nebo
na té <&dsti kaZdého z vdlct 54 a 56, kterd .je v kontaktu
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s protilehlym vdlcem. Obvykle neni nezbytné, aby byla mazdna
oblast kontaktu s patkovym prstencem 12, nebot v&t&ina povlaku
by v dusledku tém&¥ trvaldho z&bdru patkového prstence 12
s protilehlymi vdlci byla v t&chto mistech od¥ena. Je z¥ejmé,
Ze uvedeny popis je min&n jako popis moznych, ale vyndlez nijak
neomezujicich povlaku. Pro odborniky v této oblasti techniky je
z¥ejmé, %e lze zvolit vpodstatd jakékoliv mazivo se zfetelem na
to, Ze se sdm povlak nesmi uvolfiovat a %e nesm{ uvoltiovat Z&dny
cizorody materidl, ktery by mohl $kodliv& plsobit na
pneumatiku. Zvolit nelze ani takovy povlakovy materidl, ktery

by se mohl rozpoudt&t p¥i styku s pryZovym pdsem.

Upinaci zar¥izent

Upfinaci hlavy 252 (Obr.9, Obr.12 a¥ Obr.17) oto&ného
upinacfho za¥fzenfi 250 jsou neseny na oto¢ném rameni 256 na
radidln& protilehlych strandch wvn& 0osy 254 otdfeni otodného
upinacfho za¥fzeni 250. Toto oto&né rameno 256 je p¥ipevn&no
k hnacimu h¥fdeli 258, ktery je pomoct pohonu oto&ny kolem osy
254. Timto pohonem je vyvhodn& vadkovd d&licT jednotka 260,
nesend na konstrukdni p¥{idce 262, kterd miue vychdzet z nosnych
sloupu 64A a 64B nebo byt p¥ipevndna k zdkladnimu rdmu 62.
Vackovd d&lic{ jednotka 260 zaji¥tuje profilovany st¥fidavy
pohyb otofného ramene 256. Tento profilovany st¥idavy pohyb,
zaji8tovany vadkovou jednotkou 260, by konkrétn& mohl sestdvat
z akceleradni <ddsti, ¢&4sti s konstantnft rychlosti a ze

zpomalovaci &dsti.

Pulkruhovy rotadni st¥idavy pohyb oto¥ného ramene 256
pohdnéného hnacim h¥fdelem 258 zpusobf postupny st¥fdavy pohyb
upfnacich hlav 252 mezi dv&ma protilehlymi polohami, mezi
naklddaci/vyklddaci polohou 264, upinaci hlavy (Obr. 14 a¥
Obr.17) a nandfeci polohou 264, (Obr.12 a Obr.13). Jestli¥e je
upinaci hlava 252 umfist&na tak, %e mu¥e pr¥ijmout kruhovity
patkovy prstenec 12 z ddle popsanédho pfend$eciho za¥fzeni 550,
nachdzi se ve gvé naklddaci/vyklddact poloze 264, (Obr.9).
Naopak, jestliZe byla upfinaci hlava 252 otocena do polohy, kde
se patkovy prstenec 12 nachdz{ v mezete 52 nandSeciho za¥izent
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50, pak je ve své nandfeci poloze 264,. Pro dokonalé objasn&nt
celého za¥fzeni 10 pro nandSeni vrcholové vyplné v logické
ndvaznosti na p¥edchozi popis, je ddle nutno podrobn& popsat

oto¢né upinaci za¥izeni 250.

Oto¢né rameno 256 sahd p¥i&n& ven 2z hnac{ho h¥{dele
258, pridem? stfedovd &dst 266 oto®ného ramene 256 je k tomuto
hnacimu h¥fdeli 258 p¥ipevn&na pomoci Eroubd a matic 268. Na
obou protilehlych radidln& wven smé&¥ujicich koncich oto&ného
ramene 256 Jje upevné&na dvojice rovnob&¥nych vodicich h¥{deld

270. Jedna dvojice rovnob&¥nych vodfcich h¥fdeld 270A a 270B

tedy vystupuje Z jednoho konce otocného ramene 256,
a protilehld dvojice rovnob&¥%nych  vodicich h¥{idelu 270
vystupuje z opadného konce tohoto oto&ného ramene 256. Aby bylo
moZno vodici h¥idele 270 vlo¥it do oto*ného ramene 256, mohou
byt jeho konce vytvo¥eny jako d&lend (272) , p¥iZemZ pro spojent
otodného ramene 256 a vodicich h¥fdelu 270 je mo¥no pou¥it

mnozstvi Zroubd a matic 274.

K vn&jg&im koncovym &dstem rovnob&¥nych vodfcich h¥{fdelu
270A a 270B, vystupujfcich ven z jednoho konce oto&ného ramene

256, Jje p¥ipevn&na koncovd tvarovka 276A. Tato koncovd tvarovka

276A tedy leZf mezi uvedenymi rovnob&¥nymi vodfcimi h¥{fdeli

270. Podobné je dal&f koncovd tvarovka 276B upevnéna na
vnéjsich koncovych &dstech protilehlych rovnobé&invych vodicich
ht¥fidelu 270, které vystupujf z opadného konce otodndého ramene

256. Ke st¥edové &4sti ka¥dé z uvedenych koncovych tvarovek 27

N

|

je p¥ipevn&no zahnuté rameno 278. Na ka¥dém zahnutém rameni 27

CO
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je umisté&n vdlelek 280, upraveny pro zab&r s patkovym prstencem
12 a pro jeho upnutf. Jak bude ddle podrobn&ji popsdno, vdledek
280, umfsté&ny na =zahnutém rameni 278, se mu¥e voln& otd&et
kolem své osy 282, av&ak nemife se pfesouvat v rovin& 284
vdleCku 280 a nosnych kladek 380, které budou ddle rovné¥
podrobné& popsdny.

Kazdd wupfnacf{ hlava 252 zahrnuje dvojici vzdjemn&
oto¢nych kotoulovitych prvkid 286 a 288 (viz Obr.12), upevné&nych
pomoci zdvrtného ¥roubu 290. Tento zdvrtny Sroub 290 prochdz{
axidln& ob&ma kotoulovitymi prvky 286 a 288 a je svym zdvitem
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upevnén v otvoru 292, vytvo¥endm v posuvném bloku 294, ktery je
uloZen na jedné z dvojic rovnob&¥nvch vodicich h¥fdelu 270 a je
na nich v podélném sm&ru p¥esouvatelny. Mezi tento posuvny blok
294 a okrajovy kotoulovity prvek 288 je vyhodn& vlo¥ena kluznd

podlo¥ka 295. Popisované otodné upinaci za¥izeni 250 m& dva

takové posuvné bloky 294A a 294B. Jeden posuvny blok 294A je
uloZen na vodicich h¥fdelich 270A a 270B, a druhy blok 294B je

pak uloZen na protilehle umist&nych vodicfch h¥fdelich 270.

St¥edovy kotoudovity prvek 286 ka¥dé upinaci hlavy 252
je umist&n ve vdlcovitém vybrdni 296 zahloubeném do wvn&j%iho
Cela 298 okrajového kotouovitého prvku 288. U popisovandho
p¥ikladného provedeni oto&ného upinaciho za¥izeni 250 (jak je
nejlépe vidé&t na Obr.13A a Obr.13B) m& st¥edovy kotoudovity
prvek 286 prum&r ¥ddov& kolem 150 mm. Ve vybrdni 296 okrajového
kotoufovitého prvku 288 je mezi negj a st¥edovy kotoudovity
prvek 286 vloZena kluznd podlo¥ka 300. Zdvrtny &Sroub 290
obklopuje dvojice lo¥iskovych prvku 302A a 302B, které jsou od

sebe odd&leny distandnim krou¥kem 304, umistujicim lo¥iskové

prvky 302A a 302B do rovin p¥islu¥nych kotoutovitych prvka 286

a 288. Tim je umo¥n&no vzdjemné otddeny kotoudovitych prvka 286
a 288.

Jak je dobfe vid&t na Obr.12, zahrnuje ka¥%dd upinact
hlava 252 mnoZstvi vystupujfcich ramen 306, majicich radidlnd
vnit¥nl ¢dsti 308 a radidln® vn&jdi &&sti 309. Ob& tyto ddsti

308 a 309 vystupujicich ramen 306 vyhodn& sviraji dhel a ,
ktery je u této p¥ikladné upinaci hlavy 252 v rozsahu od asi
130° do asi 135°., Radidln¥ vnit¥ni ddst 308 ka¥%dého
vystupujfictho ramene 306 je zdvrtnym &roubem 310 otodné& spojena
se stfedovym kotoudovitym prvkem 286. Tento zdvrtny &roub 310
prochdzf otvorem 312, ktery md v&ts{ prum&r ne? je prumdr
tohoto Sroubu 310 (Obr.13B), a je umist®n na radidlns vnit¥nim
konci vnit¥ni &dsti 308 vystupujiciho ramene 306. zdvrtny Eroub
310 je za¥%roubovdn do zdvitem opatfeného otvoru 314,
vytvofeného s odstupem od radidlné vnéjsi hrany 316 st¥edového
kotoudovitého prvku 286. U tohoto p¥ikladného provedent

oto¢ného upinaciho za¥fzeni 250 jsou zdvitem opat¥ené otvory
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314 rozmistény na kru¥nici 31% (Obr.12), kterd m& pramér
pfibli¥%n& 127 mm. V otvoru 312, ktery md v&td{ prum&r ne¥ je
prumér jim prochdzejictho zdvrtného %roubu 310, Je umist&na
distan®ni podlo¥ka 318. Axidln& vnéj¥i konec tohoto otvoru 312
je obklopen zapu¥t&nym vybrdnim 320, ve kterédm Jje ulo¥eno
loZisko 322. Jestli¥e je ka¥?dy ze zdvrtnych &roubu 310 dotaZen,
bude se loZisko 322 nachdzet v t&sné blizkosti osazeni 324,

vytvo¥eného prunikem otvoru 312 a zapu8té&ného vybrdni 320

Distan&ni podlo¥ka 318 je v kontaktu s vnejsim povrchem 326
st¥edového kotoudovitého prvku 286, svou druhou stranou pak se
spodni stranou 328 lo¥iska 322, a zaji¥tuje tak polohu tohoto
loZiska 322. LoZisko 322 na ka¥dém z4vrtném %roubu 310 vytvd¥{
stfed otddeni, kolem n&ho% se vystupujici rameno 306 bude
otdfet podle toho, jak se budou vzdjemn& natddet st¥edovy
kotoudovity prvek 286 a okrajovy kotouovity prvek 288, co¥

bude podrobn&ji popsdno v ndsledujfci &4sti popisu.

vnit¥ni d¢dst 308 ka¥dého vystupujfciho ramene 306 Ije
opat¥ena podélnou dré¥kou 330, kterd u popisovaného p¥fkladného
provedeni upfnac{ hlavy 252 mi¥e mit délku kolem 75 mm. Osazeny
zdvrtny Sroub 332 md vyhodn® hladkou v&lcovitou stopkovou &4st
334, kterd se nachdzi mezi jeho hlavovou &dst{ 336 a zdvitem
opat¥enou koncovou &dstf 338. Zidvitovd koncovi %4st 338 md
relativng mendi prum&r ne¥ hladkg stopkovd d&dst 334. Tyto
rozdilné pruméry tvo¥{ osazeni 340, kteréd je upraveno pro
dosednuti na vn&j&i povrch 298 okrajového kotou&ovitého prvku
288 poté, co je zdvitovd koncovd &&st 338 osazeného zdvrtného
groubu 332 za¥roubovdna do otvoru 342, nachdzejiciho se
radidlné smérem dovnit¥ od radidln& vnéj8i hrany 344 okrajové
ddsti 346 okrajového kotoudovitého prvku 288. U popsaného
pIikladného provedeni otodného upinaciho za¥izeni 250 jsou tyto
otvory 342 rozmistény na kru¥nici 345, majici prumdr asi
190 mm. Hladkou stopkovou &dst 334 osazeného Eroubu 332 pfitom
obklopuje kluzné lo¥isko 348, kterd usnadiiuje posuvny pohyb
stopkovité <&4sti 334 tohoto osazendho z4vrtndho $roubu 332
v drdZce 330.
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vnéjsi &dst 3092 vystupujiciho ramene 306A spolupusobd,
prostfednictvim prost¥edka (Obr.13A) pouZitych k p¥ipojent
vdletku 280 jak k vystupujficimu rameni 306A, tak i k zahnutému
rameni 278, s timto zahnutym ramenem 278. Vdledek 280 je tedy
oto¢né upevn&n na osazeném zdvrtném Eroubu 350, ktery prochdzi
otvorem 352, vytvof¥enym v radidln& vn&js{ koncové oblasti
vnejsf <&dsti  309A vystupujicfho ramene 306A, do zdvitem
opatfeného otvoru 354 v zahnutém 'rameni 278, které sm&fuje
radidln& 1 axidln& ven 2z koncové tvarovky 276. Mezi hladkou
vdlcovou stopkovitou &dst 358 osazendho zdvrtndho Eroubu 350
a otvor 352 ve vystupujfcim rameni 306A je vlo¥eno kluzné
loZisko 356 opat¥ené p¥frubou. Radidln& vystupujici p¥irubovd
tdst 360 tohoto kluzného lo¥iska 352 le¥i na vnéj&im povrchu
362 vystupujiciho ramene 306A a je rovn&¥ v kontaktu s radidln&
vnit¥ni hranou 364 spodni strany 366 vdle&ku 280 tak, Ze
vdlefek 280 je pf¥esn& umistdn do po¥adovand roviny 284. Kluznd
podloZka 368, majici pru¥ez tvaru "z", je opat¥ena prvn{
pifirubou 370, kterd zasahuje pod hlavu 372 osazeného z&vrtného
froubu 350, vdlcovou d&dsti 374, kterd obklopuje hlavu 372
tohoto Sroubu 350 a ddle druhou p¥irubou 376, kterd vystupuje
radidln& sm&rem ven a dosedd na hornf stranu 378 vdlelku 280.
Po dotaZenf zdvrtného ZBroubu 350 do zobrazend polohy dojde
k upnuti vdlelku 280.

Ostatni vystupujici ramena 306B a¥ 306F nesou otodnd

uloZené op&rné kladky 380, kterd jsou umistény v té¥e rovind
284 jako vdlefek 280. Ka¥dd z t&chto kladek 380 je p¥ipevnd&na
zdvrtnym Sroubem 382, ktery Jje umist&n v zdvitem opatfeném
otvoru 384 na radidlné vn&jsim konci wvn&j%{ &4sti 309
vystupujicich ramen 306B a¥ 306F. Ka¥di kladka 380 se otdd{ na
loZisku 386, které je na =zdvrtném ¥roubu v axidlnim sm&ru

ustaveno distandnimi krou?ky 388A a 388B tak, %Ze se Jjeden

krouZek nachdzi na ka?dé stran® lo¥iska 386. Sama kladka 380 je
opatfena radidln& dovnit¥ vystupujici p¥irubou 390, kterd je
v kontaktu se spodni stranou lo¥iska 386 tak, ¥e v8echny kladky

380 jsou ustaveny v rovin& 284 vdle&ku 280.
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Pro usnadnéni nakldddni patkového prstence 12 na
upinac{ hlavy 252 a také ndsledného vykldddn{ jiz
zkompletovanych podsestav 16 patek pneumatik z t&chto upfnacich
hlav 252 je mo¥no nosné kladky 380, umisté&né na radidlng
vné&j¥ich koncich vystupujicich ramen 306B a¥ 306F ka?dé upinact

hlavy 252, soufasn& posouvat v radidlnf rovind. Zmény polohy
nosnych kladek 380 ve spoledné rovin& se dosdhne axidlinim
posunem posuvného bloku 294, ktery je souddsti kaZdé upinace
hlavy 252, na které ijsou tyto nosné kladky 380 neseny.
Vzddlenost od st¥edu ka¥dé nosné kladky 380 ke st¥edu upinact
hlavy 252, na ni¥ jsou tyto kladky 380 neseny, lze tedy pro
v8echny kladky soufasn® nastavovat zm&nou axidln{iho umisténdf
posuvného bloku 294 p¥i¥azendho k upinaci hlav& 252, kterd je

se¥izovdna.

Posuvné bloky 294A a 294B (Obr.8) jsou protilehle
upevnéné na vodicich h¥fdelich 270 a kaZdy z nich je opat¥en
dve€ma podéln& se tdhnoucimi otvory 394A a 394B (Obr.17) . Ka¥Zdy

tento otvor 394 obsahuje kluzné lo¥isko 396Aa, resp. 396B pro
sniZeni t¥eni mezi posuvnym blokem 294 a vodfcimi h¥ideli 270
a umoZtuje tak posuv blokl 294 podél t&chto vodicich h¥{delu
270 se sniZenym t¥enim.

P¥ilehlé konce 398 axidln® od sebe vzddlenych posuvnych
bloku 294A a 294B jsou vyvrtdny a opat¥eny zdvitem, v n&m¥ dje

unisté&n t¥men 400 (Obr.14 a Obr.17), upraveny pro zdb&r
s koncovymi spojovacimi prvky 402 ta¥né pruZziny 404, umisté&né
mezli obé&ma posuvnymi bloky 294. Ta¥ng pruZzina 404 zaji¥tuje
p¥edpéti jednoho posuvného bloku via&i druhdmu. 2Aby bylo mo¥no
do oto&ného ramene 256 vlo¥it ta¥nou pruZzinu 404, je toto
vyhodn& vytvofeno jako duté. Jedno &elo 406 kaZdého posuvného
bloku 294 je opat¥eno otvorem 408 pro prijet{ d&epu 410, na
kterém je oto¢n& pohybliv& nesen nastavitelny zp&tny blok 412.
Jak je zobrazeno na vykresech, mu¥e byt timto Cepem 410 zdvrtny
Sroub. Zp&tny blok 412 mi¥e =zahrnovat mno¥stvi kontaktnich

ploch, jako jsou kontaktni plochy 4147 a¥ 414E (Obr.16), které

lze na posuvném bloku 294 umfistit proti hlavé 416 pistu,
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vysouvajici se =z vdlce 418, upevndného na spodni stran&

konstruk&ni p¥idky 262 nesouci pohon 260.

Zpétny blok 412 je mo¥%no na &epu 410 otddet do zvolend
polohy, a takto zvolenou polohu zp&tndho bloku 412 pak zajistit
pojistnym &epem 420, ktery prochdz{ polohovacim otvorem 422 ve

zpétném bloku 412 a je zasunut do jednoho nebo n&kolika
pojistnych otvoru 424 (jejich¥ podet je roven podtu kontaktnich
ploch 414). Tyto pojistné otvory 424 jsou v posuvhém bloku 294
vyvrtdny ve vhodnych mistech na kru¥nici 426 obklopujici otvor
408, v némZ je Cep 410 zasunut. K &elu 406 posuvného bloku 294
je pomoci Eroubu 430 p¥ipevn&na distandn{ podloZka 428. Tato
distanni podlo¥ka 428 udr¥uje zp&tny blok 412 ve vhodné

vzddlenosti od &ela 406 posuvného bloku 294 a vytvd¥i rovn&¥

pevnou zdkladnu do ni¥ mu¥e byt zp&tny blok 412 zajidtén poté,
co je otoden do zvolenéd polohy.

Jako prost¥edek omezujfci vzddlenost, na kterou se mi¥e
zp&tny blok 412 posunout sm&rem k pistu 416, je pou¥ita koncovd
zardZka 432 (Obr.14A a Obr.14B), kterou Jje mo¥no p¥ipevnit ke
koncové &dsti oto¥ného ramene 256. Koncovd zardrka 432 smé&fuje
proti zpé&tnému bloku 412 tak, aby byla v kontaktu se zvolenou
kontaktni{ plochou 414, jestli¥e je posuvny blok 294 silou
pfedp&ti taZné pruZiny 404 umist&n do po¥adované polohy.

Jak bude z¥ejmé =z popisu funkce otodného upinaciho
za¥izeni 250, ktery ndsleduje, nuti sila pfedp&ti ta?né pru¥iny
404 zvét8it radidlni vzddlenost kladek 380 nesenych na

upfnacich hlavdch 252. Naopak posuvnd sfila, kterou pusobi hlava
416 pistu nutf{ nosné kladky 380 nesené na upinaci hlavd 252
a spojené s posuvnym blokem 294 k tomu, aby se v radidlnim
sm&ru stdhly k sob&. Jak lze odekdvat, mi¥e byt sta¥ena pouze
ta upinaci{ hlava 252, kterd se prdvé nachdzi ve své
naklddaci/vyklddaci poloze 264, . T tehdy, kdy? md roztednd
kruZnice 405 kladek 380 na sta¥end upinac{ hlavd 252 zmendeny
prumér, udrZuje pru¥ina 404 roztednou krudnici 405 kladek 380
na upinaci hlavé 252, nachdzejic{ se v nandfeci poloze 264,
zcela roztaZenou a patkovy prstenec 12 nachdzejfci se v mezefe

52 tak zustdvd upnut.
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Konkrétn& jestliZe je hlava 416 pistu zata¥ena, zpusobf
nap&ti pruZiny 404, ¥e se posuvny blok 294, ktery s hlavou 41

pistu nezabird, pohybuje vzhledem k oto&nému rameni 256
radidln& dovnit¥ a podél vodicich h¥{delu 270, na nich¥ je
posuvny blok 294A a/nebo 294B ulo¥en. Na Obr.14A v porovndni
s Obr.14B je vidét, %e jak ta¥nd pru¥ina 404 pohybuje posuvnym
blokem 294, nap¥iklad radidln& dovnit¥ (pohyb je z¥etelny
z rozdilu mezi rozm&rem h2 a rozm&rem hi), otddf se st¥edovy
kotoudovity prvek 286 proti sm&ru hodinovych rudidek. K otddent
st¥edového kotoudovitého prvku 286 dochdzi, protoZe osazeny
zdvrtny &Sroub 350, pomoci n&ho¥ je vdledek 280 p¥ipojen
k vn&jsi koncové &dsti vystupujiciho ramene 306A, je pYipevné&n
rovneéZ k pevnému zahnutému rameni 278, vychdzejicimu z koncové
tvarovky 276, p¥ipevn&né k vodicim h¥idelum 270. Vystupujic{
rameno 306A se tak p¥i posuvu posuvného bloku 294 ve sm&ru od
koncové tvarovky 276 bude otd&et kolem pevné osy 282 vdledku
280. Tento oto¢ny pohyb vystupujiciho ramene 3064, jeliko¥ nemd&
prom&nnou délku, vyvoldvd otd&eni st¥edového kotoudovitdho
prvku 286 proti sm&ru hodinovych rudidek, &im¥ dojde k jeho
pifizpusobeni zm&n& polohy posuvného bloku 294 a na n&m nesendho
stfedového kotoulovitého prvku 286. Proto¥e osazeny zdvrtny
$roub 332 spojuje okrajovy kotouovity prvek 288 s vystupujicim
ramenem 306A, a to vzdjemnym pusobenim tohoto osazendho
zdvrtného ¥roubu 332 s drd¥kou 330, vytvo¥enou ve vystupujfcim
rameni 306A, bude se i okrajovy kotoudovity prvek 288 otddet
proti sm&ru hodinovych rudidek, i kdy¥ o men%{ dhel ne¥ je tomu
u  stfedového kotoufovitého prvku 286, na ktery pusob{

vystupujici rameno 306A.

Vysledny relativniy rotadniy pohyb st¥edového
kotoucovitého prvku 286 vzhledem k okrajovému kotoudovitému
prvku 288 vyvold, jako reakci na pusobeni drd%ek 330B a¥ 330F

na pohyb osazenych zdvrtnych &Sroubl 332B a% 332F, otddent
vystupujicich ramen 306B a¥ 306F kolem zdvrtnych &roubu 310B a¥
310F, pomoci nichZ jsou tato vystupujic{ ramena pY¥ipevnéna ke
stfedovému kotoudovitému prvku 286. Stejny relativni pohyb
proti sm&€ru hodinovych rudidek okrajového kotoudovitdho prvku

288 vzhledem ke st¥edovému kotoudovitdému prvku 286 ovlivn{?
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posun kladek 380, nesenych na vystupujicich ramenech 306B a¥
306F tak, Ze se posunuji radidln& smdrem ven na kruZnicich 405
se zvé&tiujfcim se prumdrem, a to a¥ do doby, kdy koncovg
zardZka 432 dosedne na zvolenou kontaktnf plochu 414 zp&tného

bloku 412.

Aby do%lo ke zmen¥eni prum&ru kru¥nice 405, na ni%? jsou

kladky 380 obou upfinacfich hlav 2522 a 252B rozmistény, je hlava

416 pistu vysunuta do kontaktu se zvolenou kontaktni plochou
414 a posouvd tak posuvny blok 294A nebo 294B vzhledem
k oto¢nému rameni 256 radidln® sm&rem ven a podél vodicich
h¥fdelu 270, na nich¥? jsou posuvné bloky 294A a/nebo 294B
neseny. KdyZ hlava 416 pistu posouvd posuvny blok 294 (viz
Obr.14B), nap¥fklad radidln® smdrem ven, otd%{ se st¥edovy
kotoulfovity prvek 286 ve sm&ru hodinovych rudidek.

K tomuto otdleni st¥edového kotouovitého prvku 286
dochdzi, protoZe osazeny zdvrtny ¥roub 350, kterym je vdledek
280 p¥ipevnén k vndjs{ koncové &4sti vystupujiciho ramene 3064,
je spojen rovn&Z s pevnym zahnutym ramenem 278, vychdzejicim
z koncové tvarovky 276, p¥ipojenéd k vodfcim h¥{delum 270.
Vystupujici rameno 306A se bude p¥i p¥esouvdnt posuvného bloku
294 smé&rem ke koncové tvarovce 276 otddet kolem pevné osy 282
vdleCku 280. Tento otodny pohyb vystupujictho ramene 3064,
ktery je reakc{ na posuv posuvného bloku 294, uvddf do rotace
ve sméru hodinovych rudidek stfedovy kotoufovity prvek 284,
¢imZ dojde k p¥izpusobeni zm&nd& polohy posuvného bloku 294
a st¥edového kotoulovitého bloku 286 na n&m nesendho.

JelikoZ? osazeny =zdvrtny &roub 332 spojuje okrajovy
kotoudovity prvek 288 s vystupujicim ramenem 306A, a to
pusobenim tohoto osazendho zdvrtného Eroubu 332 s drdZkou 330
ve vystupujicim rameni 306, bude se i tento okrajovy
kotoudovity prvek 288 otddet ve sm&ru hodinovych rudi&ek, aviak
o men$fi Uhel ne? o jaky se otod{ pusobenim vystupujiciho ramene

306A stfedovy kotoudovity prvek 286.

Vysledny relativn{ rotadni pohyb st¥edového
kotoutovitého prvku 286 a okrajového kotoudovitého prvku 288
vyvold, jako reakci na pusobeni drd¥ek 330B a¥ 330F na pohyb




A3

33

osazenych zdvrtnych groubu 332B a¥ 332F, otddeni vystupujicich

ramen 306B aZ 306F kolem zdvrtnych ¥roubu 310B a¥ 310F, pomoct
nich? jsou tato vystupujici ramena 306B a¥ 306F pY¥ipevn&na ke
st¥edovému kotoulovitému prvku 286. Stejny relativni rotad&ni
pohyb wve sm&ru hodinovych rudidek okrajového kotou&ovitého
prvku 288 vzhledem ke st¥edovému kotoufovitdmu prvku 286
ovlivni posun kladek 380 nesenych na vystupujicich ramenech
306B aZ 306F tak, ¥e se tyto kladky 380 budou posouvat radidln&

sm&rem dovnit¥ na kruZnicich 405 se zmenSujicim se prumdrem,

a to aZ do doby, kdy bude hlava 416 pistu zcela vysunuta.

U popisovaného p¥ikladného provedeni otodného upinaciho
za¥fzeni 250 umoZn{ axidlni posun posuvného bloku 294 v rozsahu
p¥ibliZn& 65 mm, aby upinaci hlavy 252 uchopily patkové krou¥ky
12 majici{ pruméry v rozmez{ od asi 305 mm do asi 435 mm. Prum&r
kruZnice 405 je tedy mo¥no zv&tiit a zmen¥it na rozméry, p¥i
nich% budou zaji¥t&ny v p¥edchozim uvedend rozm&ry zabirajicich
¢dsti nosnych kladek 380.

Dopravnik

Dopravnik 450 (viz Obr.5) je opat¥en p¥ijimacim dsekem
452 (n&kdy oznadovanym jako stanice &.1) uréenym pro p¥ijimdnt
patkovych prstenci 12 na pds 454. Kdy¥ se pds 454 posune
o0 stanoveny krok, je uvedeny patkovy prstenec 12 pfemistén
z pfijimactho dseku 452 (stanice &.1) do zdb&ru s ustavovacim
mechanismem 500, ktery je funk&n& p¥i¥azen ustavovacimu useku
456 (nékdy oznalovandmu jako stanice &.2). Poté co je kruhovity
patkovy prstenec lg pfemistén ze stanice &.1 do stanice &.2, je
ndsledujici patkovy prstenec 12 v p¥ijimacim Useku 452 umist&n
na dopravnikovy pds 454. V prub&hu dalsfho posuvného pohybu
pdsu 454 je kruhovity patkovy prstenec 12, ktery se nachdzel ve
stanici ¢&.2 pfesunut do odebiraciho/p¥ijimaciho Udseku 458
(nékdy oznadovaného jako stanice &.3). P¥i tomto posuvném
pohybu pdsu 454 je kruhovity patkovy prstenec 12, ktery se
nachdzel ve stanici &.1 p¥emistdn do stanice ¢.2, a ndsledujice
kruhovity patkovy prstenec 12 je umistdn do stanice &.1. 7a
timto posuvem pdsu 454 ndsledujf jest® alespon dva daldd
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krokové posuvy, avdak funkce a chod pdsu 454 p¥i t&chto
posuvech bude strufn& popsdna a¥ po popisu zdkladnft konstrukce
dopravniku 450 i popisu ustavovaciho mechanismu 500

a prendfeciho za¥izeni 550.

Dopravnik 450 je, jak je podrobn& zobrazeno na Obr.7 a¥
Obr.9, nesen na horizontdlnim rdmu 460, ktery muZe =zahrnovat
pPEiCn€ od sebe vzddlend a podélnd se tdhnouci bodni prvky 462,
jimiZ mohou byt ocelové "U" profily 4627 a 462B. Tyto bodni{

prvky 462 jsou neseny svislymi dolu smé¥ujicimi stojinami,
kterymi mohou byt uzaviené profily 464. Spodni konce t&chto
uzavfenych profila 464 pak mohou byt opatfeny patkovymi deskami
466, Kkteré jsou k t&mto profilum pfipevné&ny, a z nich? mohou
smérem dolu vystupovat svislé se¥izovact koliky 468, dosedajict

na podlahu 66 .

Mezi stojinami 4642 a 464B na jedné strané&

horizontdlnfho rdmu 460 je umistdna konstrukdéni p¥icka 470,
nesouci vatkovou posuvovou jednotku 472. Tato vadkovi jednotka
472 mu¥e byt pohdn&na motorem 474, ktery je umist&n tak, ¥e
sm&f¥uje vzhluru. Vvadkovd posuvovd jednotka 472 otd¥%{ hnacim
kolem 476, a to pak pomoci p¥enosového &lenu 480 pohdni hnané
kolo 478. U n&kterych uspo¥dddni mohou byt té&mito koly 476
a 478 Yemenice, p¥iem? v t&chto p¥ipadech je ptfenosovym &lenem
480 Yemen. U jinych uspo¥dddni mohou byt t&mito koly 476 a 478
fet&zovd kola a pY¥enosovym &lenem 480 je pak Yet&z. V obou
pfipadech vytvd¥{ wvadkovd posuvovd jednotka 472 profilovany

pohyb pohdn&jic{ hnaci kolo 476. Jak jiZ bylo d¥ive uvedeno ve
vztahu k funkci vadkové jednotky 260, mi¥e takovy profilovany
pohyb sestdvat =z akcelera®ni &4sti, Gdsti s konstantni

rychlosti a ze zpomalovaci &dsti.

V kaZdém p¥ipad® bude hnané kolo 478 volitelnd otddet
hnacim vdlefkem 482 pdsu, kolem n&ho¥ je pds 454 dopravniku
opdsdn. Hnaci vdlefek 482 mu¥e byt umistdn na jednom konci
nekonecdného dopravnikového pdsu 454 a zpétny vdlelek 484 mu¥e
byt umfsté&n na druhém konci tohoto nekone®ného dopravnikového
pdsu 454. U popisovaného proveden{ je pds 454 ulo¥en na

rovinném nosném prvku 486, ktery zaji¥tuje minimdlni kluzny
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odpor p¥i podélném pohybu pdsu 454 PO nosném prvku 486 . Nosny
prvek 486 sestdvd vvhodn® 2z materidlu s nizkym soudinitelem
t¥eni, jako je p¥ikladn& teflon, nebo je takovym materidlem

alespoil pota¥en.

Ta Cdst vzhuru sm&¥ujiciho povrchu pdsu 454, ktery se
pohybuje sm&rem od zp&tného vdledku 484 k nandfecimu za¥izend{
50 wvrcholové vypln&, sestdvd z d¥fve popsaného p¥ijimaciho
Useku 452 (stanice &.1), ktery je upraven pro p¥ijimdnit

kruhovitych patkovych prstencu 12.

Dopravnik 450 muZ%e byt rovn&¥ opat¥en zvedacim

mechanismem 488 ve form& stolu 490, ktery je umist&n mezi pdsem

454 a rovinnym nosnym prvkem 486. Stul 490 je nesen dvojict

silu p¥endS8ejicich desek 4922 a 492B, =z nich¥ ka%d4 je spojena

s vné&jsim koncem p¥isluiné pistnice 494A a 494B, které jsou

soufasné& vysouvdny nebo zasouvdny pomoci pracovnich vdlcu 4964,
resp. 496B. Zvedaci mechanismus 488 se pou¥ivd ve spojent
s ddle popsanym p¥endSecim za¥fzenim 550 a je proto p¥itazen
k té Cdsti nahoru sm&¥ujiciho povrchu pdsu 454, kterd zahrnuje
odebiraci/p¥ijimaci 1Usek 458 (stanici &.3), ktery bude
podrobn&ji popsdn v souvislosti s popisem p¥endfeciho za¥{zent
550.

Mezi p¥ijimacim usekem 452 pdsu 454 (stanic{ ¢.1)

a odebfracim/p¥ijimacim usekem 458 tohoto pdsu 454 (stanicHt

¢.3) je umist®n ustavovaci usek 456 (stanice &.2), ktery bude

rovnéZ popsdn v souvislosti s ustavovacim mechanismem 500 .

Ustavovaci mechanismus

Ustavovaci mechanismus 500 (Obr.7 a¥ Obr.9 a Obr.18),
ktery je ve funkdnim spojeni s pdsem 454 dopravniku 450 v jeho
ustavovacim useku 456 (stanice &.2), zahrnuje vyhodnd dvojici

vodicich ty&i 502A a 502B, které sméruji v opadnych smd&rech pod

Uhlem asi 45° ven od podélné st¥edové 0sy 504 dopravnikového
pdsu 454 a p¥esahujf celou &i¥ku tohoto pdsu 454. Bylo
zji%téno, ¥%e, i kdy% wvnit¥ni dhel, ktery je urden prunikem

vodicich tyd&i 502 ve stY¥edové ose 504 pdsu 454, a ktervy md
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hodnotu kolem 90° ,mu¥e vhodn& pusobit na kruhovitd patkové
prstence 12 majici odli¥né vnit¥ni prumdry tak, ¥%e se dosdhne
poZadovaného p¥esného ustaveni patkového prstence 12 vzhledem
k pdsu 454, pokud md byt nanddec{ za¥fzenf 10 pouZivdno pro
ruzn& velké patkové krou¥ky, a zejména pro kruhovité patkové
prstence 12 s ruznymi vnit¥nimi prumdry, bude vyhodné& ka¥d4
vodic! ty& 502 protinat dorazovou ty¢ 506, kterd vystupuje
v opalnych sm&rech ven pod dhlem asi 60° =z podélné osy 504
dopravnikového pdsu 454. vnit¥ni dhel, ktery je urlen prunikem
té&chto dorazovych ty&i 506 a st¥edové 0sy 405 dopravnikového
pédsu 454, pak bude mit hodnotu kolem 120°. ZvétSeny vnit¥nft
uhel, vyplyvajici 2z pou¥itt dorazovych ty&i 506, byl shleddn
p¥iznivéjsim pro ustavent kruhovitych patkovych prstencu 12
majicich rauzné vnit¥ni prumdry do té¥e polohy vzhledem k pdsu
454. shodné umist&nf kruhovitych patkovych prstencu 12 zlep&uje
funkci ddle popsandého p¥end¥eciho za¥{zent 5590.

Bez ohledu na to, zda jedna vodic{ tyd& 502 protind
druhou, nebo zda vodici tyde 502 protinaji dorazové tyde 506
a dorazové ty&e 506 se pak protinajf vzdjemn&, protind prused{ik
vodicich ty&{ 502 nebo prusedik dorazovych tyd&i 506 p¥{idnik 508
v blfizkosti mista, v nd&m¥ tento p¥inik 508 prochdzi nad
st¥edovou osou 504. Ke koncum uvedendho p¥i&niku 508 je

pfipojena dvojice postrannich prvki 5102 a 510B, které sm&¥ujf,

vyhodn& rovnob&?n&, do mista, kde protinaji wvn&j¥%i konce
p¥islusnych vodicich ty&{ 502 a jsou k nim v tomto mist¥
p¥ipojeny.

Ka?dy =z postrannich prvka 510 je opat¥en Eikmou
spojovaci deskou 512. Jeden konec této spojovaci desky 512 mu¥e
byt spojen p¥imo s postrannim prvkem 510 k n&mu¥ je p¥ifazena
a druhy konec této spojovaci desky 512 muZe byt p¥ipevnén
k vzestupnému dflu 514, ktery vystupuje vzhuru z postranniho
prvku 510 k n&€mu¥ je p¥iYazen a zajiituje, ¥e spojovaci deska
512 Je sklon&na, vzhledem ke sm&ru, kterym se pohybuje
dopravnikovy pds 454, dold a dozadu.

Sefizovaci prvek 516 k¥iZuje dopravnikovy pds

N

54 a je

N~

nesen na zdveésném t¥menu 518, ktery rovnd¥ k¥{i¥{ pds

1sN

54 a je
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pfipevn&n ke svislym nosnym sloupum 64C a 64D, nebo jinak

pfipojen k zdkladnimu rdmu 62 celého za¥fizeni. Ke ka®dd konzole

532A a 532B majici profil "L", nesend na koncich se¥izovaciho

prvku 516 je p¥ipevn&no koncové viko 528, kterym prochdz{
pistnice 530 jednoho z dvojice silovych vdlcl 524A a 524B.
Pistnice 5302 a 530B prochdzejd{ koncovym vikem 528
z pfisludnych vdlcu 524A a 524B tak, ¥e konzolami 5327 a 532B

majficimi profil "“L" bez omezenf{ prochdzeji a jsou spojeny se
sklon&nou spojovac{ deskou 512 p¥fslu¥ného postranniho prvku

510A a 510B. Dvojice se¥izovacich ¥roubovych prvkil 534A a 534R

prochdzi zdvitem opat¥enymi objimkami 536A a 536B pfipevnénymi

v otvorech 538 se¥izovaciho prvku 516 a oto&nd pusobi s dvojict
axidlnich loZisek 540 upevn&nou v otvorech 542, které
prochdzeji zdv&snym trdmem 518. Sroubovymi prvky 534 1lze
manudln& otddet pomoci jejich rukojeti 544A a 544B a nastavovat

tak p¥esnou podélnou polohu vodicich ty&i §g2 a/nebo dorazovych
tydi 506 ustavovaciho mechanismu 500 vzhledem k dopravnikovému
pédsu 454. Ovldddnim vdlcu tak, ¥Ye dojde k zafaéeni p¥islugnych
pistnic 530 se zpusobi pY¥esun sklon&né spojovaci desky 512
sm&rem dozadu a nahoru, a tim p¥esun vodfcich ty&i 502,
dorazovych ty&f{ 506 a postrannich prvka 510 odpovidajfcim
zpusobem nahoru a dozadu a mimo z&b&r s dopravnikovym pdsem
454 . ZvétZeni délky pistnic 530 na druhé strand tlad{ sklonénou
spojovaci desku 512 dolu a dop¥edu, a tim posouvd vodict tyce
502, dorazové tylfe 506 a postrann{ prvky 510 dolu a dop¥edu do
zdb&ru s, nebo alespoii do blizkosti povrchu dopravnikového pdsu
454 .

PYi posuvném pohybu dopravnikového pédsu 454,
p¥emistujicim patkovy prstenec 12 =z p¥ijimactho dseku 452
(stanice ¢.1) do ustavovaciho useku 456 (stanice &.2), a p¥i
dorazovych ty&ich 506 a/nebo vodfcich ty¢ich 502 umist&nych
v blizkosti té&sn& nad pdsem 454, uvede pohyb pdsu 454 patkovy
prstenec 12 do kontaktu s ustavovacim mechanismen 500 tak, Ze
kdy¥ se pohyb pdsu 454 zastavi, Ije patkovy prstenec 12 na
dopravnikovém pdsu 454 ve stanici &.2 pfesné podle poZadavku
ustaven. P¥imo nad vrcholem 548, v n&m¥ se protinajf’ dorazové

tyce 506 nebo vodici tyde 502 je moZno umistit &idlo 546 pro
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ovéfeni sprdvné polohy patkového prstence 12 na dopravnikovém
pdsu 454,

Poté, co je patkovy prstenec 12 pfesn& wustaven,
a p¥edtim neZ dojde k ndsledujfcimu krokovému posunu pdsu 454,
jsou uvedeny v &innost vdlce 524, které zvednou dorazové tyde
506 a vodici tyde 502 a umo¥ni tak neomezeny pruchod patkového
prstence 12 pod ustavovacim mechanismem 500. Sprdvnym
pouZivdnim ustavovaciho mechanismu 500 p¥i tomto daldim
krokovém posunu dopravnikového pdsu 454 se bude patkovy
prstenec 12 pfesouvat p¥esn® do stanice &.3, v ni¥ p¥ijde do

zdb&ru s p¥endfecim za¥{fzenim 550.

Je zY¥ejmé, Ze presun vodicich ty&f 502, v&etnd
dorazovych ty&{f 506, jestli¥e jsou tyto pouZity, udhlov® mimo
pds 454 =zajistuje, ¥e patkovy prstenec 12, ktery ji¥ byl
ustavovacim mechanismem 500 na pdsu 454 p¥esné ustaven, nebude
p¥i ndsledném pohybu ustavovaciho mechanismu 500 posunut
z poZadované polohy na pdsu 454.

Pr¥endgecsi zarizent

Pfend¥ecl za¥fzen{ 550, které je podrobn& zobrazeno na
Obr.19 a¥% Obr.21, spolupracuje s pdsem 454 dopravniku 450
v jeho odebiracim/p¥ijimacim dseku 458 (stanici &.3). Toto
pfendect za¥izent 550 odebird patkovy prrstenec 12
z odebiraciho/p¥ijfmaciho Useku 458 pdsu 454 a p¥endsi jej na
upinaci hlavu 252 oto&ného upinaciho za¥fzen{ 250 nachdzejict
se ve své naklddac{/vyklddaci poloze 264,. P¥ikladn& u upinact
hlavy 252, kterd se nachdz{ ve své naklddac{/vyklddaci poloze
264,, Jak je zobrazeno na Obr.8, je patkovy prstenec 12 uloZen
na upinaci hlavu 252 unikdtnim p¥endfecim za¥izenim 550. Otolné
upinaci za¥izeni 250 se pak mi¥e otodit a umistit tento
kruhovity patkovy prstenec 12, upevnény jiZ na upinac{ hlavd
252, do mezery 52 nand$eciho za¥izent 20 vrcholové vypln& tak,
Ze vrcholovd vypld mi¥e Dbyt nanesena na kruhovity patkovy
prstenec 12 upnuty v této upinaci hlavd 252, nachdzejic{ se

v nandSeci poloze 264,_.
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Zejména z Obr.19 je z¥ejmé, ¥e p¥endect za¥izeni 550
zahrnuje rdmovy prvek 552, majici obecn& tvar pismene “C", a
ktery je otofn& ulo¥en na p¥{i&né ose 554 tak, Ze se mu¥e
pohybovat mezi vpodstat& vodorovng& uspo¥ddanou
odebiraci/p¥ijimaci polohou 250, na Obr.8, obecn® vertik4lng
uspof¥ddanou upinaci polohou 550, dozadu skloné&nou
pohotovostni polohou 550,. P¥i¢nd osa 554, kolem ni¥ se mu¥e
rdmovy prvek 552 otd&et, miu¥e byt tvoYena loZiskovymi t&lesy
S56A a 556B, pevn& pripojenymi k p¥islufnému z vodorovn& od
sebe wvzddlenych prvka 558A a 558B hlavnfho rdmu 62, nebo

dokonce k vodorovnd vzddlenym bo&nim prvkim 462 rdmu 460
dopravniku 450. Ze spojovacich desek 561A a 561B, které jsou

pfipevnény k rdmovému prvku 552, majicimu tvar pismene "C",

vystupuj{ p¥i¢n& smdrem ven &epové h¥idele 560A a 560B. Tyto

h¥fdele 560 jsou pak p¥ipevn&ny ke spojovacim deskdm 561 a jsou
otodn& uloZeny v p¥isludnych loZiskovych t&lesech 556A a 556B.

K h¥fideli 560A je p¥ipojena st¥edovd &4st prvniho
zalomeného ramene 562, jeho¥ ob& protilehld koncové ¢dsti 564
a 566 jsou p¥ipojeny k ovlddacim prvkum. Prvn{ pistnice 568 je
vysouvdna a zasouvdna pomoci obecn& vodorovnd uspo¥ddaného
vdlce 570. Tato prvni pistnice 568 je oton& spojena, nap¥iklad
t¥menem 572, s jednou koncovou &dstT 564 zalomeného ramene 562.
Druhd pistnice 574 je pak vysouvdna a zasouvidna pomoci obecnd
vertikdlné& uspo¥ddaného vdlce 576, p¥i¢emZ tato druhd pistnice
574 je otoln& spojena, nap¥iklad t¥menem 578, s druhou koncovou
Cdstl 566 prvniho zalomendho ramene 562. Zdkladna 580 vodorovnd
uspofddaného vdlce 570 je t¥menovym systémem 582 upevn&na na
kotevnf desce 584, kterd mu¥e byt pfipevnéna k jednomu ze
svislych nosnych sloupll 64, nebo jinak p¥ipevn&na k hlavnimu
rdmu 62 za¥izeni 10 pro nandfeni vrcholové vypln&, nebo k jedné
ze svislych stojin 464 rdmu 460 dopravniku 450. V ka¥dém
pf¥ipadé je vodorovnd uspotrddany vdlec 570 pripojen tak, ¥%e se

miZe otdlet v obecn® svislé rovind.

Zédkladna 586 svisle uspoY¥ddaného vdlce 576 je
pfipojena, p¥ikladn& t¥menovym uspo¥dddnim 588, k jednomu konci
9 druhého =zalomeného ramene 592, které vychdzif ven ze
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spojovaci desky 561A, p¥ipevndné k rdmovému prvku 552. Sdm

svisle uspo¥ddany vdlec 576 je rovn&s pfipojen tak, aby byl
umozné&n jeho oto&ny pohyb v obecnd svislé rovinég,

KdyZ je pistnice 574 =zata¥ena do svisle uspoY¥ddaného
vdlce 576, a kdy? dje pistnice 568 zataZena do vodorovnd
uspotddaného vdlce 570, je rdmovy prvek 552 umistdn v obecnd
vodorovné odebirac{/p¥ijimac{ poloze 550, (Obr.8). Jestli¥e je
pistnice 574 jeSt& stdle zata¥ena ve svisle uspot¥ddaném vdlci
376, av8ak pistnice 568 je vyta¥ena z vodorovnd uspofddaného
vdlce 570, je rdmovy prvek umist&n ve svd obecn& svislé upfnact
poloze 550, (Obr.8 a Obr.19). Jestli¥e je pistnice 574 vysunuta
ze svisle uspofddaného vdlce 576 a pistnice 568 je rovn&¥
vysunuta z vodorovn&€ uspofddaného vdlce 570, je rdmovy prvek
552 umist&n v obecn& dozadu sklon&nd pohotovostni poloze 550,
(Obr.8) .

Uspo¥dddni wvnit¥ni hrany rdmového prvku 552, majictho
obecng& tvar pismene "C", vyhodn& zahrnuje dvojici protilehlych

koncovych k¥fidel 606A a 606B a dvojici centrdlnich k¥idel 608A
a 608B. Stfedovd k¥fdla 608 jsou vzdjemn&d odd&lena st¥edovou
dutinou nebo vybrdnim 610. Mezi koncovym k¥idlem 606A
a st¥edovym k¥fidlem 608A je umistdna jedna postranni dutina
nebo vybrdni 612A. Druhd takovi postranni dutina nebo wvybrdnif
612B je pak umfst&na mezi koncovym k¥fdlem 606B a st¥edovym
k¥fdlem 608B. Na ka¥dém k¥{fdle 60 a 608 je p¥ipevné&n

elektromagnet. Po p¥esndm ustavent patkového krouZ¥ku 12

=K

v ustavovacim =za¥izeni 500, jestli¥e je rdmovy prvek 552

p¥endseciho zaf{zent 50 umistén v obecné& vodorovné

odebiracf/p¥ijimaci poloze 550 uchopi elektromagnety 614

él
koncovou pdsku 18 v kruhovitém patkovém prstenci 12 a tim
uvolniteln& upevni kruhovity patkovy prstenec 12 na p¥endfecim

za¥izeni 550.

Aby bylo moZno p¥endfet dokondend podsestavy 16 patek
pneumatik s ruznymi rozm&ry bez zkroucenf, které by mohlo
vzniknout nedostatednou val{ mezi dopravnikovym pdsem 454
a p¥endSecim za¥izenim 550, je uvedend vile mezi rdmovym prvkem

552 a dopravnikovym pdsem 454 vyhodn& v&t31 ne¥ odpovidajic{
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rozm&r kterékoliv podsestavy 16 patky pneumatiky je¥ mube byt
na pds 454 pokldddna. Pro p¥izpusobenf této vile mezi rdmovym
prvkem 552 a dopravnikovym pdsem 454 odpovidajfcimu rozm&ru
patkového prstence 12 a/nebo dokon&end podsestavy 16 patky
pbneumatiky, Jje pouZit rovinny nosny prvek 486, zvedajfc{
patkovy prstenec 12 do t&sné blizkosti rdmového prvku 552.

Dutiny nebo vybrdni 610 a 612 zaji&tuji, %e nosné
kladky 380 upevn&né na radidlnd vnej8ich &dstech 309
vystupujicich ramen 306 upinaci hlavy 252 oto¢ného upinaciho
za¥izeni 250 nezasdhnou rdmovy prvek 552 p¥end¥eciho za¥{izen{t
550 p¥i otd&eni tohoto rdmového prvku 552 =z obecné& vodorovné
odebiraci/naklddaci polohy 550, do obecné& svislé upinact polohy
550,, ani p¥i jeho otd¥eni z jeho obecn& svislé upinaci{ polohy

550, do dozadu sklon&né pohotovostni polohy 550..

KdyZ? je rdmovy prvek 552 p¥enddectho za¥izent 550
umistén ve své obecn& svislé upfnact poloze 550B, mu¥e byt
oto¢né upinaci za¥izeni 250 ov14déno tak, e roztdhne
vystupujici ramena 306 a umo¥ni tak zm&nit prost¥edek nesouct
patkovy prstenec 12, a to z p¥endfecfho za¥izeni 550 na otodné
upfnacf za¥fzenf 250. Ndsledn¥ jsou deaktivovdny elektromagnety
614. Po dokonteni pY¥emist&ni se rdmovy prvek 552 p¥endSectho
za¥izeni 550 p¥esune do své dozadu sklon&né pohotovostni polohy
550,, kde setrvdvd po dobu nanddeni elastomerového pdsu 16 na
patkovy prstenec 12, co¥ bude d4le popsdno podrobn&ji. Ndslednd
se rdmovy prvek 552 p¥endfeciho za¥izenti 550 otodi ze své

dozadu sklon&né pohotovostn{ polohy 550, do obecn& gsviglé

C

upinaci polohy 230,. V tomto mist®& a dase je dokon&end
podsestava 16 patky pneumatiky uchopena aktivaci elektromagnetu
614, dojde ke smr¥té&nf upinaci hlavy 252, a tim se umo?ni, aby
dokon&end podsestava 16 patky pneumatiky byla nesena ji¥ pouze
pfendSecim za¥izenim 50. Ndsledn& je rdmovy prvek 552

pfendSectho =za¥izeni 550 spolu s dokon&enou podsestavou 16

patky pneumatiky oto&en ze své obecn& svisld polohy 550, do

obecn& vodorovné odebiraci/p¥ijimaci polohy 550,.

KdyZ se rdmovy prvek 552 nachdzi ve sgvé vodorovné

odebiraci/p¥ijimaci poloze 550,, Jsou elektromagnety 614 op&t
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deaktivovdny a dokon&end podsestava 16 patky pneumatiky je tak
odloZena na odebiraci/p¥ijimaci dusek 458 dopravniku 450.
Rovinny nosny prvek 486 pak mi¥e byt sni¥en tak, aby dokon&end
podsestava 16 patky pneumatiky p¥i posuvném pohybu dopravniku,
pfemistujicim tuto podsestavu 16 do tvarovaciho useku 616
(stanice ¢.4), nenarazila do pYend¥eciho za¥izent 550. Stejny
posuvny pohyb dopravnikového pdsu 454 pfemistuje dal¥{ patkovy
prstenec 12 do odebiractho/p¥ijfmaciho iseku 458 dopravniku
450.

Ndsledujfci, a také poslednt, krokovy posuv dopravniku
450, pfemistuje dokondenou podsestavu 16 patky pneumatiky do
odebiraciho mfsta 618A dopravniku 450 (stanice ¢.5). za¥izent
nemd %4dné specifické uspo¥dddni nebo mechanismus, ktery by byl
nezbytn& pfi¥azen k tomuto odebfracimu mistu 618 dopravniku
450. Odebiraci misto 618 pouze vytvd¥i prostor, z n&ho¥ mife
byt dokon&end podsestava 16 patky pneumatiky odebréna pro
ndsledné pouZiti v pneumatice. Jak je zobrazeno na p¥ipoijenych
vykresech, Jje mo¥no vytvo¥it i druhé odebirac{ misto 618B
(stanice ¢&.6) a vytvoYit tak postacdujici <&asovy tusek pro
odebrdni dokondené podsestavy 16 patky pneumatiky. Del&f{ Casovy
Usek muZe také vhodn& zajistit dostate&né zchladnuti dokoncenéd
podsestavy 16 p¥ed jejim odebrdnim.

Tvarovaci zar¥izenf

Tvarovaci za¥fzen{ 620 (Obr.5, Obr.7 a Obr.8) pYekryvd,
jestliZe je to ¥&douci nebo nezbytnd, tvarovaci udsek 616
dopravnikového pdsu 454. Toto tvarovaci za¥{zent 620 muZe
zahrnovat mnoZstvi podéln& od sebe vzddlenych vélca 622 otodn&
upevnénych svymi osami mezi dvojici p¥i&n& vzddlenych podélng&
se tdhnoucich nosnych tydi 626A a 626B. Vdlce 622 jsou podélng&

a svisle od sebe vzddleny tak, aby vyvozovaly pouze postadujict
tlak na podsestavu 16 patky pneumatiky umist&nou .pod nimi.
Vrcholovd vypli 14 podsestavy 16 patky pneumatiky se pod té&mito
vdleci 622 tvarovacfho =za¥izeni 620 ochlazuje a je tak

zajigténo, Ze vrcholovd vyplH 14 neztrat{ poZadovany tvar.
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Pr¥ivod vrcholové vyplné&

Nevytvrzeny elastomerovy materidl 20 (Obr.22 a¥ Obr .27)
je p¥ivdde€n do bé&Zného vytladovaciho lisu 630, vytvd¥ejiciho
kontinudlnf pds vrcholové vypln& 14. Tento pds muZe prochdzet
pfes voln& oto¢ny odlehdovaci vdlec 632, vytvd¥et akumulasni
smycku 634 a ddle prochdzet pY¥es vyde poloZeny a pohdn&ny, vdhu
smyCky sniZujficif, vdlec 636 do poddvaciho za¥izent{ 638,
prochdzet p¥isuvovym za¥izenim 642 (kteréd dopravuje vrcholovou

vypli 14 do mezery 52) a mijet Yezadku 640 (Obr.27).

Relativng bé&¥%ny vytladovaci lis 630 zahrnuje ¥nekovou
sk¥iti 644, kterd obsahuje vstupni otvor 646 do kterého je
pfivddén nevytvrzeny elastomerovy materidl 20. Vytlafovaci lis
630 =zpracovdvd elastomerni materidl 20 b&¥nym zpusobem, ale
jelikoZ je tento materidl 20 (Obr.s5) nevytvrzeny, musi byt
teplota ve vytladovacim lisu 630 ovldddna tak, aby teplota
elastomerového materidlu 20 nep¥ekrodila droven p¥i ni? zadind
vytvrzovdni a zdroveitl tak, aby se dosdhla dostatedns vysokd

teplota pro sprdvné prohn&teni a vytladeni tohoto materidlu 20.

Ovldddni teploty vytladovaciho lisu 630 muZe byt
provedeno pomoci systému vym&ny tepla, jako je nap¥iklad pldst
650, ktery zapouzdfuje Snekovou sk¥{i¥ 644, kterd je rovn&¥
b&Zného provedeni. Systém vym&ny tepla zajiftuje oh¥ivdni nebo
chlazeni obsahu &nekové sk¥ind 644 a to podle ddaju
nezndzornéného termostatu, ktery mu¥e byt =zahrnut v tomto
vym&niku 650 tepla. Systém vym&niku 650 tepla udr¥uje teplotu
nevytvrzeného elastomerového materidlu 20 jak ve ¥nekové sk¥{ini
644, tak 1 poté co je materidl 20 pruchodem skrz lisovaci hlavu
652 pfetvo¥en na pds vrcholové vypln& 14. Vrcholovd vyplil 14

Z

N

vychdzi =z lisovaci{ hlavy 652 s teplotou pod uUrovni p¥i n

za¢ind vytvrzovdni v nevytvrzeném elastomerovém materidlu 2

o

Konkrétné& je teplota nevytvrzendho elastomerového materidlu 2

[}

17

zejména kdy? je timto materidlem 20 neplnény kauduk typu
obvykle pouZivaného na vrcholové vyplné 14, udrZovdna v rozmez{
od asi 82°C do asi 96°C. Toto rozmez{ le¥{ pod typickou
teplotou poddtku vytvrzovdni vrcholové vyplné 14, ale je
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dostatedné pro zajigtd&nf G¥inného zm&kdend nevytvrzeného
materidlu 20 ve vytladovacim 1lisu 630 pfed tim ne¥ Jje
podsestava 16 patky  pneumatiky v&len&na do  pneumatiky

a pneumatika sama vytvrzena.

Pruchodem p¥es odlehdovaci vdlec 32 do akumuladni

smy&ky 634 se vytlafend vrcholovd vyplit 14 p¥izpusobuje pro
naneseni{ na patkovy prstenec 12 rychlost! v&td¥{ ne¥ Je
rychlost, kterou je kontinudlni vrcholovd vyplh 14 vytladovdna
z lisovaci hlavy 652. akumula&n{ smycka vytvd¥i prost¥edek,
pomoci n&hoZ je vrcholovd vypli 14 v prub&hu cyklickych
intervald mezi po sobd ndsledujfcimi operacemi nand%ent
vicholové vypln& 14 dopliovdna na mno¥stvi dostadujici pro

nanesenf na ndsledujici patkovy prstenec 12.

Jak se délka pdsu kontinudlni vrcholové vyplng 14
v akumuladni smydce 634 zv&t¥uje, mohla by nartustajfici hmotnost
vrcholové vypln& 14 v akumuladni smy&ce 634 nep¥{zniv& brdnit
Yddoucimu volnému pohybu vrcholové vypln& 14 do poddvaciho
za¥izeni 638 a do p¥isuvového za¥fzent 642. NeZddouci dusledek
velké hmotnosti vrcholové vypln& 14 v akumuladn{ smy&ce 634 je
eliminovdn p¥echodem vrcholové vypln¥ 14 pfes vdlec 636, ktery
je oto&n& ulo%en a pohdn&n rychlosti shodnou s rychlost?,
kterou tato vrcholovd vypli 14 vstupuje do poddvaciho za¥fzent

638 a do p¥isuvového za¥izeni 642.

Poddvaci za¥fzeni 638, jak je zobrazeno na Obr.24 a%

Obr.27, je neseno na vodorovné zdkladové desce 654, kterd je
sama nesena na hlavnim rdmu 62 nandfecfho za¥{izent 10 vrcholové
vypln&. K vn&jsi koncové &dsti 658 vodorovnd zdkladove desky
654 je pY¥ipojen p¥ivodni ¥lab 656. Tento p¥ivodni Zlab 656
p¥ebird vrcholovou vypl#i 14 =z pohdné&ného, vdhu  smy&ky
snizZujiciho, vdlce 636 a usmértiuje pruchod vrcholové vyplnd 14,
kterd ve sm&ru dolu opoudt{ pohdn&ny, vdhu smyfky sni%ujfcy,
vdlec 636 do vodorovndho sméru, poZadovaného pro vstup do
oblasti 660 p¥echodovych vd&lefky, kterd jsou pou%ity pro

otoleni vrcholové vypln& 14 v podélném sm&ru z vodorovného
plochého umisténi tak, jak vychdzi =z piivodniho ZYlabu 656 do
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svislé polohy nezbytné pro ¥&dnou funkci p¥isuvového za¥{izent
642 a Yezadlky 640.

Oblast &6 p¥echodovych vdledkl (Obr.25 a¥ Obr.27)
zaCind vstupnim vdlelkem 662, ktery je umist&n vodorovn& na
vn&j¥{ koncové ¥dsti 658 vodorovnd zdkladové desky 654 v p¥{&nd

od sebe vzddlenych lo¥iskovych t&lesech 664A a 664B. 7 ka¥dého

loZiskového t&lesa 664 vystupuje vpodstatd svisle vzhiuru
pfidrZovaci vdledek 666, ktery vymezuje vrcholovou vyplil 14
v p¥fifném sméru vzhledem ke vstupnimu vdle&ku 662. P¥idr¥ovaci

vdletky 666A a 666B jsou od sebe vzddleny tak, ¥e vzddlenost

mezi nimi p¥esahuje o rozumnou hodnotu hlavn{i rozm&r vrcholové
vyplné 14.

Rada pfechodovych vdledku je rozmist&na po dvojicich,
v nichZ védletky le¥{ vpodstat® proti sob&. Prvnf dvojice
pfechodovych vdledku 668A a 668B je otodn& ulo¥ena na nosnych
h¥fdelich 670A a 670B, které vystupuji ven z polohovaciho bloku

672,, uloZeného na podélné tyd&i 674, na ni¥ mule byt tento
polohovaci blok 672, nastaviteln& umist&n. Polohovaci blok 672,
md prvni Zikmé upevilovaci &elo 676, a druhé Sikmé upeviiovacd
Celo 678, které jsou umist&ny kolmo na sebe. Upevilovaci d&ela
676, a 678, jsou na polohovacim bloku 672, umisténa tak, Z¥e

p¥echodovy védledek 6682 je sklon&n vzhuru pod dhlem B (Obr.26)
0 hodnoté& p¥ibli¥%n& 22,5° od vodorovné referendni roviny 680.
Sklon prvnfho fikmého p¥echodového vdledku 668A zad{ni

zvedat vn&j%1 hranu 26 vrcholové vypln& 14 a sklon druhého
$ikmého p¥echodového vdledku 668B slou{ pro udrZeni zdkladny

22 této vrcholové vypln& 14 v po¥adované poloze vzhledem
k podélné ose 682 poddvaciho za¥{izen{i 638 p¥i pusobeni bodni
posuvné sily, kterd vznikd p¥i zvednut{ vn&jsi hrany 2

vrcholové vyplnd 14.

Druhd dvojice p¥echodovych vdle&kn 668C a 668D Jje
ototn& uloZena na h¥fdelich 670C a 670D, které vystupujfd
z polohovaciho bloku 672,, ktery je rovn&Z ulo¥en na podélné
ty¢i 674, na ni¥ mi¥e Dbyt tento polohovaci blok 672,
nastaviteln& umisté&n. Polohovaci blok 672, md prvni $ikmé
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upevitiovaci &elo 676, které je umistdno tak, ¥e na ndm omocd
N p

nosného h¥fdele 6§70C ulo¥eny pY¥echodovy vdledek 668C je sklon&n

vzhuru pod dhlem asi 45° od vodorovné referendnfy roviny 680.

Tento udhel sklonu je na Obr.26C ozna&en jako thel B,.

Druhé gikmé upeviiovaci Celo 678 které opird

B

p¥echodovy vdlefek 668D, ulo¥eny na nosném h¥{ideli 670D, e
rovn&€Z zkoseno, a to kolmo na prvn{ upeviiovaci &elo 676..
Polohovaci blok 672, je v podélném sméru poddvaciho za¥izent
638 umistén tak, Ze deskovity ndstavec 688 piisuvového za¥{zent
642, ktery bude podrobn&ji popsdn v ndsledujicim popise, je

umistén svisle proti vdledku 668C. Pravouhly vztah mezi

pIechodovymi vdledky 668C a 668D umo¥Nuje, aby byl p¥echodovy
vdletek 668D v kontaktu se zdkladnou 22 vrcholové vyplngd 14

a zabratioval tak jejfimu p¥i&nému sklouznuti mimo pIechodovy
vdlelek 668C. P¥{tomnost deskovitého ndstavce 688 pak
zaji¥%tuje, Ze nedojde k ne¥ddoucimu p¥etodent pdsu vrcholové

vypln& 14.

Tfeti dvojice p¥echodovych vdledku zahrnuje p¥echodovy
védlelek 668E, ktery je oto®nd ulo¥en na nosném h¥{fdeli 670E,

vystupujfcim smérem  ven Z prvniho gikmého Cela 676,
polohovaciho bloku 672.. Toto prvni Sikmé upeviiovaci &elo 676,
je umist&no tak, ¥e pfechodovy vdlelek 668E je odklon&n vzhuru

od vodorovné referendni roviny 680 o thel B, (Obr.26D), majict

hodnotu p¥ibliZn& 66,5°. Polohovaci blok 672, muZe byt uloZen
rovn&Z na uvedené podélné tyd&i 674, na kterdé mude byt nastavena
poloha tohoto polohovaciho bloku 672 .

Tfetl dvojice p¥echodovych vdledku zahrnuje ddle
vdletek 668F, ktery Je wulo¥en na nosném h¥ideli 670F,
vystupujicim z druhého &ikmého upeviiovaciho &ela 676.. Také zde
je upeviiovaci &elo 676, podpirajfci vdletek 668F, umistdno
kolmo na prvni ¥ikmé upeviiovaci &elo 676,. V tomto mist&, jak
bude ddle popsdno podrobn&ji, je deskovity ndstavec 688 op&rné
desky 700 pY¥isuvového za¥izenf 642 umistdn svisle proti vdlecdku
668E. PYfechodovy védlefek 668F je zde rovnd¥ urlen k opfent
zdkladny 22 vrcholové vypln& 14 a k zabrdn&ni bo&nimu
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sklouznutf{ této vrcholové vyplnd 14 =z p¥echodového vdledku
668E. Deskovity ndstavec 688 1 naddle =zajiltuje, %e nedojde

k neZddoucimu p¥etoeni vrcholové vypln& 14.

JestliZe je to poZadovdno, nebo je to nezbytné, zejména
vzhledem k Etfhlosti vrcholové vypln& 14 nandfené za¥izenim 10
pro nandfeni vrcholové vypln&, je mo¥no pou¥{t jednu nebo vice
dal8ich dvojic p¥echodovych vdledku. Takové dald{ p¥echodové
vdletky £68 mohou byt rovn&¥ umist&ny na polohovacich blocich
672, uloZenych na podélné ty&i 674, na kterd je mo%no tyto
dalsf polohovaci bloky 672 umistit do zvolené polohy.

Deskovity ndstavec 688 op&rné desky 700 =zadind na

urovni p¥echodovych vdle&kd 668C a 668D a pokracduje dop¥edu do

mista p¥echodu poddvaciho za¥izeni 638 a p¥isuvového za¥{izent
642. Tento deskovity ndstavec 688, ktery je vpodstat® svisle
orientovdn, vystupuje z op&rné desky 700 p¥isuvového za¥izent
642 a sm&fuje tedy zp&t k poddvacimu za¥izen{ 638. Deskovy
ndstavec 688 op&rné desky 700 je postaven proti pY¥echodovym

vdledkum 668C, 668E a proti daliim pfechodovym v4dle&klm,

jestliZe Jjsou tyto nezbytné nebo ¥4douct, pro dokondent
pfetodeni vrcholové vypln& 14 z vodorovné do svislé prolohy.

Op&€rnd deska 700 p¥isuvového za¥izeni 642, stejné& jako
deskovity ndstavec 688, mohou byt pro minimalizaci odporu proti
podélnému pohybu kontinudlnfho pdsu vrcholové vyplné 14
pfisuvovym za¥{fzenim 642 vyhodnd potaZeny povlakem 702
z materidlu majfctho nizky sou&initel t¥enft, jako je p¥ikladn&
teflon, nebo tymZ povlakovym materidlem 226 pouZitym na

nandSecich vdlcich 54 a 56.

Vodici deska 704, kterd mu¥e byt nesena na vodorovné
zédkladové desce 654, je pY¥ipojena s pfi¢nym odstupem protilehle
k  opérné desce 700 p¥isuvového za¥fizent 642, prikladné&
mnoZstvim Eroubu 706 s maticemi, kteréd prochdzeji vodici deskou
704 i opé&rnou deskou 700. P¥{&ny odstup mezi vodici deskou 704
a opérnou deskou 700 vymezuje distandni kroufek 708 (Obr.29),
obklopujfci &4dst &roubu 706. Na distandnim krou¥ku 708 Jje
oto¢né& uloZen vdledek 710, ktery opfrd vrcholovou vypld 14 p¥i
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jejim pohybu mezi vodfcf{ deskou 704 a op&rnou deskou 700

v p¥isuvovém za¥izeni 642.

zdkladni &dst 712 vodici desky 704 je opatfena alespoii
jednim podélnym otvorem 714, v n&m¥ se nachdz{ mno¥stv{ svigle
orientovanych vdledka 716, které Jsou uloZeny na svislych
Cepech 718. Tyto vdletky 716 le¥{ proti opé&rné desce 700
a vytvd¥eji tak zdokonalené prost¥edky, kteréd napomdhaj{
pruchodu kontinudlnfho pdsu vrcholové vypln& 14 pIfsuvovym

za¥izenim 462 s minimdlnim odporem.

Z ptednfho konce zdkladni &&sti 712 vystupuje ddle
dopfedu protaZeny b¥it 720 zabirajfc{ se spodni podélnou hranou
722 vrcholové vypln& 14, a tim zabraXujici pddu této vrcholové
vyplng 14 mimo opé&rnou desku 700 p¥i jejim pohybu na zdkladn{
Cdsti 712 vodic{ desky 704. Ve vyfezu 724, vytvo¥endm ve
spojeni vodici desky 704 a prota¥endho b¥itu 720, je umistén
sviracf vdlec 726. Tento sviracf vdlec 726 je upevn&n na
sviracim mechanismu 728, neseném nosnym h¥{idelem 730. Tento
nosny h¥fidel 730 vychdz{ sm&rem dolt z jednoho konce 732

zalomeného ramene 734, které je otodn& ulo¥eno v lo¥isku 736,

neseném rohovou konzolou 738. Tato rohovd konzola 738 je pak
p¥ipojena k vystupku 740, vy&nivajfcimu ze zdkladnf &dsti 712
op&rné desky 700.

Na rohové konzole 738 je pomoci ¥roubu 744 pevné
pIipojen také pracovni vdlec 742, a to tak, Ze jeho pistnice
746 prochdzi touto rohovou konzolou 738 a je otodn& sSpojena
s jednim koncem kulisy 748. Druhy konec kulisy 748 je pak
piipojen k druhému konci 750 zalomeného ramene 734. U tohoto
mechanického uspo¥dddnf bude, p¥i vysunuti pistnice 746
pracovniho vdlce 742 dovnit¥ sm&¥ujici! posun sviraciho vdlce
726, dotlatovat vrcholovou vyplHd 14 na povlak 702, majici nizky
soucinitel t¥eni a nachdzejici se na povrchu op&rné desky 700.
Timto uspo¥dddnim je umo¥n&n pohyb vrcholové vyplné 14 vzhledem
k p¥isuvovému =za¥izeni 642, aviak pouze ve sméru, ktery Jje

umoZnén sviracim mechanismem 728.

Pfisuvové za¥izeni 642 se miu¥e rovn&¥ podle pot¥eby

vratné pohybovat, a to pomoci zdvihového vdlce 752. A&koliv je
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moZno pou it mnoho konstrukdnich uspo¥dddni, jedno takové

vyhodné uspordddnf p¥edstavuje dvojice podéln& od sebe

vzddlenych nosnych sloupu 7532 a 753B, pfipojenych k zdkladn{imu
rdmu 62. K t&mto nosnym slouptm 753A a 753B je p¥ipevnéna

a podéln& mezi nimi umist¥na dvojice kolejnic 754A a 754B. Na

kolejnicich 754 je kluzn& ulo¥en k¥izdk 755. Pro usnadnd&ni
pohybu k¥iZdku 755 po kolejnicich 754 jsou mezi k¥i¥%dk 755
a p¥fislu¥nou nosnou kolejnici 754A a 754B vl]oZeny dvojice
kluznych loZisek 756A, a 756A,, resp. 756B, a 756B,. K¥iZdk 755

je pevn& p¥ipojen k op&rné desce 700 a vytvd¥i{ tak jedinou
oporu p¥isuvového za¥fzeni 642, tedy op&rné desky a dal&ich
za¥izen! k ni p¥ipojenych. Ze silového vdlce 752 vystupuje
pistnice 757, jeji¥ p¥edni koncovd &4st 758 je pYipevnéna
rovné? k nosnému sloupu 753A. Vysunut{ a zasunut{ pistnice 757

vyvoldvd vratny pohyb p¥isuvového za¥izeni 642.

Odtahovaci za¥fzeni{ 840 zahrnuje sviraci{ mechanismus
842 a posouvaci mechanismus 844. Posouvaci mechanismus 844 Jje
upevnén na vodorovné zdkladové desce 654, kterd prochdzi
podéln& pod poddvacim za¥fzenim 638 i pod p¥isuvovym za¥izenim
642. Jak bude ndsledn& popsdno podrobn&ji, je sviract
mechanismus 842, ktery obecn& zahrnuje protilehlé lopatky 846A
a 846B, upraven pro volitelné sev¥eni a uvoln&ni kontinudlniho
pdsu vrcholové vyplnd& 14, kterd vstupuje do p¥isuvového
za¥izeni 642. Tyto lopatky jsou p¥itom ulo¥eny tak, ¥e se mohou
pohybovat podéln& spolu s p¥isuvovym za¥izenim 642, ale

i vzhledem k tomuto za¥fzen?t.

Na Obr.26E, a Obr.26E, jsou zobrazeny prost¥edky, kterd
vyvoldvaji sevieni{ a uvoln&ni protilehle umist&nych lopatek
846 . Tyto lopatky 846 jsou uloZeny oto&n¥® na spoledném h¥{deli,
ktery je orientovdn vpodstat® rovnob&¥n& s podélnou osou 862
(Obr .27) souosych poddvaciho za¥fzeni 638 a p¥isuvového
za¥izeni 642, a tim také vpodstatd rovnobd¥né s pdsem vrcholové
vypln& 14, nachdzejicim se v pY¥isuvovém za¥{izent 642. Ovlddact

ramena 852A a 852B vystupuji $ikmo ven z ndboju 854A a 854B,

kterymi je kaZ%dd lopatka 846A a 846B p¥ipevn&na na spoledném

nosném h¥fdeli 848. Prodlou¥eni klinovité pistové hlavy 858,
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kterd je p¥ipevné&na k pistnici 860 a je vratng pohyblivd pomoct

vdlce 862, soulasn& zabirajici s rozbfhajicimi se ovlddacimi

rameny 852A a 852B zpusobi, Ze protilehlé lopatky 746A a 846RB

seviou kontinudlnf{ pds vrcholové vypln& 14, nachdzejici se mezi
témito lopatkami tak, jak Jje zobrazeno na Obr.26E,. Ta’n4
pruZina 846, kterd je spojena s protilehlymi ovlddacimi rameny

852A a 852B a leZf mezi nimi, reaguje na vyta¥eni klinovitd

pistové hlavy 858 tak, ¥e dojde k odddlenf lopatek 846A a B846B

a tim k uvoln&n{ kontinudlnfho pdsu vrcholové vypln& 14,
umisténé mezi té&mito lopatkami 846 (Obr.26E,) .

Sviracf{ mechanismus 842 odtahovaciho za¥{zent 840 se
pohybuje podéln& vratn& dinnosti dvoj&inného vdlce 866, ktery
je p¥ipevnén k vodorovné zdkladové desce 654, jak je nejlépe
zobrazeno na Obr.28. Vn&ji%f koncovd &4st 868 ka%dé dvojice-
pistnic 870A a 870B (0Obr.29), které se voliteln& vysouvajl

a zasouvajl z tohoto dvoj&inndho vdlce 866 nese vdlec 862
a sviraci mechanismus 842 tak, ¥e se tento sviraci mechanismus
842 bude bez iniciace dvoj&inného védlce 866 p¥esouvat spolu
s p¥isuvovym za¥izenfm 642, aviak svirac{ mechanismus 842 se
bude silou pistnic 870, které vystupuji z dvojdinného vdlce
866, posunovat vzhledem k p¥isuvovému za¥izeni 642. Dvojice
pistnic 870 byla pou¥ita pro zaji%tdni sm&rové stability

sviractho mechanismu 842 p¥i jeho pY¥esouvdnt dvojdinnym vdlcem

Pfed vysv&tlenim duvodu vratného pohybu p¥{suvového
za¥{zeni 642, funkce sviractho vdlce 726 a odtahovaciho

za¥izeni 840 je vyhodné vysv&tlit konstrukci a funkci Yezadlky

Rezadka

Rezatka 640 (Obr.30 a Obr.31) zahrnuje &elnft Yezny b¥it
760 a zadni Yfezny DbY¥it 762, které jsou soudasnd uvadény do
zdb&ru s plochou podlo¥ky 764 (Obr.28 a Obr.29). Podlo¥ka 764
je upevné&na na op&rné desce 7Q0 p¥isuvového za¥{fzent 642. Aby

se zabrdnilo blokovdni pruchodu vrcholové vyplné 14, mu¥e byt
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podloZka 764 do op&rné desky 700 zahloubena. Rezné b¥ity 760
a 762 jsou vzdjemn& thlové odklonény o dhel 6 (Obr.31) tak, aby
se p¥izpusobily zpracovdni nevytvrzend elastomerové vrcholové
vypln& 14, ke kterdmu dochdzi p¥i otddeni nandfecich v4lcu 54
a 56 a tim p¥i nand8eni vrcholové vypln& 14 na vn&js{ obvod
patkového prstence 12. Vzdjemné dhlové odklondni ¥eznych b¥itu
760 a 762 zaji¥tuje, Ze po spojeni konce 766 se zaddtkem

vrcholové vyplné& 14 bude tento spoj dostatedn& p¥esny.

Dva Yezné b¥ity 760 a 762 jsou p¥ipojeny k montd¥n{
hlavici 770, kterd je pak p¥ipevn&na na konec pistnice 772,
kterd se vratn& pohybuje pusobenim ovlddactho vdlce 774 Yezadky
640. Tento ovlddaci vdlec 774 je vyhodn® p¥ipevn&n k hlavnimu

rdmu 62 nandSeciho za¥fzeni 50. Vzdjemnd uhlovd orientace
feznych b¥ith 760 a 762 p¥edstavovand dhlem 6, a jejich dhlova

orientace vzhledem ke svislé ose 776 p¥edstavovand uhlem 5,

(@)

resp. Uhlem §+6 stanovuje twhel Yezu =zaddtku 768 a konce 76

(Obr.1 a Obr.4) vrcholové vyplng&, jak jsou zobrazeny Sarami 77

(o]

a 780 na Obr.28, ktery ukazuje &4rkovang& také uspo¥dddnt
podloZky 764, kdy? byla op&rnd deska 700 p¥fsuvového za¥izeni
642 pomocl silového vdlce 752 vyta¥ena. Horizontdlni udhlové
uspo¥dddni Yeznych Db¥itu ovlivn&né obecnou horizontdln{

geometrif Yezalky vzhledem k pY¥i®né sou¥adné ose 782,
pfedstavované tdhlem @ na Obr.27, urduje geometrii Yezu,

charakterizovanou tdhlem protilehlych el 784A a 784B na
p¥isludnych koncich 766 a 768 vrcholové vypln& 14 tak, jak jsou
zobrazeny na Obr.4. Geometrie ¥ezu umo¥Nuje pY¥ekryti zaddtku
766 a konce 768 vrcholové vypln& 14 p¥i jejich spojeni po
ukon&eni operace nand¥eni vrcholové vypln& 14 na patkovy

prstenec 12.

Dusledkem konstrukce ¥ezadky 640 s Uhlov& odklon&nymi
feznymi Db¥ity 760 a 762 je vznik obecn® trojuhelnfkového

odpadniho kusu 786 (Obr.31), ktery je nutno odstran&n, aby
nedoflo k jeho zaneseni na zaddtek 768 ndsledujici vrcholové
vypln& 14, kterd bude p¥ivedena do mezery 52 nandfeciho

za¥izeni 50. 2Za¥izeni 790 pro odstradiovdni tohoto odpadniho
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kusu 786 =zahrnuje pistnici 792 s velkym zdvihem, kter4 je
posouvédna pomoci vdlce 794. Vn&j%i konec pistnice 792 je
zakonden obecné& vdlcovitou korunkou 796. 7 obvodové hrany
axidln& prednfiho dela 800 této korunky 796 vystupuje axidlng
ven mnoZstvi obvodové rozmist&nych ozubd nebo hrotu 798, kterd
p¥i vysunuti pistnice 792 zabiraji s odpadnim kusem 786
a zachytdvaji jej. PY¥i =zatahovdni pistnice 792 ozuby 798
8

odtahuji odpadni kus 7 a presouvajf jej kolem stahovaci hrany

802, kterd odpadnf kus 786 stird =z ozubu 798 a nechdvd ho
spadnout do zdsobniku 804 . Jiné  Udinné za¥{zend pro

odstratiovdni odpadnfho kusu 786, které neni zobrazeno, mife

ddle pouZivat dopravnik, ktery odpadnf kus 786 navraci do

p¥ivodniho otvoru vytlafovaciho lisu 630 k recyklaci.

Funkce p¥isuvového za¥izeni 642 je nejlépe seznatelnid
v souvislosti s funkci ¥ezatky 640, sviraciho vdlce 726
a odtahovacftho za¥fzeni{ 840. Je t¥eba si uvddomit, %e jakmile
¢idlo (nap¥fklad laserové foto&idlo, které neni{ zobrazeno)
signalizuje pruchod zaddtku 768 jedt® kontinudlniho pdsu
vrcholové vypln& 14 kolem ur&itého mista na obvodu upinac{
hlavy 525 nachdzejici{ se v nand¥eci poloze 264, Jje pomoct
dhlového natodeni hnaciho motoru 112 nebo 116 m&¥ena délka pdsu
vrcholové vypln& prochdzejiciho p¥isuvovym za¥{zenim 642. Hnaci
motory 112 a 116 otdceji pIfslugnymi nandfecimi vdlci 54 nebo
56, a poté co jimi projde zvolend délka pdsu vrcholové vyplng&
14, odde&l{f dvojb¥itd Yezalka 640 pds vrcholové vyplnd 14 tak,
Ze Yezné bY¥ity 760 a 762 jsou vysunuty proti podlo¥ce 764,

upevnéné na op&rné desce 700 p¥isuvového za¥izeni 642.

Pf¥esnou polohu tohoto ¢&idla lze stanovit pro ka¥dou
velikost podsestavy 16 patky pneumatiky, kterd bude vyrdbé&na
za¥izenim 10 pro nandfen{ vrcholové vypln&. Tato informace se
uloZi do centrdlni ¥{dfc{ jednotky 837. Pou¥itym &idlem mu¥e
byt pritom bé&%né =za¥izeni, jako je optické nebo elektrické
¢idlo, kde kaZ?dé z nich je kompatibilni{ s b&¥nou centrdlni
fidici jednotkou. Takovd za¥izeni jsou b&Yn& zndma a proto nenft

jejich podrobn&js{ popis nezbytny.
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Cinnost odtahovactho a p¥isuvového za¥izeni v souvislosti

s dinnostf F¥ezalky

Poté, co Yezné b¥ity 760 a 762 dolehnou na podloZku 76
a tim odd&lf vrcholovou vypl# 14, je aktivovdn svir
mechanismus 842 odtahovaciho za¥fzeni 840, &im¥ lopatky
sevfou vrcholovou vyplt 14, vstupujfci do p¥isuvového za¥{zent
642. Ndsledn& po aktivaci sviraciho mechanismu 842, je
aktivovédn rovn&¥ posouvaci mechanismus 844, ktery zpusobi
odtaZeni nové vytvo¥endho zaddtku 768 pdsu vrcholové vyplng 14
od ¥ezného b¥itu 760 o asi 12,5 mm. Potd, co Jje zaldtek 768
takto odtaZen je alespofi ¥Yezny b¥it 760 zata¥en (u pY¥ikladného
provedeni jsou oba zobrazené b¥ity 760 a 762 soudasnd
zataZeny) . Tento postup =zajistf, %e zaddtek 768 vrcholové
vypln& 14 nebude p¥i zatahovdni Yezného b¥itu 760 deformovdn.

V  prub&hu uvedendho postupu ¥ezdni zUustdvd sviraci
vdlec 726 ve své funk®ni poloze, v ni¥ je vrcholovd vypld 14
dotlacovdna na op&rnou desku 700. Sviraci mechanismus 728 vsak
umoZiuje plynuly pohyb konce 766 vrcholové vypln&, odd&leného

Yeznym b¥item 762.

Aby Dbylo mo¥no pY¥ivést nov& za¥iznuty zaddtek 768
vrcholové vypln& 14 do mezery 52, je ndslednd sviraci vdlec 726
pfesunut do své oteviend polohy, ve kterd je mezi timto
sviracim vdlcem 726 a op&rnou deskou 700 wvule. Svirac{
mechanismus 842 pusobi také tak, ¥e uvolni vrcholovou vypl# 14

ze sevieni mezi protilehlymi lopatkami 846A a 846B. S pdsem

vrcholové vypln& 14 le¥fcim v p¥isuvovém za¥izent 642 Jje
pIisuvové =za¥fzen! 642 silovym vdlcem 752 p¥esunuto smdrem
dozadu. Tento pohyb je rovn&¥ pohybem vzhledem k vrcholové
vyplni 14.

Sviraci vdlec 726 je pak &innosti pracovniho vdlce 742
op&tovné dotladen na op&rnou desku 700 tak, %e kdyZ je dals{
patkovy prstenec 12 otodnym upinacim za¥izenim 250 pfesunut do
mezery 52, bude p¥isuvové za¥fzeni pY¥esunuto dopfedu tak, aby
vloZilo zaddtek 768 vrcholové vypln& 14 do mezery 52. Je tYeba
poznamenat, Ze zaddtek 768 vrcholové vyplnd 14 je zdmérnd&
pfivdd&n do mezery 52 rychlosti, kterd je rovna nebo je meng{
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neZ obvodovd rychlost kuZelovitych povrchu 58 a 60 nand3ecich
vdlcu 54 a 56. Bylo zji¥t&no, ¥e uvedeny rozdfl rychlostd
napomdhd uvddét zdkladnu 22 vrcholové vyplng 14 do stdlého
kontaktu s vné&js{ obvodovou plochou 24 patkového prstence 12.
KdyZ Jje =zaddtek 768 p¥iveden do mezery 52 rovnom&rnou
rychlostf{, kterd je v&t3{ ne¥ obvodovd rychlost povrchu
kuZelovitych ploch 58 a 60, md& tento zaddtek 768 vrcholové
vypln& 14 snahu odsko&it mimo patkovy prstenec 12. Z tohoto
duvodu je duleZité wudrZet rychlosti v uvedeném vzdjemném

vztahu.

Jakmile dosdhne zaddtek 768 vrcholové vyplng 14 mezery
52, umoiZni sviraci mechanismus 728 nata¥eni vrcholové vyplné 14
do p¥isuvového za¥fzeni 642 mezi sviraci vdlec 726 a opérnou
desku 700.

P¥idavnd za¥izeni

Dvojice rozbfhavé umist&nych p¥idr¥ovacich vdle&kd 806A

a 806B (Obr.13) je oto¢n& uloZena na vidlicovitém rameni 808,

které je p¥ipojeno k hlavnimu rdmu 62 a nachdz{f se na vstupni
strané mezery 52 mezi protilehlymi nand%ecimi vdlci 54 a 56
nand$ecftho za¥izeni 50 vrcholové vypln& 14. P¥idrZovaci védledky
806 jsou vytvo¥eny tak, %e udr#uji konec 766 vrcholové vyplné
| 14 v zdb&rové poloze s vn&j¥{ obvodovou plochou 24 kruhovitého
patkového prstence 12 poté, co Yezadka 640 odd¥lila vrcholovou
vyplh 14 a jeji konec 766 vstupuje do mezery 52.

Na Obr.32 aZ% Obr.34 je zobrazen p¥idr¥ovaci systém 810,
ktery vyhodn& zajiStuje, %e se vrcholovd vypli, zejména
vrcholovd vyplili 14 s velkou &tfihlosti, nebude prohybat,
zvlitiovat nebo nabfirat, a to i b&hem krdtkdho mezidobi, kdy
nandfeci za¥izenf 50 nand®i vrcholovou vypl¥ 14 na patkovy

prstenec 12.

P¥idrZovacf systém 810 =zahrnuje p¥ikladn®& mno¥stvi{
obloukovych deskovitych prvka 812, tvo¥icich obvodové segmenty.
Deskovité prvky 8122 a 812B mohou byt pevn& p¥ipojeny
k otoCnému rameni 256 a timto ramenem 256 neseny. Deskovitég
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prvky 812A a 812B se pohybujf spolu g timto otodnym ramenem 256

mezl naklddaci/vyklddaci polohou 264, a nandSeci polohou 264

upinacich hlav 252. Dal¥%{ deskovité prvky 812C a 812D jsou pak

umist&ny na téZe stran& upinaci hlavy 252 jako deskovité prvky

812A a 812B, ale jsou neseny k¥{f%ovou hlavou 814, kterd je

p¥ipojena ke koncové &dsti 816 pistnice 818. Tuto pistnici 818
lze voliteln& vysouvat a zasouvat pomoci vdlce 820, ktery maZe
byt p¥ipevnén na &ikmé konzole 106A. Ke k¥{i¥ové hlave 814 Jje
p¥ipojena dvojice vodfcich ty&i 826 vdlce 820. Vysunutd{

pistnice 818 p¥isouvd deskovité prvky 812C a 812D do blizkosti

vrcholové vypln& 14 nandSené na patkovy prstenec 12 v nandect
poloze 264, upinaci hlavy 252, a =zasunut{ pistnice 818 tyto

deskovité prvky 812C a 812D naopak odtahuje.

Protilehlé deskovité prvky 828 majf vyhodn& tvar
se¥f{znutého kruhového kotoude. Cdst kruhového kotoude tvo¥fciho
deskovity prvek 828 je p¥fitom od¥iznuta poddl Sdry 830.
Deskovity prvek 828 je také pohyblivy do a z t&sné blizkosti
upfnaci hlavy 252, umistdné v nand¥eci poloze 264 , nebot je
pfipojen ke koncové &dsti 931 pistnice 832, kterd se vysouvd
a zasouvd c¢innosti vdlce 833, ktery je mo¥no p¥ipevnit k p¥idce
834 nesené na hornf koncové &dsti pevného sloupu 835.
P¥ipevn&nim v&t8iny deskovitych prvku 812 a rovn&¥ deskovitého
prvku 828 zpusobem, umoZfujfcim t&mto deskovitym prvkum pohyb
do a z blizkosti upinaci hlavy 252 umisténé v nandfeci poloze
je umoZn&n p¥istup do oblasti, v ni¥ je upinac{ hlava 252
umisténa p¥i nandfeni vrcholové vypln& 14 na patkovy prstenec
12.

KaZzdy segmentovy deskovity prvek 812 Jje p¥itom,
jestliZ%e neni cely vyroben z materidlu s nizkym soulinitelem

t¥eni, opatfen alespoil povrchem z takového materidlu.

Dalsi podrobnosti funkce za¥izeni pro nandfeni vrcholové vyplnég

JestliZe je patkovy prstenec 12 umistdn v mezefe 52,
vstupuje kontinudlni vrcholovd vyplil 14 do poddvaciho za¥izen{

638 za pomoci pohdn&nédho odleh&ovaciho viledku 636. Dop¥ednd
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hnaci sila vyvozovand na vrcholovou vyplii 14 vdlcem 636 otdddy
tuto vrcholovou vyplﬁ 14 kolem podélné osy 682 poddvaciho
za¥izeni 638 tak, ¥%e vrcholovd vyplH 14 vstupuje do p¥isuvového
za¥izeni 642 v poZadované svislé poloze. P¥i po&dtednim vstupu
vrcholové vypln& 14 se operdtor za¥izeni ujisti, %e zaddtek 768
vrcholové vypln& 14 dosdhl do mfista, v n&m¥ vrcholovi vypli
prekryvd p¥edni konec Yezné &&ry 778, a jestli¥e je to nutné,
vrcholovou vypl# 14 _manudln& p¥isune. V této poloze jJje

aktivovdna Yezadka 640, kterd p¥ipravi zaddtek 768 vrcholové

vyplng 14.

Povrchové tdsti 58, a 58,, nandSecich vdlcu 54 a 56 majf

takové uspo¥dddni, Ze vytvd¥eji pot¥ebny hnaci kontakt s boky
patkového prstence 12, p¥ifem? té&mito boky jsou rohy 224A
a 224B rovnobéinikového uspo¥dddni, zobrazendho na Obr.2.
Otddeni nandSecich vdlci 54 a 56 neotddf jenom patkovym

prstencem 12 na upinaci hlavd 252, ale rovn&¥ natahuje
vrcholovou vypli 14 do mezery 52 a dédle na patkovy prstenec 12.
Po pruchodu =zaddtku 768 vrcholové vypln& 14 je aktivovéna
fezalka 640, kterd d&l{ kontinudlni pds vrcholové vyplné 14

podél pY¥edem stanovenych ¥eznych &ar 778 a 780 a st¥idavd

vysouvd p¥isuvové za¥izeni 642. Jak se konec 766 vrcholové

vypln& 14 bli¥{ do mezery 52, p¥idr¥ovacy vdledky 806 zabratujf

zvednutf tohoto konce 766 vrcholové vypln& 14 o p¥f1l1ig velky
dhel a tim napomdhaji p¥ekryti konce 766 se zaddtkem 768
vrcholové vypln& 14, ktery ji¥ byl p¥edtim nanesen na patkovy
prstenec 12.

Podle uvedeného popisu konstrukce a funkce za¥fzeni 10
pro nandSeni vrcholové vypln& zahrnujfcfho koncept tohoto
vyndlezu mu¥e odbornik snadno naprogramovat centrdln{i ¥{dfc{
jednotku 837 tak, aby se dosdhlo alespoti poloautomatického
chodu celého za¥izeni 10.

zZaver

I kdyZ bylo popsdno a =zobrazeno pouze jedno vyhodné

konkrétni provedeni tohoto vyndlezu, je =z¥ejmé, ¥e odbornik
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v této oblasti muZe vytvo¥it mno¥stvi ruznych variant tohoto
za¥{zeni. Rozsah tohoto vyndlezu proto neni omezen na
podrobnosti popsané a zobrazené ve vztahu k uvedendmu
pfikladnému provedeni, ale =zahrnuje rovn&¥% vEechny varianty

spadajici do rozsahu p¥ipojenvch patentovych ndrokiu.

Vyndlez, jak je nyni z¥ejmé, neuvddi pouze za¥izeni pro
nandfeni vrcholové vypln& na patkovy prstenec, pouZivajict
koncept tohoto vyndlezu, které umoziiuje nandfeni vrcholovych
vyplni s podstatng v&td¥{ &tfihlosti ne¥ umo¥Novala zndmi
za¥izeni, ale i dal%f pomocnd =za¥fizeni, kterd mohou byt

pouZita.
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PATENTOVE NAROKY

1. Za¥fzeni (10) pro nandfenf vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12), wvyznacujici se tim, Ze
zahrnuje:

upinacit prost¥edky (252) pro volitelny zab&r
s kruhovitym patkovym prstencem (12), majicim vn&js{f obvodovou
plochu (24);

dvojici protilehlych kuZelovitych nandecich vdlcu (54,
56), kde kaZdy z nich md osu (114, 118) otdfeni a vn&j¥i plochy
(58), jejichZ &dsti jsou od sebe vzddleny tak, ¥e vymezujl mezi
témito nand¥ecimi vdlci (54, 56) mezeru (52) ve tvaru
poZadované vrcholové vyplnd (14);

prost¥edky (250) pro umistdni uvedenych upinacich
prost¥edku (252), alespoil p¥i upnutém Kkruhovitém patkovém
prstenci (12), do uvedenéd mezery (52);

prost¥edky (638) pro p¥ivddéndi linedrniho pdsu
nevytvrzeného elastomerového materidlu (20), majfciho prufez
poZadované vrcholové vypln& (14), k vn&jsf obvodové plode (24)
uvedeného kruhovitého patkového prstence (12);

p¥ivod uvedeného pdsu elastomerového materidlu (20) do
uvedené mezery (52) rovnom&rnou rychlostf, kterd je meni{ ne¥
obvodovd rychlost uvedenych nand%ecich vdlca (54, 56) p¥i
jejich otddeni kolem p¥islufnych os (114, 118) otd&eni:

uvedenou mezeru (52) upravenou pro =zdb&r s uvedenym
linedrnim pdsem nevytvrzeného elastomerového materidlu (20)
a pro naneseni tohoto linedrniho pdsu (20) na uvedenou vn&js{
obvodovou plochu (24) uvedenédho kruhovitého patkového prstence
(12); a

prost¥edky (640) pro dé&leni uvedeného pdsu
elastomerového materidlu (20) na délku po¥adovanou pro pokrytd{
uvedené vné&js{ obvodové plochy (24) uvedenédho kruhovitdho
patkového prstence (12).
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2. Za¥izeni (10) pro nand8eni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznadujici se
tim, Z%e ddle zahrnuje:

prostfedky (226) na uvedenych vn&j&ich plochdch (58)
nandSecich vdlca (54, 56) pro zabrdn&ni p¥ilnavosti mezi
uvedenymi vnéjdimi plochami (58) a uvedenym pasem

elastomerového materidlu (20).

3. Za¥fzeni (10) pro nandSeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznadujici se
tim, Ze ddle zahrnuje:

p¥idrZovaci =za¥izeni (810) pro =zdbdr s vrcholovou
vyplni (14) b&hem jejfho nand¥eni na uvedenou vn&j¥i obvodovou
plochu (24) uvedeného patkového prstence (12), a pro vpodstatd
udrZeni radidlnf polohy, v ni? je uvedend vrcholovd vyplH (14)
pomoci mezery (52) nandfena na uvedeny patkovy prstenec (12),
a prost¥edky pro zabrdn&n{ p¥ilnavosti mezi p¥idr¥ovacim

za¥izenim (810) a pdsem elastomerového materidlu (20).

4. Za¥izeni (10) pro nandeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznadujici se
tim, Ze uvedené prost¥edky (638) pro p¥ivdd&ni linedrniho pdsu
nevytvrzeného elastomerového materidlu (20) k uvedené wvn&ji{
obvodové plode (24) patkového prstence (12) ddle zahrnuji:

p¥isuvové za¥izeni (642);

Yezné prost¥edky (640);

uvedenou fezné prost¥edky (640) majici Celni Yezny b¥it
(760) a zadni ¥ezny b¥it (762);

uvedené Celnf a zadni Yezné b¥ity (760, 762) vzdjemnd

thlové (8) odklon&né a odklon&né rovn&¥ od sviglé osy (776)

tak, Ze d&li uvedeny elastomerovy pds (20) za vzniku zadsdtku
(768) a konce (766) a napomdhaji tak zpracovéni nevytvrzeného
elastomerového materidlu (20) uvedenymi nandSecimi vdlci (54,

56) tak, Ze vytvd¥ejl 1licujici{ spoj mezi uvedenym zaddtkem
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(768) a koncem (766) uvedenédho nevytvrzendho elastomerového
materidlu (20) po jeho naneseni na patkovy prstenec (12) .

5. Za¥izenf (10) pro nandfeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 4, vyznadujici se
tim, Ze wuvedené Yezné b¥ity (760, 762) Jjsou uhlov& (D)
odklonény také od p¥i&né osy (782) a ur&ujf tak geometrii ela
(784) Yezu na zalddtku (768) a konci (766) elastomerového pdsu,
¢imZ umoZiujl p¥ekryti uvedeného zaddtku (768) a konce (766)
p¥i dokondeni nandfeni{ uvedendho pdsu (20) na uvedeny patkovy
prstenec (12).

6. Za¥izeni (10) pro nand¥eni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 4, vyznadujici se
tim, Z%e p¥isuvové za¥izeni (642) ddle zahrnuje:

opérné deskové prost¥edky (700);

vodici prost¥edky (704), umist&né v p¥{i&ném odstupu od
uvedenych opé&rnych deskovych prost¥edki (700), pro p¥ijetd
uvedeného elastomerového pdsu (20) mezi tyto prost¥edky;

alespol jeden ¥Yezny b¥it (760 nebo 762) uvedenych
Yeznych prost¥edku (760) pro odd&leni elastomerového pdsu (20);

podloZku (764) umisté&nou na uvedenych opérnych
deskovych prost¥edcich (700);

prost¥fedky (774) pro uvdd&ni uvedeného alespoil jednoho
Yezného b¥itu (760, 762) do zdb&ru s uvedenou podlo¥kou (764)
pro oddeéleni p¥edem stanovené délky uvedeného nevytvrzeného
elastomerového pdsu (20) a pro odta¥eni uvedeného alespoit
jednoho Yezndého b¥itu (760 nebo 762) a tim umoZné&ni
neblokovaného pruchodu uvedeného elastomerového pdsu (20)
p¥isuvovym za¥izenim (642);

prostfedky (842, 846) pro volitelné zachyceni uvedeného
elastomerového pdsu (20) v uvedeném p¥isuvovém za¥fizeni (642)
a pro zabrédnénf pruchodu elastomerového pdsu (20) timto
pIisuvovym za¥izenim (642) poté, co uvedeny alespoii jeden Yezny
b¥it (760 nebo 762) o0dd&lil uvedeny elastomerovy pds (20).
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7. Zarizeni (10) pro nandSeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 6, vyznacujici se
tim, Ze uvedené p¥isuvové za¥izeni (642) ddle zahrnuje
prost¥fedky (752 a% 758) pro vyvoldni vratného pohybu uvedenych
op&€rnych deskovych prost¥edka (700) a vysouvact prost¥edky
(840) pro volitelny =zdb&r s uvedenym pé&sem nevytvr zeného
elastomerového materidlu (20) v uvedeném p¥isuvovém za¥izent
(642) a pro odtaZeni tohoto pdsu (20) o urditou vzddlenost
poté, co alespotl jeden ¥ezny b¥it (760 nebo 762) dosedne na
uvedenou podloZku (764), avSak p¥fedtim ne¥ tento alespoi jeden
fezny b¥it (760 nebo 762) je od této podlo¥ky (764) odtafen.

8. Za¥fzeni (10) pro nand¥eni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznacujici se
tim, %e uvedené prost¥edky (638) pro poddvdni linedrniho pdsu
nevytvrzenédho elastomerového materidlu (20) k uvedend vnejst
obvodové ploSe (24) patkového prstence (12) ddle zahrnuj{:

vytlatovaci 1lis (630) pro p¥etvo¥eni nevytvrzendho
elastomerového materidlu (20) na uvedeny pds, majici prufez
poZadované vrcholové vypln& (14);

p¥isuvové za¥izend (642) pro p¥ivddéni uvedeného
nevytvrzeného elastomerového pdsu (20) do uvedend mezery (52),
které zahrnuje akumula&ni smy&ku (634);

pohdnény, hmotnost smydky sni¥ujic{, vdlec (636);

poddvaci za¥{izeni (638);

p¥ivodni zlab (656) pro pfijetd nevytvrzeného
elastomerového pdsu (20) 2z uvedeného pohdn&ného, hmotnost
smycky sniZujicfho, vdlce (636) a pro p¥eddvédni tohoto pdsu
(20) v horizontdlnf poloze do uvedenédho poddvaciho =za¥fzenft
(638) ;

uvedené poddvaci za¥izeni (638) zahrnujici oblast (660)
pfechodovych vdlefku (668) umistdnych za sebou v podélnych
odstupech;

uvedené prechodové vdlelky (668) zpusobujic{ oto&ent
uvedeného elastomerového pdsu (20) z jeho horizont&lnt polohy
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do vertikdlni polohy pro vstup do uvedeného p¥7isuvového

za¥izeni (642).

9. Za¥izeni (10) pro nandfeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznadujic{i se
tim, Ze uvedené upinaci prost¥edky (252) ddle zahrnuji:

otoné upinaci za¥izeni (250);

alespornl jednu upinaci hlavu (252), ulo¥enou na uvedeném
otoném upinacim za¥{izeni (250);

uvedenou upinaci hlavu (252) wupravenou pro upnutf
a umisténi uvedeného patkového prstence (12), majiciho vn&js{
obvodovou plochu (24), do uvedené mezery (52);

posuvny blok (294), vd&lendny do uvedendho otodného
upinactho za¥fzeni (250), a vratn& posuvny ve smdru k a od
uvedené alespori jedné upinaci hlavy (252);

prost¥edky (404) pro pY¥emistovdni uvedendho posuvného
bloku (294) radidln& jednim sm&rem, a tim pro rozta¥eni uvedené
upfinaci{ hlavy (252) tak, ¥e na ni dojde k upnutfi a zaji%tdn{
kruhovitého patkového prstence (12); a

prost¥edky (418) pro p¥emistovdni uvedenédho posuvného
bloku (294) v radidln& opadném sm&ru, a tim pro sta¥eni uvedend
upfnaci hlavy (252) tak, ¥e dojde k uvoln&ni kruhovitého
patkového prstence (12) nesendho na této upinaci hlavd& (252).

10. Za¥izeni (10) pro nandfeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznadujici se
tim, Ze uvedené upinaci prost¥edky (252) ddle zahrnuj{i:

oto¢né upinaci za¥{izeni (250);

alespont jednu upinaci hlavu (252), ulo¥enou na uvedendm
otodném upinacim za¥izeni (250);

uvedenou alespoll jednu upfnaci hlavu (252) upravenou
pro volitelné upnuti a wuvoln&ni patkového prstence (12),
majiciho vn&jgi obvodovou plochu (24);

uvedené upinaci prost¥edky (252) zahrnujfici posuvny

blok (294);
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uvedené upinaci prost¥edky (252) majici okrajové
kotoufovité prost¥edky (288), nesené na uvedendm posuvném bloku
(294) a upravené pro rotadni pohyb vzhledem k tomuto posuvnému
bloku (294) a pro posuvny pohyb spolednd s timto posuvnym
blokem (294) ;

uvedené upinaci prost¥edky (252), majici st¥edové
kotoufovité prost¥edky (286), nesené na uvedendm posuvném bloku
(294) a upravené pro oto®ny pohyb vzhledem k uvedendmu
posuvnému bloku (294) a okrajovym kotoudovitym prost¥edkim
(288), a ddle pro posuvny pohyb spole&n& s uvedenymi okrajovymi
kotoucovitymi prost¥edky (288) a uvedenym posuvnym Dblokem
(294) ;

alespoil t¥i vystupujici ramena (306), majici radidln&
vnit¥ni <&dst (308) otofn& upravenou na uvedenych st¥edovych
kotoutovitym prostfedcich (286), st¥edové prost¥edky (330),
linedrné& vedené na uvedenych okrajovych kotoudovitych
prost¥edcich (288), a radidln& vn&j&f &dst (309);

uvedenou radidlné& vn&j¥{ &dst (309) jednoho z uvedenych
alesporni t¥fi vystupujicich ramen (306) pevn®& umfistdnou vzhledemn
k uvedenym st¥edovym kotoufovitym prost¥edkim (286) ;

prostfedky (404 a 418) pro vyvozeni vratného posuvného
pohybu uvedeného posuvného bloku (294) vzhledem k uvedend pevnd
umisténé wvnéjd{ d&dsti (309) jednoho uvedendho vystupujiciho
ramene (306) ;

uvedeny posuvny blok (294) vratnd posuvny v jednom
sméru, zpusobujicim relativni natodeni uvedenych st¥edovych
kotouCovitych prost¥fedkd (286) vzhledem k uvedenym okrajovym
kotouovitym prost¥edkum (288), pro vyvoldni pohybu uvedenych
radidlné vn&j¥ich d&4stf (309) wvystupujicich ramen (306)
radidln€ ven, kterym dojde k z&b&ru a k zaji¥tdn{ kruhovitého
patkového prstence (12), nachdzejiciho se na uvedenych
upinacich prost¥edcich (252);

uvedeny posuvny blok (294) vratn& posuvny v opadném
sméru, zpusobujicim relativni nato&eni uvedenych st¥edovych
kotoucdovitych prost¥edkua (286) vzhledem k uvedenym okrajovym
kotoudovitym prost¥edkum (288), pro dosa¥eni pohybu uvedenych
radidln& wvn&j¥ich &dstd (309) wvystupujicich ramen (306)
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radidlng dovnit¥ a tim pro uvoln&ni kruhovitého ratkového
prstence (12) neseného na uvedenych upinacich prost¥edcich
(252) .

11. Zatffizeni (10) pro nandSeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 10, vyznadujici se
tim, Ze ddle zahrnuje:

otolné rameno (256), majici st¥edovou &4st a protilehld
koncové &dsti;

osu (254) otd&eni, vystupujici p¥idn& skrz uvedenou
stfedovou d&dst uvedendho oto&ného ramene (256);

upinaci{ hlavu (252), p¥ipojenou na ka¥%dé protilehlé
koncové &dsti uvedendho oto¥ného ramene (256) ;

pohonné prost¥edky (260) pro otddeni uvedendho oto&ného
ramene (256) kolem uvedené osy (254) otdfeni, a tim pro
p¥emistovdni uvedenych upinacich hlav (252) mezi dvéma,
vzhledem k uvedené ose (254) otd&eni, opadnymi polohami (2642
a 264B) ;

Jjednu uvedenou polohu (264A4) , slouZzfict jako
naklddaci/vyklddaci poloha pro p¥ijeti patkového prstence (12)
a pro odebrdni dokon&ené podsestavy (16) patky pneumatiky; a

druhou uvedenou polohu (264B), slou¥fici jako nandfect
poloha pro umisténi patkového prstence (12), upevn&ného na
jedné z upinacich hlav (252), alespoii &dstedn& do mezery (52).

12. zZatfizeni (10) pro nand¥eni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 1, vyznadujici se
tim, Ze ddle zahrnuje:

dopravnikové prost¥edky (450);

pfijimaci dsek (452), p¥i¥azeny uvedenym dopravnikovym
prostfedkiam (450) ;:

uvedeny p¥ijimaci 1sek (452) upraveny pro prijetd
kruhovitého patkového prstence (12);

ustavovaci uUsek (456) ;

ustavovacit mechanismus (500), funkdéné pYfifazeny

k uvedenému ustavovacimu useku (456), pro p¥esné ustaveny
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kruhovitého patkového prstence (12), uloZeného v p¥ijimacim
useku (452), v prub&hu posuVu dopravnikovych prost¥edku (450),
pfemistujicich tento patkovy prstenec (12) z  uvedendho
p¥ijimactho dseku (452) do uvedeného ustavovaciho tdseku (456) .

13. Za¥izenf (10) pro nand¥eni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 12, vyznadujici se
tim, Ze ustavovaci mechanismus (500) d4le zahrnuje:

proti uvedenému p¥ijimacimu dudseku (452) thlov® se

rozbfhajicf{ dorazové ty&e (506), zabirajici s kruhovitym
patkovym prstencem (12), uloZenym na dopravnikovych
prost¥edcich (450) a ustavujici tento kruhovity patkovy
prstenec (12) pfesné& vzhledem k uvedenym dopravnikovym

prost¥edkum (450) ;

vnit¥ni a vn&j8{ konec na ka¥dé dorazové ty&i (506);

uvedené dorazové tyle (506), vzdjemnd spojené svymi
vhit¥nimi konci;

vodici ty& (502), vystupujici sm&rem ven =z vnéjgiho
konce ka?dé z uvedenych dorazovych ty&i (506) ;

uvedené dorazové tyde (506) rozeviené od svych
vnit¥nich konciu tak, Ze vzdjemn& svirajf dhel asi 135°;

uvedené vodici tyde (502) vystupujici &Sikmo ven
z vne&j&iho konce ka?dé dorazové tyde (506) tak, %e v mist&
spojeni s dorazovou tydi (506) sviraji s touto dorazovou ty&d{
(506) Uhel v rozmez{ od asi 150° do asi 155°;

prost¥edky (524), pohybujficf wuvedenymi dorazovymi
tycdemi (506) Sikmo vzhuru a mimo uvedeny ustavovaci tdsek (456),
¢imZ dojde ke vzniku mezery mezi uvedenymi dorazovymi tydemi
(506) a dopravnikovymi prost¥edky (450), kterd umoZiiuje dalsif
pfesunuti p¥esn& ustaveného kruhovitého patkového prstence (12)
t€mito dopravnikovymi prost¥edky (450) bez kontaktu mezi
uvedenymi dopravnikovymi prost¥edky (450) a ustavovacim
mechanismem (500); a

prost¥edky (534) pro volitelné nastavovdn{ podélné
polohy uvedenych dorazovych ty&{ (506) vzhledem k dopravnikovym
prost¥edkam (450) .
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14. Za¥izeni (10) pro nand¥eni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 12, vyznadujici se
tim, Ze ddle zahrnuje:

odebiraci/p¥ijimaci dsek (458);

p¥enddect prostfedky (550), p¥ifazené funkdné
k uvedenému odebiracimu/p¥ijimacimu idseku (458), pro odebrdani
patkového prstence (12) z tohoto odebiraciho/p¥ijimaciho dseku
(458) a pro jeho umistdni do =z&b&ru s uvedenymi upinacimi
prost¥edky (252);

uvedené p¥endfeci prost¥edky zahrnujic{ otodn& uloZeny
rdmovy prvek (552);

prostfedky (614) pro wuchopeni a uvolndni patkového
prstence (12), p¥ipevnéné k uvedendmu rdmovému prvku (552);

prvni prostfedky (570, 576) pro volitelnd otddent
uvedenym rdmovym prvkem (552) mezi odebfrac?/p¥ijimact polohou
(5504), nachdzejict se vpodstatd rovnob&Zné
s odebiracim/p¥ijimacim dsekem (458) dopravnikovych prost¥edku
(450) a wupinaci polohou (550B), le¥fci vpodstat®& kolmo na
uvedeny odebiracf/p¥ijimaci dsek (458) uvedenych dopravnikovych
prost¥edku (450); a

druhé prost¥edky (576) pro volitelnd otd&eni uvedendho
rdmového prvku (552) mezi uvedenou upinact polohou (550B)
a pohotovostni polohou (550C), v ni¥ rdmovy prvek (552) éviré
vétdi neZ pravy udhel s uvedenym pfijimacim/odebiracim Usekem

(458) uvedenych dopravnikovych prost¥edkt (450) .

15. Zatizeni (10) pro nanddeni vrcholové vypln& (14) na
kruhovity patkovy prstenec (12) podle ndroku 14, vyznacujici se
tim, %e p¥endfec{ prost¥edky (550) ddle zahrnuijf:

tabulové prost¥edky (490);

uvedené tabulové prosttedky (490) spoluptsobici
s uvedenym odebiracim/p¥ijimacim Usekem (458) uvedenych
dopravnikovych prost¥edku (450) pro zm&nu vertikdlniho umistdni{

uvedeného odebiractho/p¥ijimactho dseku (458);
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prost¥edky (496) pro volitelné p¥isunuti a odsunut{
uvedenych tabulovych prost¥edkt (490) od uvedenych p¥endSecich
prost¥edku (550), kdy¥ jsou uvedené p¥endfect prost¥edky (550)

umistény ve své odebiraci/p¥ijimaci poloze (550A).

16. Zpusob nand$eni vrcholové vypln& na kruhovity
patkovy prstenec, vyznafujici se tim, Z¥e zahrnuje kroky:

umisténi kruhovitého patkového prstence na dopravnik;

pfeneseni patkového prstence na upfinaci hlavu;

umist&ni patkového prstence do mezery v nandSecim
za¥izent;

pfivedeni elastomerového pdsu do této mezery;

nandfeni elastomerového pdsu na patkovy prstenec; a

pfeneseni spojeného patkového prstence s vrcholovou

vyplni do odebfractho/p¥ijimaciho dseku dopravniku.
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