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Praktyczne urzeczywistnienie bezkor-
bowej silniko-sprezarki, ktérej teoretyczna
zasada dzialania, zapowiadajaca wielkie
korzysci, jest znana, zalezy miedzy innemi
od udatnego rozwiazania problemu wyrow-
nania dziatania ruchomej masy tloka na
fundament maszyny bezkorbowej.

Problem ten mie odgrywa takiej roli w
zwyklej maszynie korbowej, gdyz tam pra-
wie cata sita ttokowa znosi sie w obrebie
ramy silnika. U bezkorbowej silniko-spre-
zarki, ktéraby skladala si¢ tylko z za-
mknigtego cylindra i przesuwanego w nim

tloka, oddzialywataby cala sita tlokowa
na fundament, ktéryby wtedy musial byé
olbrzymich rozmiaréw nawet przy stosumn-
kowo malej maszynie.

Wyréwnanie dzialania ruchomej masy
tloka na fundament jest mozliwe tytko przy
zastosowaniu przeciwbieznosci inmej masy.
Ta ostatnia moze by¢ polaczona konstruk-
cyjnie z ttokiem albo wykonywaé ruch
wzgledem niego zupelnie niezalesmy, tak
ze jej ruchy odbywaja sie tylko w zaleimo-
§ci od tych samych cisnie, panujgcych w
cylindrze, od ktérych tez zaleza ruchy tto-



ka. Zasade tego sposobu, ktéry jest przed:
miotem mme;szego wynalazku, mozna u-
: w kil “sdmianach.

Fig. 1, 2 i 3 rysunku przedstawiaja -

schematyczne przekroje podiuine cylin-
dréw silniko-sprezarek o odmennych wy-
konaniach.

Cylinder maszyny 1 (hg 1) nie ]est
sztywno polaczony z fundamentem 2, lecz
posiada swobode ruchéw w kierunku - osi
cylindra, przyczem dodatkowe urzadzenie,
np. sprezynowe 3, 4, 5, ustala srodek wa-
han cylindra. Pod wptywem tych samych
ciénieni, ktére dzialaja i na tlok, cylinder
1 wykonywa ruchy odwrotne wzgledem
kierunku ruchéw tloka 6.

Jezeli masa cylindra bedzie np. sto ra-
zy wigksza od masy tloka, to na podsta-
wie zasady ruchu srodka masy, przy pomi-
nieciu dziatania tarcia w prowadnicach cy-
lindra, bedzie on wykonywat skoki sto ra-
zy mniejsze od skokéw tloka.

Inna odmiane wyréwnania dzialania ru-
chomej masy ttoka na fundament na zasa-
dzie wspélnego sposobu postepowania
wskazuje fig. 2. Nieruchomy cylinder 7, w
ktérym przesuwa sig tiok 8, jest zamkniety
dwoma ruchomemi tlokami-glowicami 9, 11,
10, polaczonemi tylko miedzy soba, ktére
pod wplywem tych samych cidnieri, dzia-
lajacych tak na nie, jak i na tlok 8, wyko-
nywaja ruchy odwrotne wzgledem kierun-
ku ruchéw tego tloka. Osobne unzadzenie,
np. sprezynowe 12, 13 lub pneumatyczne,
ustala érodek ruchéw powyzszych tlokow-
-glowic, podobnie jak to rozwigzano po-
przednio.

Trzeci uklad, uwidoczniony na fig. 3,
polega na tem, Ze w nieruchomym i za-
mknietym na obu koricach cylindrze 14
przesuwaja si¢ dwa tloki przeciwbiezne 15,
16, w zaden sposéb konstrukcyjnie ze soba
nie potaczone. Synchronizacja ich ruchéw
odbywa si¢ samoczynnie dzigki przyrzado-
wi synchronizujaocemu, skladajacemu si¢ z
dwu samoczynnych zaworéw ladujacych

17' i 18 rurociagu 19, zaopatrzonego w o-
tworek wylotowy 20.

. Jezeli np. lewy tlok 15 opozni swoj
skok ku srodkowi cylindra w stosunku do
ttoka prawego 16, wowczas érodek sprezo-
nej objetosci, znajdujacej si¢ miedzy tlo-
kami, przesunie si¢ nieco w lewo, wskutek
czego skok prawego tloka 16 wydtuzy sie,
a lewego 15 skréci. Przy nastepnym suwie
w kierunku od $rodka do koricéw cylindra
14, lewy tlok 15 stanie predzej w martwem
poloZeniu anizeli tlok 16. Z tego wynika,
ze beda panowaly wéwczas w-tych samych
momentach czasu wigksze ci$nienia w prze-
strzeni sprezania sprezarki lewej anizeli
prawej. Cala wigc przestrzeni rurociagu 19
zostanie dopelniona powietrzem przez za-
wor 17. Ubytek powietrza 2z przestrzeni
sprezania sprezarki lewej spowoduje mniej
energiczny powr6t tloka ku srodkowi dylin-
dra. W ten sposéb po kilku takich suwach
asynchronizacja zmiknie. Otworek 20 sta-
le wypuszcza powietrze z rurociggu 19, co
umozliwia mnieprzerwana czynnosé tego
przyrzadu synchronizujacego.

Zastrzezenia patentowe.

1. Sposéb wyréwnania dziatania ru-
chomej masy tloka na fundament bezkor-
bowej silniko-sprezarki, znamienny tem, ze
masa konstrukcyjnie od tloka mniezalezna,
lecz pozostajaca pod wpltywem powstalych
ciniefi, wykonywa ruchy przeciwbieine
ruchom tloka.

2. Urzadzenie do wykonywania sposo-
bu wedlug zastrz. 1, znamienne tem, ze
sktada sie z przesuwanego w kierunku osi
cylindra (1), nie polaczonego sztywno z
fundamentem (2), oraz z tloka (6).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, zZe jego nieruchomy cylinder
(7) zamknigty jest dwoma ruchomemi glo-
wicami (9, 11), potaczonemi tloczyskiem
(10).

4, Urzadzenie wedtug zastrz. 1, zna-



mienne tem, ze w nieruchomym i zamknie-
tym na obu koricach cylindrze (14) umie-
szczone sg suwnie dwa tloki przeciwbiez-
ne (14, 16), nie polaczomne ze soba.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zna-
mienne tem, ze tlok (np. 15), wyprzedzaja-
cy drugi tlok (np. 16), napelnia powietrzem
przestrzen rurociagu (19), laczacego oba
zawory (17, 18), przez co tlok wyprzedza-

jacy, oddajac jednostronnie nadmiar swej
energji, powoduje powrét obu tlokéw do
stanu synchronizmu.
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Adam Wicinski.
Zastepca: Inz. W. Suchowiak,
rzecznik patentowy.
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