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1

‘Pfedmétem vyndlezu je podévaci ustroji
automatického vézaciho stroje, jenZ je opa-
tfeno dvéma podavacxmi koletky, z nichZ
jedno je poh&n&né hydromotorem a druhé
pritlatné koletko ‘je uloZeno na piitlatné
pédce. Tato pdka svym jednim koncem uchy-
cena k rdmu stroje a o jeji druhy konec je

opfena pruZina. Hydromotor je levou a . pra-
vou pfivodni vétvi propojen pifes hydraulic-
ky rozdé&lovad (’Serpadlem; Druhy konec pii-

- tlatné péky je také opfen o pistnici hydrau-
_lického vélce, opatfeného dolnim a hornim -
pistem, které vytvafeji dva oddslené prosto-
.ry. S dolnim tlakovym prostorem je propo-
jena pravé pfivodini vétev a s hornfm tla-
kovym prostorem je propojena leva pmvodm
vitev,

- PFitlatnd pédka je uchycena k-ramu stroje
kulovym nakldp&cim loZiskem.
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Vynélez se tykd poddvaciho tstroji auto-
matického vdzaciho stroje, jimZ je poddvéna
‘vézaci paska nebo drat.

Automatické vazaci stroje ma]l pod&vam
dstroji vdzacich pasek nebo dratd opatiené
podédvacimi koletky s pohonem. Vazaci pas-

" ka nebo drat musi byt podavan vpied, pii’

obvads&ni kolem védzanéhc materidlu a zpét

p¥i stahovani na vézany materiidl. U auto-’

matickych vézacich strojii je nutno dosédh-
nout presného zastaveni a rychlé reverzace.

Proto se pfi pohonu elektromotorem pou#i--

vaji elektromagnetické spojky. U jingch va-
zacich strojd je pohon proveden reverzac-
nim hydromotrem. Pddédvaci koletka jsou na
vazaci pasku nebo drét pfitlafovédna vesmds
pruZinou, pFitemZ pfitlaénd sila musi byt
tak velkd, aby se prenesla pind sfla, ktera
je zapotfebi pFi rozb&hu vazaci pasky nebo
drédtu a v okamiiku dotahovéni- pdsky nebo
drédtu na vézany materidl. Nevyhodou tohoto

-uspofddéani je, Ze tato pomdrn& velka pii- -

. tlaCnéa. sila piisobi po celou dobu- podavani
p4sky nebo dratu vpfed i stahovani zpét
1 kdyZ pfi ustdlené rychlosti pohybu se pre-

kondvaji jen relativnhé malé tfec! odpory.

Velka pfitlatné sfla podéavacich kolefek tak
vazaci pdsku nebo drat vélcuje, coZ se pro-

jevi u pdsky jako Savlovitd deformace, kterd .

zplisobuje vydirdni voditek a poruchy pri
podavéni pdsky v obvadé&dich automatickfrch
vazacich stroji. Vézaci drat takovymto pie-
vdlcovanim zkiehne a pii skrucovani konci
'pak praskd. PFi malé pritlaéné sile pak do-
chézi k prokluzovani koleek a pfipadnému
prodieni vézaci paskysnebo dritu.

Uvedené nedostatky- odstratiuje podédvaci
~ astroji automatického vézaciho stroje podile
vynélezu, tvofené jednak pohdn&nym poda-
vacim koletkem upevn&nym na hfideli, kte-
Iy je spojen s pohén&cim hydromotorem a
jednak pfitlaénym kole€kem toén& uloZe-
nym v pFitlaéné péce, jeZ je svym jednim
 koncem kyvné& uchycena k ramu stroje a
o jeji druhy konec je opfena pfitla¢na pru-
Zina. Pohéné&ci hydromotor je levou a pra-

vou pfivodni vétvi propojen skrze hydrau-

licky rozvad&¢ s &erpadlem. Podstatou vy-
nélezu je to, Ze o druhy konec piitladné pa-
ky je rovnéz opfen konec pistnice hydrau-
lického véletku pripevnéného k rdmu stroje
a opatfeného dolnim a hornim pistem, které
vytvari odd&leny dolni a horni tlakov;’r pro-
stor. S dolnfm tlakov§m  prostorem je pro-
pojena, pravd p¥ivodni vétev a s hornim tla-

kovym prostorem je propojena leva pftivod- -

ni vétev. Rovn&Z je podstatou vyndlezu to,
Ze pritlatnd pédka je uchycena k rdmu stroje
kulovfm nakldp&cim loZiskem, jehoZ stfed
leZi ve svislé rovind vedené ]ednak stifedem
obou koledek a kolmé k osé jejich rotace a

jednak - podélnou osou hydrauhckeho Va-

le¢ku.

Vyhodou podé4vaciho ﬁstrop podle vyné-
lezu je, Ze pruZina vyvozuje jen malou pFi-
tlaCnou silu a hydraulické vélecky vyvodi

pm’clacnou sflu pot¥ebnou pro rozbéh péasky’

nebo dratu a pf¥i jeho dotaZeni na vézany
material, nebot jejich tlak je dmdrny krou-
ticimu- momentu hydromotoru. Vyhodou je
také to, Ze uloZeni paky na nakldp&cim lo-

- Zisku zaruc€uje, Ze koletka se na pédsku pm-

P

tladi po celé Sifce rovnomérnd a sniZuji se
tak predpoklady pro savlov1té vyvalcovéni
Pasky. :

Piikladné provedeni podéavaciho tstroji

podle vynélezu je schematicky znédzorngno .

na prilozeném vykresu, kde na obr. 1 je .'né-

. rysny pohled na péku s poddvacimi kolecky

a pritlatnymi véleCky, na obr. 2 je osovy- ez
podavacimi koleCky veden;r rovinou A—A
z obr. 1 a na obr. 3 je Fez loZiskem péaky
vedeny rovinou B—B z obr. 1.

Podavaci dstroji podle vynélezu sestavé
z pohé&néného poddvaciho koledka 4 opatie-
ného- ryhovanim, z p¥itlatného. koletka 3,
které je uloZeno na ose 6 a loZiskach 7 v p¥i-
tlatné péce 2. Pritlatnd paka 2 je svym jed-
nim koncem uloZena kulovym nakldpZcim
loZiskem 8 na cepu 9, kterd je upevnéna
v rdamu 1 stroje. O druhy konec pfitlatné

'péky 2 se opird pritlatnéd pruZina 10 a pist-

nice 14 hydraulického vélecku 11 s dolnim
a hornim pistem 12, 13, které jsou uloZeny
nad.- sebou a vytvafl dva oddé&lené prostory,
a to dolni tlakovy prostor 15 a horni tlako-
vy prostor 16. T&leso hydraulického véale&-
ku 11 je uchyceno na réam 1 stroje. Pohang-
né podédvaci kolecko 4 je upevnéno na hii-

. deli 17, ktery je uloZen v rdmu 1 stroje. na lo-

z1skéch 18 a spojen sp0]kou 19 s pohan#cim
hydromotorem 20. Tlakovy olej je do systé-

mu pFivddén z Eerpadla 23 skrze hydraulic- .

ky rozvadéc 24, jenZ je propojen s ‘pohdné-
cim hydromotorem .20 levou a pravou pii-
vodni vétvi 21, 22, Levd piivodni v&tev 21 je

propojena s hornfm tlakovym prostorem 16 -

a prava pfivodni vétev 22 je propojena s-dol+

nim tlakovym prostorem 15 hydraulického °
véletku 11. Do levé "piivodni vétve 21, kte-

rou se pFivadi tlakovy olej pfi stahovani

vézaci pasky nebo dratu 28 na v4dzany ma-

teridl je vestav&na Zkrtici clona 25 a za’ ni,
sm&rem  k pohdn&cimu hydromotoru 20 je

pfipojen tlakovy spina¢ 26. Skrtici clona 25

a tlakovy spina¢ 26 jsou piremostény. zpst-

nym ventilem 27, pro voln§ priitok oleje p¥i’
- Podavani véazaci pésky nebo -drétu 28 vpted:

V klidu, kdyZ je hydrauhcky rozvadé&¢ 247

ve stFednf poloze, je pohé&n&ci hydromotor
* 20 i hydraulicky valetek 11'bez tlaku a na

piitlatnou péku 2 tlaéi jen pfitladna prui-
na 10. KdyZ se hydraulicky rozvad&& 24 pte-
stavl do 'jedné krajni polohy ‘tak; .aby byla

paska nebo drat 28 podavan vpFed (proti

sméru Sipky), tlakovy olej je pfivddén. na
jednu stranu hydromotoru 20 (proti sméru
Sipek) a soufasng do dolniho tlakového
prostoru 15 hydraulického vélecku 11.
V okamZiku rozb&hu pohén&éciho hydromo-

_ toru 20 tlak oleje dostoupi maximélni hod-
' noty nastavené na Cerpadle 23 a dotlacf pii-

tlatné koleCko 3 maximé&ln{ silou. KdyZ se
vézaci paska nebo drat 28 urychli na plnou



rychlost, tlak oleje v systému poklesne na .

 hodnotu potfebnou k prekonédvani tfecich
.odporti védzaci pdsky nebo dratu 28, vali-
vjch odporti obou koledek 3, 4 a loZisek 7,
* 18, pak piitlatné koletko 3 je pritladovano
_jen malou silou. Pfi pfestaveni hydraulic-
“kého rozvadéte 24 na opatnou stranu je pri
opatném chodu pohanéciho hydromotoru 20

véazaci pédska nebo drat 28 stahovéna na vé- _'
zany material ve sméru Sipky. Tlakovy olej

proudi pfes Skrtici clonu 25 a tlakovy spad
na této cloné 25 zarutuje, Ze tlakovy spinac
26 nesepne. Vzhledem k tomu, Ze pfi rovno-

- mé&mném pohybu musi byt pfekonavany opét

- jen t¥eci a valivé odpory, pfitlacna sila vy-
volana tlakem oleje v hornim tlakovém pro-
-storu 16 je op&t mald a védzaci paska nebo
dréat 28 neni zbyte¢n8& valcovan. Teprve, kdyZ

vézaci paska nebo drat 28 dolehne na vaza-
ny materidl, takZe se pohan&né podavaci

_koleCko. 4 zastavi, dosdhne tlak v systému
plné hodnoty a dotladi piitlatné koledko 3
- pfes vdzaci pasku nebo drat 28 na pohédnéné

podavaci koletko 4 na vézaci pasce nebo
dratu 28 neproklouzne. ProtoZe tlakovy olej
pFestane proudit, zmizi tlakov§ spad na $kr-
tici cloné 25 a piny tlak gerpadla 23 pronik-
ne aZ do tlakového spinace 28, ktery. vysle
impuls pro vykondni dal$i operace automa-
tického vdzactho cykiu. - '
Toto podévaci ustroji 1ze’s vyhodou pou#it
v3ude tam, kde je material podavan do stro-
jt a zafizeni, u nichZ jsou proménlivé od:
pory proti pohybu materidlu a je. Zadouci,
aby podévaci koletka nebyla- po celoii. dobu

pfitlaovana maximalni silou.

<

PREDMET VYNALEZU . e

1. »Po'dévaci astroji automatického vazaciho

stroje, je tvoreno jednak pohanénym po-

‘ddvacim koletkem upevn&nym na h¥ideli,
ktery je spojen s pohdndcim hydromoto-
rem a jednak pritlaénym koleCkem todn&
uloZenym v piitlatné péace, jeZ je svym
jednim koncem kyvn& uchycena k ramu
stroje a o jeji druhy konec je opfena p¥i-
tlatnd pruZina, kde pohdn&ci hydromotor
je levou a pravou piivodni v&tvi propojen

skrze hydraulicky rozvad&® s &erpadlem,

vyznalené tim, Ze o druhy konec pritlaé-
né paky (2) je rovn&Z opren konec pist-
. nice* (14) hydraulického wvalecku (11)

pfipevnéného k rdamu (1) stroje a opa- -

tfeného dolnim a hofnim pistem (12, 13},
které vytvari oddéleny dolni a horni tla-
kovy prostor (15, 16), p¥ifemZ s.dolnim
tlakovym prostorem (15) je propojena
prava pfivodni vétev (22} a s hornim tla-
kovym prostorem ,(16) je propojena leva
pfivodni vétev (21).

2, Podavaci tstrojf podle bodu 1, vyznadené

tim, Ze p¥itlatnd pdka (2] je uchycena

- k ramu (1) stroje kulovym nakldapécim
loZiskem (8}, jehoZ stfed 1eZi ve svislé
roviné vedené jednak stfedem obou kole-
Cek (3, 4) a kolmé k ose jejich rotace a
jednak podélnou osou hydraulického va-
le€ku (11).

¥ vykresy . o ) -
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