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Mechanizm szybkiego posuwu zespoléw przesuwnych obrabiarek
Patent trwa od dnia 8 czerwca 1962 r.

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest me-
<hanizm szybkiego posuwu zespoléw obrabia-
rek, na przyklad suportéw, konikéw, tulei i in-
nych.

Zespoly te maja zazwyczaj trzy zroédla na-
pedu ruchu posuwowego, a mianowicie naped
szybki do zgrubnego ustawiania i do ruch6éw
powrotnych, naped reczny do dokladnego usta-
wiania oraz naped roboczy od skrzynki posu-
wow.

Znane dotychczas mechanizmy szybkiego po-
suwu zespoldw obrabiarek sg zaopatrzone w
sprzegla mechaniczne, wymagajgce recznego
wlaczania dZwigni albo tez w kosztowne sprze-
gla elektromagnetyczne, majgce ponadto znane
wady eksploatacyjne. Zasadniczg wada oby-
dwu typow mechanizméw jest wylgezanie kotka

x) Wiasciciel patentu o$wiadczyl,
wynalazku jest mgr. inz Czestaw Mierzeje-
wski.
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recznego posuwu za pomocs urzqdzenia.spreiy-
nowego, co w przypadku nieumyslnego nacis-
niecia kétka moze spowodowaé jego wiacze-
nie w szybko obracajgcy sie mechanizm, stwa-
rzajgc niebezpieczenstwo obraiert obstugi.

Powyzsze wady i niedogodnosci usuwa me-
chanizm szybkiego posuwu zespoléw obrabia-
rek wedlug wynalazku, zaopatrzony w hydrau-
liczne urzadzenie sterujgce, zlozone 2z ukladu
wylaczajgcego kétko reczne oraz wigczanego
za jego pofrednictwem drugiego ukladu, ktéry
z kolei wlacza sprzeglo plytkowe wiasciwego
mechanizmu posuwowego. Urzgdzenie hydrau-
liczne jest ponadto zaopatrzone w przekaznik
ci$nieniowy, umozliwiajacy natychmiastowe
wlgczenie kélka recznego po zatrzymaniu sil-
nika napedowego mechanizmu. Dzieki temu u-
zyskuje sie znacznie dogodniejsze w warunkach
eksploatacyjnych sterowanie ™ mechanizmem, a
ponadto calkowite bezpieczenstwio ruchu. przez
wylaczenie kélka recznego posuwowego, ktére



warunkuje wlaczeme sprzegla. Urzadzenie hy-
drauliczne mechanmnu Jest‘*néwmez zaopatrzo_
ne w regulowa.ny zawor limelewowy umozli-
wiajacy -nastawienie maksymalnego momentu,

przenoszonego - przez sprzeglo ptytkowe, dzieki -

czemu spelnia ono role sprzegla bezpieczen-
stwa chroniacego kota zgbate przed wylama-

niem w przypadku ewentualnego dojscia su-

portu do zderzaka koncowego.

Wynalazek jest blizej wyjasniony na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia schemat ukladu
hydraulicznego, sterujacego mechanizmem szyb-
kiego posuwu, fig. 2 — przykladowe rozwigza-
nie konstrukcyjne mechanizmu szybkiego po-
suwu w poziomyrn przekroju osiowym, a fig.
3 — ten sam mechanizm w przekroyu piono-
wym wzdtuz linii AA na fig. 2. 7

Mecliinizm szybkiego posuwu zespoldw o-
brabiarék- wedlug wynalazku skiada sie =z
dwéch' zasadniczych cze$ci: ze znanej czesci
mechanicznej ‘oraz z hydraulicznego urzadze-
nia sterujgcego. Cze$¢é mechaniczna zlozona jest
z silnika elektrycznego 1, napedzajgceio za posre-
dnictwem sprzegla elektrycznego 2 i $limaka
3, Slimacznice 4. Naped ze. §limacznicy przeno-
szony jest nastepnie za pomocg znanego sprze-
gla plytkowego 5 na polgczone z nim kéiko ze-
bate 6, zazebiajace sie z koétkiem 7 na waltku
8. Uzebiona koncéwka 9 tego walka 8 zazebia
sie z zebatka 10 powodujac przesuw polgczo-
nego z mechanizmem ruchomego  zespoiu obra-
biarki, Mechanizm jest ponadto zaopatrzony w
niezalezny naped reczny posuwu szybkiego,
zlozony z kolka recznego 11, na ktérym zakli-
nowane  jest ko6lko zebate 12 zazebiajace - sie
bezposrednio z-kétkiem zebatym 7, napedzajg--
cym walek 8 oraz w naped posuwu roboczego.
przenoszony .ze sKrzynki posuwéw obrabiarki
na kolo zebate 13, ktére po wigczeniu go nie-
uwidoczniong na rysunku dZwignig, wchodzi w
zazebienie z kolem 7.

Urzadzenie hydraulicznego sterowania me-
chanizmem szybkiego posuwu sklada sie z
pompki zebatej 15, napedzanej za pomocg prze-
ktadni 14, z walka silnika elektrycznego 1 i
polaczonej ze zbiornikiem 16 oleju w korpusie
obrabiarki, z zaworu kulkowego 17, zapewnia-
jacego prace pompki przy obydwu kierunkach
obrotu silnika, z przekaznika cisnieniowego 18,
umozliwiajgcego natychmiastowy spadek ci$nie-
nia oleju po wylgczeniu silnika oraz z dwoch
sprzezonych ukladéw hydraulicznych. Pierwszy
uklad jest zlozony z cylindra 19 potaczonego z
walkiem koétka recznego 11, z tloka 20, ktéry

otwiera dopltyw 21 do drugiego ukladu zlozo-
nego z tloka 22, ruchomego cylindra 23, pola-
czonego z jedna cze§cig sprzegla 5, sprezyny
powrotnej 24 do wylaczania sprzegla 5. Uklad
hydrauliczny 19, 20 jest réwniez potaczony z
regulowanym zaworem 31," umozliwiajgcym na-
stawienie maksymalnego ciSnienia oleju, przy
ktérym nastepuje wylaczanie sprzegia 5, dzie-
ki czemu speitnia ono role sprzegla bezpieczen-
stwa. PrzekaZnik ci$nieniowy 18 lgczacy ten u-
kiad 19, 20 z pompks 15 sklada sie z podwdj-
nego tloczka 25, ze sprezyng powrotng 28, kt6-
ry po wlaczeniu pompki laczy przew6d dopro-
wadzajgcy 26 przez przewo6d okrezny 27 i komo-
re miedzytloczkowyg — z przewodem 29 podaja-
cym olej do cylindra 19, natomiast po wylacze-
niu pompki i spadku ci$nienia — 1gczy cylin-
der 19 przez przewdd 29, komore miedzyttocz-
kowg i przew6éd 30 — bezposrednio ze zbiorni-
kiem oleju 16.

Dziatanie mechanizmu posuwu szybkiego we-

- dlug wynalazku opisano ponizej. Reczny posuw

szybki uzyskuje sie przez obré6t koéitka recznego
11, ktére w potozeniu przedstawionym na fig.

2 przenosi naped za poSrednictwem koélka 12

zazebiajacego z kélkiem 7 — na uzebiong cze$é
9 waltka 8, zazebiajgca sie z zebatkg 10, powo-
dujac przesuw zespolu.

Szybki posuw mechaniczny uzyskuje sie przez
wlgczenie silnika . elektrycznego 1, ktérego na-
ped jest przenoszony z jednej strony przez
sprzegto elastyczne 2 i §limak 3 na $§limaczni-
ce 4, a z drugiej przez przekladnie zebaty 14
na pompke zebatg 15, zasilajagcg uklady hydra-
uliczne. Olej z pompki jest podawany przez
przewod 26 do przekaznika ci$nienia 18, po-
wodujgc weciSniecie podwojnego troczka - 25,
a nastepnie przez przewé6d okrezny 27, komore

"miedzytloczkowy i przew6d 29 — do cylindra

19 pierwszego uktadu hydraulicznego. Wazrost
ci$nienia w tym cylindrze 19 powoduje wy-
pchniecie ttoczka 20 i poigczonego z nim koéi-
ka recznego 11 oraz wyzebienie zaklmowanego
na tym watku koélka zebatego 12 z zazeblema
z kotkiem 7, a réwnocze$nie odstoniecie prze-
wodu 21, ktérym olej jest podawany do cylin-
dra 23 drugiego uktadu hydraulicznego. Wazrost
cisnienia oleju powoduje w tym ukladzie wo-
bec unieruchomienia tloka 22° przesuw cylin-
dra 23 i wiaczenie sprzegla 5, ktére przenosi
naped ze Slimacznicy 4 na koétko zebate 6, a
nastepnie przez kétko zebate 7 — na uzebiona
koncéwke 9 watka 8, powodujac przesuw ze-
spolu wzdluz zebatki 10. W przypadku nieza--
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mierzonego uderzenia przesuwanego zespolu
v zderzak kraficowy nastepuje dzieki nastawie-
niu zaworu regulacyjnego 31 na maksymalne
cisnienie — poslizg w sprzggle 5, co zabezpie-
cza przed wylamaniem zeb6w. ’

Po wylaczeniu silnika elektrycznego 1 przy-
ciskiem sterujacym spadek ci§nienia w ukia-
dzie zasilania 15, 17, 26 powoduje przesuniecie
podwojnego tloczka 25 w przekazniku cisnienia
18 pod dzialaniem sprezyny 28 w dolne polo-
zenie uwidocznione na fig. 1, w ktérym obyd-
wa uklady hydrauliczne polgcza przewéd 29 i
‘i komore miedzyttoczkowa z przewodem 30, od-
prowadzajacym olej do zbiormika. Dzieki temu
ukiad wraca natychmiast w polozenie wyjscio-
we,

Mechanizm posuwu szybkiego wedlug wyna-
lazku umozliwia sterowanie ruchu posuwowego
w obydwu kierunkach za pomocag przycisukbw
a ponadto catkowicie zabezpiecza obstuge przed
wypadkami, ktére moglyby powstaé wskutek
wlgczenia kotka recznego w naped mechanicz-
ny szybkiego posuwwu. Moze on znaleZé zastoso-
wanie zwlaszcza do napedu przesuwnych ze-
spoléw obrabiarek oraz innych maszyn.

Zastrzezenja patentowe

1. Mechanizm posuwu szybkiego zespot6w prze-
~suwnych obrabiarek, ktdérego naped zlozony
jest z silnika elektrycznego, przekladni ze-
batych i sprzegla, znamienny tym, ze jest
zaopatrzony w hydrauliczne urzgdzenie ste-
rujgee, skiadajgce sie z pompki (15), nape-
dzanej z silnika elektrycznego (1) mechaniz-
mu posuwu i zasilajgcej dwa uklady hy-
drauliczne, z ktérych pierwszy jest zlozony
z cylindra (19) i tloka (20) polgczonego z kéi-
kiem (11) napedu recznego w ten sposob,

ze doptyw oleju do cylindra (19), powodu- .
je wylaczenie tego koélka recznego (11), a
nastepnie przepltyw oleju do drugiego ukla-
du, ktéry zlozony jest z tloka (22) i cylin-
dra (23), potgczonego ze sprzeglem (5) wla-
czajacym naped posuwu mechanicznego.

2. Mechanizm wediug zastrz.l, znamienny tym,
ze drugi uklad hydrauliczny (22, 23) urza-
dzenia sterujgcego jest zaopatrzony w spre-
zyne powrotna (24) powodujaca wylgczenie
sprzegla (5), w przypadku spadku ci$nienia
oleju w ukladze.

3. Mechanizm wedtug zastrz. 1 i 2, znamien-
ny tym, ze jego hydrauliczne urzadzenie ste-
rujace jest wyposazone w przekaznik ci$nie-
nia (18), z podwéjnym tloczkiem (25), ktory
w poloZeniu wigczonego zasilania lgczy prze-
wod zasilajacy (26) przez przewéd okrezny
(27) i komore miedzytloczkowa z przewodem.
(29), doprowadzajgcym: olej do pierwszego-
ukladu (19, 20), a w polozeniu ‘wylgczonego
zasilania przesuwajgc sie pod dzialaniem:
sprezyny (28), laczy bezpo$rednio przewod
(29) przez komore miedzytloczkows  z -prze-
wodem (30) — odprowadzajgcym olej do.
zbiornika oleju (16). .

4. Mechanizm wedlug zastrz. 1 — 3, znamienny
tym, Ze jego hydrauliczne urzadzenie steru--
jace jest zaopatrzone w regulowany zawoér
przelewowy (31), umozliwiajgcy nastawienie
maksymalnego ciSnienia, przy. ktérym na-
stepuje poSlizg w sprzegle (5), dzieki czemu
odgrywa ono réwmiez role sprzegla bezpie-
czefistwa mechanizmu,

Fabryka Urzadzehn Mechanicznych
" " ,Poreba”

inz Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy-

Zastepca:



Ark. 1

Do opisu batentowégo nr 47687
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Do opisu patentowego nr 47687
Ark. 2

Fig. 3
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