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Potrzeba} zmiany obrotéw w sposéb ciagly
wystepuje od wielu lat w réznych galeziach
techniki i rozmaitych rozwigzaniach tego za-
gadnienia. Istniejace mechanizmy, regulujace
szybko$é przy pomocy tarcia, jak na przyklad
cierne tarcze i stozki z krazkiem albo pasem,

odcinki kuli z krazkiem, stozkowe tarcze z lan-

cuchem napedowym, hydraulicznie uruchamia-
ne przekladnie itp.,, jakkolwiek dopuszczajac
bezstopniowa zmiane obrotéw w obydwu kie-
runkach od zera do pewnej wartoSci maksy-
malnej, nie mogly jednak znalezé zastosowania
w tych przypadkach, gdy zachodzi potrzeba
uzycia prostych, pewnych i latwo dajacych sie
regulowaé urzadzen do ciaglej zmiany liczby
i kierunku obrotéw, a to wskutek ich skompli-
kowanej konstrukcji, niezadawalajgcej wydaj-
no$ci, wielkiej masy i wysokiego kosztu maby-
cia, gléwnie za§ z powodu zmacznego zuzycia
sily potrzebnej do zmiany przefozenia.

Wszystkie wymienione wady sa wylaczone
przez zastosowanie urzadzenia do zmiany obro- -
téw w sposéb ciagly, ktére stanowi przedmiot
wynalazku i przy pomocy kiérego moze byé
zmieniana nie tylko liczba, lecz réwniez i kie-
runek obrotéw. Wybitng ceche urzadzenia be-
dacego przedmiotem tego wynalazku stanowi
fakt, ze zmiane stosunku przeniesienia z walu
napedzajgcego na wal, napedzany otrzymuje sie
pPrzy pomocy prostego mechanizmu przeniesje-
niowego, prawie bez zapotrzebowania jakiej-
kolwiek sily, podczas gdy obroty moga byé
zmieniane w_ sposéb ciggly w kazdym kierunku
obrotu, od zera do pewnej maksymalnej war-
tosci. Istota wynalazku polega na zastosowa-
niu mechanizmu przenoéni zuzytkowujgcej sta-
le wahania w jednym -kierunku czionéw nape-
dowych a to w celu osiagniecia zmiennego ru-
chu obrotowego napedzanych czeSci mechaniz-
mu. Ten ruch dokonywa sie przez przesuniecie



‘jednego albo wigcej watkéw, bedacych wiasci-
wym elementem wlgczajacym miedzy czeScig
napedzajacg a czefcia napedzang mechanizmu.
Miara stosunku przeniesienia jest okreSlona

przez stopien chwilowego wykorzystania drogi:
stalych wahan wykonywanych przez elementy

napedowes i spowodowanych przez mimodréd
albo jakikolwiek inny odpowiedni mechanizm
umieszczony na osi napedzajacej. Jedng faza
calego odchylenia jest suw roboczy, a druga
lazg jest suw jalowy, tak, ze pozadany kieru-
nek obrotu napedzanego walu moze byé uzyska-
ny przez wybér jednej albo drugiej fazy jako
suwu roboczego. .

Fig. 1—6 na rysunku przedstawiaja przyklad
urzadzenia wedlug wynalazku. Na walku nape-
dzajacym 1 (fig. 1) osadzony jest mimosréd 2
wlgczajacy prowadzenie elementu napedowego
4, zaopatrzonego w jeden albo kilka dwustron-
nych wkiadek 5 z thumikami 6. Podczas suwu
robaczego przy pomocy wkladek 5 praytrzymy-
wane sa watki 7, 8, 9, 10 (fig. 4), przy czym
liczba ich par zalezna jest od obcigzenia, ktére
ma byé przenoszone. Dla zZadanego suwu robo-
czego i kierunku obrotu jest zawsze czynna
polowa ich liczby, tworzac element przemoszacy
miedzy elementem napedowym 4 a tarcza na-
pedzang 21, stale umocowang na wale 11. pary
wakkéw 7, 10 i 8, 9 osadzone s3 w dwéch ra-
dialnych rowkach 12 czlona do nastawiania 13
posiadajgcego dzwignie regulacyjng 14, do odrecz-
nego ,mechanicznego albo elekitrycznego stero-
wania urzadzenia. Krawedzie 15, 16 i 17, 18 ra-
dialnych rowkach 12 cztona do mnastawiania 13
stuzg jako oparcie dla watkéw 7, 10 i 8, 9. We-
wnetrzne boczne powierzchnie radialnych row-
kéw 12 shuzg jako prowadnice waltkéw 7, 10
18, 91 sprezyn 19, Watki te sa wzajemnie przy-
ciskane do przytykéw 15, 16 i 17, 18, a to wsku-
tek dziatania sprezyn 19, ktére sq dostatecznie
silne do odciggniecia waltkéw wstecz, aby w
chwili gdy suw roboczy zostal ukonczony (fig.
5), walki, ktére wiasnie byly w dzialaniu, wré-
city do ich poczatkowego polozenia (fig. 4) pod-
czas suwu jalowego. W ten spos6b walki sg
stale przygotowane do dzialamia, kiedy zaczyna
sile nowy suw roboczy.

Jezeli dzwignia 14 jest ustawiona w poloze-
niu zerowym (fig. 2), a wal napedzajacy 1 obra-
ca sie, to wal napedzany 11 pozostanie bez ru-
chu, poniewaz zadna strona wktadek 5 nie wia-
cza watkéw i jedynie element napedowy 4 jest
w muchu, poruszajge sie bez przerwy wahadio-
wo. Jednakze wiedy gdy dZwignia 14 zostanie
przesunieta do pozycji pokazanej na fig. 4, to
walki 7 i 8 porusza sie na drodze wahania goér-

[y

nych i dolnych wkladek 5, przy pomocy kté-
rych podczas wahania zostang uchwycone i

przyciénigte do cylindrycznej czeSci napedzanej

tarczy 21, kiérg bedg obraca¢ w tym samym
kierunku i o ten sam kat, o kitéry walki 7, 8

zostaly przesunigte. Przez lekki obrét elemen-

tu napedowego 4 spowoduje odsuniecie sie wal-
kéw od przytykéw 15 i 18 (fig. 5), dociskajac
w ten sposéb ku dolowi sprezyny 19, kiére od-
ciagng wsteaz walki do ich poczatkowego polo-
zenia (fig. 4), kiedy suw roboczy zostal ukofi-
czony. Wielko§é kata przesuniecia waltkéw pod-
czas suwu roboczego jest réwna katowi odchy-
lenia dzwigni 14 i dlatego tez obrét napedza-
nej tarczy 21 odpowiada katowi odchylenia,
z czego wymika, ze im wiekszy jest kat odchyle-
nia dzwigni 14, tym wiekszy jest réwniez obrét
napedzanego watu 11. Obrét ten wystepujgcy
w krotkich odstepach zgodnie z iloSciag obro-
téw walu napedzajacego 1, a przez to réwniez
zgodnie z iloéciag wahan wykonanych przez ele-
ment napedowy 4, daje jako wynik ciggly ruch
napedzanego watu 11, kitory odpowi&dnio do
chwilowego potozenia dzwigni 14 moze byé
albo powolny, szybszy, staly zwalniajacy az do
zera albo przy$pieszajacy, az do warto$Sci mak-
symalnej, przy czym mozliwe jest regulowanie
szybkoéci i kierunku ruchu dowolnie, bgdz od-
recznie, badZz tez przy pomocy Srodké6w mecha-
nicznych lub elektrycznych.

Gdy dzwignia 14 wychyla sie ze swojego po-
lozenia zerowego ku stronie przeciwnej (fig. 6),
zmienia sie wtedy kierunek obrotu walu nape-
dzanego 11, jakkolwiek "kierunek obrotu walu
napedzajacego pozostaje ten sam. Wsteczny
kierunek obrotu moze by¢ uzyskany przez prze-
stawienie dzwigni, tak iz poprzedni‘suw jalowy
staje sie suwem roboczym; waltki 9 i 10, ktére
do tego czasu byly nieczynne, zostaja wlaczone
i stajg sie walkami czynnymi, a to w nastep-
stwie wymienionego wilaczenia przez przeciwne
strony wkiadek 5. Radialne ci$nienia powstaja-
ce ze strony waltkéw na wymienialne wkladki
5, podczas suwu roboczego przechodza przez ttu-
miki- 6 i zostaja prgejete przez. pierscien 20 .
umieszczony na elemencie -napedowym 4.

Urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia sta-
13 regulacje zakresu obrotéw, zgodnie ze stop-
niem odchylenia cziona do nastawiania 13, kt6-
ry, na przykladach przedstawionych na rysun-
ku, moze by¢ poruszany przy pomocy dZwigni
14, np. o kgt 30° w obie strony od zerowej po-

" gycji, tj. najwyzej o ten sam kat, o ktéry wy-

chylit sie element napedowy 4. W ten sposéb
uzyskano ciggly regulacje obrotéw napedzane-.



g0 Wa_iu 11 odzera, npdo 112 ilosci obrotéw
» walu napedzajacego polaczonego z napedem. A
wige jezeli naped robi 3600 obrotéw na minu-

te, a'‘element napedzany 4 wychyla ‘si¢ tylko -
wtedy mozna uzyskaé ciggla regulac;e“u
na wale napedzanym od zera do 500 ,obrqtéw‘

o 30°,

na minutg, w kazdym kierunku.
Jezeli przy pomocy odpowiednich Srodkéw

element napedowy 4 uzyska wicksze state od--

chylenie na przyklad 60°, wtedy stanie sie
réwniez mozliwe odchylenie cziona do nasta-
wiania 13 o kat 60° z kazdej strony pozycji ze-
rowej, co umiozliwi ciggly regulacje obrotéw
od zera do 600 obrotéw na minute.

Tensamwymkmomauzyskaélaczacwsze—

reg dwa elementy napedowe 4 odchylajace sie -

tylko o 30°, tak, iz wypadkowa ilo§é obrotéw
walu napedzanego wzro$nie o 1/6, tj. 1/124-1/12,
a wiec od zera do 600 obrotéw na minute. Jezeli
‘uzywa sie dwéch albo wiecej urzadzeh w sze-
regu, uklad musi byé tego rodzaju, ze po su-

‘wie roboczym pierwszego urzadzenia nastepuje -

bezpofrednio suw roboczy drugiego urzadzenia
itd., tak, iz przez polaczenie wiekszej ilosci po-
jedynczych urzadzeh uzyskuje sie wyzszy sto-
sunek przeniesienia, a przez to réwniez wszyst-
kie korzy$ci wynikajace z tego rodzaju uktadu.

Opisane urzgdzenie jest podane tylko jako
przyklad urzeczywistniemia, ktéry w rozmai-

tych odmianach moze byé réwniez uzyty do in-

nych celéw, bez jakiejkolwiek zmiany - istoty
wynalazku. ' '

Zastrzeienia pa\t.entowe

1. Urzadzenie do zmiany obrotéw w sposéb
ciaggly zawierajgce cze$é napedzajgca, cze$é
napedzang i elementy wlgczajace, znamien-
ne tym, ze wykorzystuje sie stale odchyle-
nia elementu napedowego (4) w celu ciaglej
zmiany w kazdym kierunku obrotu waltu
napedzanego (11), iloéci obrotéw od zera do
pewnej wartosci - maksymalnej przez poru-
szanie nieobcigzonego, latwo obracalnego i
przez to prawie wcale nie wymagajacego

jakiejkolwiek sily -do przestawiania czlona
do nastawiania (13) ruchomych walkéw wig-
czajacych (7, 8, 9, 10) i sprezyn (19).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze watki (7, 10, 8,-9) s um:leszcwne W row-

“kach (12)" czlona do nastawlanda (13y i przy-

legaja do przytykéw (15, 16, 17, 18), do kté-
rych sa dociskane przy. pomocy sprezyn (19),
przy czym Sciany rowkéw (12) po obu stro-
nach shuzg jalkko prowadzenia wzabegpieczaja-
ce walki i sprezyny od poruszania sie w
kierunku osiowym.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—2, znamienne
tym, ze czlon do nastawiania (13). jest za--

. opatrzony w dzwignie (14) (albo inny me-
chanizm), przy pomocy ktérej ruch = tego
czlona moze byé dokonywany prawie bez
wysitku, poniewaz jego krancowe odchyle-
nie w jakimkolwiek kierunku wymaga jedy-
nie przezwyciezenia nacisku sprezyn (19).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, ze stale odchylajacy sig element napeg-
dowy (4) posiada jedna albo wigcej -wymie-
nialnych wkladek (5), ktérych dolne po-
wierzchnie stuzg jako oparcie dla walkéw
(7,9, 8 10), przy czym wkladki te zaopatrzo-
ne s3 w tlumiki (6), przy  pornocy. kt6érych
przylegaja one do wewmetrzneéj powierzchni

- pierScienia (20). _

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym,
ze nabiegi dla watkéw (7, 9, 8, 10) sa wyko-
nane w stale odchylajacym sie elemencie
napedowym (4).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze celem uzyskania wyzszego stosunku
przeniesienia moze byé polaczona wigksza
liczba poczatkowo niezaleznych urzadzen, a
regulacja takich polaczonych urzadzen jest
mozliwa przy pomocy pojedynczej dZwigni
(albo innego mechamizmu), ktéra jest wy-
padkowa potaczonych regulacyjnych dzwig-
ni (14) (albo innych mechanizméw) poszcze-
gélnych plerwotnych urzgdzen.

Skodovy zavody, narodni podmik
Zastepca: Kolegium Rzcznikéw Patentowych
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