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Zatizeni pro vyhazovédni vyliski ze
zdpustek viceopersdnfch list s vyhazovaci~ 112
mi trny & vyhazovacimi jehlami, které mé
mezi zakPivencu pdku 2 ojnici viezen kole-
novy mechanismus opatfeny taZnou pojistkou,
pPilem? st¥ed wakPrivené pdky Jje toto¥ny
se stlfedem pohyblivého ¥epu v pPedni polo- i
ze vyhazovaci{ho trnu.
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Vyndlez se tykd zaffizen{ pro vyhazovéni vyliskﬂ ze sépustek viccoporaénich lisd
s odvozenym pohybem od beranu lisu.

Dosavadni uspo¥dddni vyhazovacich zarizeni pro vyhazovédni vyliskd ze zdpustek vice~
opera¥nich 1lisd je odvozeno od pohonu stroje pres klikovy mechanismus s ojnici, ktery m¥ni
rotadn{ pohyb h¥fdele vyhazovéni v kyvavy pohyb péky majici tvar desky. Pdka ve tvaru
desky je spojena kloubem s tdhly, které pFrendSejf primodary pohyb na vyhazovael trny.
Vyhazovac{ trny vyrdif vylisky ze zdpustek beranu prostiednictvim odprufenfch jehel.

Nevfhodou dosavadntiho ze¥izeni je nevhodny pribdh &inné dréhy vyhazovacich trnd, kte-
ré omezuje Zasovy interval potfebny pro pfenddeni viliskd z jedné operace do druhé opera-
ce. Daldf nevyhodou je dosavedni zpisob ji3t&n{ v3ech vyhazovacich operaci Jednou spole¥-
nou pojistkou.

Uvedenéd nevyhody odstranuje za¥fzeni pro vyhazovdni vyliskd ze zdpustek viceopera¥nich
1isd podle vynélezu, jehoZ podstata spo¥ivéd v tom, %e mezi zekFivenou pdkou a ojnici Je
upraven kolenovy mechanismus, tvoleny stavitelnym Sepem, tdéhlem, pohyblivym Zepem, Zepem.
ojnice, vyhazovac{ deskou a $epem. Ddle, Ze v kaZdé zakifivené pdce a v pdce je zabudovédna
tafnd pojistka.

Hlavni vyhodou nového uspordddni za¥izeni pro vyhazovéni vyliskd ze zépustek viceope-
radnich 1isd je sniZeni doby nutné pro vyhozeni vyliskd a tim se prodlouii doba pro plend-
Seni vyliskd z jedné operace do druhé a daldi operace.

Dal3f vyhodou Je zmen¥eni okam%ité rychlosti v¥lisku p¥i vyhozenf, které vytvolri
pedpoklad pro spazd{ uchopeni vylisku kledtinemi pFend3eni. Toto prodlouZeni ¥asového
obdobi pro prendiSenf vyliskd a snazd{ uchopeni vyliskd kle¥tinami pfendSeni umoZni zvj-
3it polet pPendiienych vyliskd za Zasovou jednotku a tim dochdzi k zvyden{ vfkonu viceope-
rainich lisd a tim k zvy3eén{ produktivity préce nea té&chto viceoperadnich lisech. -Neménd
zdva¥nou vyhodou je také to, Ze p¥i novém uspofddédni zaFizeni pro vyhazovédn{ vyliskd ze
zdpustek viceoperalnich 1lisd je ka%d4 operace Jisidna zv143%. Ddle, Ze celé zafizeni pro
vyhazovédni v¥liskd ze zdpustek viceoperadnich lisd 1lze pouZit jak v poloze vertikdlni,
tak i horizontdlni.

P¥iklad provedeni zarizeni podle vynélezu Jje zndzorndn na vykresech, kde obr, 1 znadf
ddstedny Pez vyhazovacim zafizgnim, obr. 2 zna¥{ pohled na zakPivené pdky, obr. 3 znal{
pldorysné uspoPdddni vyhazovaciho zakizenf a obr. 4 kinematické schéma nového uapoPdddni
vyhazovactho zeiizenf, obr. 5 zndzoriuje grafické porovndvéni pribshu drdhy v zévislosti
ne %ase plvodniho a navrZeného usporddéni,

Pohyb celého zaPizeni pro vyhazovéni vyliskd ze zdpustiek viceoperalnich lisl je odvo~
zen od otdlejfeinho se klikového h¥idele ! pohonu, ddle je pFendSen ojnicf 2 pPes fep ojni-
ce § na kolenovy mechanismus, tvoreny vyhazovacl deskou 3 a téhlem J. 8ep 4 je pevnd
uchycen na stojanu 25 stroje. Tdhlem 7 kloubovd spojenym s vyhazovaci deskou 3 pomoci
pohyblivého Zepu 5 Je vyvomen kyvavy pohyb zekFivené pdky 10 kolem pevného depu 9, phi-
Zem} prenos sily z tdhel ] na gakiPivenou pdku 10 se déje 3roubem stavéni 11 a metici sta-
v¥nl 12, Zekfivend péka 10 a pdka 13 upevnidnd na gepu 15 je opatPena ta¥nou pojistkou
14. V pdse 13 Je uchycen pohyblivy Zep 16, ne n¥m% se kyvavy pohyb pfevdd{ na pEimodsry,
opatfeny Aroubem serfizovéni 17 a propojeny matic{ sefizovéni 18 a dal¥im Sroubem sePizovédni
19 8 ¥epem vyhazovactho trau 20. Déle se pFimoSary pohyb pFends{ pies vyhazovac{ trn 21,
ktery veden v pouzdPe 24 naré#{ na opdrnou jehlu 22 pPeddvajfct pohyb vyhezovaci jehle 23,
kterd vyrd%{ vylisky ze zdpustky.

Broubové spojent 11, 12 umo¥fuje nestaveni délky vyhagovdni v potPebné velikosti. Ze-
chovéni konstanini pPedn{ polohy vyhazovaci{ jehly 23 je umoZn¥no tim, %e regulace Sroubo-
vého spojeni 11, 12 se uskute¥nuje po kruhové drdze zakPivené péky 10, kterd md stied kPi-
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vosti v ose pohyblivého ¥epu 5,a to v okemZfiku, kdy vyhazovacl trn 21 je v pFedni krajni
poloze, co% znemend, %e vflisky Jsou vyhozeny ze zdpustek.

Zatizeni Jje pojist¥no proti pretffeni tim, %e pPenos sfly ze zakPfivené pdky 10 na po-
hyblivy Zep 16 se uskutednuje pfes ta%nou pojistku 14, kterd se p#i p¥ekrodeni Jmenovité
s{ly pfetrhne, &{m¥ se umoinf prokyvnuti pdky 13 kolem ¥epu 15 a p¥eru3i se p¥enos sily na
dal¥f &leny mechanismu.

Poufitim nového za¥izeni vznikd Easovéd dspora, kterd Je zfejmd ze srovndni prib&hu dré-
hy starého a nového uspofddéni. Zdvislost dréhy vyhazovaci jehly 23 na dhlu otoleni klikové~
ho h¥idele 1 pohonu je graficky zndzorndna na obr. 5, kde prib&h dréhy pivodniho usporddd-
ni je oznalen indexem "e" a prib&h drdhy nového uspofédédni je ozna¥en indexem "b".

Délka vyhazovén{ je ddna délkou v¥lisku. Této délce odpovidajl dva rozdilné ﬁhlyaca,
b oto&eni kliky. Pritom pro dané mechanismy je vidy dh;'pb a z toho vyplyvéd Sasovd uspora
pro prendSeci ustroji znamenajici vy83{ vykon stroje.

PREDMET VYINALEZU

1. Zar{zeni pro vyhazovénl vyliskd ze zdpustek viceopera¥nich lisd, opatfené vyhazova-
cimi trny a vyhazovacimi jehlemi, jejichZ pohyb v nehybnych zdpustkéch, opatiengch pouzd-
ry, Je odvozen od pohonu beranu, pfifemf ¥epy vyhazovacich trnd jsou spojeny 3rouby sefi~
zovédni a maticemi sefizovdni se zakPivenymi pdkami, vyznadujic{ se tim, %e mezi kaidou
zak¥bivenou pékou (10) a ojnici (2) Je upraven kolenovy mechanismus, opatfeny stevitelnym
gepem (8), téhlem (7), pohyblivym Zepem (5), &epem ojnice (6), vyhazovaci deskou (3) a
Zepem (4). :

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se tfm, Ze v ka%dé zakPivené pdce (10), pohybovd
spojené vidy s pédkou (13) pfisludného kolenového mechanismu, je zabudovéna ta’nd pojistke
(14). ‘

3. Zabizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e stfed zekPFiveni ka¥dé zak¥Fivené péky

(10) je totoiny se stiedem pohyblivého Zepu (5) v p¥edni poloze piisluéhého vyhazovaciho
trnu (21).

5 listd vykresd

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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