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W technice reologii (nauki o ogélnych pra-
wach powstawania i rozwijania sie odksztaicen
ciat fizycznych z uplywem czasu) do badania
wlasciwoéci reologicznych cieczy, zwtlaszcza
nie podlegajacych prawu Newtona, nadajg sie
najlepiej lepko$ciomierze obrotowe. Dostarcza-
ja one przy zastosowaniu koncentrycznego
ukiadu cylindrow lub sposobu ,stozek-ptyta”
dokladnych naukowo danych co do wlasci-
woSci reolagicznych badan substancji.

Odwzorowanie reologicznych  wila$ciwosci
cieczy nastepuje w szczegélnoSci przez dos-
tosowanie naprezenia stycznego mierzonego za
pomoca odpowiednich S§rodké6w do spadku
§cinajacego, zdefiniowanego dokladnie przez

*) Wilaéciciel patentu osSwiadczyl ze wspél-
twoércami wynalazku sa Siegfried Putzker,
Werner Dahms, Gottfried Reinhold.

ksztalt geometryczny i wymiary ukladu po-
miarowego oraz liczbe obrotéw elementu wi-
rujgcego.

Lepkosciomierze obrotowe pozwalajg wiec tyl-
ko wtedy na wyczerpujace zbadanie wladciwos-
ci reologicznych, gdy warto§ci liczby obrotéw
elementu wirujgcego i przy tym gradientu &ci-
najacego moga byé- zmieniane w szerokich
granicach, a dostosowane do tego naprezenie
styczne moze byé zmierzone. Do wytwarzania
ruchu obrotowego sa po wiekszej czeéci sto-
sowane silniki elektryczne, w kt6érych zmiana
liczby obrotéw mnastepuje stopniowo lub bez-
stopniowo za pomocg elektrycznych lub me-
chanicznych $rodkéw.

Znane lepkoSciomierze obrotowe majg na
przyklad przekiadnie stopniowe, w kt6rych
zmiana liczby obrotéw jest przeprowadzana
przez przesuwanie zespoléw ko6! zebatych. Te-



go rodzaju rozwigzania sa kosztowne, majg
wade przelaczania za pomoca zazebiania i nie,
pozwalaja, albo tylko przy stosunkowo wyso-
kim mnakladzie, na uzyskanie duzego zakresu
zmian liczby obrotéw szczegblnie potrzebnej
przy lepkoSciomierzach obrotowych.

Osobliwo$ci funkcjonowania lepko$ciomierza
obrotowego stawiaja, oproécz tego dzialaniu
urzgdzenia przetaczajgcego zmiennej przekiadni
zebatej, wymagania, ktérych znane przeklad-
nie nie s3 w stanie spelnié. Mianowicie musi
byé do osiggniecia mozliwie duza liczba réz-
nych szybko$ci obrotéw przy zachowaniu jed-
noznacznie wzrastajgcego albo malejgcego sto-
pniowania liczby obrotéw od duzych az do
stosunkowo matych obrotéw (< 1 obrotu na
minute) elementu pomiarowego, przy wszyst-
kich warunkach pracy. Wymaganie to nie
moze byé spelnione przez samg zmiane prze-
kladni pomiedzy dwoma walami. Mozna jed-
nak w znany spos6b osiggngé duzy zakres
zmian szybko$ci obrotowych, gdy zastosowane«
zostang szeregowo dwa lub wiecej blok6w-
-przelacznikéw. Znane zmienne przekiadnie z
kolami zebatymi maja dla kazdego bloku jed-
ng dzwignie manewrowa lub pozwalajg na
wybér szybkoéci obrotéw, przy innych typach
przektadni za pomocg jednej dzwigni prze-
taczajacej w wielu ptaszezyznach. Urzgdzenia
te maja jednak wade polegajaca na braku
zachodzgcej niezaleznie od obslugi, jednozna-
cznie wzrastajacej lub malejgcej sklonnosci
szybko$ci obrotéw przy uruchamianiu dzwigni
lub dzwigien przelgczajacych poprzez caly za-
kres liczby obrotéw.

Okre§lenie naprezenia stycznego nastepuje
wedlug sposobu wychyleniowego przez pomiar
momentu obrotowego przylozonego do elemetu
pomiarowego proporcjonalnego do oporu wsku-
tek lepkosci, przy czym warto§é mierzona jest
proporcjonalna do skrecenia czlonu sprezyste-
go. Skrecenie tego czlonu jest przy tym z re-
guly przetwarzane mna wodpowiednia wartodé
elektryczng, w celu zdalnego wskazywania lub
rejestracji warto$ci naprezenia stycznego.

Granice zakresu pomiarowego naprezenia
stycznego tych znanych lepko$ciomierzy sg wyz-
naczane przez wilasnoSci materialu czlonu
sprezystego i zdolno§é rozdzielczg $rodkéw do
przetwarzania momentu obrotowego na war-
tosé ezldlctryczna W znanych urzadzeniach pré-
buje s1e to ogramczeme obejsé W ten sposéb,
Ze odpovw1edmo do zakresu pomiarowego prze-
widziane sg rézne wymienne czlony skrecane.

System taki ma jednak te wade, 2e przy
zmianie zakresu pomiarowego narusza sie prze-
bieg pomiaru, gdy na przyklad majg byé wy-
kredlone krzywe ciektoSci, ktére przekraczaja
zakres momentu obrotowego danego czlonu
skrecanego. Zmiana .czlonu skrecanego powo-
duje, zwlaszcza przy mediach o lepko$ci za-
leznej od czasu, duze uchyby pcmiarowe. W
znanych urzgdzeniach z wymiennymi czlonami
skrecanymi stosuje sie najcze$ciej wymiane
calego zespolu konstrukcyjnego obejmujgcego
czton skrecany. Rozwigzanie to powoduje sto-
sunkowo duze naklady, szczegblnie w znanych
urzadzeniach, ktére do kazdego czlonu skre-
canego majg réwnocze$nie urzgdzenie do prze-
twarzania wychylenia czlonu skrecapego na
elektryazng wartosé.

Zadaniem ‘'wynalazku jest usuniecie tych
niedogodno$ci, przy czym do napedu lepko$-

_ciomierza obrotowego znajduje zastosowanie

specjalny mechanizm przekladniowy, o wiek-
szym zakresie zmian liczby obrotéw i w kto-
rego urzadzeniu, mierzacym moment obrotowy,
nastawiane sg rézne stale odksztalcenia spre-
zystego bez wymiany urzadzenia pomiarowego.

Opisane wady zostaja wedlug wynalazku
wyeliminowane w ten spos6b, ze w celu osig-
gniecia maksymalnej liczby stopniowanych
szybko$ci obrotéw, zastosowany zostaje me-
chanizm przekladniowy 2z przecigganym kli-
nem o najkorzystniej dwéch wilgczanych sze-
regowo jednostkowych zespotach przekladrio-
wych z przecigganym klinem, ktéry za pomoca
obslugiwania jednej tylko dZwigni przelgcza-
jacej jest nastawiany w calym zakresie szyb-
kosci obrotéw wedlug jednokierunkowo wzras-
tajgcego lub malejgcego szeregu szybkosci
obrotéw oraz, ze do osiggniecia duzego za-
kresu momentu obrotowego, o duzym rozrzu-.
cie nastawiane sg za pomoca jednej diwigni
rézne stale odksztalcenia sprezystego urza-
dzenia mierzacego moment obrotowy bez zmia-
ny urzadzenia pomiarowego.

Na rysunku fig. 1 przedstawia zasadniczg
konstrukcje lepkoSciomierza obrotowego, fig. 2
przekladnie w postaci schematycznej, z
dwoma blokami — przelgcznikami umieszczo-
nymi szeregowo, na dwanaS$cie szybko$ci obro-
téw, fig. 3 — urzadzenie do pomiaru momentu
obrotowego dla lepkoSciomierza obrotowego z
wirujgcym wewnetrznym cylindrem oraz fig, 4
— przekrdj wedtug linii A—B przez 'uu'zadzeme
do pomiaru momentu obrotowego.

Podstawa 1 zawierajagca narzad napedowy
unosi blok przektadniowy 2 mieszczacy prze-
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kladnie oraz wspornik 3 mechanizmu pomiaro-
wego przytrzymujacy urzadzenie pomiarowe,
ktore jest przykryte pokrywa ostonng 4.

Zewnetrzny nieruchomy cylinder pomiarowy
7, potaczony ze wspornikiem 3 mechanizmu
pomiarowego, za pomocg szybko dzialajgcego
zacisku 6 za posrednictwem tulzi prowadzgcej
5, obejmuje za posrednictwemn kolmierza i
szybko dziatajgcego zacisku 8 zbiornik 9,
utrzymujgcy réwnomierng temperature, ktéry
w celu utrzymywania stalej temperatury cieczy
termostatowej, zaopatrzony jest w $rodki do
dolaczania do wurzgdzenia regulujacego tem-
perature jak termostatu z cieczg obiegowa.
Wspblosiowo do cylindra pomiarowego 7, wspor-
nik 3 podtrzymuje urzgdzenie do pomiaru mo-
mentu obrotowego wedlug fig. 3, wraz z jego
watemn napedowym 10, przyigczonymi do niego
przegubowo czicnami sprezystymi 11 i 12 oraz
watem pomiarowym 13, ktéry za posrednictwem
sprzegla 14 obejmuje wymienny element wiru-
jacy 15 w cylindrze pomiarowym 7.

Wychylenie walu pcmiarowego 13 albo poig-
czonego 1z nim za poSrednictwem czlonow
sprezystych 11, 12 walu napedowego 10, jest
miarg momentu obrotowego dzialajgcego na
element wirujgcy 15. Ten wzgledny obr6t,
ktéory wykonuje wal pomiarowy 13 wraz z
elementem wirujgcym 15 w stosunku do watu
napedowego 10, zostaje przejely za pomocg
odpowiednich $rodkéw jak ma przykiad opor-
nika potencjometrycznego 16 i przeniesiony
do przyrzgdu wskazujgcego 17,

Do sprzezenia przekladni z urzadzeniém do
pomiaru momentu obrotowego sg przewidzia-
ne: kolo zebate 18, kolo poérednie 19, oraz
kolo napedowe 20 polagczome trwale z walem
napedowym 10. Obstuga przekiadni w celu wy-
boru szybkosci obrotéw nastepuje wylacznie
za pomocg obracania déwigni przelgczajgcej
21 umieszczonej w bloku przekladniowym 2
i przdtuzonej na zewmatrz za pomocg elemen-
toéw manipulacyjnych, przy czym za pomocy
tarczy liczby obrotéw 22 polgczonej z dizwig-
nig przelgczajgcg 21, nastawiona liczba obro-
tobw pojawia sie stale w polu widzenia po-
przez otwér w bloku przekladniowym 2.

D#wignia przelaczajaca 21 jest czesScig roz-
rzagdu posuwisbo-korbowego, zaopatrzonego w
tacznik 23 i drazek przelgczajacy 26 unoszgcy
klin przeciggany 25, dolaczony przegubowo
poprzez tuleje przesuwng 24 do tgcznika 23.

Przez obrécenie diwigni przelgczajgcej 21
okat Apl, Ap2 A¢3 mogag by¢ dokonane

zmiany polozenia klina przecigganego 25 w
wale wydragzonym W I, (fig. 2) przez co nas-
tawiane s3 w sumie cztery rézme szybkosci
cbrotéw ni, ne:, ns, n« na napedzie watu wy-
drazonego W I do mechanizmu pomiarowego.
Wal wydrazony W II ma dla kata obrotu
Al =+ yAN"X =+ A\ ¢ 3 diwigni przelaczajg-
cej 21 stalg szybkosé obrotiw, utrzymywang
dzieki temu, ze Kklin przeciggany 31, porusza-
ny za pomocg rozrzadu posuwisto-korbowego
walu wydrgzonego W II, skladajgcego sie z
korby 27, 1gcenika 28, tulei pnzesuwmej 29
i draika przetgczajgcego 30, wskutek odpo-
wiednio dobranego przelozenia pomiedzy
wspolbieznym =z dzwignig przelgczajgeg 21
kolem zebatym 32 i wspblbieznym z korbg 27
segmentem zebatym 33, jak réowmiez wskutek
odpowiednio dobranej szerokoéci kola zeba-
tego 34 i zespotu ko6t zebatych 35 i 36, doz-
naje w zakresie kata obrotu A\ ¢ 1 + Ae¢2 +
ACP3‘ tylko przesuniecia podiuinego w rowku
klinowym kota zebatego 34, poigczonego ksztai-
towo za pomocg klina przecigganego 31 z wa-
lem wydrazonym W II nie wplywajgcego na
szyko§é obrotéw watu W II.

Przedstawiona w przykladowym wykonaniu
wynalazku (fig. 2) jednoznacznie wzrastajgca
skionnosé szybkosci obrotéw ni, me, ms, ns pod-
czas . przebiegu korby poprzez katy ACP 1,
Ao, A ¢ 3, zostaja wedlug wynalazku za-
chowane dla nastepnych czerech szybkosci
obrotéw od mns do ms dzieki temu, ze przez
obracanie dzwigni przelaczajacej 21 w kierun-
ku okredlonym przez Agl, > Ao2 —» A3
o kat obrotu Ao 4 klin przeciggany 25 walu
wydrazonego W I zostaje z powrotem wpro-
wadzony w potozenie odpowiadajace szybkosci
obrotéw mni, przy czym jednoczesnie klin prze-
ciggany 31 watu wydrazonego W II wchodzi
w zazebienie z zespotemn két zebatych 35, s3-
siednim wzgledem kola zebatego 34. Szybkosci
obrotéw kola 34 i zespoléw ko6t zebatych 35, 36
sa za pomocy przystawki zebatej 37, 38 tak
zestrojone, 2e wat wydrazony W II przyjmuje
szybkosci obrotéw, zapewmniajgce jednoczeé$nie
wzrastajgcg albo malejacg sktonnosé szybkoéci
obrotéw po stronie mapedzajgcej podczas prze-
lgczania w spos6b opisany powyzej.

W opisywanym przykladzie wykonanie wy-
nalazku, po przebyeciu katéw. A @5 Aeb,
Atp 7, odpowiiadajgcym szybko$ciom obrotéw
ns, me, ni, ns i przetgczeniu klina przecigga-
nego 31 z zespotu k&t zebatych 35 na 2zespét
k61 36 przez obrot diwigni przelgczajgcej 21
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o kgt qus, mozliwe jest otrzymamie czterech
nastepnych szybko$ci obrotéw ne, nioe, ni1, N2 przez
obrot o katy' A 39, A ¢lo, A ll. Szczegblna
zaleta zespolonego przelgczahia klinéw [prze-
cigganyeh 25, 31 wedlug wynalazku jest za-
pewniona przez to, Ze podczas sprawdzania
kiina przecigganego 25 do poloZenia poczatko-

_wego za pomoca obrotu dzwigni przelgczajgcej

21 o A\ ¢4 lub /\ @B nie pojawiaja sie zadne
przejsciowe szybkoSci obrotéw w miejscu od-
bioru napedu, poniewaz wskutek dobrania du-

zego stosunku A @4 (A ¢l 4+ A @2+ A 03) klin®

przeciggany 31, dolgczonego szeregowo bloku-
-przetgcznikka, pozostaje w stanie brakil zaze-
bienia z kolem zebatym 34 jak réwniez zespo-
lami k6t zebatych 35, 36 podczas okresu czasu
sprowadzenia klina 25 do polozenia poczatko-
wiego tak, iz wat wydrgzony W I tak diugo
nie otrzymuje zadnego napedu, dopoki pier-
Scienie posrednie 39 i 40 nie zaopatrzone w
rowki, utrzymujag klin 31 w- pozycji niezazebio-
nej, a ktéore uwalnia klin dopiero wtedy, gdy
przesuniecie katowe A\ @4 albo A @8 jest
ukonczone.

Naped przekladni odbywa sie za pomocg
silnika elektrycznego 41, ktoérego koétko pedne
zazebia sie z zespotem k61 zebatych 36 i w
ten spos6b napedza kolo zebate 34 i zesp6i
k6l 35 za pofrednictwem przystawek kot ze-
batych 37, 28, przy czym odopwiednio do wy-
branych szybkos$ci obrotow klin przeciggany 31
dokonuje polaczenia pomiedzy kolem zebatym
34 albo zespotem ko6t 35 lub 36, a walem wy-
drgzonym W II. Umocowany sztywno na wale
W II zesp6t kél stopniowych 42 zazebia sie z
zespolemn kOt 43, ktérego poszczegdlne cziony
sg osadzone obrotowo i wazgledem siebie luZno
na wale wydrazonym W I, tak, iz pozadana
szybko$é obrotow zostaje okreélona przez od-
powiednie polozenie Kklina przecigganego 25
laczgcego wal wydrgzony W I i poszczegblne

_ czlony zespolu ko6t 43 i przy czym poprzez

osadzone sztywno na wale W I kolo zebate 18
zapeéwnione jest polgczenie z urzgdzeniem mie-
rzacym moment obrotowy.

Ruch obmbtowy pochodzacy z przekiadni zo-
staje przemiesiony ma wal napedowy 10 za
posrednictwem kota napedowego 20.

Tarcza =zabierakowa 44 ‘potgczona trwale z
walem napedowym 10 uchwytuje przez swoéj
ksztalt pierscien prowadzacy 45 zaopatrzony
w gwint zewmetrzny, ktéry unosi pierScien
gwintowany 46, obracalny w celu regulacji
i blokowany na gwincie, do ktérego umoco-
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wany jest jednym kohcem przegubowo czion
sprezynowy 11, )

Drugi koniec czionu sprezynowego 11 jest
doprowadzany do pierScienia rozdzielajacego
49 obracalnego i nastawialnego swobodnie na

" wale napedowym 10 pomiedzy zderzakami 47

i 48. Rowniez do pierScienia 49 przymocowany
jest czlon sprezynowy 12, ktérego przeciwny
koniec jest bezpodrednio potaczony poprzez
kablgk 50 z walem pomiarowym I3 zabiera-
jacym cylinder pomiarowy.

Pomiar naprezania stycznego otrzymuje sie
ze wzglednego obrotu watu pomiarowego 13
wzgledem watu napedowego 10 i odbywa sie
w dwéch zakresach w ten sposfb, ze w jednym
z przypadkow, dzieki jeszcze mie opisanemu
mechanizmowi przelgczajgcemu, czynny jest
tylko jeden czlon sprezynowy 12 jako element
sprezysty, mnatomiast w innej alternatywie
obydwa czlony sprezynowe 12 i 11 wigczone
zostajg szeregowo, przy czym obrét wzgledny
przejety zostaje przez opornik potercjome-
tryczny 16 i elektryczna warto§é przeniesiona
poprzez pierscienie $lizgowe 51 do przyrzadu
wskazujgcego 17. Mechanizm przetgczajagcy we-
diug wynalazku ma wrzeciono 52 ze zderza-
kiem 47, ktére przy osiowym przesunigciu ele-
mentu przelaczajgcego 53 za pomocg nakretki
54 wrzeciona zostaje obrécone wzgledem watu
napedowego 10. Element przelgczajgcy 53, kto-
rego Zeberka 55 prowadzone sg w tarczy za-
bierakowej 44, moie dokonaé tylko jednego
przesunigcia Townolegle do walu napedowego,
z ktérym jest on polgczony poprzez tarcze
zabierakowg 44. Wal mapedowy 10 jest zwig-
zany z tarcza zabierakowg 44 i pierscieniem
prowadzgcym 45 za pomocg kolka 58. Prze-
dluzenie 56 elementu przelgczajgcego 53 stuzy
jednocze$nie jako goérne ulozyskowanie walu
napedowgo 10.

Obejma tozyskowa 57 jest osadzona przesuw-
nie osiowo we wspomiku 3 mechamizmu po-
miarowego i zabezpieczona przed obracaniem
przez kolki 59 przesuwajgce sie w szeczelinach
obudowy. Do kolkéw 59 najkorzystniej doig-
czony jest odpcwiedni mechanizm sprzegajacy,
ktory przetwarza przesuw podiuzny elementu
przelgczajgcego 53 na ruch obrotowy i w
swoim potozeniu martwym wywotuje przy tym
samohamowno$é czionu uruchamiajgcego dzia-
lajgcego mia kotki 59, przy czym diwignia 60
jest wprowadzona,K w dwa oznaczonz polozenia
przelgczenia S I i S II napedu sprzegajacego.

Dzialanie naszkicowanego przykladowo mna
fig. 3 urzadzenia do pomiaru momentu obro-



towego jest wiec tego rodzaju, ze w goérnym
polozeniu przelgczenia S I gelementu prze-
lgczajgcego 53, pierScien rozdzielajgey 49 ze
swymi zderzakami 62 i 61 moze sie obracaé
swiobodnie pomiedzy zderzakiem 48 watu na-
pedowego 10 a zderzakiem 47 wrzeciona 52.
Czlony sprezynowe 11 i 12 sg wtedy polgczone
szeregowo, Stala spreiyna odpowiada wiec tu
maltym wartoSciom naprezenia stycznego.

Jezeli element przelgczajgcy 53 zostamie, jak
to wyrysowano, przesunigty w polozenie S II,
wtedy wrzeciono 52 wykonuje wobrét, ktory
powoduje, ze' pierScien rozdzielajgcy 49 zosta-
nie zatrzymany za posrednictwem zderzakéw
61, 62 tegoz pierscienia 49 pomiedzy zderza-
kiem 48 watu napedowego 10 a zderzakiem 47
wrzeciona 52, tak, iz czynny przy pomiarze
pozostaje tylko czlon sprezynowy 12 o wiek-
szej w stosunku do poprzedniego przypadku
stalej sprezyny. Urzgdzenie do pomiaru mo-
mentu cobrotowego weditug wynalazku umozli-
wia wskutek tego szybka zmiane zakresu na-
prezenia stycznego i zdejmowanie krzywych
reologicznych w szerokich granicach wartodei
naprezenia stycznego bez wplywania na prze-
_bieg procesu reologicznego.,

Przedstawiony na fig. 3 uklad zderzakéw
i dobdér polozenia przelgczanego S I/S II wska-
zujg tylko jedng z mozliwo$ci konstrukcyj-
nych.

Mozliwe sa rowniez inne uklady zgodne z
zasadg wynalazku.

Zastrzezenia patentowe

1. Lepko$ciomierz obrotowy o duiym zakresie
zmian szybko$ci obrotowej, znamienny tym,
ze w celu osiggniecia maksymalnego, stop-

- niowanego zakresu szybkosci obrotéw zao-
patrzony jest najkorzystniej w przektadnie

z klinem przecigganym o wielu wigczonych

szeregowo jednostkowych zespolach prze-
kladniowych z klinem przecigganym, ktéra
Jjest mastawialna alternatywnie jedna dzwig-
mig przelaczajacyg (21) wedlug jednoznacznie
rosngcegd albo malejgéego szeregu szyb-
koSci- obrotéw, przy czym drazki przelg-
czajgce (26, 30) unoszace kliny przeciggane
{25, 31) dolaczone sy przegubowo za po-
frednictwem tulei przesuwnych (24, 29) do
lageznikéw (23, 28) rozrzgdu posuwisto-kor-

bowego, ktérego uklad jest uzyskany naj-

korzystniej przez polgczone z diwignig prze-
1aczajacy (21) kolo zgbate (32) i przynalezny
do korby (27) i umocowany do niej segment

’

—5 —

4.

kola zebatego (33) oraz, ze dla murzadzenia
do pomiaru momentu obrotowego ma wiek-
szg liczbe czlonéw sprezynowych (11, 12)
o przewaznie réznych wspoélczynnikach spre-
zynowania, ktore sg -nastawialne wedlug
wyboru za pomocg jednej dzwigni (60) na
rézne zakresy momentu obrotowego, przy

-czym zmiana wspoiczynnika sprezynowania

nastepuje za pomocg zmiany sprezynujacej
dhugoéei cztonu elastycznego, ktorej od-
ksztalcenie jest miarg momentu obrotowego.

Lepko$ciomierz obrotowy wediug zastrz, 1,
znamienny tym, ze kilin przeciggany (25)
przesuniety ze swojego poloZenia poczat-
kcwego przy obrcecie dzwigni przelgczajg-
cej o kat o mniejszy od 180° (Agl + Acp2
+ A ¢3 ewentualnie A @5 + Ag¢6 +
A¢7 albo A ¢9 + A(Pllll —+ A(PM Ae)
po przebyciu réznoobrotowych koél zebatych
zespolu kéd (43) obracajgcych sie na jego
wale wydrazonym (W I), zostaje sprowadzo-
ny przez dalsze obrocenie w tym samym
kierunku dzwigni przelgczajgcej (21) o 360°
minus kat a (A ¢4 albo A8), ponownie
do iswego potozenia wyjSciowego, a klin
przeciggany (31) zespolu zalaczomego po
albo przed zespolem przekladniowym diwig-
gni przelgczajacej (21) o kat o wykonuje tyl-
ko przesuw podluzny wewnagtrz rowka kli-
nowego w polgczonym danym przypadku
przez ten klin z walem wydrgzonym (W II)

‘kole zebatym (34) lub zespole két zebatych

(35, 36), podczas gdy przy obrocie dzwigni
przelaczajacej (21) o 360° minus kat o, klin
przeciggany (31) wskutek pierscieni posred-
nich (39, 40) traci swoje dotychczasowe po-
lgczenie i wsuwa sie do rowka klinowego
sgsiedniego kota zebatego (34) albo zespoiu
ko6t zebatych.

. Lepkosciomierz obrotowy wedlug zastrz, 1

i 2, znamienny tym, zZe przy obracaniu kor-
by (21) o 360° minus kat ¢ a tym samym
przy cofamiu bezposrednim sterowanego kli-
mna (25) dla unikniecia obrotéw posrednich
przy napedzie mechanizmu pomiarowego,
umieszczone sg odpowiednio zwymiarowane
kota zebate rozrzgdu posuwistego z kolami
zebatymi (32) i segmentem kola zgbatego (33)
a miedzy zespolem ko6t zebatych (35, 36) -

.a kolem zgbatym (34) — pierscienie po-

§rednie (39, 40).

Lepkos$ciomierz obrotowy wediug zastrz. 1—
—3, znamienny tym, Ze z dZwignig (21)
sprzegnieta jest tarcza liczby obrotéw (22)



6.

do wskazywania eszybkoéci obrotéw, przy
czym zastosowane sa S$rodki, ktoére ograni-
czaja ruch diwigni (21) do kata wymagane-
g0 w danym przypadku do pokrycia catego
zakresu szybkoéci obrotow.

Lepkosciomierz obrotowy wedlug zastrz. 1

—4, znamienny tym ze kola zebate zespotu 8.

ko6t zebatych (43), zespoly k6t zebatych (35,
36) oraz kolo (34) obracajgce sie na watach
wydrazonych (W I, W II) maja liczne rowki
klinowe w celu skrécenia czaséw zalgcza-
nia przy matych obrotach,

Lepkosciomierz obrotowy wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, Ze obydwa czlony sprezy-

nowe (11, 12) s3 dolagczone przegubowo po 9.

jednym ze swoich kqxicélw do pierécienia
rozdzielajacego (49) obracajacego sig swo-
bodnie na wale napedowym, a z pozosta-
lych wolnych koncéw cziondéw sprezynowych
(11, 12) jeden jest polaczony z walem po-
miarowym (13), natomiast drugi — z walem

" napedowym (10).

. Lepkosciomierz obrotowy wedlug zastrz, 1

i 6, znamienny tym, ze przez wprowadze-
nie w kierunku osiowym ukladu wirujgce-
go, ruchu postepowego, mastepuje alterna-

1 ~ R Q

tywnie albo zatrzymamie albo zwolnienie
pierscienia rozdzielajgcego (49) na wale na-
pedowym (10), przy czym przy pomiarze
jest czynny albo tylko jeden zespdl spreiyn
(12, S II) albo szeregowo potgczone liczne
zespoly sprezyn (11, 12 S I).
Lepkosciomierz obrotowy wedlug zastrz. 1,
6 i 7, znamienny tym, ze do przetwarza-
nia ruchu postepowego ma ruch obrotowy
wzgledemm walu napedowego (10) umiesz-
czone sg wrzeciona (52) i nakretka wrze-
cionowa (54), na ktoérej znajduje sie element
przelaezajacy (53), ktérego zeberka (55) pro-
wadzone sg w tarczy zabierakowej (44).
Lepkosciomierz obrotowy wedlug zastrz. 1,
6, 7 i 8, znamienny tym, Ze ma mechanizm
sprzegajacy, ktéory w polozeniu zatrzymy-
wania elementu rozdzielajgcego (49) prze-
ksztalca ruch postepowy diwigni (60) na
ruch obrotowy, a za pomocag sily sprezyny
przestawia dzwignie (60) w oba potozenia
koncowe,

VEB Priifgerdtewerk Medingen

Zastepca: mgr Jo6zef Kaminski
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