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Resgumo
"Dispositivo para determinar a posigdo de um primeiro
componente de um veiculo relativamente a um segundo, em
particular para a oscilagdo longitudinal de um veiculo munido

com um tal dispositivo"

A invengdo refere-se a um dispositivo para determinar a
posigdo de um primeiro componente de um veiculo em relagdo a
um segundo componente do veiculo, em especial para determinar
a oscilagdo longitudinal de um veiculo para a regulagdo da
disténcia de iluminagdoc do farol do veiculo. O equipamento
possui um dispositivo (100) para determinar a posigdo de um
componente de um veiculo fixo no plano horizontal e um mével.
0 dispositivo para determinar a posigdo apresenta um sistema
de medicdo indutivo para a determinagdo sem contacto da
distdncia entre os dois componentes do velculo, sendo que o
sistema de medig¢do indutivo apresenta uma indutlncia de
deteccdo L que deverd sexr proporciocnada num dos dois
componentes do veiculo. Além disso a invengdo refere-se a um
veiculo com um dispogitivo (300) para a regulagdo da
distdncia de iluminagdo dependendo da oscilagdo longitudinal
e do dispositivo (100) para a determinagdo da oscilagdo

longitudinal do veiculo.
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Descrigdo
"Dispositivo para determinar a posig¢do de um primeiro
componente de um veiculo relativamente a um segundo, em
particular para a oscilag@o longitudinal de um veiculc munido

com um tal dispositivo™

A presente invengao refere-se a um dispositivo para
determinar a posigdo de um primeiro componente de um veiculo
em relag¢do a um segundo componente de um veiculo, em especial
para determinar a oscilag¢do longitudinal de um veiculo para a
regulagdo da distdncia de iluminac8oc dos fardis de um wveiculo
assim como um veiculo com um dispositivo para regulagdo da
distdncia de iluminacdoc dos fardéis do veicule e um
dispositivo para determinagdo da oscilagdo longitudinal do
veiculo.

A disténcia de i1luminagdo dos fardis de um veiculo, por
exemplo um veiculo automdével, depende da inclinagdo do
veiculo em relagdo a superficie'do solo, que & a denominada
oscilagdo longitudinal do veiculo. A oscilagdo longitudinal
do veiculo altera-se por um Iado durante a aceleragéo e
travagem e por outro lado durante a carga do veiculo. Para
determinar a oscilac¢8o longitudinal do veiculo sdo conhecidos
dispositivos para determinar a posigdo do componente fixo de
um veiculo em relagdo a um componente mdével de um veiculo, Em
egpecial & determinada a posigdo do braco de suspensdo em
relagdo ac chasgis do veicule. Para a determinagdo da posigio
do brago da suspensdo em relag¢dc ao chassis, o©s conhecidos

dispositivos possuem para determinagio da oscilagédo



longitudinal, um ou varios potencidmetros rotativos
(potencidmetros HALL) .

No cagc de &dngulos de inclinagdo pequencs, o brago da
suspensao exerce em relagdo ao chassgis um movimento
amplamente linear. Desgvantajoso & que a determinacdo da
posi¢do do brage de suspensfo com um potencidmetro rotativo
gue ndo exerce um movimento linear mas sim um movimento
rotativo, torna necessario um acoplamento mecdnico
relativamente dispendioso. Para além do esfor¢o de construgdo
relativamente grande, o acoplamento mecinico mostrou na
pratica ger relativamente dado a avarias. Em especial surgem
problemas com sujidade e formagdoc de gelo.

Os conhecidos dispositivos para determinacédo da
oscilacgdo longitUdinal- utilizam no geral varics
potencidmetros rotativos com os Jquals a posicdo de um dos
bragos da suspensdo frontal e traseira do veiculo &
determinada em relacdo ac chassis. Da posicdo do brago de
sugpensdo individual em relagdo ac chassis & determinada
depois a oscilagdo longitudinal do veiculo num dispositivo de
controlo, gque controla os motores de ajuste para ajuste da
posicdo dos fardis. Dado que sd8o utilizados varios
potencifmetros rotativos com acoplamento mecdnico
relativamente dispendioso, © esforgo de construgdo global e a
tendéncia para avarias aumentam ainda mais.

A DE 38 39 427 (C2 descreve um dispositivo para a
regulagdo automédtico da disténcia de iluminacdo dos fardis de
veiculos que possui varidmetros, que se encontram

proporcionados nos eixos do veiculo. Dependendo do movimento



da oscilagdo do veiculo, altera-se a induténcia do varidmetro
gue para ajuste da distdncia de iluminacdo dos fardis é
puxado para dentro. Desvantajoso & dque og varidmetros sdo
relativamente dispendiosos na producdo.

Da patente DE 102 21 873 Al sdo conhecidos apoios de
borracha com sensores HALL com os ¢uals é detectada uma
alteragdo do campo magnético quando o anel externo e interno
do apoio de borracha se movem um por © Outro.

A DE 199 18 404 Al descreve um dispositivo para ajuste
da disténcia de iluminagdo de fardis de veiculos que
apresenta uma bobine de excitagdo para produzir um c¢ampo
magnético alterno e uma bobine receptora para detectar o
campo magnético., Dado que o dispositivo pbssui duas bobines,
a produgac e montagem &€ relativamente dispendiosa.

A DE 94 12 765 UL e DE 37 35 694 (2 descrevem
dispositivos de comutagdo electrdnicos gue trabalham sem
contacto, que detectam o c¢air abaixo ou ultrapassagem de uma
distéancia pré-definida. Tais dispositivos de comutagdc sdo
conhecidos também Ccomo interruptores de proximidade
indutivos.

A invengdo tem como objectivo  proporcionar um
dispositivo para. determinar a posigido de um primeiro
componente em relagdo a um segundo componente, que trabalhe
sem problemas e com um esforgo em técnica de comutagdo
relativamente pequeno.

Além disso, a invengdo tem como objectivo proporcionar
um dispositivo que trabalhe com seguranga € gue gSem um

esforgo de construgdo elevada permita a determinagdo da



oscilagdoc longitudinal de um veiculo. Um outro objectivo da
invengdo & o de proporcionar um veiculo no qual a distlncia
de diluminagdo dos faréis do veiculec seja regulada sem um
grande esforgo de construgdo e sem problemas, dependendo da
oscilagdo longitudinal.

Para alcangar estes objectivos deverdo ser seguidas de
acorde com a invengd8o as caracteristicas indicadas nas
reivindicagdes 1 e 9. As formas de realizagio preferidas sio
objecto das reivindicagdes secundarias.

No dispogitivo de acordo com & invengdo  para
determinagdo da oscilaggdo longitudinal de um veicule, o
dispositivo para determinar a posigdo de um primeiro
componente do wveiculo em relagdo ao segundo componente do
veiculo, gue & dependente da roscilaqéo longitudinal do
veiculo, & um sistema de medigdo indutivo para a determinagdo
sem contacto da disténcia entre os dois componentes do
veiculo. O sistema de medic¢do 1indutivo apresenta uma
induténcia de detecgdo que deverd ser colocada num dos dois
componentes do veiculo. Dado dque o© sistema de medigdo
indutivo trabalha sem contacto, ndo & necessario um
acoplamento mecdnico. Deste modo o esforco de construcdo &
pequeno. Também ndo surgem quaisquer problemas em caso de
sujidade e formaglo de gelo.

No sistema de medicdo indutivo trata-se de um sistema de
medicdo no qual a parte da induténcia de detecgdo & um
circuito oscilador eléctrice cujo factor de qualidade
{atenuagdc) €& determinado através da distlncia de medicdo x

entre a indut@ncia de detecgdo e um objecto metdlico (alvo).



A determinagdo do sinal & utilizada para alteragdo da
amplitude da oscilagdo eléctrica do circuito oscilador
dependendo da disté@ncia do alvo.

De preferéncia, o alve & constituido por uma sgsuperficie
metdlica plana. Os materials ndo ferromagnéticos, tal como
por exemplo pldsticos, materiais organicos ou a maioria dos
ligquideos, ndo influenciam porém o factor de gualidade
{atenuagdo) do circuito ocoscilador. Por isso estes materiais
ou 1liquidos n8o sdo reconhecidos. Quando o© respectivo
componente do veiculo como tal ndoc €& metdlico, pode ser
colocado no componente do veiculo também uma pega metdlica.

A referéncia a “uma” indutdncia de detecgfo nao devera
ser compreendida comc sendoc que o dispositivo para determinar
a posigdo apresente somente uma (nica induténcia de detecgio.
Peloc contrédrio, o disbositivo para determinar a posigdo pode
apresentar varios indutores de detecgdo. Na forma de
realizagdo mais simples, o© dispositivo para determinar a
posicdo apresenta somente uma induténcia de detecgdo, com ©
qual o movimento relativo de somente duas pegas do veiculo &
determinado. Uma preéisao de medigdc mais elevada ndo é
contude alcan¢ada quando o dispositivo para determinar a
posicdo apresenta varios indutores de deteccgdo.

O dispositive para determinar a posig8o apresenta um
oscilador que oscila livremente e gque possul um circuito
oscilador que contém a indutdncia de detecgédc. De preferéncia
o circuito oscilador & uma ligagdo em paralelo da induténcia

de detecgdo e um condensador. O circuiteo oscilador pode



também apresentar um c¢ircuito em série de uma indutdncia e
uma capacidade.

A induténcia de detecgdo & de preferéncia uma bobine
toroidal que se encontra proporcionada num ntcleo em concha
semiaberto. B83c contudo possiveis também outras formas de
realizac¢8o. Na bcbine toroidal no nlcleo em concha semiaberto
a distl@ncia de medi¢do wéxima & dada por o alvo ndo se
encontrar mais na zona de influéncia das linhas de campo
magnéticas que saem da superficie do nlicleo em concha. A
bobine toroidal no nicleo em concha semiaberto permite uma
detecgdo do alve também quando a distdncia de medigdo é
relativamente grande.

Neste caso a sensibilidade pode ser aumentada ainda mais
através da escolha de um material de ferrite especialmente
apropriade.

0 ocscilador gue oscila livremente apresenta meios para
degatenuagio dé circuito oscilador e meilos para excitar o
¢ircuite oscilador. Oé meios para a desatenuagdc do circuito
oscilador apresentam um amplificador, sendo gque o circuito
ogcilador se encontra ligado na realimentagio do
amplificador, eﬁquanto gque os melos para excitagdo do
circuito ogscilador apresentam uma ramificagdo de
realimentagdo ligada entre a saida e a entrada do
amplificador, que contém meios para produzir um sinal de
tensdo de onda quadrada de um sinal de tensdo alterna.

O oscilador representa uﬁ sistema de arranque automatico
e de oscilagdo automatica. Deste modo & dada a possibilidade

de a cogcilagdo, da oscilagdo eléctrica, ter lugar sempre a



frequéncia de ressonidncia. A alimentagdo da corrente alterna
da indutdncia de detecgdo coxresponde a funcdo de ﬁma fonte
de alimentagio verdadeira. Desﬁe meode pode ser cobtido, por um
lado, que a oscilagéo eléctricé seja permanente na indutldncia
de detecgdo mesmo com a atenuagdo maxima que surja - Jque
corresponde ao trajecto de medig¢do minimo - permanentemente.
Dado que a oscllagdo mesmo com a atenuagdo maxima é ainda
mantida correcta, trata-se no sistema passivel de oscilagdo
de um oscilador ndo passivel de ruptura. Além dissc, © sinal
de medigdo pode ser captado como sinal de tensdo alterna de
elevada resisténcia no circuito oscilador. Deste modo &
alcangada uma separagdc eléctrica da alimentagio e da
captagdo do sinal nos respectivos bornes iguais da induténcia
de deteccgdo, A alimentacdo pode ter lugar deste modo através
de uma fonte de aliméntagéo e a captagdo através de uma
medigdo de tensio.

A fixacdo da corrente mna indutincia de detecgdo &
alcancada por o© c¢ircuito oscilador paralelo LC gue se
encontra na realimentagdo do amplificador, ser controlado
pelo sinal de tenséo de‘onda quadrada gque & produzido pelo
sinal de tensfo alterna., Dado gue © sinal guadrade & um sinal
com amplitude constante, a tensfo no circuito oscilador é
também constante.

Numa  forma de reaiizagéo especialmente preferida
adicional, os meios para a produgdo do sinal de tensdo de
onda quadrada de um sinal de tensdc alterna apresentam um

formador de impulso e um contrclador qgue se encontram ligados

em série.



Uma forma de realizacgdo especialmente preferida
adicional prevé um circuito de andlise que proporciona do
ginal de tensdo alterna produzido do oscilador, o sinal de
medigdo eléctrico correlacionado com a oscilagdo longitudinal
do wveiculo. O circuito de andlise apresenta de preferéncia
meios para a rectificagdo do sinal de tensdo alterna. Quando
a tensdo continua de medigdo obtida €& dependente da
temperatura e ndo corre linearmente através do trajecto de
medigdo, o circuito de andlise pode apresentar meios para a
linearizagdo e/ou compensagdoc da temperatura, que compreendem
de preferéncia um microcontrolador. Com o© microcontrolador
podem ser realizadas de modo simples as operagdes necessarias
para a linearizagio e compensagédo da temperatura.

C sinal de wmedigédo & proporcionado de preferéncia
através de uma interféce. No circuiteo de andlise €& também
possivel uma codificag¢do do sinal de saida na forma de
processos de modulagéo digitais, por exemplo PCM (Puls Code
Modulation), em especial PWM (Puls Width Modulation). E
também possivel uma transmissido de dados através de sistemas
de barramento apfOpriados, por exemplo CAN (Controller Area
Network) e LIN (Lokal Interconnection Network), mas também
LAN (Lokal Area NEtwofk) ou outras redes. Também & possivel
uma passagem de uma transmissio de sinal por fios, eléctrica,
para uma 6ptica com condutores de fibras de vidro.

0 veiculo de acordo com a invengdo com um dispositivo
para regular a distldncia de iluminagdo dos fardis do veiculo
dependendo da osc¢ilagdo longitudinal do veiculo possui o

digpositivo de acordo com a invengdo para determinacdo da



distdncia. A indutdncia de detecgdo & proporcionada num
componente do veiculo fixo em relagdoc ac plano horizontal do
veiculo como plano de referénecia, sendo que & medida a
disténcia para um componente do veiculo em relacdoc ao plano
de referéncia mével o qual & um componente metdlico.

Uma forma de realizagdo preferida prevé que o componente
do veiculo mével seja © brago da suspensdo do veiculo oposto
4 induténcia de detecgdc. A indutdncia de deteccgdo &
proporcionada de preferé@ncia no chasgssis do veiculo. A medigdo
da distancia conduz na pratica a resultadogs de medigdo
suficientemente precisos, dado gue o© movimenteo rotativo do
braco da suspensd3oc e chassis & pequeno. Embora o brage da
suspensdoc realize um ‘movimento ondulatdério, o movimento
ondulatério pode ser aproximado, devido ao pequeno angulc de
inclinagdoc, com exactiddo suficiente através de um movimento
linear.

Basicamente £ contudo também pessivel proporcionar a
induténcia de deteccdo num componente do veiculo mdvel em
relacdo ao plano de referéncia, sendo que o componente fixo
do veiculo & metélico.

Também quando o circuito oscilador para a determinagéo
sem contacto da distancia & descrito somente em ligagdo com
um disposgitivo para determinar a oscilagdo longitudinal de um
veicule, o c¢ircuito oscilador como tal & de uma importidncia
automdtica de acordo com a invengio.

De seguida, a invencgdo serd pormenorizadamente descrita
tomando comc referéncia os desenhos.

As figuras representam:
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Figura 1 esquema simplificado com o componente essencial do
dispositivo para determinacao da oscilagdo
longitudinal de um veiculo, dque compreende um
oscilador com um circuitoc oscilador e um circuito
de analise,

Figura 2 representagdo pormencorizada do circuito oscilador
do dispositivo.da figura 1 numa forma ligeiramente
medificada,

Figura 3 andamentos do sinal de VOUT e VSIN e VRE como
fungdo do tempo dependendo da distidncia do alvo e

Figura 4 representagdo esquematica fortemente simplificada
de um veiculo com um disposgitivo para a regulagfo
da distédncia de iluminagdo dos fardis do wveiculo
dependendo da oscilacdc longitudinal do wveiculo e
um dispositivo para a determinagdo da distdncia.

o dispositivo 100 para determinar a oscllagdo
longitudinal do wveiculc compreende um oscilador 10 com um
circuito oscilador 30 e um circuito de andlise 50. A figura 1
apresenta um esquema simplificado do oscilador 10 e circuito
de andlise 50. Um esquema‘pormenorizado do oscilador 10 &
apresentado na figura 2.

O oscilador apresenta uma indutlncia de detecgdo L e uma
capacidade C (condensador) gque se encontram ligados
paraleleos. A indutdncia de detecgdo e capacidade formam o
circuito oscilador paralelo LC 30. A indutdncia de detecgdo L
& formada por uma bobine toroidal 11 que se encontra
proporcionada num ntcleo em concha 12 semiaberto de material

de ferrite. A dist@ncia entre a superficie 13 do nficleo em
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concha no lado aberto do nicleo em concha 12 e o cCorpo
metdlico (alveo T) encontra-se assinalada com um x.

Para desatenuag¢do do circuito oscilador 30, o oscilador
10 apresenta um amplificador 14. O amplificador 14 compreende
um amplificador operacional 15 com uma primeira e sSegunda
entrada 16, 17 e uma saida 18 (figura 2). O circuito
oscilador paralelo LC 30 encontra-se ligado paralelo &
primeira entrada 16 e saida 18 do amplificador operacional
15. Através de uma resisténcia Rl a tensido de alimentagdo VA
encontra-se aplicada na segunda entrada 17 do amplificador
operécional i5.

Para excitar o circulto oscilador 30, o oscilador 10
apresenta uma ramificagdoc de realimentagao 21 gque contém um
formador de impulgo 19, um controlador 20 inversor e um
condensador C 1, og quais se encontram ligados em série. A
ramificagdo de realimentag¢do 21 1liga a sgaida 18 do
amplificador operacional 15 através de uma resigténcia RO &
primeira entrada 16 do amplificador operacional 15.

0 formador de impulso 19 produz da tensdo alterna de
forma sinusoidal VSIN, que sSe encontra aplicada nc circuito
oscilador paralelo LC 30 ou saida 18 do amplificador
operacional 15, um sinal de onda aproximadamente quadrada, do
qual o controlador 20 inversor produz um sinal exactamente
gquadrado VRE, dque controla o circuito oscilador paralelo LC
30, que se encontra na realimentagdo do amplificador 14,
através da resisté&ncia RO. Dado gue © sinal de onda quadrada
VRE apresenta uma amplitude constante, a corrente no circuito

oscilador €& também constante. A amplitude da fengdc alterna
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sinusoidal VSIN na saida do amplificador operacional 15 pode
ser ajustada directamente através de RO.

O formador de impulso 19 apresenta um amplificador
operacional 22 com uma primeira e segunda entrada 23, 24 e
uma saida 25. Uma ramificagf8o de realimentac¢do 26 gue contém
um circuito de realimentagdo 27 liga a saida 25 do
amplificador operacicnal 22 & sua primeira entrada 23. 0
circuito de realimentagdoc 27 serve para limitar de tal modo o
pericdo de subida do formador de impulso, gue sdo evitadas
gsobreoscilagdes prejudicials e flancos de sinal verticais
desnecesgdrios. Devido & realimentagdo "acima de tudeo" do
circuito, a frequéncia de oscilagdo corresponde sempre a
frequéncia de ressondncia pré-definida através da combinacgédo
IC do circuito oscilador. As propriedades de amplificagdo do
formador de impulso encontram-se de tal modo realizadas, que
elas tém lugar com a atenuagdo mdxima do circuito oscilador,
gsendo que amplitudeg de sinal minimas dos sinais de oscilagdo
VSIN podem ainda ser reconhecidas e amplificadas
suficientemente. Deste modo, €& garantido que a oscilacdo do
oscilador ndo seja interrompida.

A figura 3 apresenta o andamento do sinal para VRE e
VSIN para uma primeira e uma segunda dista@ncia x entre a
superficie 13 do nfcleo em concha 12 da induténcia de
detecgdo L e o alvo T. Aqui VSIN 1 significa um.sinal de
oscilador com uma grande amplitude de sinal, quer dizer menor
atenuagdc do circuito oscilador e deste modo uma grande

distédncia de medigdo x.
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C circuito de andlise 50 do dispositive 100 para
determinagdo da oscilagéo longitudinal apresenta um
rectificador sincrono 51 e um controlador 52, dque ge
encontram ligados na saida do amplificador operacional 15 em
s€rie. O rectificador sincrono 51 encontra-gse ligado através
de uma ramificaglo de realimentagdoc 53 & segunda entrada 17
do amplificador operacicnal 15. Na saida 54 do controlador 52
encontra-se presgente uma tensdeo continua VOUT cujo valor
depende da disténcia de medigdo x.

Para a compensacgdco da temperatura e linearizagdo o
circuito de andlise 50 apresenta um microcontrolador 55 gque
recebe o ginal de temperatura de um sensor de temperatura 56.
O microcontrolador 55 executa as operag¢des necessirias para a
compensagdc da temperatura e linearizagdo da tensdo continua
VouT.

Para a transmissdo dos sinais de linearizacio e
compensados em relagdo a temperatura no dispositivo para a
regulacgédo da disténcia de iluminacéo dos fardis de um veiculo
dependendo da  oscilagdo longitudinal do  veiculo, o
dispositivo de determinagdoc 50 apresenta ainda uma interface
57. Na saida da interface 57 encontra-se além disso o sinal
de medig¢do que correlaciona com a disténcia de medigdo x.

Os valores de tensgdo continua VOUT 1 e VOUT 2 que fazem
parte de VSIN 1 e VSIN 2 para as duas disténcias de medigdo
do sinal de tensdo continua VOUT sdo apresentados na figura
3. E visivel que o valor da tensdo continua aumenta com a

disténcia de medicdo cada vez maior x.
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De seguida serd descrito um veiculo com um dispositivo
300 para a regulacgdo da distancia de iluminagdo dosg fardis do
veiculo dependendo da oscilag¢do longitudinal do veiculo e do
dispositivo 100 para a determinagdo da disténcia de acordo
com as figuras 1 a 3 tomando como referéncia a figura 4. Na
figura 4 os componentes, que correspondem aos componentes das
figuras 1 a 3, enceontram-se munidos com as  mesmas
referéncias. Dado que os componentes essenciais de veiculo,
por exemplo chagsis, mecanismo de movimentag¢do, motor etc.
gdo em geral conhecidos, a figura 4 apresenta para uma melhor
visibilidade gomente os componentes importantes.

0 chassis e mecanismo de movimentagfio do veiculo
encontram-se assinalados com as referé&ncias 200 e 201. O
mecanismo de movimentagdo 201 compreende os bragos de
suspensdc 202 frontais e traseiros em ag¢o ou aluminio que se
encontram articulados no chassis 200. A figura 4 apresenta
para uma melhor visibilidade somente um brago de suspensdo. A
barra amortecedora respectiva e uma mola assim como a roda
encontram-se aséinaladas com as referéncias 203, 204 e 205. O
brago da suspensdc 202 repregenta um compconente do veiculo
mdvel em relagdo ao plano horizontal 206 do wveiculo, quer
dizer superficie do solo com o solo plano, engquanto que o
chaggis 200 & um componente do veiculo fixo quanto ao plano.

A induténcia de detecgdo L do dispositivo 100 para
determinar a ‘oscilagéo longitudinal do veiculo encontra-ge
proporcionado no chassis 200 fixo em relagdo ao plano 206. O

niiciec em c¢oncha 12 semiaberto da bobine toroidal 13 da
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induté&ncia de detecgdo encontra-se oposto ao brago de
suspensgdo 202 metalico.

A transmissdo do sinal entre o dispositivo 100 para a
determinagao da disfancia e o dispositivo 300 para a
regulagdo da distincia de i1luminacdoc tem lugar através de um
barramento de dados 304.

O dispositive 300 para a regulagdo da distdncia de
iluminagdo apresenta um aparelho de controlo 301 que controla
o motor de ajuste 302 gue ajusta um farol 303 em relagdo ao
plano de referéncia 206 dependendo da oscilagdo longitudinal.

Se por exemplo o veiculo se inclinar para baixc em
relagcdo ao planoc horizontal, o aparelho de controlo 301
controla de tal modo o motor de ajuste 302 que o farol 303 &
movimentado para cima. No caso de uma inclinagdo do veiculo

para cima em relagdo ao planc horizontal, tem lugar uma

correcgdo na direcgdc contraria.

Lisboa, 11 de Agosto de 2008



Reivindicagdes

Dispositivo para determinar a posigdo de um primeiro
componente do veicule relativamente a um segundo
componente do veiculo, e em particular para determinar a
posigdo de um veiculo com o objectivo de regular a
distdncia de iluminagdo dos fardéis do veiculo, que
apresenta um sgistema de wmedigdio indutivo (100) para a
determina¢fo sem contacto da disténcia x entre o ﬁrimeiro
e segundo componentes do veiculo, sistema de medigdo
indutivo (100) esse que apresenta um oscilador (10) gue
oscila livremente, que possuil um circuito oscilante (30)
que inciui uma indutf@ncia de detecgdo L gque devera ser
proporcionada em um dos dois componentes do veiculo,
caracterizade por o oscilador {10) apresentar um
amplificador (15) para reduzir a atenuag¢do do circuito de
oscilagdo (30), encontrando-se o circuito de oscilagdo
ligado num circuito de realimentagdo de amplificador,
gendo gue para excitar o circuito de oscilagdo (30}, o
ogcilador (10) apregenta wum circuito de realimentagdo
(21) que se encontra ligado entre a saida (18) e entrada
(16) do amplificador (15) e que inclui meios (19, 20)
para gerar um sinal de tensdo de onda quadrada (VRE) a

partir de um sinal de tensdo continua (VSIN}.

Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 1,
caracterizado por os meios para gerar um sinal de tensdo

de onda quadrada a partir de um sinal de tensdo alterna



apresentar um formador de impulso (1%) e um controlador

(20) gue se encontram ligados em série.

Dispositivo de acordo com as reivindicagdes 1 ou 2,
caracterizade por o circuito oscilador (30) ser um
circuito paralelo que compreende a indutlncia de detecgdo

L. e um condensador C.

Dispositivo de acordo com og pormencores apresentados nas
reivindicagdes 1 a 3, caracterizado por a indutdncia de
detecgdo L ser uma bobine circular (13) que se encontra
proporcionada num niGcleo do tipo em concha semiaberto

{12).

Dispositivo de acordo com o8 pormenores apresentados nas
reivindicagces 1 a 4, caracterizado por se encontrar
proporcionado um circuito de andlise (50) o qual gera, do
ginal de tensdo alterna VSIN gerado pelo oscilador (10),
um sinal de medigdio eléctrico que correlaciona com a
distdncia e em particular com a posicdo do veiculo em

oscilagdo longitudinal.

Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 5,
caracterizado por © circuito de andlise (50) apresentar
meios (51) para rectificar o sinal de tensfo alterna VSIN

gerado pelo oscilador (10).



10.

Dispositivo de acordo com as reivindicagles 5 ou 6,
caracterizado por o circuiteo de an&lise (50) apresentar
meios (55, 56) para 1linearizagido e/ou compensac¢do da

temperatura.

Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 7,
caracterizado por os meios para linearizagdo e/ou
compensagao de temperatura apresentarem um

microcontrolador (55).

Veiculo que apresenta um meic (300) para regular a Aarea
coberta pelo farol (303) de um veiculo como uma fungdo da
posi¢do do wveiculo em oscilag¢do longitudinal e que
apresenta um dispositivo (100) de acordo c¢om gqualgquer das
reivindicagdes 1 a 12, apresentando o veiculo componentes
(200) que se encontram fixos relativamente a um plano
horizontal (206) e componentes (202) que sdo mdveis
relativamente ao plano horizontal, componentes esses
(200, 202) gue sge encontram proporcicnados opostos um ao
outro, caracterizado por a indutdncia de detecgdo L se
encontrar proporcionada num componente (200, 202) fixo ou
mével do veiculo, sendo que o componente (202, 201} do
veiculo que se encontra situado oposto & indutdncia de

deteccdo & um componente metdlico.

Veiculo de acordo com a reivindicagdo 9, caracterizado
por a indutancia de detecgdo L se encontrar proporcionado

num componente (202) fixo do veiculo, sendo o componente



mével do veiculeo um braco de suspensdo (202) do veiculo

que se encontra situado oposto & induté@ncia de detecgdo.

Lisboa, 11 de Agosto de 2008
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