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Inventia se refera la o rama, Tn particular o rama de fereastra, care pivoteaza pe doua
directii perpendiculare una pe cealalta si care poate fi reglata in diferite pozitii de deschidere
ale acesteia, in oricare din cele doua directii perpendiculare.

In prezent, ramele pivotante pentru ferestre i altele asemanétoare sunt realizate in
asa fel, incat pot sé pivoteze pe o singura directie, in general cu extensie orizontala sau ver-
ticald, si sunt asociate cu mecanisme de actionare corespunzatoare, care permit deplasarea
pe diferite pozitii de reglaj ale acesteia.

Ramele astfel structurate pot pivota numai in jurul unei singure directii si, in felul
acesta, nu pot fi pivotate in alta directie, cu extensie diferitd, aga incat, in cazul in care este
ceruta deschiderea unor astfel de rame in directii diferite fata de directia instalata, ar fi nece-
sar sa se foloseasca alte rame destinate pentru a indeplini asemenea functii.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in realizarea unei rame pivotante,
care sa poata fi pivotata in doua directii diferite, perpendiculare una pe cealaltd, prin mane-
vre simple si rapide, si adaptate sa permita deschiderea alternativa a acesteia in oricare din
aceste doua directii.

Rama pivotanta, conform inventiei, cuprinzénd cel putin un cadru interior pentru sus-
tinerea unei placi de geam si o carcasa exterioara in care este este plasat cadrul interior,
precum gi cel putin un méner de comanda pentru actionarea ramei, rezolva problema tehnica
datd prin aceea ca aceasta cuprinde un prim mecanism de actionare asociat cu un maner
de comanda, dispus in carcasa exterioara si adaptat sa realizeze deplasarea selectiva a
cadrului interior,impreuna cu placa de geam, in cel putin o prima, o a doua si o a treia pozitie
operativa a acestuia, Tn care cadrul interior este rotit in jurul unei axe de rotatie orizontale,
a unei axe de rotatie verticale si, respectiv, atat in jurul unui axe de rotatie orizontale, cét si
verticale, precum si un al doilea mecanism de actionare asociat cu cel putin un alt maner de
comanda si o parte mobila, interpusa Intre cadrul interior si carcasa exterioara si, conlucrand
ntre ele, al doilea mecanism de actionare fiind adaptat sé realizeze deplasarea partii mobile
n pozitiile operative ale acesteia, in care partea mobila este apropiata, respectiv indepartats,
de cadrul interior si conlucrand cu al doilea maner de comanda in asa fel, incat sa impiedice
sau sa permitd actionarea ménerului atunci cand cadrul interior este deplasat in oricare din
pozitile lui operative sau intr-o pozitie aliniatd cu carcasa exterioara, primul maner de
comanda, fiind operabil in oricare din pozitiile lui operative atunci cand cadrul interior, este
aliniat cu carcasa exterioara, iar al doilea maner de comanda asigura deplasarea partii
mobile exclusiv pe pozitia apropiata de cadrul interior.

Inventia va fi inteleas@ mai bine din urméatoarea descriere datd numai ca exemplu
nelimitativ al acesteia si cu referire la fig. 1...48, care reprezinta:

- fig. 1, vedere frontald schematica a ramei conform inventiei, deplasata pe pozitia
Tnchis a acesteia;

- fig. 2, vedere frontald schematicd a ramei din fig. 1, deplasatd pe pozitia de
ventilatie inchisa a acesteia;

-fig. 3, vedere frontald schematica a ramei din fig. 1, deplasata pe o pozitie pivotanta
n jurul axei orizontale de rotatie a acesteia;

- fig. 4, vedere frontald schematica a ramei din fig. 1, deplasata pe pozitia pivotanta
in jurul unei axe verticale de rotatie;

- fig. 5, vedere frontala la scara maritd a partii superioare a ramei pivotante din fig.
4

- fig. 6, vedere schematica, Tn perspectiva, a structurii constructive a ramei, conform
inventiei.

- fig. 7, vedere in perspectiva a unei parti componente a structurii din fig. 6, deza-
samblata;
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- fig. 8, vedere in perspectiva a altei parti componente a structurii din fig. 6

- fig. 9, vedere in perspectiva a partii componente structurale din fig. 8, dezasam-
blata;

- fig. 10, vedere frontala schematica a unui element constructiv al partii componente
din fig. 8;

- fig. 11, vedere in perspectiva a elementului constructiv din fig. 10;

- fig. 12, vedere in perspectiva, in stare dezasamblata, a unor parti componente ale
elementului constructiv din fig. 10 si 11;

-fig. 13, vedere in perspectiva a partilor componente din fig. 12, asamblate impreuna.

-fig. 14, 15, 16, partile componente din fig. 12 si 13, deplasate in trei pozitii operative
diferite ale acestora;

-fig. 17, 18, 19, alte parti componente ale elementelor constructive din fig. 10 si 11,
deplasate in trei pozitii operative diferite ale acestora;

- fig. 20, vedere in perspectiva, in stare descompusa, a altui element constructiv a
partii componente din fig. 8;

-fig. 21, vedere in perspectiva, in stare asamblata, a elementului constructiv din fig.
20,

- fig. 22, vedere in plan a elementului constructiv din fig. 20 si fig. 21;

- fig. 23, vedere 1n perspectiva, in stare descompusa, a partilor componente din fig.
17,18 si 19.

-fig. 24, vedere in perspectiva, a partilor componente din fig. 23, care sunt asamblate
impreuna.

-fig. 25, 26, 27, partile componente din fig. 23 si 24, deplasate in trei pozitii operative,
diferite, ale acestora.

- fig. 28, vedere in perspectivé, in stare dezasamblata, a partilor componente adi-
tionale ale structurii din fig. 8;

-fig. 29, vedere in perspectiva a partilor componente din fig. 28, care sunt asamblate
impreuns;

-fig. 30, vedere frontald schematica a unui element al partilor componente asamblate
din fig. 29;

- fig. 31, vedere in perspectiva, in stare dezasamblata, a unei parti componente
aditionale a structurii din fig. 8;

- fig. 32, vedere in perspectiva, in stare dezasamblata, a unei alte parti componente
aditionale a structurii din fig. 8;

- fig. 33, vedere in perspectiva in stare dezasamblatd a unei alte parti componente
aditionale a compozitiei structurale din fig. 8;

- fig. 34 si 35, vederi plane in sectiune, ale unei alte parti componente a structurii din
fig. 6, cu un component constructiv deplasat pe doua pozitii operative diferite ale acestuia;

-fig. 36, 37 i 38, vederi plane in sectiune ale aceleiasi parti componente structurale
din fig. 34 si 35,cu alt component constructiv deplasat in trei pozitii operative diferite ale
acestuia;

- fig. 39, vedere in perspectiva in stare dezasamblata a unei alte parti componente
a elementului constructiv din fig. 10 si 1 1;

- fig. 40, vedere in perspectiva a partii componente din fig. 39 in stare asamblata a
acesteia;

- fig. 41, 42, 43 si 44, vedere plana, laterala si frontald, respectiv in perspectiva, a
partii componente asamblate din fig. 39 si 40;

- fig. 45, vedere n perspectiva in stare dezasamblata a partii componente aditionale
a elementului constructiv din fig. 10 si 11;
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- fig. 46, vedere in perspectiva a partii componente din fig. 45, in stare asamblata;

- fig. 47 $i 48, vedere in plan, respectiv in perspectiva, in stare dezasamblata, a partii
componente asamblate din fig. 45 si 46.

In figurile mentionate mai sus este reprezentatd schematic o rama pivotants 5,
conform inventiei, in particular un geam, o usa sau altele asemanatoare adaptata a fi
deplasata in diferite pozitii de reglare, si anume pe pozitia inchis (vezi fig. 1), pe o pozitie de
aerisire (vezi fig. 2), pe o pozitie pivotanta in jurul unui axe de rotatie orizontale (vezi fig. 3)
si pe o pozifie pivotanta in jurul unui axe de rotatie verticale (vezi fig. 4), in modurile si cu
functiile descrise in continuare.

Dupa cum se poate vedea in fig 1-4 si, de asemenea, in fig. 5, 6 i 8, rama pivotants
este de fapt constituita dintr-un cadru interior 6, in forma de patrulater, realizat din lemn,
metal, plastic sau alt material corespunzator in care intra toate marginile periferice ale cel
putin unei placi 7, realizata din sticla sau alt material transparent corespunzator, care este
astfel dimensionata, incat sa se potriveasca in deschiderea corespunzatoare a cladirilor de
locuit si este, de asemenea, constituita dintr-o carcasa exterioara fixa 8, facuta din materiale
de acelasi tip si avand aceeasi forma de patrulater, dar cu dimensiuni putin mai mari decéat
acelea ale cadrului interior 6 si care este plasata si fixata de-a lungul marginilor periferice ale
deschiderii din perete si fixata la partea de jos a acesteia cu pervazul orizontal al geamului
9, acoperind marginea orizontald inferioard a deschiderii, rama mentionata fiind de
asemenea constituitd dintr-o parte mobila 10, interpusa si fixata intre cadrul interior 6 si
carcasa exterioara 8 si care se intinde de-a lungul tuturor marginilor periferice atat ale
cadrului, cat si ale carcasei exterioare.

Conform fig. 5 si 8, in care cadrul interior 6 este reprezentat, si conform fig. 6, in care
de asemenea este reprezentata si carcasa exterioara 8, care, incluzand un asemenea cadru
interior, este de observat ca la cadrul interior marginile sunt rotunjite atat pe directia
longitudinald, cat si transversala, si pe intreaga lungime a marginilor sale periferice cuprinde
o serie de garnituri de etangare periferice din material elastomer, in exemplul prezentat fiind
vorba de doué garnituri 11 i 13, care coopereaza cu marginile periferice opuse ale partii
mobile 10, agsa cum va fi descris, incét sé asigure o etangare exterioara pe pozitia inchis a
ramei. Mai mult decat atat, cadrul interior 6 este prevazut cu elemente de sustinere
articulate, adaptate sa sustina efectiv un asemenea cadru gi s&-1tina in echilibru atunci cand
este deplasat pe una din pozitiile sale operative, pivotat in jurul unei axe de rotatie orizontale
(vezi fig. 3) si a unei axe de rotatie verticale (vezi fig. 4 si 5), aceasta din urma prezentandu-
ne partea superioara a cadrului interior 6, unde elementele de sustinere indeplinesc, de
asemenea, si functia de limitare a deschiderii ramei, prin aceea ca permit ramei sa fie
deschisa in diferite pozitii de reglaj in modalitatile care vor fi descrise.

Tn acest scop, in exemplul aratatin fig. 3, elementele de sustinere sunt constituite din
doua brate extensibile (figura arata un singur brat 15) pivotate la un capéat al acestora de-a
lungul liniei centrale superioare a marginilor laterale 16 si 17 a cadrului interior 6 si la celalalt
capat al acestora, pe partea superioara a marginilor laterale opuse ale carcasei exterioare
8, aga incét bratele sunt intinse spre exteriorul atat al partii mobile, cat si al carcasei
exterioare, dupa cum se poate vedea in fig. 3, unde cadrul interior este deplasat spre exterior
si sunt pliate atunci cand cadrul interior mentionat este plasat in interior i in acelasi plan,
atat cu partea mobila, cat si cu carcasa exterioara.

In aceste conditii, asemenea brate de sustinere fiind extensibile, pot fi deplasate in
difertite pozitii de reglare spre exterior, prin aceasta actionand pentru rama ca dispozitive
care limiteaza deschiderea.
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n exemplul aratat in fig. 4 bratele de sustinere 15 pivoteaza la un capét al acestora
de-a lungul marginii orizontale superioare a cadrului interior intr-o pozitie situata la distanta
egala fata de linia centrala (mijlocul) unei astfel de margini si la celélalt capét al acestora,
de-a lungul marginii opuse, superioare, a carcasei exterioare 8, indeplinind aceleasi functii
ale bratelor descrise anterior.

Evident, bratele de sustinere articulate pot fi aplicate si in alte pozitii pe raméa cu
conditia ca aceasta sa permita intotdeauna realizarea aceloragi functii ale bratelor la care
se face referire, aceasta fara a ne depérta de sfera de protectie a prezentei inventii.

in schimb, carcasa exterioara 8 este constituita dintr-un set de sectiuni tip cutie 19
si 20, plasate la exterior si agezate paralel cu marginile orizontale opuse 18 si 21 ale cadrului
interior 6, si doua sectiuni verticale 22 si 23, unite integral sau cu o imbinare fixa cu
sectiunile anterioare, plasate la exterior si agezate paralel cu marginile verticale opuse 24
si 25 ale cadrului interior mentionat, unde toate sectiunile sunt configurate cu un profil
transversal in forma de patrulater (vezi si fig. 34-38) formand o cavitate interna continua 26,
unde sunt plasate partile componente care vor fi descrise, cavitate pe care este aplicat un
perete de includere 27, care poate fi indepartat dupa ce aceste parii componente au fost
introduse in cavitate si, de asemenea, formand doua portiuni laterale, iesite in afara 28 si 29,
situate pe o pozitie opusé la un astfel de perete de includere 27 si care coopereaza cu
partea mobild opusa 10, care va fi descrisa.

Sectiunile verticale 22 si 23, si sectiunea superioara orizontala 19, sunt inchise cu
peretii de inchidere 27, corespunzatori in alte sectiuni 30, 31 si 32, realizate din lemn, plastic
sau alt material corespunzator care sunt imbinate la partea inferioara a acestora cu pervazul
orizontal al geamului si asigurate in deschiderea corespunzatoare a cladirilor de locuit, astfel
incat partile laterale iesite in afara 28 si 29 ale acelorasi sectiuni, sunt rotite spre partea
mobila adiacenta 10, pentru motive care vor fi descrise ulterior.

Revenind acum la fig. 1-4. 6 si 34-38, in care partea mobila intermediara 10 este
reprezentata si care este realizatd din material plastic, metal sau alt material rigid
corespunzator, se observa ca este formata din doua sectiuni orizontale 33 si 34, asezate in
interior si paralele cu sectiunile orizontale opuse 19 si 20, ale carcasei exterioare 8, i doua
sectiuni verticale 35 si 36, unite cu sectiunile orizontale 33 si 34 prin piesele unghiulare 37,
38, 39 5i 40, asezate la interior si paralele cu sectiunile verticale opuse 22 si 23, ale carcasei
exterioare mentionate.

Toate sectiunile 33, 34, 35 si 36 sunt configurate cu profil transversal, format din doua
margini laterale 37" si 38" si care inchid portiunile iesite in afara 28 i 29 ale sectiunilor de
tip cutie ale carcasei exterioare 8 prin intermediul unor garnituri de etangare 39' si 40°,
sustinute de aceleasi sectiuni 33, 36, marginile laterale 37’ si 38" mentionate fiind unite cu
o portiune frontald adancita (ambutisata) 41, astfel configurata incat sé se potriveasca cu
marginile orizontale periferice opuse 18 si 21 ale cadrului interior 6 si cu marginile periferice
verticale 24 si 25 ale acestuia si, de asemenea, constituite din doua portiuni plane inguste,
42 si 43, adaptate astfel, incat sa sprijine garniturile de etansare respective 11 si 13, plasate
n cadrul interior mentionat, gi o portiune plana i centrala adancita 44, unita cu portiunile
plane 42 si 43, si astfel dimensionata, incat sa se potriveasca in spatiul cuprins intre
portiunile iesite in afara mentionate 28 si 29.

Datorita acestui aranjament toate sectiunile 33, 34, 35 si 36 ale partii mobile 10 pot
fi, de aceea, deplasate in acelasi timp cu modul care va fi descris de la o pozitie total intrate
in sectiunile corespunzéatoare ale carcasei 8 (vezi fig. 36) in care ele sunt indepartate de
cadrul interior 6, la o pozitie total iesite din sectiunile carcasei exterioare (vezi fig. 34.35 si
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38) in care ele sunt apropiate de cadrul interior 6 si portiunile plane 42 si 43 sunt presate
strans pe garniturile 11 si 13 ale cadrului interior mentionat si trecand printr-o pozitie inter-
mediara (vezi fig. 37) in care asemenea sectiuni sunt indepartate de cadrul interior, dar la
o lungime mai mic& decét Tn pozitia precedenté unde deplasarea sectiunilor 33, 36 are loc
intimp ce garniturile de etansare 39' si 40’ ale acestor sectiuni se mentin intotdeauna in con-
tact de alunecare cu portiunile opuse iesite in afara 28 si 29 ale sectiunilor corespunzatoare
ale carcasei 8, prin aceasta asigurand intotdeauna o etansare buna intre aceste parti.

In fig. 8, 9, 10,11,20, 21 si 22, sunt prezentate doud mecanisme de aclionare ale
ramei conform inventiei, care sunt separate si suprapuse unul fata de altul si plasate in
cavitatea interioara continua 26 a diferitelor sectiuni tip cutie 19, 20, 22 si 23 ale carcasei
exterioare 8 si care, de fapt, cuprind un prim mecanism 45, asociat cu un maner de comanda
46, care, in acest exemplu, este articulat pe sectiunea verticald 23 a carcasei exterioare si
adaptat astfel, incat sa produca pivotarea geamului sau a usii fie in jurul unui axe de rotatie
orizontale, fie verticale si un al doilea mecanism de actionare 47, asociat cu un maner de
comanda 48, care, in exemplu, este articulat in sectiunea verticala 22 a casetei exterioare
si adaptat ca s& produca inchiderea geamului sau a usii sau deschiderea in pozitia de
aerisire, cele doud mecanisme fiind operabile independent unul de celalalt si sunt constituite
respectiv din tuburi alungite orizontale 49, 50 si 51, 52, paralele unul fata de cellalt, si din
tuburi verticale alungite 53, 54 si 55, 56, unite cu tuburile orizontale corespunzétoare prin
benzi metalice flexibile 57, 58 si 59, 60 tuburile orizontale i verticale alungite, fiind plasate
in jurul cadrului interior intr-o pozitie indepartata de el si fiind prevazute cu parti componente
care vor fi descrise pentru a asigura functionarea mecanismelor, in moduri si cu functii
descrise in continuare.

Tuburile alungite ale fiecdrui mecanism de actionare sunt unite reciproc prin
intermediul a cel putin unui arc corespunzator 61 si 62, prevdazute pentru compensarea
spatiilor libere si care asigura intotdeauna o functionare corectd a aceluiagi mecanism,
fiecare arc fiind aplicat pe unul din tuburi, in exemplul dat pe tubul vertical 53, care este
divizat in doud jumatati de tub 63 si 64 (vezi fig. 9) si respectiv pe tubul vertical 56, care este
divizat in doud jumatati de tub 65 si 66 (vezi fig. 20, 21 si 22).

in fig. 33 este prezentatd montarea unuia dintre arcuri in tubul longitudinal
corespunzator, de ex. a arcului 61. Se observa cum capetele fiecdrui arc sunt asigurate in
capetele fiecarei jumatéti de tub (de ex. in jumatatile de tub 63 si 64) prin intermediul unor
suruburi 67 sau al altor mijloace cunoscute.

Primul mecanism de actionare 45, asa cum se poate vedea in fig. 8 - 11, este de
asemenea prevazut cu o prima si 0 a doua pereche de seturi cu bolturi 67 si 68 pentru
articularea ferestrei sau a usii, care sunt prevazute pentru pivotarea acestora fie in jurul unui
axe de rotatie orizontale, fie verticale, unde fiecare set cu bolturi (vezi fig. 12 si 13, unde
fiecare set este reprezentat dezasamblat, respectiv asamblat) este realizat din mai multe
piese realizate din material plastic, si anume este constituit dintr-un bloc fix 69, o placa 70,
avand o anumita forma si situata sub blocul fix mentionat cu care lucreaza impreuna, si o
placa suplimentara 71, pentru a sustine piesele mentionate anterior.

Blocul fix 69 are forma de cutie cu grosime limitata si este prevazut cu o gaura
centrald strapunsa 72, de forma circulara, unitd cu un cap iesit in exterior 73, coaxial la
aceasta, $i avand o forma de trunchi de con, in care intrd un element cilindric rectiliniu 74,
care actioneaza ca element de fixare a usii pentru pozitia de pivotare si care este format
dintr-un corp cilindric 78, prevazut cu o gaura traversal& strédpunsa 76 si cu un capat ascutit
77 avand forma de trunchi de con, in aga fel incat elementul cilindric rectiliniu poate s& alu-
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nece in gaura strapunsa corespunzatoare a blocului fix de la o pozitie de repaus a acestuia,
in care este complet introdus in gaura stréapunsa mentionata, iar capatul lui ascutit 77 este
la acelasi nivel cu marginea exterioara a capului iesit in exterior 73 al aceluiasi bloc fix 69,
la o pozitie de operare iesitd a acestuia, in care este partial iesit din gaura strapunsa si
capatul lui ascutit este iesit dincolo de o asemenea margine exterioara.

Blocul fix 69 este prevazut cu un canal central 78, perpendicular pe gaura strapunsa
72 pe intreaga grosime a blocului fix, in care este introdus un stift scurt rectiliniu 79, care
trece si prin gaura strapunsa 76 a elementului cilindric rectiliniu 74, in asa fel incat stiftul 79
este ghidat la unul din capete de-a lungul canalului central 78, prin care aluneca impreund
cu elementul rectiliniu mentionat si coopereaza la celalalt capat al sdu cu placa 70, intr-o
maniera descrisa mai jos.

infinal, blocul fix 69 este prevazut cu alte gauri strapunse 80 si 81, laterale si paralele
la gaura centrala strapunsa 72 pentru introducerea suruburilor corespunzétoare, a stifturilor
si a altor elemente asemanétoare 82, pentru fixarea blocului de zidarie, pe cand, in schimb,
placa suport 71 este introdusa si fixatd adecvat intr-o cavitate corespunzatoare laterala si
centrala 83, a sectiunii corespunzatoare a cadrului interior 6.

Placa 70 este de forma paralelipipedica, de grosime redusad, $i dupa cum s-a explicat
deja, este dispusa pe sectiunea corespunzatoare a carcasei exterioare 8, intr-o pozitie sub
blocul fix 69, si este prevazuta cu douad ghidaje 84 si 85, care sunt dispuse longitudinal si
central pe placa, in care sunt introduse capetele de ghidare 86 i 87, plasate pe capétul de
ghidare iesit in exterior realizate din acelasi corp cu blocul fix 69 mentionat. O astfel de placa
este in asa fel fixatd pe tubul corespunzétor, incat atunci cand tubul este actionat, prin
intermediul manerului 46, in directii rectilinii A sau B, asa cum va fi descris, si placa este
ghidati in aceeasi directie pané cand capetele de ghidare 86 si 87 ating portiunile de capat
curbe opuse 88 si 89 ale ghidajelor rectilinii 84 gi 85. Fiecare placé astfel configurata este
prevazuta cu un ghidaj central 90, avand o anumité configuratie situat pe o portiune intre
cele doua ghidaje 84 si 85, avand o portiune centrald inclinatd 91 si doua portiuni laterale
rectilinii 92 si 93, care sunt orientate in sensuri opuse una fata de cealalta si unite cu
portiunea centrald inclinatd 91. Un capat al stiftului 79 este introdus in ghidajul central 90,
aga incat un asemenea stift aluneca in ghidaj cu o migcare rectilinie, cand placa 70 aluneca
in directia de alunecare A sau B, avand ca urmare deplasarea elementului 74 in oricare din
pozitiile sale iegit sau retras.

Pentru a asigura migcarea de pivotare in jurul unui axe orizontale de rotatie, cele
doua seturi cu stifturi 67 sunt plasate n sectiunile verticale 22 si 23 ale carcasei exterioare
8, pe o pozitie opusa unul faté de celdlalt, iar placile corespunzétoare 70 ale unor asemenea
seturi sunt orientate cu ghidajele centrale 90 in acelasi mod, pentru a asigura faptul ca
elementele 74 s fie simultan fie in pozitia retras fie iesit a acestora. In plus pentru a realiza
migcarea de pivotare in jurul unui axe verticale de rotatie a geamului sau a usii, cele doua
seturi cu stifturi ramase 68 sunt plasate in sectiunile orizontale 19 si 20 ale carcasei exte-
rioare 8, intr-o pozitie opusa unul fata de celalalt, iar placile suport corespunzatoare 70 ale
unor asemenea seturi cu stifturi sunt orientate cu ghidajele centrale in acelasi mod, dar pe
o directie opusa aceleia in care placile 70 ale seturilor cu stifturi precedente sunt orientate,
in scopul de a prevedea pentru functionare ca elementele 74 s3 fie simultan fie in pozitia
iesit, fie retras, a acestora, situatie in care elementele 74 ale seturilor cu stifturi precedente
sunt deplasate in pozitia respectiva, opusa, a acestora.

In acest mod este garantata siguranta ca rama este deplasata numai pe pozitia de
pivotare dorita.
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in fig. 14-16 se arata elementul 74 pentru migcarea de pivotare deplasat in trei pozitii
diferite de lucru ale acestuia, respectiv in pozitia retras (vezi fig. 14) in care stiftul 79 este
plasat in unul din portiunile laterale ale ghidajului central 90 pozitia iesit (vezi fig. 16) in care
stiftul 79 este plasat in cealaltd portiune lateralé a ghidajului central mentionat si pozitia
intermediara (vezi fig. 15), in care, de asemenea, stiftul este plasat central pe portiunea
inclinatd 91 a ghidajului central 90.

Tn acelasi mod fig. 17 si 19 prezinta elementul 74 pentru migcarea de pivotare in jurul
unei axe verticale, deplasat in aceleasi pozitii operative descrise anterior.

in final, placa de sustinere a primului mecanism de actionare 45 este prevazuta cu
gauri laterale strapunse 94 si o gaurd centrald largita 95, transversale prin placa aga incat
sa permita suruburilor, stifturilor 96, 97 sau altele asemanatoare s fie introduse induntru,
acestea din urma fiind adaptate sa fie fixate de cadrul interior 6.

in gaura centrala 95 este prevazuts o bucsa 99 in care intrd capul ascutit 77 al
elementului rectiliniu 74, cand acesta din urma este deplasat in pozitia de functionare iesit.

Al doilea mecanism de actionare 47 aga cum se vede in fig. 20-22 este de asemenea
prevazut cu patru perechi de inchizatoare 100 si 101, 102 si 103, 104 si 105, 106 si 107,
pentru blocarea geamului sau a usii in pozitia inchis a acesteia (vezi fig. 23 si 24), in care
un asemenea inchizdtor este reprezentat in stare dezasamblata, respectiv asamblat3,
fiecare inchizator fiind format dintr-un set de piese separate realizate din material plastic, de
fapt sunt formate dintr-un bloc fix 69 si o placa 70, situata deasupra acestui bloc fix i con-
lucrand cu acesta, care sunt identice cu componentele corespunzéatoare descrise anterior
si difera de ele prin elementele constructive care vor fi descrise mai tarziu, toate Inchi-
zatoarele sunt plasate in interiorul sectiunilor in forma de cutie ale carcasei exterioare si se
unesc cu sectiunile corespunzatoare ale partii mobile intermediare 10 in aga fel, incat sa
asigure deplasarea unor astfel de sectiuni pe pozitiile lor operative diferite, aga cum vor fi
descrise mai tarziu.

Asga cum se vede n fig. 20-22, inchizitoarele fiecarei perechi sunt imperecheate cu
ale altei perechi si sunt plasate lateral fata de seturile de pivotare, in apropierea zonei de colt
in sectiunile corespunzatoare si, in particular,inchizétoarele 100, 101 si 102, 103 sunt
plasate in sectiunile verticale 22 si 23, in timp ce perechile de inchizitoare 104, 105 si 106,
107 sunt plasate in sectiunile orizontale respective 19 si 20, si toate placile 70 sunt fixate pe
tubul alungit corespunzator in aga fel, incat atunci cand acesta din urma este actionat de
ménerul 48 in oricare din sensurile de alunecare C sau D, agsa cum va fi descris, placa 70
alunecd rectilinii in aceeasi directie de alunecare pana se opreste cand unul din capetele de
ghidare iesite in afara 86 gi 87 atinge portiunea de capét opusa a oricaruia din ghidajele 84
si 85 ale placii 70.

Mai mult decat atat, toate placile 70 sunt orientate cu ghidajele centrale 90 in acelagi
mod pentru a fi actionate simultan toate pe aceeasi pozitie de operare in final blocurile fixe
69, ale celui de-al doilea mecanism de actionare sunt diferite de blocul descris anterior prin
aceea ca sunt prevazute cu elementele cilindrice rectilinii 108 mai scurte decat cele
precedente care aluneca in gaura strépunsé corespunzéatoare a bloculuifix i in mod adecvat
unite cu capatul 108’ cu sectiunile partii mobile intermediare 10 in asa fel, incat deplasarea
elementelor cilindrice asa cum s-a descris anterior asigura si deplasarea unor astfel de
sectiuni de la una la alta din pozitiile lor de intrat respectiv iesit, prin aceasta rama trece de
pe pozitia deschis a acesteia (vezi fig. 36) in care aceste sectiuni intrd in sectiunile
corespunzétoare ale casetei exterioare si sunt complet indepartate de cadrul interior 6,
situatie in care rama este orientats fie in jurul axului de rotatie orizontal, fie vertical, in mo-
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durile care vor fi descrise mai tarziu, la pozitia inchis a acesteia (vezi fig. 38), in care aceste
sectiuni sunt iegite i abia presate pe cadrul interior si trecand rama prin pozitia de aerisire
(vezifig. 37) care este o pozitie intermediara intre pozitille precedente in care sectiunile sunt
partial iesite si indepartate de cadrul interior 6, dar la o distantad mai mica in comparatie cu
cea de la pozitia deschis, situatie in care rama este sprijinita simultan de suflurile orizontale
si verticale in modurile care vor fi descrise.

[n acest mod este garantata siguranta cd rama este deplasata intotdeauna in pozitia
de reglare dorita.

In fig. 25-27 este prezentat un element rectiliniu 108, deplasat in trei pozitii operative
diferite ale acestuia, care au fost mentionate mai sus, respectiv pozitia retrasa (vezi fig. 25)
in care stiftul 79 este introdus in una din portiunile laterale ale ghidajului central 90 ale placii
70, asa incat rama este deplasata pe pozitia deschis a acesteia, pozitia iesit (vezi fig. 27) in
care stiftul 79 este in cealalta portiune laterala a ghidajului central 90 mentionat, asa incat
rama este pe pozitia inchis si pozitia partial iesit (vezi fig. 26) in care stiftul 79 este plasat
central pe portiunea inclinata 91 a ghidajului central mentionat asa incat rama este pe pozitia
de aerisire.

Fig. 28-32 ilustreaza in detaliu caracteristici constructive suplimentare ale ramei
conform inventiei. In fig. 28 si 29 in particular este evidentiatd una din zonele unghiulare
inferioare ale carcasei exterioare a ramei in care este de notat ca pentru a permite benzilor
metalice flexibile 57, 58 si 59, 60 ale mecanismelor de actionare 45 si 47 ale aceleiasi rame
sa alunece, fiecare zona unghiularda a carcasei exterioare 8 este prevazuta cu o piesa
unghiulara 109 indoita ortogonal i prevézutd cu o margine ondulaté 110 si o margine neteda
111, care este opusa si putin indepartatd de marginea precedenta, prin aceasta realizand
intre ele un spatiu de ghidare necesar pentru alunecarea benzilor flexibile corespunzatoare
pe el si astfel configurat pentru a permite sectiunilor carcasei exterioare mentionate s3 fie
aplicate de acesta.

In acest mod, prezenta unor asemenea margini ondulate si netede determind o
alunecare eficace si sigurd a benzilor flexibile in toate pozitiile operative ale ramei, prevenind
orice oprire sau blocaj accidental ale acestora si, de asemenea, permitand operatii de
autocuratire a pieselor de alte particule in suspensie depuse pe ele.

De asemenea, in aceleasi figuri este de observat ca partea unghiulara 109 este
pregétita sa sustind o placuté 112, prevazuta cu o aripa 113, perpendicular pe ea, asa incat
sa fie introdus& in gaura corespunzatoare (neindicatd) a partii unghiulare mentionate,
precum si cu doua furci 114 si 115, paralele una cu alta, dispuse ortogonal pe ea dar pe
partea opusa celei a aripii 113 si prevézute cu cate o degajare 116, respectiv 117, pentru a
sustine axele de rotatie 118 ale unei roti 119, rotita catre marginea orizontala inferioara 21
a cadrului interior 6 si cooperand cu canalul longitudinal 120, prevazut pe aceeasi margine
inferioara.

Tn fig. 28 si 29, sunt notate de asemenea elementele de sustinere 121 ale piécii de
sticla 7 a ramei care sunt asigurate corespunzator in cadrul interior 6.

De asemenea gi partea unghiulara ramasa 109, existenta in cealaltd zona unghiulara
inferioara a carcasei exterioare 8, sustine o roata identica 119, in acelasi mod cum a fost
descris, situatie in care asemenea roti sunt acoperite de partea mobila 10, cand aceasta este
deplasaté pe pozitia iesit (vezi fig. 38), in care rama este inchisa si sunt descoperite cand
partea mobila mentionata este deplasata atat in pozitia partial iesit (vezi fig. 37), cu rama in
pozitia de aerisire, cat si pe pozitia intrat (vezi fig. 36) in care rama este pe pozitia deschis
si poate pivota fie in jurul axeului de rotatie orizontal fie vertical. De aceea, in aceste ultime

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47



11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

RO 120152 B1

doua pozitii ale partii mobile 10, asemenea roti 119 indeplinesc o alta functie de sustinere
a ramei in timp ce permit alunecarea acesteia.

In fig. 32 este aratat elementul de articulatie al unui brat de sustinere 15 la marginile
corespunzatoare ale cadrului interior 6 si carcasa exterioaréd a ramei, care, in exemplul la
care se face referire, este articulat la cele doud capete ale lui, respectiv pe un stift mai lung
122, fixat pe piesele unghiulare 109, situate in partile unghiulare superioare ale carcasei
exterioare 8, i un alt stift 123, care aluneca de-a lungul marginii cadrului interior 6, prevazut
cu un surub de reglare autofiletant 124 pentru a frana in grad diferit migcarea de alunecare
a bratelor de sustinere 15.

Revenind acum la fig. 11, 39-40, in care sunt arétate manerul 46 si alte parti compo-
nente asociate cu el care actioneaza pe primul mecanism de actionare 45, pentru a asigura
migcarea de pivotare a geamului sau a usii, fie in jurul unui axe de rotatie orizontale, fie
verticale.

Aceste piese sunt constituite de fapt dintr-o cremaliera 125, fixatd pe un bloc 126 sub
forma de cutie, care este plasat in carcasa exterioara 8 pe o pozitie adiacenti la aceasta si
aliniat cu blocul fix 69 al primului mecanism de actionare 45, si de asemenea fixat de tubul
alungit 54 al mecanismului de actionare mentionat, blocul mentionat fiind astfel configurat,
incét s& sustina in partea superioara o placa suport 127 prevazut cu un ghidaj rectiliniu 128
adaptat pe acelasi bloc si o portiune semi-circulara superioara 129. De asemenea, sunt
constituite dintr-un sector de roata dintaté 130, de forma semicirculara, care se potriveste
pe portiunea semicirculard 129 si este introdusa cu partea inferioara intr-un stift vertical iegit
in afard 131, tot acest subansamblu fiind prevazut a fi strans legat de blocul 126 prin
interpunerea unui arc 132, aga incét dintii sectorului de roata dintata 130 s& angreneze cu
dintii cremalierei 125, sectorul dintat fiind unit cu o coada alungita 133, pe care se aplica
manerul 46, prin interpunerea unui alt arc 134.

Astfel, rotatia ménerului 46 intr-un sens anume determind o rotatie logic a sectorului
de roata dintatd 130, in acelasi sens, si ca urmare o deplasare rectilinie atat a cremalierei
125, cat si a blocului 126 Tn sens opus de-a lungul sectiunii 23 a carcasei exterioare si, in
aceste conditii, manerul poate fi rotit pe trei pozitii operative diferite ale acestuia in care el
cauzeaza deplasarea elementului 74 pe pozitia de pivotare verticala si pozitia inchis (vezi
fig. 4 si 1), pozitia intermediara de aerisire (vezi fig. 2) si pozitia de pivotare orizontala a
ramei (vezi fig. 3).

De altfel blocul sub forma de cutie 126 este prevazut cu un set de adancituri frontale
aliniate una fata de cealalta, in exemplul dat cele trei adancituri 135, 136 si 137 definesc
pozitiile de alunecare ale blocului 126 si corespund cu cele trei pozitii operative ale ramei
mentionate mai sus si in care poate intra selectiv si perpendicular un corp scurt 138 al unui
element de fixare 139 care este prevazut cu un cap circular 140 unii cu partea mobila 10,
dupa ce corpul scurt 138 trece prin gaura strépunsa 141 a elementului de fixare aditional 142
unit cu sectiunea 23 a carcasei exterioare. In acest mod, depinzand de pozitia de deplasare
a partii mobile 10, sunt deplasate simultan in aceeasi directie atat capul 140, cat si corpul
scurt 138, unit cu acesta, de la o pozitie in care asemenea corp este iesit din adanciturile
frontale, din cand in cand totodata coincizand cu acestea cand partea mobild este deplasata
in pozitia sa iesit complet (fig. 34,35), conditie in care manerul 46 nu este blocat de corpul
138 i, prin urmare, poate fi rotit in oricare pozitie operativa a acestuia, de la pozitia in care
un asemenea corp este fie partial fie complet introdus si angajat fatd de adancitura frontala
cand partea mobild este deplasaté pe pozitia intemiediara, partial intrat (vezi fig. 37) sau
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complet intrat (vezi fig. 36),conditie in care manerul 46 (vezi fig. 41 - 42) este blocat de un
asemenea corp 132 si, de aceea, nu poate fi rotit si trebuie sa ramana in pozitia operativa
in care a fost deplasat anterior.

Intorcandu-ne acum la fig. 20 si 45-48, in care sunt aratate manerul 48 si diferite parti
componente asociate cu acesta, si care actioneaza pe al doilea mecanism de actionare 47,
constituind un dispozitiv de siguranta contra manevrérii celuilalt maner 46, cand rama este
deplasata n pozitia deschis pentru orice pozitie de pivotare a acesteia, sau pe pozitia de
aerisire. Partile componente sunt de fapt identice cu acelea ale mecanismului de actionare
anterior i de aceea sunt marcate cu aceleasi cifre de referinta, in afara de faptul ca
elementele de fixare 139 si 142 au fost eliminate si ca blocul 126 sub forma de cutie este
configurat frontal si central cu un canal rectiliniu ingust, strapuns 143 care este unit lateral
cu doua cavitati 144 si 145, strapunse care sunt mai mari decat canalul 143, asa incat sa
asigure sprijin pentru elementul de siguranté 146, format dintr-un corp rectiliniu 147, adaptat
sa alunece in canalul strapuns 143 si unit cu un cap 148, care este mai mare decéat corpul
147 si adaptat sa alunece in oricare din orificiile strépunse 144 si 145, dar nu si in canalul
143, elementul de sigurantd mentionat fiind de asemenea prevazut cu o piulita rotunda 149
si un capac conic de acoperire 150, in interiorul caruia este introdus pe rand corpul
mentionat cu interpunerea unui arc 151 care mentine corpul in directia E, orientat spre
exterior si in final este prevazut cu un inel de capat 152 pentru includerea capacului 150,
care esle rotit spre cadrul interior 6 si opereazad impreuna cu acesta.

Rolul elementului de sigurantd 146 este de a preveni rotirea atat a manerului 48, cat
si a sectorului de roata dintata 130, precum si alunecarea longitudinal& a blocului 126 cand
capul 148 este plasat in oricare din cavitétile strapunse 144 sau 145 si este {inut pe aceasta
pozitie cu ajutorul presiunii arcului, conditie in care cadrul interior este deplasat pe pozitia
deschis, fiind pivotat fie in jurul unui axe de rotatie orizontal, fie vertical sau pe pozitia de
aerisire a acestuia; de asemenea, cadrul interior nu se sprijind pe inelul de capéat mentionat
152. In plus, Tn acest caz, rotirea manerului 48 in oricare din pozitiile lui operative este
permisa numai cand cadrul interior 6 este deplasat pe o pozitie aliniata cu carcasa exterioara
8 si, de aceea, prin presarea atat a inelului de capat 152, cat si a corpului spre interior,
Tmpotriva actiunii arcului 151, se elibereaza capul 148 din cavitatea strapunsa in care este
introdus prin aceasta permitand corpului 147 sa alunece in canalul strapuns 143.

Actionarea ramei obtinute de la una la alta din pozitiile operative ale acesteia, prin
actionarea primului maner 46 poate fi efectuatd numai cand cadrul interior 6 este deplasat
pe pozitia aliniatd mentionata a acestuia, situatie in care asemenea rama este intotdeauna
sustinuta cu sigurantd, fie de partea mobild 10 deplasata pe pozitia de blocare a acesteia
(vezi fig. 1), fie de elementul 74, aflat in pozitia iesit pentru a forma fie axul de rotatie
orizontala (vezi fig. 3), fie vertical (vezi fig. 4)sau ambele axe (vezi fig. 2) cand rama este pe
pozitia de aerisire.

in acest mod, cand manerul 48 este rotit in pozitia lui operativ, in care partea mobila
10 este complet iesita (vezi fig. 34,35 si 38), pentru acest motiv blocand rama pe pozitia
inclus a acesteia, manerul ramas 46 poate fi rotit in orice alta pozitie operativa a acestuia,
in care corpul 138 este eliberat din adancitura frontald, asociata, a blocului in forma de cutie
126. De indatd ce o asemenea pozitie operativd a maneruiui 46 este ocupatd, prin
mentinerea ramei intotdeauna pe pozitia inchis si sprijinita cu siguranta de elementele care
formeaz axa orizontald sau verticald sau ambele axe, manerul ramas 48 este rotit pe alta
pozitie operativa a acestuia, in care partea mobild 10 este deplasata in pozitia sa partial sau
complet intrat, situatie in care corpul 138 este fie partial, fie complet introdus in adancitura
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frontala a blocului 126, avand ca urmare blocarea manerului 46 in noua pozitie operativa a
acestuia si imposibilitatea unei alte rotatii a acestuia, i o deplasare a ramei in pozitia inter-
mediara a acesteia, pivotata fie in jurul unui axe de rotatie orizontale, fie verticale, sau pe
pozitia intermediara de aerisire.

in acest caz, manerul 46 poate fi eliberat, deci rotit in aita pozitie operativa a aces-
tuia, doar dupa ce cadrul interior este deplasat pe pozitia aliniata a acestuia $i manerul 48
este rotit pe alta pozitie operativa a acestuia, in care un astfel de cadru interior este blocat
pe pozitia inchis, aga cum s-a descris anterior.

Ramele astfel obtinute sunt de tip universal si pot fi deplasate cu usurinta cu manevre
simple si in siguranta, in diferite pozitii operative de inchidere sau deschidere completa, in
care ea este orientata in jurul unui axe de rotatie, fie orizontale, fie verticale sau, de aseme-
nea, intr-o pozitie partial deschisa, pentru a permite aerisirea. Prin aceasta se elimina
necesitatea utilizarii unor rame specifice pentru realizarea acelorasi functii cu costuri mai
reduse. Mai mult decat atat, datorita aranjamentului particular cu imbinari fixe ale sectiunilor
cadrului interior $i acelora ale partii mobile 10, este posibil sa se obtina inchideri etanse
efective de-a lungul intregului perimetru al unei asemenea rame.

Revendicari

1. Rama pivotanta pe doua direciii perpendiculare, in particular rama de fereastra,
cuprinzénd cel putin un cadru interior pentru sustinerea unei placi de geam si o carcas3
exterioard in care este este plasat cadrul interior, precum si cel putin un méner de comanda
pentru actionarea ramei, caracterizati prin aceea ca aceasta cuprinde un prim mecanism
de actionare (45) asociat cu manerul de comanda (46), dispus in carcasa exterioar (8), si
adaptat sa realizeze deplasarea selectivéa a cadrului interior (6),impreuna cu placa de geam
(7), in cel putin o prim&, o a doua si o a treia pozitie operativi a acestuia, in care cadrul
interior (6) este rotit in jurul unei axe de rotatie orizontale, a unei axe de rotatie verticale si,
respectiv, atat in jurul unui axe de rotatie orizontale, cét si verticale, precum si un al doilea
mecanism de actionare (47), asociat cu cel putin un maner de comanda (48) si o parte
mobil& (10), interpusa intre cadrul interior (6) si carcasa exterioara (8), si conlucrand intre
ele, mecanismul de actionare (47) fiind adaptat sa realizeze deplasarea partii mobile (10) in
pozitiile operative ale acesteia, in care partea mobild (10) este apropiata, respectiv inde-
partata, de cadrul interior (6) $i conlucrand cu méanerul (48) in asa fel, incat s& impiedice sau
sa permita actionarea manerului atunci cand cadrul interior (6) este deplasat in oricare din
pozitiile lui operative sau intr-o pozitie aliniata cu carcasa exterioara (8), manerul (48) fiind
operabil in oricare din pozitiile lui operative atunci cand cadrul interior este aliniat cu carcasa
exterioara (8), manerul (48) asigurand deplasarea pértii mobile (10) exclusiv pe pozitia
apropiata de cadrul interior (6).

2. Rama conform revendicéarii 1, caracterizata prin aceea ca primul si cel de-al
doilea mecanism de actionare (45, 47) cuprind nigte tuburi de o lungime si de o alta lungime
(49, 50, 53, 54; 51, 52, 55, 56) plasate Induntrul carcasei exterioare (8) si care sunt unite
reciproc prin intermediul unor benzi metalice flexibile corespunzatoare (57, 58; 59, 60) cu
ajutorul unor mijloace elastice (61, 62) si operate atat cu manerul (46), cat sicu manerul (48),
primele tuburi alungite (49, 50, 53, 54) conlucrand cu o prima si o a doua pereche de seturi
cu stift (67, 68), plasate in interiorul carcasei exterioare (8) si adaptate sa asigure pivotarea
ramei in jurul unui axe de rotatie orizontale, respectiv verticale, celelalte tuburi alungite (51,
52, 55, 56), conlucrand cu un set de perechi de inchizatoare (100, 101, 102, 103; 104, 105,
106, 107) adaptate s& asigure deplasarea partii mobile (10) pe diferite pozitii operative ale
acesteia.

12
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3. Rama conform revendicarii 2, caracterizata prin aceea ca prima i a doua
pereche de seturi cu stift (67, 68) sunt constituite dintr-un ansamblu format dintr-un bloc fix
(69), o placa (70), avand o anumita configuratie, situata sub blocul fix (69) cu care coope-
reaza, si care este fixata pe tubul alungit corespunzator, si o placa aditionalad (71) pentru
sustinerea blocului fix (69) si a placii (70), ansamblurile respective ale fiecarei perechi de
seturi cu stift fiind opuse si aliniate unul cu celalalt.

4. Rama conform revendicarii 3, caracterizatad prin aceea ca fiecare bloc fix (69)
este realizat in forma de cutie, cu grosime limitata i configurat cu cel putin o gauréa centrala
(72) de forma circulara, unitd cu un cap coaxial iesit in exterior (73) avand forma de trunchi
de con, siin care un element rectiliniu corespunzator (74), actionand ca un opritor, este intro-
dus prin alunecare, fiind alcatuit dintr-un corp cilindric (75) in care este prevazuta o gaura
transversala (76) si avand un capat ascutit (77) in forma de trunchi de con, elementul
rectiliniu (74) alunecand de la pozitia de repaus in care este complet introdus in gaura
centrald (72), iar capatul ascutit (77) ajunge la marginea exterioara a capului (73), la o pozitie
de operare in exterior, in care este partial iesit din gaura centrald (72) si capatul ascutit (77)
iese dincolo de marginea exterioara a capului (73),blocul fix (69) fiind prevazut cu un canal
central (78), perpendicular pe gaura centrald strépunsé (72) pe intreaga grosime a blocului
(69), in care este introdus un stift rectiliniu scurt (79), care este introdus si prin gaura
transversala (76), in asa fel incat sa fie ghidat la un capat de-a lungul canalului central (78)
impreuna cu elementul rectiliniu (74), iar la celélalt capat sa coopereze cu placa (70).

5. Rama conform revendicarii 4, caracterizata prin aceea ca placa (70) are forma
paralelipipedicd, de grosime redusd, si este prevazuta cu doua ghidaje rectilinii (84, 85),
plasate longitudinal si central pe placa, in care este introdus un cap de ghidare corespun-
zator iesit in exterior (86,87), realizat din acelasi corp cu blocul fix corespunzator (69) si
adaptat s se sprijine pe portiunea de capat curba opusé (88, 89) a ghidajelor rectilinii (84,
85) in timpul alunecarii placii (70), placa (70) fiind de asemenea prevazuta cu un ghidaj cen-
tral (90), situat pe o portiune intre ghidajele rectilinii (84, 85), si care are o portiune centrala
inclinata (91) si doud portiuni rectilinii laterale (92, 93) orientate in sensuri opuse una fata de
cealalta si unite cu portiunea centrala inclinata (91), pe ghidajul central (90) alunecand un
capat al stiftului (79) In timpul migcarii placii (70).

6. Rama conform revendicarii 5, caracterizata prin aceea ca placile (70) ale primei
perechi de seturi cu stifturi (67) sunt orientate cu ghidajele centrale (90) in acelasi mod, iar
plécile (70) ale celei de-a doua perechi de seturi cu stifturi (68) sunt orientate cu ghidajele
centrale respective in acelasi mod, dar pe o directie opusa celei in care sunt orientate
ghidajele centrale (90) ale primei perechi (67).

7. Rama conform revendicarii 6, caracterizata prin aceea ca placa aditionala (71)
este introdusa si fixata intr-un locag corespunzator (83) plasat lateral si central pe cadrul
interior (6), si este prevazuta cu o gaura centrala largita strapunsa (95) in care este introdusa
o bucsa (99) in care intra capul ascutit (77) al elementului rectiliniu (74) pe pozitia de operare
iesit a acestuia din urma.

8. Rama conform revendicarii 5, caracterizata prin aceea ca setul de perechi de
inchizatoare (100, 101; 102, 103; 104,105; 106, 107) este format din blocul fix (69) prevazut
cu cel putin un element cilindric rectiliniu (108) care alunecé in gaura centrala strépunsa
(72), si din placa (70) asezata pe blocul fix (69), inchizatoarele fiecarei perechi fiind impe-
recheate cu ale altei perechi si dispuse lateral fatd de seturile cu stifturi (67, 68) in asa fel,
incét placile (70) sunt fixate de tubul corespunzator alungit si orientate cu ghidajele centrale
respective in acelasi mod, iar elementul rectiliniu cilindric (108) este prevazut cu un capat
(108’) unit cu partea mobila (10).
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9. Rama conform revendicérii 1, caracterizata prin aceea ca, pe cadrul interior (6),
de-a lungul marginilor sale periferice, sunt prevazute nigte garnituri de etansare (11,13) si
niste elemente de sustinere (15), articulate intre el si marginile periferice opuse ale carcasei
exterioare (8), astfel incat sa permita ramei s& fie deschisa spre exterior in diferite pozitii de
reglare a acesteia, actionand ca dispozitive de limitare a deschiderii pentru rama, elementele
de sustinere (15) culisand Ia cel putin un capat al lor, fiind asociate cu mijloace de reglare
(124) pentru a frana la grade diferite migcarea de alunecare a unor asemenea elemente.

10. Rama conform revendicarii 8, caracterizatd prin aceea ci partea mobil3 (10)
este formata dintr-un set de sectiuni (33, 34, 35, 36) unite una cu cealalta prin piesele
unghiulare (37, 38, 39, 40) si fixate cu capetele corespunzatoare (108°) ale blocurilor fixe
(69), fiind astfel configurate, incat sd se potriveasca printr-o imbinare fixa cu marginile
corespunzatoare longitudinale atat ale carcasei exterioare (8), prin introducerea unor gar-
nituri de etansare (39', 40°), cat si cu cadrul interior (6).

11. Rama conform revendicarii 8, caracterizata prin aceea cd, in zonele sale
unghiulare, carcasa exterioara (8) este prevazuta cu niste parti unghiulare (109), indoite orto-
gonal si configurate cu o margine ondulaté (110) si cu o margine neteda (111) opusa si usor
distantata de margine (110), creandu-se o cale de ghidare pentru benzile metalice flexibile
(57, 58, 59, 60).

12. Rama conform revendicarii 11, caracterizata prin aceea ci fiecare din partile
unghiulare (109), situatd la partea inferioara in interiorul carcasei exterioare (8), este
prevazuta cu o placuta (112), care are o pereche de furci (114, 115) care sustin axul de
rotatie (118) al unei roti (119) rotité catre marginea inferioara opusa (21) a carcasei (8) si
conlucrand cu aceasta.

13. Ramé conform revendicdrii 10, caracterizata prin aceea ¢ manerul de comanda
(46) si manerul de comanda (48) sunt asociate cu nigte mijloace de angrenare (125, 130)
adaptate sé realizeze migcarea de rotatie, in oricare din pozitiile lor operative.

14. Rama conform revendicarii 13, caracterizata prin aceea ¢i manerul de comanda
(46) este dotat nigte mijloace de oprire (138) care coopereaza cu mijloacele de angrenare
(125, 130), si cu partea mobila (10), astfel incat sa permitd sau s& impiedice ca manerul s3
poata fi actionat dintr-o pozitie de actionare in alta, respectiv cand partea mobild (10) este
deplasatd, fiind apropiaté sau depértata de cadrul interior (6).

15. Rama conform revendicarii 14, caracterizatd prin aceea cd mijloacele de
angrenare cuprind o cremaliera rectilinie (125), fixata intr-un bloc sub forma de cutie (126)
situat in interiorul carcasei exterioare (8), sustinand la partea superioara a acestuia o placa
suport (127) prevazuta cu o portiune semicirculard superioara (129), si un sector de roats
dintata (130) de forma semicirculard, plasat in partea superioard a portiunii semicirculare
(129) care angreneazé cu dintii corespunzatori ai cremalierei (125), fiind actionat fie de
manerul (46), fie de manerul (48).

16. Rama conform revendicarii 15, caracterizati prin aceea ca blocul sub forma de
cutie (126) este prevazut cu un set de adancituri frontale (135,136,137), aliniate una fata de
cealalta, care definesc pozitii operative diferite asumate de cadrul interior (6).

17. Rama conform revendicarii 16, caracterizata prin aceea ca mijloacele de oprire
cuprind un corp rectiliniu (138) al unui element de fixare (139), prevazut cu un cap circular
marit (140), unit cu partea mobila (10), si care este adaptat s& cupleze si sa decupleze
selectiv oricare din adanciturile frontale (135, 136, 137), depinzand de pozitia indepartata
sau apropiata a partii mobile (10).

14
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18. Rama& conformrevendicarii 15, caracterizata prin aceea ca manerul de comanda
(48) este asociat cu niste elemente de siguranta (146), care cuprind un corp rectiliniu (147)
adaptat sa alunece Tntr-un canal rectiliniu strapuns (143) dispus frontal si central in blocul
(126) si unit lateral cu doua cavitati (144, 145) mai mari decat canalul strapuns (143), o
piulitd rotunda (149) si un capac (150) inchis printr-un inel de capat (152), in care este
introdus succesiv corpul rectiliniu (147), prin interpunerea unor mijloace elastice (151) care
il imping spre exterior, corpul (147) fiind unit cu un cap (148) mai mare decéat corpul (147)
si adaptat pentru a fi introdus in oricare din cavitatile strApunse (144, 145), dar nu si in
canalul strapuns (143), si fiind adaptat astfel incat cu capatul (148) sa ocupe si sa elibereze
cavitatea strépunsa (144, 145) atunci cand cadrul interior (6) este deplasat pe pozitia
deschis, pivotat in jurul unui axe de rotatie, fie orizontala fie verticald, sau pe pozitia inter-
mediarad de aerisire si nu este dus spre inelul de capat (152), pentru aceasta fiind prevazut
a fi actionat méanerul (48) sau cand cadrul (6) este deplasat pe pozitia aliniata cu carcasa
exterioara (8) permitand manerului (48) s3 fie actionat.
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