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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif
d’obturation, du type comprenant :

- uncorps de base adapté pour obturer une ouverture
et mobile entre une position d’ouverture et une po-
sition de fermeture,

- un élément de poussée ayant une premiére et une
seconde extrémités et ayant une configuration dé-
tendue et une configuration tendue,

- lapremiére extrémité de I'élément de poussée étant
reliée au corps de base, un tel dispositif d’obturation
est connu de EP0384484 et FR2678307.

[0002] Elle s’applique plus particulierement au domai-
ne des dispositifs de recouvrementde chambres d’acces
a des réseaux souterrains, comme les trappes d’acces
aux réseaux de télécommunication, les regards de
chaussée pour la visite ou I'inspection de réseaux d’eau,
les grilles d’égouts ainsi que les chambres de vannes.
Habituellement, ces dispositifs de recouvrement com-
prennent un cadre et un tampon adapté pour étre basculé
entre des positions d’ouverture et de fermeture. Afin de
faciliter le déplacement du tampon entre ses positions
d’ouverture et de fermeture, les dispositifs connus sont
équipés d’'un vérin d’assistance. Le vérin est fixé d'une
part au tampon et d’autre part au cadre. Le vérin, com-
primé entre le cadre et le tampon, pousse sur le cadre
afin d’assister a I'ouverture du tampon.

[0003] La fixation du vérin au cadre et au tampon est
habituellement effectuée en utilisant des axes ou des
boulons difficiles a monter. Par ailleurs, la fabrication de
tels dispositifs est difficile et colteuse en raison de I'uti-
lisation de nombreux éléments mécaniques qui doivent
souvent étre soudés ou moulés.

[0004] En outre 'assemblage de I'ensemble de ces
éléments est difficile et le démontage du vérin en vue de
la dépose du tampon peut s’avérer dangereux car le vérin
est généralement en compression.

[0005] L’invention a pour but de proposer un dispositif
d’obturation qui rende la fabrication, la pose et la dépose
du tampon plus simples et économiques.

[0006] A ceteffet, linvention a pour objet un ensemble
selon la revendication 1.

[0007] Selon des modes particuliers de réalisation,
'ensemble comporte les caractéristiques correspondant
a la revendication 2.

[0008] L’invention a également pour objet un ensem-
ble selon la revendication 3.

[0009] Selon des modes particuliers de réalisation,
'ensemble comporte les caractéristiques correspondant
aux revendications 4 a 13.

[0010] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement a titre
d’exemple et faite en se référant aux dessins annexés,
sur lesquels :
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- La figure 1 est une vue schématique de cété d’'un
ensemble selon l'invention formé d’un cadre et d’'un
dispositif d’obturation, le corps de base étant dans
une position d’ouverture compléte ;

- Lafigure 2 est une vue analogue a celle de la figure
1, le corps de base étant dans une position
d’ouverture ;

- Lafigure 3 est une vue analogue a celle de la figure
1, le corps de base étant dans une position intermé-
diaire et I'élément de liaison entrant en contact avec
une paroi de I'ouverture a obturer ;

- Lafigure 4 est une vue de 'ensemble de la figure 1,
le corps de base étant dans une position fermée ;

- Lafigure 5 est une vue de face de I'ensemble de la
figure 2, le corps de base étant dans une position
ouverte de déblocage ;

- Lafigure 6 est une vue analogue a celle de la figure
5, le corps de base étant dans une position ouverte
de blocage ;

- Lesfigure 7 et 8 sont des vues de cbte et en pers-
pective d’'un mode de réalisation concret de 'ensem-
ble selon l'invention, le corps de base étant dans la
position complétement ouverte correspondant a la
Figure 1;

- Lesfigure 9 a 11 sont des vues de c6té en coupe de
I’ensemble de lafigure 7, le corps de base étant dans
des positions ouverte, intermédiaire, et fermée cor-
respondant aux positions des figures 2 a 4

- Lesfigures 12 a 14 montrent en perspective le corps
de base du dispositif d’obturation et un élément de
liaison dans différents stades de montage ; et

- Lafigure 15 est une vue en perspective de I'élément
de liaison.

[0011] Sur lafigure 1 est représenté un ensemble se-
lon l'invention, désigné par la référence générale 2. Sur
les figures 1 a 6, 'ensemble 2 est illustré d’'une maniere
trés schématique afin d’expliquer le principe de fonction-
nement.

[0012] L’ensemble 2 comporte un cadre 3 scellé au
sommet d’'une chambre 4 souterraine et un dispositif
d’obturation 6.

[0013] L’ensemble 2 est par exemple un regard de
chaussé ou une trappe d’acceés a une chambre souter-
raine, telle qu’'une chambre de télécommunication.
[0014] Le cadre 3 délimite une ouverture 8, par exem-
ple carrée ou circulaire, et, dans le cas présent, son bord
intérieur est aligné avec une paroi intérieure 10 de la
chambre 4, la paroi 10 formant ainsi une paroi d’entou-
rage de l'ouverture 8 a obturer. L’'ouverture 8 s’étend
dans un plan d’ouverture P-P, qui est a I'état installé pa-
ralléle au sol. La paroi 10 s’étend sensiblement perpen-
diculairement au plan d’ouverture P-P.

[0015] Le cadre 3 et le dispositif d’obturation 6 com-
portent une premiére et une seconde charniéres 12, 14
(voir figures 5 et 6). La premiére charniere 12 est cons-
tituée de deux charnons coopérants 16, 18 et la seconde
charniére 14 est constituée de deux charnons coopé-
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rants 20, 22.

[0016] Le dispositif d’obturation 6 comporte un corps
de base 30 adapté pour obturer I'ouverture 8. Le corps
de base 30 est par exemple un tampon ou une grille. Le
corps de base 30 s’étend sensiblement selon un plan de
corps de base PC-PC.

[0017] Les charniéres 12, 14 sont adaptées pour per-
mettre un basculement du corps de base 30, ou du dis-
positif d’obturation 6, par rapport au cadre 3 autour d’'un
premier axe de basculement X-X entre une position com-
pletement ouverte, représentée sur la figure 1, une po-
sition ouverte, représentée sur la figure 2, une position
intermédiaire, représentée sur la figure 3 et une position
fermée représentée sur la figure 4.

[0018] La premiere et la seconde charnieres 12, 14
sont également adaptées pour permettre un bascule-
ment du dispositif d’obturation 6 par rapport au cadre 3
autour d’'un second axe de basculement Y-Y entre une
position de libération (figure 5) et une position de blocage
(figure 6), et ceci lorsque le corps de base 30, ou le dis-
positif d’obturation 6, se trouve dans sa position ouverte
ou complétement ouverte. Le second axe de bascule-
ment Y-Y s’étend perpendiculairement au premier axe
de basculement X-X. De préférence, le second axe de
basculement Y-Y s’étend sensiblement dans le plan
d’ouverture P-P.

[0019] A cette fin, la premiére charniére 12 a un degré
de liberté de rotation du dispositif d’'obturation 6 autour
du second axe de basculement Y-Y par rapport au cadre
3. De plus, la seconde charniére 14 comporte des
moyens de blocage du dispositif d’obturation 6 dans la
position ouverte de la figure 2. Ces moyens de blocage
sont par exemple formés par un évidement 20A ménagé
dans le charnon de cadre 20 de la seconde charniere et
recevant le charnon 22 du dispositif d’obturation. Dans
la position de blocage, un basculement du corps de base
30 vers la position intermédiaire ou fermée estempéché,
tandis que dans la position de libération le corps de base
30 est basculable dans sa position de fermeture.
[0020] Dans la position fermée, le plan de corps de
base PC-PC est sensiblement parallele au plan P-P (voir
figure 4), et dans la position intermédiaire, le plan de
corps de base PC-PC est incliné par rapport au plan P-
P d’environ 60° a 85°. Dans la position d’ouverture (figure
2) le plan de corps de base PC-PC est incliné de 90° par
rapport au plan P-P. Dans la position complétement
ouverte (figure 1) le plan de corps de base PC-PC est
incliné d’environ 100 a 105° par rapport au plan P-P.
[0021] Le dispositif d’obturation 6 comporte en outre
une saillie de fixation 32 fixée au corps de base 30 et
s’étendant sensiblement perpendiculairement par rap-
port au plan de corps de base PC-PC.

[0022] Le dispositif d’obturation 6 est muni d’'un élé-
ment de poussée 34 ayant une premiéere 36 et une se-
conde 38 extrémités. L'élément de poussée 34 est par
exemple un vérin, notamment un vérin a gaz, ou un res-
sort, notamment un ressort hélicoidal.

[0023] L’élément de poussée 34 a une configuration
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détendue dans laquelle ses deux extrémités 36, 38 sont
éloignées l'une de l'autre et une configuration tendue
dans laquelle ses deux extrémités 36, 38 sont proches
'une de l'autre, comparé a la configuration détendue. La
force exercée par I'élément de poussée 34 est plus im-
portante dans la configuration tendue que dans la confi-
guration détendue. Dans la position de fermeture du
corps de base 30, I'élément de poussée 34 est dans sa
configuration tendue et dansla position d’ouverture, I'élé-
ment de poussée 34 est dans sa configuration détendue.
[0024] La premiere extrémité 36 de I'élément de pous-
sée 34 est articulée a la saillie de fixation 32 par une
premiére articulation 40 autour d’un premier axe d’arti-
culation A-A. La premiére extrémité 36 est donc reliée
au corps de base 30, et ceci par I'intermédiaire de cette
articulation 40 et de la saillie de fixation 32.

[0025] Le dispositif d’obturation 6 comporte en outre
un élément de liaison 42.

[0026] La seconde extrémité 38 de I'élément de pous-
sée 34 est reliée a cet élément de liaison 42 par une
deuxiéme articulation 44 autour d’'un deuxieme axe d’ar-
ticulation B-B. L’élément de liaison 42 est relié au corps
de base 30 par une troisieme articulation 46 autour d’un
troisieme axe d’articulation C-C. Les trois axes d’articu-
lation A-A, B-B et C-C des articulations 40, 44, 46 sont
paralléles les uns par rapport aux autres et ne sont pas
coplanaires. En d’autres termes, en coupe selon un plan
perpendiculaire aux axes d’articulation A-A, B-B et C-C,
ces trois axes forment un triangle. Chaque articulation
40, 44, 46 a un seul degré de liberté de rotation, mais
aucun autre degré de liberté.

[0027] L’élément de liaison 42 comporte des extrémi-
tés sur lesquelles sont disposées les deuxiéme et troi-
siéme articulations 44, 46.

[0028] L’élément de liaison 42 est articulé au corps de
base 30 entre deux positions limites. La premiére position
limite correspond a la configuration détendue de I'élé-
ment de poussée 34 ou a la position ouverte du corps
de base 30 (voirfigures 1 et 2). La seconde position limite
correspond a la configuration tendue de I'élément de
poussée 34 lorsque le corps de base est en position fer-
mée (voir figure 4). L’élément de liaison 42 est donc une
bielle.

[0029] L’élément de liaison 42 est adapté pour pivoter
entre ses deux positions limites lorsque I'élément de
poussée 34 est amené de la configuration tendue a la
configuration détendue et vice-versa.

[0030] L’élément de liaison 42 est également adapté
pour guider la deuxiéme extrémité 38 de I'élément de
poussée 34 lors d’'un déplacement du corps de base 30
entre la position d’ouverture et la position de fermeture.
[0031] Le dispositif d’obturation 6 comporte en outre
un organe d’appui 50 adapté pour s’appuyer sur la paroi
intérieure 10 de I'ouverture 8 lors d’un déplacement du
corps de base 30 entre la position de fermeture et la
position intermédiaire. Cet organe d’appui 50 est dans
le cas présent formé par une portion coudée de I'élément
de liaison 42.
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[0032] Il est a noter que le dispositif d’obturation 6,
constitué du corps de base 30, de I'élément de poussée
34 etde I'élémentde liaison 42 constitue un module auto-
nome manipulable d’'un seul bloc en I'absence du cadre
3. En I'absence du cadre 3 et d’autres forces externes,
le dispositif d’obturation 6 prend la configuration montrée
sur les figures 1 et 2, correspondant a la position ouverte
ou complétement ouverte du corps de base 30.

[0033] L’ensemble 2 selon l'invention fonctionne de la
maniére suivante.

[0034] On part de la configuration représentée a la fi-
gure 1. Le dispositif d’obturation 6 est dans la position
complétement ouverte et de libération. L’élément de
poussée 34 est dans sa configuration détendue. L’élé-
ment de liaison 42 est dans la premiére position limite.
L’organe d’appui 50 de I'élément de liaison 42 est hors
de contact avec la paroi 10.

[0035] Afin de fermer 'ensemble 2, le dispositif d’ob-
turation 6 est basculé autour de I'axe de basculement X-
X par rapport au cadre 3 dans le sens de la fermeture, a
savoir dans le sens horaire de la figure 1.

[0036] Le dispositif d’'obturation 6 atteint donc la posi-
tion d’ouverture qui est montrée sur la figure 2. Dans
cette position, le plan de corps de base PC-PC est dis-
posé a 90° par rapport au plan P-P. L'organe d’appui 50
est toujours hors de contact avec la paroi 10. Lorsque la
fermeture est poursuivie, le dispositif d’obturation 6 prend
la configuration intermédiaire dans laquelle I'organe
d’appui 50 entre en contact avec la paroi 10 (figure 3).
[0037] A partir de cette configuration et lors du bascu-
lement du dispositif d’obturation 6 de la position intermé-
diaire vers la position de fermeture, I'application de I'or-
gane d’appui 50 sur la paroi 10 induit une rotation de
I'organe de liaison 42 autour de I'axe d’articulation C-C
etcomprime I'élémentde poussée 34 quiestdoncamené
vers sa configuration tendue. La force exercée par I'élé-
ment de poussée 34 sur I'élément de liaison 42 induit au
niveau du point de contact de I'organe d’appui 50 avec
la paroi 10 une force de réaction qui va a I'encontre de
la force de pesanteur du dispositif d’obturation 6, cette
force de réaction s’appliquant via la paroi 10 sur I'élément
de liaison 42. L’élément de poussée 34 et I'élément de
liaison 42 empéchent donc ou ralentissent une fermeture
du dispositif d’'obturation sous la seule action de la force
de la pesanteur entre la position intermédiaire et la po-
sition fermée du corps de base. La force manuelle né-
cessaire pour manceuvrer le dispositif d’obturation 6 est
par conséquent relativement faible. Cette force manuelle
est fonction de I'élément de poussée 34 utilisé et plus
précisément de sa capacité de poussée.

[0038] Une fois le corps de base 30 dans sa position
de fermeture (figure 4), I'élément de poussée 34 estcom-
pletement comprimé et I'élément de liaison 42 est dans
sa deuxieéme position limite.

[0039] Afind’ouvrir'ensemble, le corps de base 30 est
basculé par I'utilisateur vers sa position d’ouverture. En-
tre la position de fermeture et la position intermédiaire,
laforce exercée parl'élémentde poussée 34 ettransmise
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par I'élément de liaison 42 a la paroi 10, induit au niveau
de la paroi 10 une force de réaction qui s’oppose au poids
propre du corps de base et permet par conséquent de
réduire considérablement I'effort nécessaire pour
'ouverture du dispositif d’obturation 6. Pendant ce bas-
culement, I'élément de poussée 34 se détend.

[0040] Une fois la position intermédiaire atteinte, I'élé-
ment de liaison 42 et 'organe d’appui 50 perdent contact
avec la paroi 10 et le dispositif d’'obturation 6 est basculé
sous la seule action de la force de I'utilisateur dans sa
position complétement ouverte, en passant par la posi-
tion ouverte de libération de la figure 5.

[0041] Grace au fait que le dispositif d’obturation 6,
constitué du corps de base 30, de I'élément de poussée
34 et de I'élément de liaison 42, constitue un module
autonome manipulable d’'un seul bloc, le cadre 3 et le
dispositif d’'obturation 6 peuvent étre fabriqués et instal-
|és séparément. Ainsi, une main-d’ceuvre peu qualifiée
suffit pour monterle dispositifd’obturation 6 dans le cadre
3 sur le site d’installation de 'ensemble 2.

[0042] De plus, le dispositif 6 est facilement utilisable
pour équiper des cadres 3 déja existants etinstallés. Ega-
lement, la pose ou dépose du dispositif d’obturation 6 est
aisée et sans risques car ces opérations sont réalisées
sans avoir a intervenir sur I'élément de poussée 34 dans
la mesure ou celui-ci n’est pas fixé au cadre.

[0043] La combinaison du dispositif d’'obturation 6 et
des charniéres 12, 14 permettant un blocage par bascu-
lement autour de I'axe de basculement Y-Y est particu-
lierement avantageuse, étant donné qu’aucune articula-
tion de I'extrémité 38 de I'élément de poussée 34 au ca-
dre 3 n’est nécessaire.

[0044] Les Figures 7 a 15 montrent des éléments d’'un
mode de réalisation concret de I'invention. Uniquement
les particularités parrapport au mode de réalisation sché-
matique ci-dessus seront expliquées. Les éléments ana-
logues portent les mémes références.

[0045] Les Figures 7 et 9 a 11 correspondent aux Fi-
gures 1 a 4. La Figure 8 est une vue en perspective de
'ensemble 2 dans la position complétement ouverte.
[0046] Le dispositif d’obturation 6 comprend un corps
de base 30 et une saillie de fixation 32 qui sont fabriqués
en deux piéces distinctes et assemblées. La saillie de
fixation 32 est fixée par une liaison par complémentarité
de formes au corps de base 30. Cette liaison est de pré-
férence une liaison de type baionnette.

[0047] Surla Figure 15 est illustré I'élément de liaison
42. L’élément de liaison 42 comprend une ame centrale
60 et deux ailes latérales 62, 64.

[0048] L’extrémité libre de l'aile latérale 62 porte un
embout cylindrique 66 définissant un axe d’embout C1-
C1. L’embout 66 est constitué de deux demi-embouts
qui s’étendent d’un c6té et d’autre de l'aile latérale 62.
[0049] L’aile latérale 62 porte en outre une butée cy-
lindrique 68 qui coopére avec la face inférieure du corps
de base 30 afin d’assurer le maintien et le guidage en
rotation de 'embout 66 lors du pivotement de I'élément
de liaison 42 autour de I'axe C1-C1.
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[0050] L’aile latérale 64 porte a son extrémité libre un
orifice d’articulation 70 adapté pour étre articulé a I'ex-
trémité 38 de I'élémentde poussée 34 et définissantl'axe
d’articulation B-B.

[0051] La zone de jonction entre l'aile latérale 64 et
I'dme centrale 60 forme I'organe d’appui 50.

[0052] Les Figures 12 a 14 montrent l'opération de
montage de I’élémentde liaison 42 dans le corps de base
30.

[0053] Le corps de base 30 comprend unlogement 80
adapté pour recevoir 'embout cylindrique 66.

[0054] Pendant une premiere étape (figure 12), I'élé-
ment de liaison 42 est aligné avec le logement 80 de telle
sorte que I'axe d’'embout C1-C1 est décalé angulaire-
ment de I'axe d’articulation C-C. Ensuite, 'embout 66 est
introduit dans le logement 80 par un déplacement per-
pendiculaire au plan PC-PC et suivi d’une rotation autour
d’'un axe de rotation R-R s’étendant perpendiculairement
au plan PC-PC (figure 13), jusqu’a ce que I'axe d’embout
C1-C1 soit aligné avec I'axe de basculement C-C (figure
14).

[0055] Le montage est donc particulierement facile et
est effectué sans outils et sans autres composants, tels
que des goupilles.

[0056] Ensuite, la saillie de montage 32 est reliée au
corps de base selon le méme principe et I'élément de
poussée 34 est relié par I'articulation 40 a la saillie 32 et
par l'articulation 44 a I'orifice 70 de I'élément de liaison
42.

[0057] En variante non représentée, I'élément de
liaison 42 est muni de moyens de réglage pour s’adapter
a une chambre dont la paroi 10 est en retrait par rapport
au cadre 3, les moyens de réglage permettant alors a
I'organe d’appui 50 de venir en contact avec la paroi 10
lorsque le corps de base 30 est dans une position angu-
laire située entre la position fermée et la position inter-
médiaire.

[0058] En variante encore, lorsque le cadre présente
une paroi intérieure verticale délimitant 'ouverture 8 et
s’étendant vers le bas sur une distance suffisante, I'or-
gane d’appui 50 peut venir directement en contact avec
cette paroi verticale du cadre et non avec une paroi 10
de la chambre souterraine.

[0059] Enfin, dans un autre mode de réalisation non
représenté, I'élément de liaison 42 rigide décrit ci-dessus
pourrait étre remplacé par un élément de liaison souple
tel que par exemple un cable, une corde ou une chaine.
Dans ce cas, c’estl’'extrémité 38 de I'élément de poussée
34 qui vient en appui contre la paroi 10 lorsque le corps
de base est situé entre la position fermée et la position
intermédiaire. Il n’est alors plus nécessaire de relier cet
élément de liaison souple au corps de base et a I'élément
de poussée par des articulations.

Revendications

1. - Ensemble comportant un cadre (3) et un dispositif
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d’obturation (6), le cadre délimitant une ouverture
(8) ayant une paroi (10) d’entourage, le dispositif
d’obturation (6) comprenant :

- un corps de base (30) adapté pour obturer
I'ouverture (8) et mobile dans le cadre (3) entre
une position d’ouverture et une position de fer-
meture,

- un élément de poussée (34) ayant une premie-
re (36) et une seconde (38) extrémités et ayant
une configuration détendue et une configuration
tendue, la premiére extrémité (36) de I'élément
de poussée étant reliée au corps de base (30),

caractérisé en ce que le dispositif d’obturation com-
prend en outre un élément de liaison (42) relié au
corps de base (30) et a la seconde extrémité (38) de
I'élément de poussée, ainsi qu’'un organe d’appui
(50), porté par I'élément de liaison (42), adapté pour
s’appuyer surlaparoi(10) d’entourage de'ouverture
(8) lors d’'un déplacement du corps de base (30) en-
tre la position de fermeture et la position d’ouverture
et inversement, déplacement au cours duquel I'élé-
ment de liaison (42) permet a I'élément de poussée
(34) de passer de la configuration tendue a la con-
figuration détendue et inversement, 'organe d’appui
(50) étant en outre adapté pour étre hors de contact
de la paroi (10) de I'ouverture (8) lorsque le corps
de base (30) estdans la position d’'ouverture, et pour
entrer en contact avec la paroi (10) lorsque le corps
de base (30) est dans une position intermédiaire.

- Ensemble selon la revendication 1, caractérisé en
ce que I'élément de liaison (42) est une biellette.

- Ensemble comportant un cadre (3) et un dispositif
d’obturation (6), le cadre délimitant une ouverture
(8) ayant une paroi (10) d’entourage, le dispositif
d’obturation (6) comprenant :

- un corps de base (30) adapté pour obturer
I'ouverture (8) et mobile dans le cadre (3) entre
une position d’ouverture et une position de fer-
meture,

- un élément de poussée (34) ayant une premie-
re (36) et une seconde (38) extrémités et ayant
une configuration détendue et une configuration
tendue, la premiére extrémité (36) de I'élément
de poussée étant reliée au corps de base (30),

caractérisé en ce que le dispositif d’obturation com-
prend en outre un élément de liaison (42) souple,
par exemple un cable, une corde ou une chaine,
I’élément de liaison (42) étant relié au corps de base
(30) et a la seconde extrémité (38) de I'élément de
poussée, ainsi qu’un organe d’appui (50), constitué
parlaseconde extrémité (38), adapté pour s’appuyer
sur la paroi (10) d’entourage de I'ouverture (8) lors
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d'un déplacement du corps de base (30) entre la
position de fermeture et la position d’ouverture et
inversement, déplacement au cours duquel I'élé-
ment de liaison (42) permet a I'élément de poussée
(34) de passer de la configuration tendue a la con-
figuration détendue etinversement, 'organe d’appui
(50) étant en outre adapté pour étre hors de contact
de la paroi (10) de l'ouverture (8) lorsque le corps
de base (30) est dans la position d’'ouverture, et pour
entrer en contact avec la paroi (10) lorsque le corps
de base (30) est dans une position intermédiaire.

- Ensemble selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risé en ce que I'élément de liaison (42) est adapté
pour guider la seconde extrémité (38) de I'élément
de poussée (34) lors d’'un déplacement du corps de
base entre la position d’ouverture et la position de
fermeture.

- Ensemble selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que la premie-
re extrémité (36) de I'élément de poussée (34) est
reliée au corps de base (30) par une premiére arti-
culation (40) autour d’un premier axe d’articulation
(A-A).

- Ensemble selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que la secon-
de extrémité (38) de I'élément de poussée (34) est
reliée a I'élément de liaison (42) par une deuxiéme
articulation (44) autour d’'un deuxiéme axe d’articu-
lation (B-B).

- Ensemble selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que I'élément
de liaison (42) est relié au corps de base (30) par
une troisieme articulation (46) autour d’un troisieme
axe d’articulation (C-C).

- Ensemble selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le dispo-
sitif d’obturation (6) constitue un module autonome
manipulable d’un seul bloc.

- Ensemble selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes dépendantes de la revendication
1, caractérisé en ce qu’entre la position intermé-
diaire du corps de base et la position de fermeture,
la paroi (10) d’entourage applique une force de réac-
tion sur 'organe de liaison (42), force de réaction qui
est dirigée a I'encontre d’une force exercée parI'élé-
ment de poussée (34).

- Ensemble selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le cadre
(3) et le dispositif d’obturation (6) comportent au
moins une premiére charniére (12) adaptée pour
permettre un basculement du corps de base (30) par
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1.

12.

13.

rapport au cadre entre ses positions d’ouverture et
de fermeture autour d’'un premier axe de bascule-
ment (X-X).

- Ensemble selon la revendication 10, caractérisé
en ce que la premiéere charniére (12) est adaptée
pour permettre un déplacement du dispositif d’obtu-
ration par rapport au cadre dans une position de blo-
cage au moins lorsque le corps de base est dans sa
position ouverte, position de blocage dans laquelle
un basculement du corps de base vers la position
de fermeture est bloqué.

- Ensemble selon la revendication 11, caractérisée
en ce que le déplacement dans la position de blo-
cage est un basculement du corps de base (30)
autour d’'un second axe de basculement (Y-Y), eten
ce que le second axe de basculement (Y-Y) s’étend
sensiblement perpendiculairement par rapport au
premier axe de basculement (X-X).

- Ensemble selon la revendication 12, caractérisé
en ce que le cadre (3) et le dispositif d’obturation (6)
comportent une seconde charniére (14) adaptée
pour permettre un basculement du corps de base
entre ses positions d'ouverture et de fermeture
autour du premier axe de basculement (X-X), la se-
conde charniére comprenant un charnon (22) du dis-
positif d’obturation et un charnon (20) de cadre, et
en ce que le blocage de la seconde charniere (14)
est obtenu par engagement du charnon (22) du dis-
positif d’obturation dans un évidement (20A) du char-
non (20) du cadre.

Patentanspriiche

1.

Anordnung, umfassend einen Rahmen (3) und eine
Verschlussvorrichtung (6), wobei der Rahmen eine
Offnung (8) begrenzt, die eine umgebende Wand
(10) aufweist, die Verschlussvorrichtung (6) umfas-
send:

- einen Grundkorper (30), der angepasst ist, um
die Offnung (8) zu verschlieRen und in dem Rah-
men (3) zwischen einer Offnungsposition und
eine SchlieBposition beweglich ist,

- ein Schubelement (34), das ein erstes (36) und
ein zweites (38) Ende aufweist und eine ent-
spannte Konfiguration und eine gespannte Kon-
figuration aufweist, wobei das erste Ende (36)
des Schubelements mit dem Grundkdrper (30)
verbunden ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die Verschlussvor-
richtung ferner ein Verbindungselement (42), das mit
dem Grundkorper (30) und dem zweiten Ende (38)
des Schubelements verbunden ist, sowie ein Stiitz-
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organ (50) umfasst, das von dem Verbindungsele-
ment (42) getragen wird und angepasst ist, um bei
einer Verschiebung des Grundkérpers (30) zwi-
schen der SchlieRposition und der Offnungsposition
und umgekehrt an der umgebenden Wand (10) der
Offnung (8) anzuliegen, einer Verschiebung, bei der
das Verbindungselement (42) es dem Schubele-
ment (34) ermdglicht, von der gespannten Konfigu-
ration in die entspannte Konfiguration und umge-
kehrt Gberzugehen, wobei das Stiitzorgan (50) fer-
ner angepasst ist, um auler Kontakt mit der Wand
(10) der Offnung (8) zu sein, wenn der Grundkérper
(30) in der Offnungsposition ist, und in Kontakt mit
der Wand (10) zu sein, wenn der Grundkorper (30)
in einer Zwischenposition ist.

Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Verbindungselement (42) ein
Schwingarm ist.

Anordnung, umfassend einen Rahmen (3) und eine
Verschlussvorrichtung (6), wobei der Rahmen eine
Offnung (8) begrenzt, die eine umgebende Wand
(10) aufweist, die Verschlussvorrichtung (6) umfas-
send:

- einen Grundkorper (30), der angepasst ist, um
die Offnung (8) zu verschlieRen undin dem Rah-
men (3) zwischen einer Offnungsposition und
eine SchlieBposition beweglich ist,

- ein Schubelement (34), das ein erstes (36) und
ein zweites (38) Ende aufweist und eine ent-
spannte Konfiguration und eine gespannte Kon-
figuration aufweist, wobei das erste Ende (36)
des Schubelements mit dem Grundkérper (30)
verbunden ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die Verschlussvor-
richtung ferner ein flexibles Verbindungselement
(42), beispielsweise ein Kabel, ein Seil oder eine Ket-
te umfasst, wobei das Verbindungselement (42) mit
dem Grundkdorper (30) und dem zweiten Ende (38)
des Schubelements verbunden ist, sowie ein Stiitz-
organ (50), das von dem zweiten Ende (38) gebildet
und angepasst ist, um bei einer Verschiebung des
Grundkorpers (30) zwischen der SchlieBposition
und der Offnungsposition und umgekehrt an der um-
gebenden Wand (10) der Offnung (8) anzuliegen,
einer Verschiebung, bei der das Verbindungsele-
ment (42) es dem Schubelement (34) ermdglicht,
von der gespannten Konfiguration in die entspannte
Konfiguration und umgekehrt liberzugehen, wobei
das Stiitzorgan (50) ferner angepasst ist, um aufler
Kontakt mit der Wand (10) der Offnung (8) zu sein,
wenn der Grundkérper (30) in der Offnungsposition
ist, und in Kontakt mit der Wand (10) zu sein, wenn
der Grundkérper (30) in einer Zwischenposition ist.
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Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Verbindungselement (42)
angepasst ist, um das zweite Ende (38) des Schu-
belements (34) zu fihren, wenn der Grundkorper
zwischen der Offnungsposition und der SchlieRpo-
sition verschoben wird.

Anordnung nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass das erste Ende
(36) des Schubelements (34) durch ein erstes Ge-
lenk (40) um eine erste Gelenkachse (A-A) mit dem
Grundkorper (30) verbunden ist.

Anordnung nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass das zweite Ende
(38) des Schubelements (34) iber ein zweites Ge-
lenk (44) um eine zweite Gelenkachse (B-B) mitdem
Verbindungselement (42) verbunden ist.

Anordnung nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Verbindungs-
element (42) Uber ein drittes Gelenk (46) um eine
dritte Gelenkachse (C-C) mit dem Grundkéorper (30)
verbunden ist.

Anordnung nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Verschlussvor-
richtung (6) ein eigenstandiges handhabbares Mo-
dul aus einem Block darstellt.

Anordnung nach einem der vorherigen Anspriiche,
die von dem Anspruch 1 abhangig sind, dadurch
gekennzeichnet, dass zwischen der Zwischenpo-
sition des Grundkérpers und der Schliel3position die
umgebende Wand (10) eine Reaktionskraft auf das
Verbindungsorgan (42) austbt, wobei die Reakti-
onskraft gegen eine von dem Schubelement (34)
ausgelibte Kraft gerichtet ist.

Anordnung nach einem der vorherigen Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Rahmen (3)
und die Verschlussvorrichtung (6) mindestens ein
erstes Scharnier (12) aufweisen, das angepasst ist,
um ein Kippen des Grundkérpers (30) in Bezug auf
den Rahmen zwischen seiner Offnungs- und
SchlieRposition um eine erste Kippachse (X-X) zu
ermoglichen.

Anordnung nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das erste Scharnier (12) angepasst
ist, um eine Verschiebung der Verschlussvorrich-
tung in Bezug auf den Rahmen in eine Sperrposition
zu ermd@glichen, zumindest wenn der Grundkorper
in seiner offenen Position ist, wobei in der Sperrpo-
sition ein Kippen des Grundkorpers in die
SchlieBposition blockiert ist.

Anordnung nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
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zeichnet, dass die Verschiebung in die Sperrposi-
tion ein Kippen des Grundkdorpers (30) um eine zwei-
te Kippachse (Y-Y)ist, und, dass die zweite Kippach-
se (Y-Y) sich im Wesentlichen senkrecht zu der ers-
ten Kippachse (X-X) erstreckt.

Anordnung nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Rahmen (3) und die Verschluss-
vorrichtung (6) ein zweites Scharnier (14) umfassen,
das angepasst ist, um ein Kippen des Grundkoérpers
zwischen seiner Offnungs- und SchlieBposition um
die erste Kippachse (X-X) zu ermdglichen, wobei das
zweite Scharnier ein Scharnier (22) der Verschluss-
vorrichtung und ein Scharnier (20) des Rahmens
umfasst, und, dass das Blockieren des zweiten
Scharniers (14) durch Eingriff des Scharniers (22)
derVerschlussvorrichtung in eine Aussparung (20A)
des Scharniers (20) des Rahmens erlangt wird.

Claims

An assembly comprising a frame (3) and a closure
device (6), the frame defining an opening (8) with a
surrounding wall (10), the closure device (6) com-
prising:

- a base body (30) adapted to close the opening
(8) and movable in the frame (3) between an
open and a closed position,

- a thrust element (34) having first (36) and sec-
ond (38) ends and having a relaxed configura-
tion and a tensioned configuration, the first end
(36) of the thrust member being connected to
the base body (30),

characterised in that the closure device further
comprises a linking element (42) connected to the
base body (30) and to the second end (38) of the
thrust element, as well as a bearing member (50),
carried by the linking element (42), adapted to bear
on the wall (10) surrounding the opening (8) during
a displacement of the base body (30) between the
closed position and the open position and vice versa,
during which movement the linking element (42) al-
lows the thrust element (34) to move from the ten-
sioned configuration to the relaxed configuration and
vice versa, the bearing member (50) being further
adapted to be out of contact with the wall (10) of the
opening (8) when the base body (30) is in the open
position, and to come into contact with the wall (10)
when the base body (30) is in an intermediate posi-
tion.

An assembly according to claim 1, characterised in
that the linking element (42) is a connecting rod.

An assembly comprising a frame (3) and a closure
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device (6), the frame defining an opening (8) with a
surrounding wall (10), the closure device (6) com-
prising:

- a base body (30) adapted to close the opening
(8) and movable in the frame (3) between an
open and a closed position,

- a thrust element (34) having first (36) and sec-
ond (38) ends and having a relaxed configura-
tion and a tensioned configuration, the first end
(36) of the thrust member being connected to
the base body (30),

characterised in that the closure device further
comprises a flexible linking element (42), such as a
cable, rope, or chain, the linking element (42) being
connected to the base body (30) and to the second
end (38) of the thrust element, as well as a bearing
member (50), constituted by the second end (38),
adapted to bear on the wall (10) surrounding the
opening (8) during a displacement of the base body
(30) between the closed position and the open po-
sition and vice versa, during which movement the
linking element (42) allows the thrust element (34)
to move from the tensioned configuration to the re-
laxed configuration and vice versa, the bearing mem-
ber (50) being further adapted to be out of contact
with the wall (10) of the opening (8) when the base
body (30) is in the open position, and to come into
contact with the wall (10) when the base body (30)
is in an intermediate position.

An assembly according to claim 1 or 2, character-
ised in that the linking element (42) is adapted to
guide the second end (38) of the thrust element (34)
upon movement of the base body between the open
position and the closed position.

An assembly according to any one of the preceding
claims, characterised in that the first end (36) of
the thrustelement (34) is connected to the base body
(30) by afirst articulation (40) about a first articulation
axis (A-A).

An assembly according to any one of the preceding
claims, characterised in that the second end (38)
of the thrust element (34) is connected to the linking
element (42) by a second articulation (44) about a
second articulation axis (B-B).

An assembly according to any one of the preceding
claims, characterised in that the linking element
(42) is connected to the base body (30) by a third
articulation (46) about a third articulation axis (C-C).

An assembly according to any of the preceding
claims, characterised in that the closure device (6)
constitutes a self-contained module which can be
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handled as a single unit.

An assembly according to any of the preceding
claims dependent on the claim characterised in
that between the intermediate position of the base
body and the closed position, the surrounding wall
(10) applies a reaction force to the linking member
(42), which reaction force is directed against a force
exerted by the thrust element (34).

An assembly according to any one of the preceding
claims, characterised in that the frame (3) and the
closure device (6) comprise at least a first hinge (12)
adapted to allow tilting of the base body (30) relative
to the frame between its open and closed positions
about a first tilting axis (X-X).

An assembly according to claim 10, characterised
in that the first hinge (12) is adapted to allow move-
ment of the closure device relative to the frame into
a blocking position at least when the base body is in
its open position, in which blocking position a tilting
of the base body into the closed position is blocked.

An assembly according to claim 11, characterised
in that the movement into the blocking position is a
tilting of the base body (30) about a second tilting
axis (Y-Y), and that the second tilting axis (Y-Y) ex-
tends substantially perpendicularly to the first tilting
axis (X-X).

An assembly according to claim 12, characterised
in that the frame (3) and the closure device (6) com-
prise a second hinge (14) adapted to allow tilting of
the base body between its open and closed positions
about the first tilting axis (X-X), the second hinge
comprising a hinge pin (22) of the closure device and
a frame hinge pin (20), and in that the locking of the
second hinge (14) is obtained by engaging the hinge
pin (22) of the closure device in a recess (20A) of
the frame hinge pin (20).
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