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Zariaedenie pre zdvihanie a manipuldciu
nad kruhovou obsluZnou plochou

(57) Zariadenie riedi problém rychlej

a jednoduchej manipulédcie nad kruhovou
obslufnou plochou vrdtane jej stredne}
%asti s podmienkou, aby vyrobnd nérofnost
zariadenia pri dodrZani poZadovanej
nosnosti bola 8o najmenSia, Zariadenie Je
tvorend obkrodne usporiadanymi vertikdlnye
mi stipmi /2/ a hviezdicovo vedenymi
horizontdlnymi nosnikmi /6/ spojenjyumi na
ich vonkaj$ich koncoch s hornymi koncami
jednotlivych st¥pov /2/, pridom v geomet=
rickom strede horizontdlnych nosnikov /6/
je upevneny vertikdlny, smerom dolu orien-
tovany dap /8/, na kiorom je svojou
objimkou /9/ otodne uloZend aspon jedna
nosné konzola /l1l/ zdvihacieho mechanizmu
/14/, pozostdvajica z dvoch rovnako dlhych
ramien, kitoré sd na konci prvého remens
/10/, odlshlom od otodnej objimky /9/,
navzdjom spojené rovinnym klbom /13/.
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Vynélez se tykd zariadenia pre zdvihanie a manipuléciu nad kruhovou obsluZnou

plochou.
Sttasné zeriadenia si tvorené centrdlnym nosnym stlpom s dvojramennou nosnou
konzolou v jeho vrcholovej Sasti. Vzéjomny pomer dlZky ramien nosnej konzoly zdvisi

od konkrétnych podmienok aplikdcie. Zariadenim moZno vykondvat manipuladné dkony nad

kruhovou obsluZnou plochou s vinimkou centrdlnej Sasti, v ktore] sa nachédza nosny

gt¥p. Nevyhodou riefenia podla snémeho stavu techniky je, Ze ho nemoZno pouzit na
miestach, kde sa vykondva manipuldcia na celej kruhove] obsluZnej ploche vrdtane jeJ
atrednej Gasti a kde navySe v tejto stredne] $asti nie sl moZnosti ukotvenia nosného
stl'pa. Zndme si tie% aj portdlové nosné konStrukele, ktordé sa viak zvacsa pouZivajd
len pre pojazdné zdvi¥né prostriedky, ako aj pre priemyselné manipuldtory a pod.,
ktorjch manipuladny dossh je bud len medzikruhovy, alebo nekrnhovy, ako napr.
obdY¥nikov§ a pod. Pokial by takéto zariadenia svojim dosahom malo pokrfvat celd
Iruhovi obsluZnd plochu, muselo by svojimi rozmermi presshovat cez pddorys uvedene]
xruhovej obsluZnej plochy, Zo je jednak nékladné a jednak priestorovo ndroéné,

Uvedené nevyhody odstranuje zariadenie pre zdvihanie a manipuldciu nad kruhovou
obslufnou plochou podla vyndlezu, ktorého podstata spodiva v tom, %e je tvorené
obkro¥ne usporiadanymi vertikdlnymi gt¥pmi a hviezdicovo vedenjmi horizontélnymi
nosnikmi, spojenymi na ich vonkejd{ch koncoch s hornfmi koncami Jednotlivych stl'pov,
pri¥om v geometrickom strede horizont4lnych nosnikov je upevneny vertikdlny, smerom
dolu orientovany ap, na ktorom je svojou objimkou otodne uloZend aspon Jedna nosnd
konzola zdvihacieho mechanizmu, pozostdvajica z dvoch rovnako dlhych ramien, ktoré sd
na konei prvého ramens, odTahlom od otoSnej objimky, navzéjom spojené rovinnym

kxbom.

Vyhodou zarisdenie pre zdvihanie a manipuldciu nad kruhovou obsluZnou plochou
podla vyndlezu Je, ¥e nim mofno obsiahnut celd kruhovi obsluni plochu vrétane jej
gtrednej Sasti, bez toho, %e by zariadenie.pSdorysne presahovalo cez tito kruhovi
obsluZné plochu, pridom vyrobnd nérofnost zariadenia je relativne mald a rychlost
manipuldcie relativne velkd, VyhodnejSie ako v infch pripadoch moZno podet nosnych
konzol zvassovat. V Specidlnych pripadoch, ako je obslu¥nd plo#ina horného bloku
energetického reaktora, moZno pre ukotvenie st¥pov zdvihacieho zariadenia s vyhodou
pou'iii? existujdice kotevné prvky, vyénievajice nad droven obsluZnej ploSiny v jej
obvodovych Sastiach, ktorych pbvodné uréenie je pre transport celého horného bloku.

Priklad vyhotovenia zariadenla pre zdvihanie a meanipuldciu ned kruhovou
obsluZnou plochou podla vyndlezu Jje znézorneny v axonometrickom pohlade na pripojenom

vikrese,

Zarisdenie pre zdvihanie a manipuldciu nad kruhovou obsluZnou plochou je
uniestnené v hornej Sasti horného bloku 1 energetického resktora, a to tak, Ze tri
vertik4lne obvodovo usporiadané stlpy 2 st prostrednictvom valcovych patiek 4
ukotvené na volnych koncoch vertikdlnych kotevnjch tahadiel 5, sliZiacich pre uchy-
tenie horného bloku 1 reaktora pri jeho transporte. V hornej Sasti st¥pov 2 si do
stredu sa zbiehajice, hviezdicovo usporiadané horizontédlne nosniky §. Sistava tychto
nosnikov § zatistuje do centrdlnestydného disku 7. V geometrickom strede horizontdl-
nych nosnikav & je upevneny vertikdlny, smerom dolu orientovany &ap 8, na ktorom si
usporiadané dve otofné objfuky 9. KaZdd z objimok 9 je pevne spojend s jednjym koncom
prvého ramena 10 dvojramennej nosne konzoly 11, ktore] druhé rameno 12, rovnako
d1hé ako prvé rameno 10, je 8 tymto prvym remenom 10 spojené prostrednictvom rovin-
ného k¥bu 13, v danom pripade spojovacieho apu, Ten sa nachédza na konci prvého
remena 10, odTahlom od otofne) objimky 9. Na volnon konci druhého ramena 12 kaZde]
dvojramennej nosnej konzoly }_Z_L.‘je uchyteny zdvihaci mechanizmus 14, tvoreny bud
priamofisrym pneumatickym motorom 15 a zdviinym hékom 16, alebo pruZinovym zdvesom



4

CS 272967 Bl : 2

17 pre nadlahdovanie bremena, pripadne nenakreslenym motorovym kledkostrojom a pod.
v blizkosti volného konca kafdého druhého ramena 12 ka¥dej nosnej konzoly 1l je
pripevnend zvisld ovlddacia rukovat 18,

Préca so zarladenfm pre zdvihanie a manipuldciu nad kruhovou obsluZnou plochou
je jednoduchd & rychla. Rukovatou 18 sa navedie wanipulované bremeno, napr. kontrolny
pripravok, zavesenj na zdviZnom hdku 16, ned urdené wiesto v rdmci cele] kruhove]
pbdorysne] obsluznej plochy & spusti sa dolu, Pri prekladani z tohto miesta sa
motoricky zdvihne a rudne presunie rad dal3iu polohu. Na zariadeni mo¥no sdlasne
manipulovat’ obidvomi dvojramennymi nosnymi konzolami 11, prifom pri dplnom sklopeni
konzoly 1l moZno obsluhovat strednd Zast' pracovnej plochy a pri jej dplnom roztiahnu-
t{ mo¥no obaluhovat obvodovi 3astl

Zariedenie podla vyndlezu je vhodné aj pre iné pripady aplikdcie, najma ak je
ich obslufnd plocha kruhovd.

PREDMET VYNL{LEZU

Zariedenie pre zdvihanie a manipuldciu nad kruhovou obsluZnou plochou,
vyznadujtice sa tym, e je tvorené obkrodne usporiadanymi vertikdlnymi gtlpni /2/
a hviezdicovo vedenymi horizontdlnymi nosnikmi /6/ spojenymi na ich vonkejsich
koncoch s hornjumi koncami jednotlivjeh stlpoch /2/, prifom v geometrickow strede
porizontdlnych nosnikov /6/ je upevneny vertik4lny, smerom dolu orientovany &ap
/8/, na ktorom je svojou objimkou /9/ otodne ulo¥end alespon jedna nosné konzola
/11/ zdvihacieho mechanizmu /14/, pozostédvajica z dvoch rovnako dlhyoch ramien, ktoré
gd na konei prvého ramena /10/, od2ahlom od otonej objfmky /9/, navzdjom spojené

rovinnym kIbom /13/.

1 vykres
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